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1. Zu diesem Dokument

1.1. Version

Version Datum Anderung/Erweiterung Kapitel

0201/24 11.11.2021 Erstellung Alle
] Uberarbeitung Kapitel 8. Parametrieren der MGB2 Modular EtherCAT iiber

02:01/24 22.01.2024 Startup-Konfiguration auf Seite 14 8

1.2. Giiltigkeit
Dieses Dokument dient zur Einbindung und Projektierung der MGB2 Modular EtherCAT mit BECKHOFF TwinCAT 3.

1.3. Zielgruppe

Konstrukteure und Anlagenplaner fiir Sicherheitseinrichtungen an Maschinen, sowie Inbetriebnahme- und Servicefachkrafte,
die (iber spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen sowie iiber Kenntnisse bei der Installation, Inbetriebnahme,
Programmierung und Diagnose von speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) und Bussystemen verfiigen.

1.4. Erganzende Dokumente
Die Gesamtdokumentation fiir diese Applikation besteht aus folgenden Dokumenten:

Dokumenttitel

(Dokumentnummer) e

Betriebsanleitung . .

(2540772) Betriebsanleitung Busmodul MBM-EC-..-MLI-... (EtherCAT) Www
Sicherheitsinformation . o .

(2525460) Grundlegende Sicherheitsinformationen m

Betriebsanleitungen der
angeschlossenen Module | Geratespezifische Informationen des jeweiligen Moduls und der enthaltenen Submodule.

und deren Submodule

Ggf. beiliegende Daten-
blatter

WwwW

B

Artikelspezifische Information zu Abweichungen oder Erganzungen

1.5. Hinweis

Diese Applikation basiert auf der Betriebsanleitung der MGB2 Modular EtherCAT und den Betriebsanleitungen der verwendeten
BECKHOFF Komponenten. Die technischen Details sowie weitere Informationen entnehmen Sie bitte den Betriebsanleitungen.

AP000270-02-01/24 (Applikation) 3
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2. Verwendete Bauteile / Module
2.1. EUCHNER

Beschreibung Bestellnummer / Artikelnummer

Sicherheitssystem MGB2 Modular mit modularem | 169251 / MGB2-L1HEB-EC-U-S4-DA-R-169251
Busmodul MBM (EtherCAT Schnittstelle), Zuhaltung mit
Zuhaltungsiiberwachung 169252 / MGB2-L1HEB-EC-U-S4-DA-L-169252

169253 / MGB2-L2HEB-EC-U-S4-DA-R-169253
169254 / MGB2-L2HEB-EC-U-S4-DA-L-169254

163293 / MBM-EC-S7-MLI-3B-163293

2.1.1. Im MGB2 Modular-Set enthaltene Artikel

MGB2 Modular-Set

Beschreibung Bestellnummer/Artikelnummer = N by S
2 2 % §
Modulares Busmodul MBM 163291 / MBM-EC-S4-MLI-3B-163291 [} ) o )
163293 / MBM-EC-S7-MLI-3B-163293 - - -
Zuhaltemodul MGB2-L 136776 / MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-136776 ) ) -
156392 / MGB2-L2-MLI-U-Y0000-BJ-156392 o o
Sgﬁﬂgﬁsﬁ rNot—HaIt + zwei 136687 / MSM-1-P-CA-BPP-A1-136687 PY P P P
Submodul: Drei Einlegeschilder | 137610 / MSM-1-N-AA-QQQ-B1-137610 [ ) [ )
Griffmodul 136691 / MGB2-H-BA1A3-R-136691 [} ()
156394 / MGB2-H-BA1A3-L-156394 - o - o
Modulsteckverbinder MLI 157024 / ACMC-SB-M-A-157024 [ ] o o o
Blindabdeckung MLI 156718 / AC-MC-00-0-B-156718 (] o o )

@ | Im MGB2 Modular-Set enthalten

Nicht im MGB2 Modular-Set
enthalten

Zeichenerklarung

Tipp: Weitere Informationen und Downloads zu den o.g. EUCHNER-Produkten finden Sie unter www.euchner.de.
Geben Sie einfach die Bestellnummer in die Suche ein.

2.2. Andere

Beschreibung Bestellnummer / Artikelnummer
BECKHOFF CPU-Grundmodul mit PROFINET-RT- CX9020-0115-M930

Controller

BECKHOFF TwinSAFE-Logic EL6910

BECKHOFF EtherCAT-Verlangerung EK1110

BECKHOFF 2-Port-EtherCAT-P-Abzweig mit Einspeisung | EK1322

2.3. Software

Beschreibung Version

TwinCAT 3 3.1.4024.22
TwinCAT 3 Safety Editor 1.3.0



http://www.euchner.de
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3. Funktionsbeschreibung

Die MGB2-L1HB-EC-... ist eine Zuhaltung nach EN ISO 14119 nach dem Ruhestromprinzip, die MGB2-L2HB-EC-... ist eine
Zuhaltung nach EN ISO 14119 nach dem Arbeitsstromprinzip. In diesem Beispiel werden alle Sicherheitsfunktionen iiber
das FSoE-Protokoll abgewickelt. Die MGB2 Modular ist (iber das Busmodul an eine CX9020-0115-M930 von BECKHOFF
angeschlossen.

AP000270-02-01/24 (Applikation) 5
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4. Ubersicht der Kommunikationsdaten

EUCHNER

4.1. Input

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte BM_E_G BM_E_SYS BM_E_ML2 BM_E_ML1 BM_D_RUN
2nd Byte Diagnose Byte (plugable)

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte LM_E_G LM_E_ER LM_E_SM1 LM_E_SMO LM_I_UK LM_I_SK LM_D_RUN
2nd Byte LM_I_OL LM_I_OT LM_I_OD
3rd Byte Diagnose Byte (plugable)

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte SM_E_S1 SM_LS3 SM_LS2 SM_I_S1
2nd Byte Diagnose Byte (plugable)

FSoE Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte SM_FIES LM_FI_UK LM_FI_SK
2nd Byte

4.2. Output

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IstByte | BMACKG | |

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IstByte | LMACKG | LMACKER | | ot

EtherCAT Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte | SM.OH3B | SMOH2B | SMOHLB | SMOH3 SM.OH2 | SM_OHI

FSoE Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte LM_FO_CL
2nd Byte

Tipp: Die einzelnen Abkiirzungen werden in der Betriebsanleitung erklart

®

HINWEIS!

Wahrend EtherCAT Daten immer byteweise eingebunden werden, werden bei den FSoE Daten immer
einzelne Bits eingebunden. Daher ist fiir dieses Applikationsbeispiel das Modul FSoE 2 Bytes verwen-
det worden und bietet einen ausreichend groBen sicheren Speicherbereich fir die Bits: LM_FI_SK,
LM_FI_UK und SM_FI_ES.
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5. Installieren der ESI-Datei

Um die MGB2 Modular EtherCAT in die Hardwarekonfiguration von TwinCAT 3 einzubinden, benétigen Sie die entsprechenden
ESI-Dateien im XML-Format:

» EUCHNER_MBM_ESI.xml (Enthalt alle Informationen zu den MBM-Modulen und zur Datenubertragung)
Es miissen immer beide ESI-Dateien verwendet werden!

Die ESI-Dateien finden Sie auf www.euchner.de im Downloadbereich. Verwenden Sie immer die neuesten ESI-Dateien.

Entpacken Sie den Inhalt der ESI-Datei in das folgende Verzeichnis:

u

Marme Anderungsdatum Typ Grake

[=] EWCHMER_MBM_ESI 14.10.2021 10:49 AML-Dokument 570 KB

[Z] EUWCHMNER_MBM_Modules  14,10.2027 10:49 AML-Dokument 333 KB
Bild 1: Einzufiigende ESI-Dateien

» Dieser PC » Lokaler Datentrager (C:) » TwinCAT » 3.1 » Config » lo » EtherCAT »

Bild 2: Pfad der ESI-Dateien fir TwinCAT 3

AP000270-02-01/24 (Applikation) 7
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6. TwinSAFE Hardware-Adressierung

A WARNUNG

» Jede eingestellte TwinSAFE-Adresse darf innerhalb eines Netzwerkes/einer Konfiguration nur ein-
mal vorkommen!

» Die Adresse O ist keine giiltige TwinSAFE-Adresse!

6.1. BECKHOFF EL6910

Fiir die TwinSAFE-Logic-Klemme EL6910 muss die TwinSAFE-Adresse eingestellt werden. Diese wird auf der linken Seite der
TwinSAFE-Klemmen Uber die DIP-Schalter eingestellt.

TwinSAFE-Device TwinSAFE Adresse im Beispiel
EL6910 1

6.2. MBM-EC-..-MLI-...

Fiir das Busmodul MBM-EC-..-MLF-... muss die TwinSAFE-Adresse eingestellt werden. Diese wird mit Hilfe der DIP-Schalter
am Busmodul MBM eingestellt.

TwinSAFE-Device TwinSAFE Adresse im Beispiel
MBM-EC-...MLL-.. | 12
| Schalter Beschreibung

A7 AG A5 A4 A3 A2 Al A0 RSTwwwD1 Adre§s§chalt¢r Bit null bis neun
H B H B B B H AO ... A9  Zur binaren Einstellung der TwinSAFE-Adresse

ﬂ E E E i E E E E E E E E D (Werkseinstellung: 0000000000)

Werksreset
RST (Werkseinstellung: off)
wl OFF M{ON Default: 000
0000000000

Geratewebseite mit erweiterten Diagnosemog-
www lichkeiten aktivieren.
(Werkseinstellung: off)

N

Aus der in der Applikation ausgewahlten TwinSAFE-Adresse 12 ergibt sich die folgende DIP-Schalter-Einstellung:

Schalter A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al AO
DIP-Schalterstellung MBM | off off off off off off on on off off
Stellenwert 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
Dezimalwert 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

Tabelle 1: DIP-Schalterstellung

A ACHTUNG!

» Die eingestellte TwinSAFE-Adresse des Busmoduls und die im Alias Device projektierte Adresse
miissen ubereinstimmen.

» Die mit den DIP-Schaltern eingestellte TwinSAFE-Adresse wird nur nach einem Neustart des MBM
ubernommen.

8 (Applikation) AP000270-02-01/24
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7. Projektieren der MGB2 Modular EtherCAT

7.1. Manuelles Einfiigen des MBM-EC-..-MLI-..-..

7.1.1. MBM-EC-S4-MLI-3B-163291
Fiir diesen Abschnitt wurde der EtherCAT Master, die Klemmen EL6910, EK1322 und EK1110 bereits angelegt.
1. Offnen Sie durch rechten Mausklick auf den EtherCAT Master das Kontextmenii. Klicken Sie Add New Item... .

Solution Explorer -

G 8 -

4 W 20211111_AP0O0D270
b [ SYSTEM

E? ANALYTICS
a B o
4 "L Devices
4 [ Device 2 (EtherCAT)
*., Image ® Add Mew ltem... Ins k‘
g+ Image-Info Add Existing ltem... Shift+Alt+A
Synclnits

By Inputs

E Remowve Drel
b ¥ Qutputs Change Metld...
[
[

= InfoData Save Device 2 (EtherCAT) As...
E Term 1 (EK1200)
+'m Mappings

Append EtherCAT Cmd

Bild 3: Hinzufiigen eines neuen Teilnehmers

2. Wahlen Sie das Busmodul MBM-EC-S4-MLI-3B-163291 unter EUCHNER GmbH + Co. KG >> Euchner Modular bus module aus.

Insert EtherCAT Device X
Search: | | Marne: | Box 1 | Multiple: |1 = | ok % |
Type: % Beckhoff Automation GmbH & Co. KG Cancel
= e EUCHMER GmbH + Co. KG
= I: Euchner Modular bus module Pt

&
0
(®) B [Ethemet)

C

Bild 4: Auswahlen des MBM Busmoduls
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7.1.2. MBM-EC-S7-MLI-3B-163293
Fiir diesen Abschnitt wurde der EtherCAT Master, die Klemmen EL6910, EK1322 und EK1110, bereits angelegt.
1. Offnen Sie durch rechten Mausklick auf die EtherCAT-P-Klemme das Kontextmenii. Klicken Sie Add New Item... .

Solution Explorer

4 W 20211111_aPoD027C
b W SvSTEM
B MOTION

i

HH FIL[:

4 &3 Device 2 (EtherCAT)

m+ lmage

By Inputs
Outputs
I InfoData
Term 1 (EK1200)
b ™ Term 2 70-0033)
b B Term 3 (ELEO1D)
P "B Term 4 (EK1322)

4 9 Term 5 (EK1110) %1 Add New ltem... Ins
B InfoData 30 Add Existing Item... Shift+Alt+A

L S
m Mappings Insert Mew ltem...

Bild 5: Hinzufligen eines neuen Teilnehmers

10 (Applikation) AP000270-02-01/24
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2. Wahlen Sie das Busmodul MBM-EC-S7-MLI-3B-163293 unter EUCHNER GmbH + Co. KG >> Euchner Modular bus module
aus. Bitte beachten Sie das ein EtherCAT-P-Port ausgewahlt werden muss. In unserem Beispiel ist das Busmodul an
Port D 'X1' angeschlossen.

ther evice at port thernet) of Term
Add EtherCAT devi port D (Eth 1 of Term 4 (EK1322) >
Search: | | M arne: |ED:-: 1 | k Liltiple: 1 = | 0K o
Ly
Type: EI% Beckhoff Automation GmbH & Co. EG Cancel
N =E |j Spstern Couplers
o S EK1300 EtherCAT P Coupler (28 E-Bus) — Part
(=] B8 EtherCAT P Fieldbus Boses [EPPu) A
m EtherCaT Piggyback controller boards [FETx:2)
=)= ELCHNER GmbH + Ca. KG
= I: Euchner Modular bus module ® E{-I[Ilfthernet]
o J (B -EC-57-MLI-3B [EtherCAT P
] ) () B [Ethemet)
W
-Busz
C [E-Bug)

Bild 6: Auswahlen des MBM Busmoduls

7.2. Einfiigen der Module und Submodule
Offnen Sie das Busmodul im 0-Baum und gehen zum Reiter Slots.
1. Fiigen Sie dem Safety Slot das Modul FSoE 2 Bytes hinzu.

General EBtherCAT DC Process Data Pl Slots  Statup CoE-Online Diag History Online

Sl

Module Moduleldent 2 Module Moduleldent  Description
FSoE 2 Bytes (00000130 <

W@ Diagnosis Slot Assigns 2 Byte as FSoE area. Obtain number of used safet...
W Slot 3 X #* FSoE 4 Bytes (k00000131  Assigns 4 Byte as FSoE area. Obtain number of used safet..
W Subslot 3.1 #+ FSoE 8 Bytes (00000132 Assigns 8 Byte as FSoE area. Obtain number of used safet...
W Subslot 3.2

W Subslot 3.3

W Subslot 3.4

W Siot 4

W Subslot 4.1

W Subslot 4.2

W Subslot 4.3

W Subslot 4.4

W Siot 5

W Subslot 5.1

W Subslot 5.2

W Subslot 5.3

W Subslot 5.4

W Sict 6 v

Download SlotCfg O-=py

Bild 7: FSoE Modul zur Slot-Konfiguration hinzufiigen

AP000270-02-01/24 (Applikation) 11



Applikation MGB2

Einbindung MGB2 Modular EtherCAT in Beckhoff TwinCAT 3

EUCHNER

2. Fiigen Sie dem Diagnosis Slot das Modul MBM DIAGNOSE BASIC hinzu.

20211111_A

General EtherCAT

DC Process Data  Ple Slots

Statup  CoE - Online

Diag History Online

Slot
® Safety Slot

W Subslot 3.1
W Subslot 3.2
W9 Subslot 3.3
W Subslot 3.4
W Siot 4

W8 Subslot 4.1
W Subslot 4.2
W Subslot 4.3
W Subslot 4.4
W Siot 5

W9 Subslot 5.1
W Subslot 5.2
W Subslot 5.3
W Subslot 5.4
W Siot 6

Module

FSoE 2 Bytes
MBM DIAG

Moduleldert

(00000130
(00000010

-~

Module

Q\, Diagnosis Modules

F MBM DIAGNOSE BASIC
Q, MBM DIAGNOSE EXTENDED (00000011

Moduleldent  Description

(00000010  Basic diagnose information with single bits
Basic diagnose information, additional fault cod

Download SlotCf

Bild 8:

q Oo-=r

MBM Diagnose Modul zur Slot-Konfiguration hinzufiigen

3. Fiigen Sie dem Slot 3 das Zuhaltemodul MGB2-L1-MLI-U-YO000-BJ-136776 Diagnose Basic hinzu.

20211111_A)

General  EtherCAT  DC Process Data  Plc Slots  Statup CoE-Online  Diag History Online
Slat Module Moduleldent Q Module Moduleldent ~ Desc
* Safety Slot FSoE 2 Bytes (00000130 < B= MGEB2 Modular locking module
MEM DIAGNOSE BASIC (00000010 B2 MGB2--MLI-U-Y0000-JJ-157955 Diagnose Basic 002650300 MGB
L 1-ML-U-YODD0-BJ-... (02164800 X B2 MGB2--MLI-U-Y0000-JJ-157955 Diagnose Extended (02650301 MGB
MGB2-L1-MLI-U-v0000-BJ-136776 Diagnose Basic 02164800 MGB
W Subslot 3.2 B2 MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-136776 Diagnose Extended (02164801 MGE
W Subslot 3.3 B MGB2-L2-MLI-U-Y0000-BJ-156352 Diagnose Basic («0262E800 MGE
W Subslot 3.4 B= MGE2-L2-MLI-U-Y0000-BJ-1563592 Diagnose Extended x0262E801 MGB
W Siot 4 B2 MGB2-L1-MLI-M-Y0000-BJ-158658 Diagnose Basic («026BEADD MGE
W Subslot 4.1 B2 MGB2-L1-MLI-M-Y0000-BJ-158658 Diagnose Extended («026BEADT  MGE
W Subslot 4.2 B2 MGB2-L2-MLI-M-Y0000-BJ-158711 Diagnose Basic («026BF700 MGE
W Subslot 4.3 B MGB2-L2-MLI-M-Y0000-BJ-158711 Diagnose Extended («026BF701  MGE
W9 Subslot 4.4 W MCM Modular control module
W Siot 5 W MCM-MLI-YD0DDD000-)J-157854 Diagnose Basic [(«02685E00 MCM
W Subslot 5.1 W MCM-MLI-YD0DD0000-)J-157854 Diagnose Extended («02685E01 MCM
W9 Subslot 5.2 W MCM-MLI-YDDDD0000-JJ-157854 Diagnose Basic with Stacklight x02685E02 MCM
W Subslot 5.3 W MCM-MLI-YD0DD0000-)J-157854 Diagnose Extended with Stacklight (x02689E03 MCN
W Subslot 5.4 E MCM-MLIY0000-0)-164241 Diagnose Basic («02819100 MCM »
W Slot 6 W < >
Download SlatCfg =Py
Bild 9: Zuhaltemodul zur Slot-Konfiguration hinzufigen

12
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4. Flgen Sie dem Subslot 3.2 das Submodul MSM-1-P-CA-BPP-A1-136687 Diagnose Basic hinzu.

20211111_APODD270 + X v
General EtherCAT DC Process Data Pl Slots  Statup CoE-Online Diag History Online
Slot Module Moduleldent R Module Moduleldent  Description ™
® Safety Slot FSoE 2 Bytes (x00000130 B MSM Submodul
Q, Diagniosis Slot MBM DIAGNOSE BASIC (00000010 L\, MS5M-1-P-CA-BPP-A1-136687 Diagnose Basic 0<0215EFD0 1 estopillum
== Slot 3 MGB2-L1-MLI-U-YD000-BJ-... (x02164800 X B MSM-1-P-CA-BPP-A1-136687 Diagnose Extended x0215EFD1 1 e-stop illum
W Subslot 3.1 ﬁ MSM-1-P-C5-BOP-AZ2-137020 Diagnose Basic be02173C00 1 estopillum
M5M-1-P-CA-BPP-A1-1366... (x0215EFDD B MSM-1-PCS-BOP-A2-137020 Diagnose Extended (x02173C01 1 e-stopillum
W Subslot 3.3 B M5SM-1-P-CAOLO-A3-126062 x01ECEEDD 1 indicatorlig
W Subslot 3.4 ﬁ MSM-1-P-C5-BPP-A5-126381 Diagnose Basic 01EDADDD 1 estop illum
W Slot 4 B MSM-1-P-CS-BPP-A5-126381 Diagnose Extended (x01EDADOT 1 e-stop illum
W9 Subslot 4.1 B MSM-1-R-DA-MO0-AE-137596 Diagnose Basic be02157C00 1 M1Z2plugc
W Subslot 4.2 B MSM-1-R-DA-MOD-AE-137596 Diagnose Extended =02197C01 1 M12plugc
W Subslot 4.3 B MSM-1-R-DADON-AT-137597 Diagnose Basic 02157000 1 M23-12@
W Subslot 4.4 B MSM-1-R-DA-DON-A7-137597 Diagnose Extended (02197001 1 M23- 12
W Slot 5 B MSM-1-P-CA-PPP-AS-127040 (x01F04000 3 push buttor
W Subslot 5.1 ﬁ M5M-1-P-CA-BOP-B5-137738 Diagnose Basic B<021ADADD 1 e-stopillum
W Subslot 5.2 ﬁ MSM-1-P-CA-BOP-B5-137738 Diagnose Extended k02140401 1 estopillum
W Subslot 5.3 B MSM-1-P-CA-POP-BE-137740 (x021A0C00 2 push buttor
W0 Subslot 5.4 B MSM-1-P-CAPPO-BT-137742 ke021A0EDD 2 push buttor »
W Siot 6 v < 3
Download SlotCfg =y

Bild 10: Submodul zur Slot-Konfiguration hinzufiigen

7.2.1. Volistéandiger Busaufbau MGB2:

Selution Explorer * I X Solution Explorer

= tion 20211111 0270' (1 project)
4 [ 20211111
b R SYSTEM

4 B2 Device 2 (EtherCAT)
a3 Image

SyncUnits
By Inputs

Outputs

M Inputs
= Outputs
1 InfoData
¥ InfoData
B Term 1 (EK1 > @ Term 2 (ELBO
4 : Box 1 (MBM-EC-54-MLI-3B} A
4 B Module 1 (FSoE 2 Bytes) 4 "B Term4
b Wl Inputs B

By Inputs

Outpu

*'m Mappings (MC W 0-Bl & Diagnose Basic)

7 Diagnose Basic)

WieState
1110)
ﬁ". Mappings

Bild 11: Fertig konfiguriertes EtherCAT Bild 12: Fertig konfiguriertes EtherCAT-P
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8. Parametrieren der MGB2 Modular EtherCAT iiber Startup-Konfiguration

Die MGB2 Modular EtherCAT kann individuell parametriert werden. Dazu gehoren zum Beispiel im Zuhaltemodul die An-
steuerung des Magneten, die Aktivierung bzw. Deaktivierung des Fluchtentriegelungsfehlers sowie die Parametrierung der
eventuell vorhandenen LEDs auf dem Submodul. In dieser Applikation wird der Fluchtentriegelungsfehler aktiviert sowie die
LED des Not-Halts auf dem Submodul in Slot 2 parametriert. Die Parametrierung der Module und Submodule erfolgt iber

die Startup-Konfiguration.

8.1. Beispiel: Aktivierung des Fluchtentriegelungsfehlers

8.1.1. Zuhaltemodul L1

@ HINWEIS!

» Der Magnet wird Uber das SAFE Bit und NON SAFE Bit angesteuert (Default-Einstellung). Wenn Sie
an der Slot-Parametrierung des Zuhaltemoduls keine Anderungen vornehmen mochten, miissen Sie
keine Startup-Werte erstellen. Wollen Sie den Fluchtentriegelungsfehler in der Slot-Parametrierung
aktivieren, muss zusatzlich auch die Magnetansteuerung entsprechend parametriert werden.

» Die Dezimalwerte 0, 2, 4 und 6 sind bei einem Zuhaltemodul L1 nicht erlaubt und fiihren zu einem

Parametrierfehler.
Parametrlerulll-gl AL el Bit 2 Bit 1 Bit 0 Dezimalwert Bemerkung
Zuhaltung aus SAFE-Bereich FALSE FALSE TRUE 1 Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem SAFE-Bereich ange-
ansteuern steuert
Zuhaltung aus SAFE- und NON Zuhaltung wird aus dem SAFE- und NON SAFE-Bereich ange-
SAFE-Bereich ansteuern FALSE TRUE TRUE 3 steuert
Zuhaltung aus SAFE-Bereich Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem SAFE-Bereich ange-
ansteuern + Fluchtentriegelungs- TRUE FALSE TRUE 5 steuert. Beim Betatigen der Fluchtentriegelung geht das
fehler aktivieren Zuhaltemodul in Fehler.
Zuhaltung aus SAFE- und NON Zuhaltung wird aus dem SAFE- und NON SAFE-Bereich an-
SAFE-Bereich ansteuern + Fluch- TRUE TRUE TRUE 7 gesteuert. Beim Betatigen der Fluchtentriegelung geht das

tentriegelungsfehler aktivieren

Zuhaltemodul in Fehler.

Tabelle 2: Parameter Zuhaltemodul L1

8.1.2. Zuhaltemodul L2

@ HINWEIS!

» Der Magnet wird uber das SAFE Bit angesteuert (Default-Einstellung). Wenn Sie an der Slot-Para-
metrierung des Zuhaltemoduls keine Anderungen vornehmen maéchten, missen Sie keine Startup-
Werte erstellen. Wollen Sie den Fluchtentriegelungsfehler in der Slot-Parametrierung aktivieren,
muss zusatzlich auch die Magnetansteuerung entsprechend parametriert werden.

» Der Dezimalwert 4 ist bei einem Zuhaltemodul L2 nicht erlaubt und fiihrt zu einem Parametrierfehler.

Parametrierung Zuhaltemodul

L2 Bit 2 Bit 1 Bit 0 Dezimalwert Bemerkung
Zuhaltung deaktivieren FALSE FALSE FALSE 0 Verhalt sich wie 10 Box (gilt nur fiir L2)
Zuhaltung aus SAFE-Bereich FALSE FALSE TRUE 1 Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem SAFE-Bereich ange-
ansteuern steuert
Zuhaltung aus NON SAFE-Bereich FALSE TRUE FALSE 5 Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem NON SAFE-Bereich
ansteuern angesteuert
Zuhaltung aus SAFE- und NON Zuhaltung wird aus dem SAFE- und NON SAFE-Bereich ange-
SAFE-Bereich ansteuern FALSE TRUE TRUE 3 steuert
Zuhaltung aus SAFE-Bereich Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem SAFE-Bereich ange-
ansteuern + Fluchtentriegelungs- TRUE FALSE TRUE 5 steuert. Beim Betatigen der Fluchtentriegelung geht das
fehler aktivieren Zuhaltemodul in Fehler.
Zuhaltung aus NON SAFE-Bereich Zuhaltung wird ausschlieBlich aus dem NON SAFE-Bereich
ansteuern + Fluchtentriegelungs- TRUE TRUE FALSE 6 angesteuert. Beim Betatigen der Fluchtentriegelung geht das
fehler aktivieren Zuhaltemodul in Fehler.
Zuhaltung aus SAFE- und NON Zuhaltung wird aus dem SAFE- und NON SAFE-Bereich an-
SAFE-Bereich ansteuern + Fluch- TRUE TRUE TRUE 7 gesteuert. Beim Betatigen der Fluchtentriegelung geht das

tentriegelungsfehler aktivieren

Zuhaltemodul in Fehler.

Tabelle 3: Parameter Zuhaltemodul L2
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8.1.3. Einfiigen Startup-Wert
1. Offnen Sie die Einstellungen des MBM-Moduls und klicken auf den Reiter Startup.

20211111_APDDOZYD & X

General EtherCAT DC Process Data Plc EtherCAT P Slots Starup CoE- Online Diag History Online
Transiti... Protocol Index Data Comment
C <PS> CoE Ox1B00 C... 0100083000000 download pdo Ox1B0...
C <PS> CoE Ox1C12C.. 040000160116021.. download pdo 0x1C1...
C <PS> CoE Ox1C13C.. 0500001A011A02.. download pdo Ox1C1...
C <PS> CoE 0xFO30C0 050030000000100.. download slotcfg
E «<IP... EoE 010000000201052.. eceinit
Bild 13: Startup-Werte

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das leere Feld und wahlen Sie Add New ltem... aus.

20211111_APDDOZ270 + X

General EtherCAT DC

Process Data Plc

EtherCAT P Slots

Startup CoE - Online Diag History Online

%9  Add New ltem..

Transiti.. Protocol Index Data Comment

[ <PS»> CcoE Ox1B00OC... 070003000000 download pdo Ox1B0...
[ <PS> CcoE 0x1C12C... 040000160116021... download pdo 0x1C1...
[C =PS> CcoE 0x1C13C.. 0500001A011A02.. download pdo 0x1C1...
C <PS> CoE OxFO30CO 050030000000100... download slotcfg

E <IP. . EcE 010000000201052... eoeinit

h Ctrl+Shift+A

Export XML Description...

Bild 14: Neuen Startup-Wert hinzufiigen

AP000270-02-01/24 (Applikation)

15




Applikation MGB2 E c H N ER
Einbindung MGB2 Modular EtherCAT in Beckhoff TwinCAT 3 U

3. Wahlen Sie den Slot aus, unter welchem das Zuhaltemodul zu finden ist (hier: Slot 3 Configuration) und klicken Sie an-
schlieBend doppelt auf den Subindex 001.

Edit CANopen Startup Entry >
Transitian
Lli->P Indlex (hex): 6023 |

Cancel
MP>s  [s=P Sub-ndex(deck |1 |
[1s->0 [lo-s Yalidate [ | Complete Access

Data. (hexhin): (i | HexEdi.

Comrment; |Sub|ndex 0ol | Edit Entry...
Inclex Marne Flags “alue LInit ~
= B029:0 Slot 3 Configuration ¥4«

- .. Suhlndex 007 Ox00 (1
8029... Sublndex 002 R 000 (0
8029.. Sublndex 003 R 000 (0
8029... Sublndex 004 Rt 0x00 (0}

+-- 5039:0 Subslot 3.1 Configuration »4¢
+-- B049:0 Subslot 3.2 Configuration ¥4
+--8054:0 subslot 3.3 Configuration »d«
+-- B0BA:0 Subslot 3.4 Configuration ¥d<

Bild 15: Auswahlen des Slots

@ HINWEIS!

Die entsprechende Slot Konfiguration kdnnen Sie aus den Einstellungen des MBM Busmoduls unter
dem Reiter Slots entnehmen.

4. Wie oben beschrieben, soll in dieser Applikation der Fluchtentriegelungsfehler aktiviert werden. Dazu muss das Bit 3
(Dezimalwert 4) auf TRUE gesetzt werden. Zusatzlich muss, wie oben im Hinweis beschrieben, die Magnetansteuerung
parametriert werden. In dieser Applikation soll die Ansteuerung der Zuhaltung aus dem SAFE- und NON SAFE-Bereich
angesteuert werden. Es ergibt sich, wie in Tabelle 3 dargestellt, der dezimale Wert 7.

Set Value Dialog X
Dec: |?| | 0]

Hex: | 0x07 | Cancel
Float: | |

Bool: 0 1 Hex Edit...
Binary: |D? | |1 |
Bit Size: O1 @8 O1 O3 Osa O7

Bild 16: Aktivierung des Fluchtentriegelungsfehlers sowie Parametrierung der Magnetansteuerung (SAFE und NON
SAFE)
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202T1111_APDDO270 + X

General EtherCAT DC

Process Data Plc

EtherCATP Slots Starup CoE-Online DiagHistory Online

Transiti...
C <PS>
C <Ps>
C <Ps>
C <Ps>
E <P. ..

I Ps

Bild 17:

Protocol
CoE
CoE
CoE
CoE
EoE
CoE

Index

Ox1B00C...
Ox1C12C...
0x1C13C_
OxFO30C 0

Ox8029:01

Erstellter Startup-Wert

Data
01 0008 0000 00

040000160116021...
050000 1A 01 1A 02 .
050030000000100...
010000000201052...

0x07 (7)

Comment

download pdo 0x1B0...
download pdo 0x1C1...
download pdo 0x1C1...
download slot cfg

eoe init

Sublndex 001

AP000270-02-01/24 (Applikation)
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8.2. Beispiel: Parametrierung der LEDs im Submodul

Parametrierung Submodul Wertebereich Blinkfrequenz Defaultwert Bemerkung
SublIndex 001 1-255 0,1-25,5Hz 1Hz Blinkfrequenz H1 = LED Not-Halt
SubIndex 002 1-255 0,1-25,5Hz 1 Hz Blinkfrequenz H2 = LED Drucktaster
SublIndex 003 1-255 0,1-25,5Hz 1Hz Blinkfrequenz H3 = LED Drucktaster

Tabelle 4:  Werte fiir die Parametrierung des Submoduls

1. Offnen Sie die Einstellungen des MBM Busmoduls und klicken auf den Reiter Startup.
20211111_APDOOZ2T0 + X

General EtherCAT DC Process Data Plc EtherCATP Slots Startup CoE-Online DiagHistory Online
Transiti.. Protocol Index Data Comment
C <PS> CoE Ox1B00C... 010008 000000 download pdo 0x1B0...
C <PS> CoE Ox1C12C.. 0400001607116021... download pdo Ox1C1..
C <PS> CoE 0x1C13C.. 0500001A011A02.. download pdo Ox1C1..
C =PS= CoE O=xFO30CO 050030000000100.. download slotcfg
E «<IP... EcE (0000000201052 eoeinit
CPS CoE 0x8029:01  0x07 (7) Sublndex 001
Bild 18: Startup-Werte

2. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das leere Feld und wahlen Sie Add New Item... aus.

202111711_APODODZ70 & X

General BtherCAT DC Process Data  Plc EtherCAT P Slots  Stafup  CoE - Online  Diag History  Online

Trangition  Protocol Index Data Comment

Cl <PS> CoE 1C1Z2C0 0400001601 1602160... download pdo (x1C12 index
C <PS: CoE 1CI3C0o 040000 1A01 1ADZ 1A . download pdo (x1C13 index
Cl <PS> CoE kFO30CO 050030071 000011000... download slot cfg

E <IF, P5> EoE 10000000201 05200, eoeint

Cl FS CoE (e 8029:01 D7 (/) Sublndex 001

1 ﬁ'-.n:ln'h[‘-l ew ltem... Ctrl+Shift+4

Bild 19: Neuen Startup-Wert hinzufiigen
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3. Wahlen Sie die Subslot 3.2 Configuration aus und klicken Sie doppelt auf den Sublndex 001, um die Blinkfrequenz der

LED im Not-Halt zu parametrieren.

Bild 20: Auswahlen des Slots

Edit CANopen Startup Entry >
Tranzition 0K
CJl=P Index [hes): 20413

Cancel
P>5 [s+P Sub-ndes: [dec)
[15-0 L1035 Yalidate [ ] Complete Access

Drata [hexbin): [ || HexEdi.

Comment; |5u|:u|nu:|e:-: am | Edit Entry...
Index N ame Flags Yalue =
+-1011:0 Restore default parameters RO 1«
+-10F1:0 Error Settings P2y
+10F3:0 Diagnosis Higtory A

10F3 Timestamp Object i P Q=0
+1C320 Sh output parameter S
+- 10330 Sk input parameter A
+ B023:0 Slot 3 Configuration 4y
+ 8033:.0 Subszlat 3.1 Configuration >4
= 8043:.0 Subslat 3.2 Caonfiguration el
o 004901 Sublndex 001 00 [10]
a043:02  Sublndes 002 B 000 (0]
a3043:03  Sublndesx 003 B 000 [0
a043:04  Sublndes 004 B 000 [0 iy

4. Geben Sie den gewiinschten Wert fiir die Blinkfrequenz entsprechend der Tabelle 4 ein (hier: Dec: 50 = 5 Hz). Wenn nun
das Bit zur Ansteuerung der LED sowie das Bit zur Ansteuerung des Blinkbefehls gesetzt werden, blinkt die LED im 5 Hz

Takt. Die entsprechenden Bits konnen dem Kapitel 4 oder dem Datenblatt des Submoduls entnommen werden.

Set Value Dialog >
Dec: ] |
Hex: | =32 | Cancel
Float: | |

Boal: 1] 1 Hex Edit...
Binany: | 32 | | 1 |
Bit Size: 1 e (s O3z OEd O

Bild 21: Blinkfrequenz LED vom Not-Halt 5 Hz

AP000270-02-01/24 (Applikation)
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9. Verkniipfung des FSoE Moduls der MGB2 Modular EtherCAT

Um die MGB2 im Sicherheitsprogramm nutzen zu kdnnen, muss das FSoE Modul aus der Hardware Konfiguration im Sicher-
heitsprogramm mit einem Alias Device verknupft werden.

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in lhrem Sicherheitsprogamm auf Alias Devices und wéhlen Sie Add -> New ltem...

Solution Explorer

R Solution '20211111_A
4 W 20211111 APC
b [ SYSTEM
B MOTION
PLC

AFETY
4 SAFETY_PROG

4 SAFETY_PROG Project
- Referenc
.;' Target Systermn
gl GVls
gl UserFBs
4 g TwinSafeGroupl
4 g Alias Devices
ﬁ Errorficknowledgem Add *9  Mew ltem...
j‘ Run.sds Scope to This ‘ﬁ Mew Folder
. Twin5afeGroup.sal Mew Solution Explorer View
BB SAFETY PROG Instance

Bild 22: Hinzufligen eines Alias Device

2. Offnen Sie im Baum Installed die Struktur Safety und EtherCAT und klicken Sie anschlieBend auf EUCHNER GmbH + Co.
Wahlen Sie das entsprechend der Hardware projektierte Safety Alias Device (hier: 2 Bytes).

Installed Sort by: Default EERl

Standard
Safety
4 EtherCAT
Beckhoff Automation GmbH &
EUCHMER GmbH + Co

ssigns 2 Byte as F5oF area. Obtain number o...5afety
0-

ssigns 4 Byte as F5oE area, Obtain number o..5afety mTEE

must not exceec

rte as FSoE area. Obtain number o..5afety

Bild 23: Auswahl des entsprechenden Safety Moduls

20 (Applikation) AP000270-02-01/24
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3. Das Alias Device muss nun mit dem projektierten Hardware Modul vekniipft werden, so dass die Safety-Daten der MGB2
im Safety-Projekt verwendet werden kdnnen. Gehen Sie in die Eigenschaften des hinzugefligten Alias Device durch Dop-
pelklick und 6ffnen Sie den Reiter Linking. Wahlen Sie das physische Modul aus.

000000130 - Assign...FSoE 2 Bytes)_l.sds & X

Choose physical channe x

| oK |

Gerat 2 [EtherCAT) Cancel

Linking | Connection | Safety Parameters | Process Image

FSoE Address: o External Safe Address:

Linking Mode: Automatic L3

(=4 Box 7 [MEM-EC-57-MLI-3B)

Physical Device: 4> (N oclule 1 (FSoE 2 B ®) Unused
Dip Switch: Oal
Input:  Full Name: TID"Device 2 (EtherCAT)*Term 1 (EK1200)"Term 2 (EL6S10)"Ca

Linked to: pov]
Qutput Full Name: | TID"Device 2 (EtherCAT)"Term 1 (EK1200)"Term 2 (EL6910)"Co

Linked to: p

Name: Message_6

Bild 24: Verlinkung FSoE Modul Bild 25: Auswahl FSoE Modul

4. AnschlieBend muss die FSoE Adresse des physischen Gerats (DIP-Schalter) durch Klicken auf den griinen Pfeil fir das
Alias Device Ubernommen werden.

Linking | Connection | Safety Parameters | Process Image

FSoE Address: ] External Safe Address:

Linking Mode: Automatic .

Physical Device: | TID"Device 2 (EtherCAT)"Box 6 (EPP1322-0001)"Box 7 (MEM-E!
Dip Switch: 12 o5
Input:  Full Name: |TIID™Device 2 (EtherCAT)*Term 1 (EK1200)*Term 2 (ELES10)"Ca
Linked to:  TIID"Device 2 (EtherCAT)"Box 6 (EFP1322-0001)"Box 7 (MEM-E: ]
Qutput: Full Name: | TIID"Device 2 (EtherCATY* Term 1 (EK1200)*Term 2 (ELE210)"Co
i

Linked to: | TID"Device 2 (EtherCAT)"Box 6 (EFP1322-0001)"Box 7 (MEM-E/ e

Name: Message_6

Bild 26: FSoE Adresse ibernehmen

Im Anschluss muss das Sicherheitsprogramm erstellt werden. Dies ist nicht Bestandteil dieser Applikation und obliegt dem
Programmierer. Es muss mindestens ein sicheres Bit der MGB2 verwendet werden.

AP000270-02-01/24 (Applikation) 21
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10. Wichtiger Hinweis - Bitte unbedingt sorgfaltig beachten!

Dieses Dokument richtet sich an einen Konstrukteur, der die entsprechenden Kenntnisse in der Sicherheitstechnik hat und
die Kenntnis der einschlagigen Normen besitzt, z.B. durch eine Ausbildung zum Sicherheitsingenieur. Nur mit entsprechender
Qualifikation kann das vorgestellte Beispiel in eine vollstandige Sicherheitskette integriert werden.

Das Beispiel stellt nur einen Ausschnitt aus einer vollstandigen Sicherheitskette dar und erfiillt fiir sich allein genommen keine
Sicherheitsfunktion. Zur Erflillung einer Sicherheitsfunktion muss beispielsweise zusatzlich die Abschaltung der Energie der
Gefahrdungsstelle sowie auch die Software innerhalb der Sicherheitsauswertung betrachtet werden.

Die vorgestellten Applikationen stellen lediglich Beispiele zur Losung bestimmter Sicherheitsaufgaben zur Absicherung von
Schutztlren dar. Bedingt durch applikationsabhédngige und individuelle Schutzziele innerhalb einer Maschine/Anlage konnen
die Beispiele nicht erschopfend sein.

Falls Fragen zu diesem Beispiel offen bleiben, wenden Sie sich bitte direkt an uns.

Nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist der Konstrukteur einer Maschine bzw. Anlage verpflichtet, eine Risikobeur-
teilung durchzufiihren und MaBnahmen zur Minderung des Risikos zu ergreifen. Er muss sich hierbei an die einschlagigen
nationalen und internationalen Sicherheitsnormen halten. Normen stellen in der Regel den aktuellen Stand der Technik dar.
Der Konstrukteur sollte sich daher laufend (iber Anderungen in den Normen informieren und seine Uberlegungen darauf
abstimmen, relevant fiir die funktionale Sicherheit sind u.a. die EN ISO 13849 und EN 62061. Diese Applikation ist immer
nur als Unterstiitzung fir die Uberlegungen zu SicherheitsmaBnahmen zu sehen.

Der Konstrukteur einer Maschine/Anlage ist verpflichtet die Sicherheitstechnik selbst zu beurteilen. Die Beispiele diirfen
nicht zu einer Beurteilung herangezogen werden, da hier nur ein kleiner Ausschnitt einer vollstandigen Sicherheitsfunktion
sicherheitstechnisch betrachtet wurde.

Um die Applikationen der Sicherheitsschalter an Schutztiiren richtig einsetzen zu konnen, ist es unerlasslich, dass die
Normen EN ISO 13849-1, EN ISO 14119 und alle relevanten C-Normen fiir den jeweiligen Maschinentyp beachtet werden.
Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine eigene Risikobeurteilung und kann auch nicht als Basis flir eine Fehlerbeurteilung
herangezogen werden.

Insbesondere bei einem Fehlerausschluss ist zu beachten, dass dieser nur vom Konstrukteur einer Maschine bzw. Anlage
durchgefiihrt werden kann und dass hierzu eine Begriindung notwendig ist. Ein genereller Fehlerausschluss ist nicht moglich.
Nahere Auskiinfte zum Fehlerausschluss gibt die EN ISO 13849-2.

Anderungen an Produkten oder innerhalb der Baugruppen von dritten Anbietern, die in diesem Beispiel verwendet werden,
konnen dazu flhren, dass die Funktion nicht mehr gewahrleistet ist oder die sicherheitstechnische Beurteilung angepasst
werden muss. In jedem Fall sind die Angaben in den Betriebsanleitungen sowohl seitens EUCHNER, als auch seitens der
dritten Anbieter zugrunde zu legen, bevor diese Applikation in eine gesamte Sicherheitsfunktion integriert wird. Sollten hierbei
Widerspriiche zwischen Betriebsanleitungen und diesem Dokument auftreten, setzen Sie sich bitte mit uns direkt in Verbindung.

Verwendung von Marken- und Firmennamen

Alle aufgeflihrten Marken- und Firmennamen sind Eigentum des jeweiligen Herstellers. Deren Verwendung dient aus-schlieBlich
zur eindeutigen ldentifikation kompatibler Peripheriegerate und Betriebsumgebungen im Zusammenhang mit unseren Pro-
dukten.
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