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1. Zu diesem Dokument
1.1. Version

Version Datum Anderung/Erweiterung Kapitel

01-02/21 16.09.2019 Erstellung Alle

1.2. Giiltigkeit
Dieses Dokument dient zur Einbindung und Projektierung der MGB2 Modular mit BECKHOFF TwinCAT 3.

1.3. Zielgruppe

Konstrukteure und Anlagenplaner fiir Sicherheitseinrichtungen an Maschinen, sowie Inbetriebnahme- und Servicefachkrafte,
die (iber spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen sowie iiber Kenntnisse bei der Installation, Inbetriebnahme,
Programmierung und Diagnose von speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) und Bussystemen verfiigen.

1.4. Erganzende Dokumente
Die Gesamtdokumentation flir diese Applikation besteht aus folgenden Dokumenten:

Dokumenttitel

(Dokumentnummer) et

Betriebsanleitung - .

(2500235) System- und Projektierungshandbuch fiir das modulare Busmodul www

Sicherheitsinformationen
und Wartung (2500232)
Betriebsanleitungen der
angeschlossenen Module | Geratespezifische Informationen des jeweiligen Moduls und der enthaltenen Submodule. Www
und deren Submodule
Ggf. beiliegende Daten-
blatter

B

Hinweisblatt mit wichtigen Sicherheitsinformationen

B

Artikelspezifische Information zu Abweichungen oder Erganzungen

1.5. Hinweis

Diese Applikation basiert auf der Betriebsanleitung der MGB2 Modular. Die technischen Details sowie weitere Informationen
entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung.

4 (Applikation) AP000236-01-02/21
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2. Verwendete Bauteile / Module
2.1. EUCHNER

Beschreibung Bestellnummer / Artikelnummer

Sicherheitssystem MGB2 Modular mit modularem | 156386 / MGB2-L1HB-PN-U-S4-D-R-156386
Busmodul MBM (PROFINET Schnittstelle), Zuhaltung mit
Zuhaltungsiiberwachung 156387 / MGB2-L1HB-PN-U-S4-D-L-156387

156388 / MGB2-L1HB-PN-U-S3-D-R-156388
156389 / MGB2-L1HB-PN-U-S3-D-L.-156389

156390 / MGB2-L2HB-PN-U-S3-D-R-156390

156391 / MGB2-L2HB-PN-U-S3-D-L-156391

2.1.1. Im MGB2 Modular-Set enthaltene Artikel

MGB2 Modular-Set

Beschreibung Bestellnummer/Artikelnummer § % % % % §
2 8 8 8 8 3

Modulares Busmodul MBM 156310 / MBM-PN-S3-MLI-3B-156310 - - ® o o o

156312 / MBM-PN-S4-MLI-3B-156312 e o , - ,

Zuhaltemodul MGB2-L 136776 / MGB2-L1-MLI-U-YO000-BJ-136776 ® o o o - -
156392 / MGB2-L2-MLI-U-YO000-BJ- 156392 - - - . B )

Submodul: Not-Halt + zwei Drucktaster | 136687 / MSM-1-P-CA-BPP-A1-136687 ® 6 o o o o
Submodul: Drei Einlegeschilder 137610 / MSM-1-N-AA-QQQ-B1-137610 ® © o o o o

Griffmodul 136691 / MGB2-HBA1A3R-136691 e - o - e -
156394 / MGB2-HBA1A3-L-156394 - [ - [ - o

Modulsteckverbinder MLI 157024 / ACMC-SB-M-A-157024 ® 6 o o o o
Blindabdeckung MLI 156718 / AC-MC-00-0-B-156718 ® © o o o o
@ | Im MGB2 Modular-Set enthalten

Zeichenerkldrung Nicht im MGB2 Modular-Set
enthalten

Tipp: Weitere Informationen und Downloads zu den o.g. EUCHNER-Produkten finden Sie unter www.euchner.de.
Geben Sie einfach die Bestellnummer in die Suche ein.

2.2. Andere

Beschreibung Bestellnummer / Artikelnummer
BECKHOFF CPU-Grundmodul mit PROFINET-RT- CX9020-0110-M930

Controller

BECKHOFF TwinSAFE-Logic EL6910

BECKHOFF 4-Kanal-Digital-Ausgangsklemme, TwinSA- EL2904

FE,24 VDC

AP000236-01-02/21 (Applikation) 5
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2.3. Software

Beschreibung

Microsoft Visual Studio 2013 Shell (Integrated)

Version

Version 12.0.21005.1 REL

Microsoft .NET Framework

Version 4.7.03062

TcMeasurement 1.0
TcProjectCompare 1.0.0.9
TcTargetBrowserPackage Extension 1.0
TcXaeDebuggerLiveWatch 1.0
TcXaeHelper 1.0
TcXaeModules 1.0
TwinCAT XAE Base 3.1.0.0
TwinCAT XAE EventLogger 1.0
TwinCAT XAE PLC 3.1.0.0

3. Funktionsbeschreibung

Die MGB2-L1HB-PN-.. ist eine Zuhaltung nach EN ISO 14119 nach dem Ruhestromprinzip, die MGB2-L2HB-PN-..
ist eine Zuhaltung nach EN ISO 14119 nach dem Arbeitsstromprinzip. In diesem Beispiel werden alle Sicher-
heitsfunktionen (iber das PROFIsafe-Protokoll abgewickelt. Die MGB2 Modular ist (iber das Busmodul an eine
CX9020-0110-M930 von BECKHOFF angeschlossen.

(Applikation) AP000236-01-02/21
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4. Ubersicht der Kommunikationsdaten

4.1. Input

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte BM.E_G BM.E_SYS BM.E_ML2 BM.E_ML1 BM.D_RUN
2nd Byte Diagnose Byte (plugable)

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte LM.E_G LM.E_ER LM.E_SM1 LM.E_SMO LM.I_UK LM.I_SK LM.D_RUN
2nd Byte LM.I_OL LM.I_OT LM.I_OD
3rd Byte Diagnose Byte (plugable)

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte SM.E_S1 SM.I_S3 SM.I_S2 SM.I_S1
2nd Byte Diagnose Byte (plugable)

PROFlsafe Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte SM.FI_LES LM.FI_UK LM.FI_SK
2nd Byte
Byte 3-6 PROFlsafe intern genutzt (Steuerbyte, CRC, usw.)

Used within PROFlsafe (control byte, CRC, etc.)
4.2. Output

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IstByte | BMACKG | |

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IstByte | LMACKG | LMACKER | oL

PROFINET Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
IstByte | : | SMOH3B | SMOH2B | SMOMHLB | SMOH3 SMOH2 | SM.O_HI

PROFlsafe Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1st Byte LM.FO_CL
2nd Byte
Byte 3-6 PROFlsafe intern genutzt (Statusbyte, CRC, usw.)

Used within PROFlsafe (status byte, CRC, etc.)

Tipp: Die einzelnen Abkirzungen werden in der Betriebsanleitung erklart

@ HINWEIS!

Wahrend PROFINET Daten immer byteweise eingebunden werden, werden bei den PROFlsafe Daten
immer einzelne Bits eingebunden. Daher ist fiir dieses Applikationsbeispiel das Modul PROFisafe 2
Bytes verwendet worden und bietet einen ausreichend groBen sicheren Speicherbereich fiir die Bits:
LM.FI_SK, LM.FI_UK und SM.FI_ES.

AP000236-01-02/21 (Applikation) 7
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5. Installieren der GSD-Datei

Um die MGB2 Modular in die Hardwarekonfiguration von TwinCAT 3 einzubinden, bendtigen Sie die entsprechende GSD-Datei
im GSDML-Format:

» GSDML-V2.33-EUCHNER-MBM_2512512 T14-YYYYMMDD.xml
Die GSD-Dateien finden Sie auf www.euchner.de im Downloadbereich. Verwenden Sie immer die neueste GSD-Datei.

Entpacken Sie den Inhalt der GSDML-Datei in das folgende Verzeichnis:
» C:/TwinCAT/3.1/Config/lo/Profinet

-

Mame Anderungsdatum Typ Grofe

|&%| G5DML-0135-0201-MEM.bmp 04.04.2018 17:10 Bitrap-Bild 4 KB
|2 GSDML-V2.33-EUCHMER-MBM_2512512 T14-20190122.xml  22.01.2019 13:43 AML-Dokument 239 KB
Bild 1: Inhalt ZIP-Datei

, » Computer » Windows (C:) » TwinCAT » 31 » Config » Io » Profinet

Bild 2: Pfad der GSDML-Dateien fur TwinCAT 3

6. Parametrieren der Steuerung
Legen Sie die Zykluszeit der PlcTask fest. Fiir eine PROFINET Anwendung muss der Wert 2 eingestellt werden.

Selution Explorer A Bl AP000236_MGEZmodular_TwinCAT & X

G& | e~ | - Task |Online | Parameter {Online) | Add Symbols|
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P - :

Name: PlcTask Port: 350 B
m Solution 'AP000236_MGB2modular_TwinCAT' (1 project)
4 ] APOD0236_MGB2modular_TwinCAT B fei et Object Id: 002010030
] ﬁ SYSTEM [ Auto Priorty Managemert . Options
¥ License Priority: 20 = [ Disable
E §|$::leme | Cycleticks: 2 5| 2000 ms | [7] Create symbols
% PlcTask Start tick (modula): 0 :-. | Include extemal symbiols

=z Routes [ Separate input update
¥i= Type System Pre tich
TcCOM Objects
MOTION [ Waming by exceeding
4 PLC Message box
4 MGB2_Modular
4 ZE] MGB2_Modular Project
b [ Bxdernal Types
I+ 3] References
[ DUTs

[ VI

=

rre nces

Floating point exceptions

Watchdog Cycles: 0 =l
chdeg Lyeies 7] Watchdog stack

Comment:

Bild 3: Parameter PlcTask

8 (Applikation) AP000236-01-02/21
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7. TwinSAFE und PROFIsafe Hardware-Adressierung

7.1.  TwinSAFE

Fiir das TwinSAFE-Logic Modul EL6910 und das Fehlersichere Ausgangsmodul EL2904 muss die TwinSAFE Adresse einge-
stellt werden. Diese wird auf der linken Seite der TwinSAFE-Klemmen Uber die DIP-Schalter eingestellt.

TwinSafe-Klemme TwinSAFE Adresse im Beispiel
EL6910 1
EL2904 2

7.2. PROFlsafe

PROFIsafe-Adresse (F_Dest_Add) wird mit Hilfe der DIP-Schalter am Busmodul MBM eingestellt. Die PROFIsafe-Adresse muss
auf den projektierten Wert eingestellt werden.

k Schalter Beschreibung
N\ |A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al AO RSTWWWD1 Adressschalter Bit null bis neun
J H B B B B B B AO ... A9  Zur binéren Einstellung der PROFIsafe-Adresse

(Werkseinstellung: 0000000000)
Werksreset
(Werkseinstellung: off)

Geratewebseite mit erweiterten Diagnosemdg-
Www lichkeiten aktivieren.
(Werkseinstellung: off)

RST

ﬂiiiiwa@wwﬂ

wl OFF M{ON Default: 000
0000000000

Am—

Aus der im Hardwarekonfigurator projektierten F_Dest_Add 12, ergibt sich die folgende DIP-Schalter-Einstellung:

Schalter A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al AO
DIP-Schalterstellung MBM | off off off off off off on on off off
Stellenwert 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
Dezimalwert 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

Tabelle 1: DIP-Schalterstellung

@ ACHTUNG!

» Die eingestellte PROFIsafe Adresse des MBM und die im Hardwarekonfigurator projektierte Adres-
se mussen Ubereinstimmen.

» Die mit den DIP-Schaltern eingestellte PROFIsafe Adresse wird nur nach einem Neustart des MBM
ubernommen.

AP000236-01-02/21 (Applikation) 9
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8. Projektieren des MBM und der 1/0- Peripherie
8.1. Einfiigen der 1/0-Teilnehmer im Projekt

@ HINWEIS!

Um Scans durchzufiihren, muss das TwinCAT im Config Mode sein.

Fiigen Sie die Gerate wie folgt ein:

1. Verwenden Sie im Solution Explorer unter /0, rechter Mausklick auf Devices, Scan.
2. Wahlen Sie den PROFINET- und EtherCAT-Controller aus.

Solution Explorer * 1 X
@ o-a &= b
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~

fa] Selution 'AP000236_MGB2medular_TwinCAT' (1 project)
4 Ii:‘ APDOD236_MGB2modular_ TwinCAT

b SYSTEM
MOTION 4 new [/0 devices found [ =
v
%Devica 2 [EtherCAT)
ﬁg:::g: g Eﬁtg\e‘fr_%?:IHAAub;o]malion Pratocol]  [FECT] Cancel
2% Mappi s Add New Item... Ins
g’ Mappings (Unselect |
*a  Add Existing Item... Shift+Alt+A
Export EAP Config File
K{ Scan L\\}
Paste Ctrl+V
Paste with Links
8
Bild 4: Solution Explorer Bild b: Auswahl Controller

3. Aktivieren Sie im folgenden PopUp Fenster Scan for Boxes die Suche nach PROFINET-Teilnehmern

10 (Applikation) AP000236-01-02/21
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4. Vergleichen Sie die MAC-Adresse auf dem Typschild mit der MAC-Adresse der erreichbaren Teilnehmer im Netzwerk und
fligen das MBM dem PROFINET mit Add Devices hinzu.

r ~
Scan Devices

Stationnamne MAL address IF address Subnet l Rescan Devices ]

00145003 ED B3 0.0 0.0 0o oo
I [ add Devices [

4 | n 3

Stationname

Set Stationname

IP configuration

Set IP configuration

Paddiess 0 . 0 . 0 . 0 DHEP anable | ]
— - - S ’ Start Signal ]
Subnet o . o0 .0 .0
I — _ _ S l Reset to factony settings ] I
Gateway 1 | |
l Clase "Window ]
Bild 6: MBM hinzufiigen

AP000236-01-02/21 (Applikation) 11
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5. Fiihren Sie anschlieBend einen Scan der realen Konfiguration durch. Nach Abschluss des Scanvorgangs wird die Hard-
warekonfiguration wie in Bild 7 dargestellt.

Solution Explorer

@ o-a| & =
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P -

m Selution 'AP0D0236_MGEZmodular_TwinCAT' (1 project)
4 “] AP000236_MGB2modular_TwinCAT
bl SYSTEM
MOTION
e PLC
[ sareTY
E C++
4« Bvo
4 "L Devices
4 &5 Devicel (Profinet Controller CCAT (RT))
*., Image
I Inputs
B Outputs
4 &5 euchner-mbm
[ Inputs
b [ Outputs
4 [B API
P EE Term1 (DAP Modulg)
88 Term 2 (EmptySlot)
E8 Term 3 (MBM DIAGNOSE EXTENDED)
4 BE Term 4 (MGB2-11-MLI-U-¥0000-BJ-136776 D
4 H Subterm 1 {MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-13
[+ Inputs
b R Outputs
4 == Device 2 (EtherCAT)
"', Image
"E Image-Info
2 SyncUnits
1 Inputs
B Outputs
& InfoData
i Term 1 (EK1200)
B Term 3 (ELG91D)
b B Term 4 (EL2904)
B Term 4 (EL9011)
25 Mappings

[ -

Bild 7: Struktur der verwendeten Module
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6. Vervollstandigen Sie die Konfiguration der MGB2 Modular auf die im Beispiel verwendeten Module. Starten Sie hierfiir mit
einem Rechtsklick auf Term 2 (Empty Slot) und fliigen Sie mit Insert New Item... das Modul PROFIsafe 2 Bytes, PROFlsafe

4 Bytes oder PROFlsafe 8 Bytes ein.

.
Insert Module Insert SubModule

SubModule Types
Module Types [ﬁ 0K
ok Tope: - @ EmplySubslot o
Type: -4 EmptySlot - Others B
it B MSM-1-P-CABPP-AT-136687 Diagnose Basic
=4 Others B MSH-1-P-CABPP-AT-1 38857 Diagnose Extended | =
38 MBM DIAGNOSE EXTENDED B MSM-1-P-C5-BOP-42-137020 Diagnose Basic
B MSh-1-P-C5-BOP-A2-137020 Diagnose Extended

B2 PROFIsafe 2 Bytes

i.-B2 PROFlsafe 4 Bytes - B MSM-1-P-CA-0L0-AZ-1 26082 ) )

_____ 85 PROFIsafe 8 Rut B MSh-1-P-C5-BPP-AR-126381 Diagnose Basic

L] sale o byles B MSM-1-P-C5-BPPA5-126381 Diagnose Extended

B M5M-1-R-DAMO0-AB-137556 Diagnose Basic

B M5M-1-R-0A-M0O0-4E-137596 Diagnose Extended
B MSh-1-R-DA-OON-47-137597 Diagnose Basic

B M5M-1-R-0A-00N-47-137597 Diagnose Extended
B MSM-1-P-Ca-PPP-A3-127040

B MSM-1-P-Ca-BOP-B5-137738 Diagnose Basic

-- B MSM-1-P-CA-BOP-B5-137738 Diagnose Extended =

Multiple: 1 : I I
Multiple: 1
Comment;  Assigns 2 Bute az PROFlzafe area. Obtain number of used
zafety bitz which must not exceed 16 Bit Comment:  OrdeNumber. 136657, 1 e-stop iluminated., 2 push buttons
illuminated, basic diagnaose, additional fault codes
Bild 8: PROFlsafe Module einfligen Bild 9: Weitere Submodule einfligen

/. Flgen Sie Module und Submodule entsprechend lhres Aufbaus der MGB2 Modular ein.

4 [Fvo
4 "L Devices
4 #E Devicel (Profinet Controller CCAT (RT))
"E Image
b Inputs
b [l Outputs
4 euhnembm
Inputs
Outputs
1
Term1 (DAP Modulg)
Term 5 (PROFIsafe 2 Bytes)
Term 3 (MBM DIAGMOSE EXTENDED)
Term 4 (MGEB2-L1-MLI-U-¥0000-BJ-136776 Diagnose Extended)
B Subterm 1 (MGB2-11-MLI-U-Y0000-BJ-136776 Diagnose Extended)
B Subterm 2 (EmptySubslot)
B Subterm 3 (M5M-1-P-CA-BPP-A1-136687 Diagnose Basic)

P
P
4

LV'V'V@.
=
=l

¥ ¥ ¥ pp 5 EE EE
HE BEE EE EE

Bild 10: Aufbau Hardware MGB2 Modular-Set

@ HINWEIS!

» Im Applikationsbeispiel werden ausschlieBlich Module mit der erweiterten Diagnose projektiert.
Eine Projektierung der Module und Submodule mit Basisdiagnose ist moglich.

» Die Liste der einstellbaren Parameter fiir Module und Submodule finden Sie in der Betriebsanlei-
tung Busmodul.

» Das Modul MBM DIAGNOSE ERWEITERT in Steckplatz 2 wird automatisch eingefiigt. Es kann durch
das Modul MBM DIAGNOSE BASIS ersetzt werden.

AP000236-01-02/21 (Applikation) 13
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8.2. Parametrierung der MGB2 Modular
8.2.1. PROFINET

Folgende PROFINET-Parameter miissen eingestellt werden:
» Geratename/Stationname (Werkseinstellung aus GSD-Datei): [euchner-mbm].
» IP-Adresse: fest

Solution Explorer X | AP000236_MGB2modular_TwinCAT # X _

fa) | =& | - | General | Device |Diagr|osis | Features |.P«D5 |
Search Solution Explorer (Ctrl+a) P~ Adapter Properties
fal Solution 'AP000236_MGB2modular_TwinCAT' (1 project) Stationname
4 ui APD00236_MGBZmodular_TwinCAT cuchnermhm
b [l SYSTEM
MOTION Vendorld Deviceld HW Version SW Version
b ElPLC 0135 60301 0.00 T0.00
C++ IP configuration
4 Fvo
4 ¥ Devices IP address 92 168 . 1 . 2
4 &?P'evicel (Profinet Contraller CCAT (RT)) R 355 285 785 -
5% Image
b B Inputs Gaieway 192 . 168 . 1 . 1 Refresh GSDML...
I [ Outputs
4 & euchner-mbm
[ Inputs Instance Properties
b i Outputs ID ] Frameld
4 [E API <0001 x3000
P EE Term1 (DAP Module)
22 Term 2 (EmptySlot) MaxLengthin MaxLengthOut ActLengthin ActLengthOut
o BEE Term 3 (MBM DIAGNOSE EXTENDED) 1440 Byte 1440 Byte 13 Byte 10 Byte
4 BB Term 4 (MGB2-L1-MLI-U-¥0000-BJ-136776 Di
4 B Subterm1 (MGB2-L1-MLI-U-¥0000-BJ-134
P L0 Inputs
b Outputs

Bild 11: PROFINET Parameter
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APUWLI0_MGBZmoguiar_IwinkA T+

fal | @ =l | |- |Genem] I Device I Diagnosis | Features |ADS |
search Selution Explorer (Ctrl+ ) P~
10 Cyclic Data
] Solution 'AP000236_MGB2modular_TwinCAT' (1 project)
4 Ha APO00236_MGB2Zmodular TwinCAT Controller Cycle Time 4ms Cycle time from master task
b "ﬂ A TEM Device Cycle Time 16ms DevCycleTime = SendClockFactor * 31,25us * RedRi
MOTION
P PLC Min Device Interval 512
3] SAFETY Send Clock Factor 3-2-
@ C++
d s Reduction Ratio |16
d 4}% Devices Phase 1
4 Device 1 (Profinet Controller CCAT (R - N
:_’ﬁ_a‘*:fwce lei PIERE R Watchdog Factor 3 =) Diefault = 3
7 Image L=
p & Inputs Watchdog Time 48 ms Watchdog Time = Watchdog Factor ~ DevCycleTime
b B Outputs
4 & euchner-mbm
- Comment
p L5 Inputs
b [ Outputs The timing parameters are OK!
4 [& API
I BB Term1 (DAP Module)
B8 Term 2 (EmptySlot)
P BE Term 3 (MEM DIAGNOSE EXTEMDED)
4 BE Termd (MGB2-L1-MLI-U-Y¥0000-BJ-136776 Di
4 H Subterm1 (MGB2-11-MLI-U-¥0000-BJ-13
b Inputs
b [ Outputs

Bild 12: PROFINET Echtzeiteinstellungen

» Echtzeit-Einstellungen 10-Zyklus
Aktualisierungszeit: Aktualisierungszeit automatisch berechnen (Empfehlung)
Ansprechiiberwachungszeit: Akzeptierte Aktualisierungszyklen ohne 10-Daten: 3 (Empfehlung)

AP000236-01-02/21 (Applikation) 15
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8.2.2. PROFlsafe

Folgende PROFlsafe-Parameter missen in der Parametrierung eingestellt werden;

» F_Dest_Add (PROFIsafe-Adresse): 12 (Die PROFIsafe Default-Adresse wird von TwinCAT 3 vorgegeben, eine manuelle
Anderung der Adressierung ist moglich).

» F_WD_Time (Zeitspanne in der die Steuerung eine Antwort des PROFIsafe-Gerats erwartet): 600 ms.
Werkseinstellung aus GSD-Datei: [600 ms].

AP000236_MGe2modular_TwincAT = > |
Generzl | Parameterize Module
S PROFM& MName RN Offline Valus Online Value
""" il FsIL R siL3

F_CRC_Length R 3ByteCRC
F_Block_ID R 0
F_Par_Version R 1
F_Source_Add RAN 1
F_Dest_Add RAN 12
F_WD_Time RAN 600
F_Par_CRC R 21146

[ Read ] RecordData to Index 1, Transfer Sequence is 0. H"}ou click "Set to Default’the whole index will be set to defait]

Write:
[ SettoDefaut |

Bild 13: PROFIsafe Parameter

@

ACHTUNG!

» Die eingestellte PROFIsafe Adresse des MBM und die im TwinCAT projektierte Adresse miissen
ubereinstimmen.

» Die mit den DIP-Schaltern eingestellte PROFIsafe Adresse wird nur nach einem Neustart des MBM
ubernommen.

16
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8.3. PROFINET-Geratenamen dem Busmodul MBM zuweisen

1. Um der MGB2 Modular den Namen lber TwinCAT zu vergeben, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den
PROFINET-Controller und anschlieBend auf Scan.

solution bxplorer v 4 ox
@ o-a|& - | General | Adapter | PROFINET | Sync Task | Settings
search Solution Explorer (Ctrl+ ) P - IP corfiguration
fad Solution 'AP000236_MGB2Zmodular_TwinCAT' (1 project) iP add 192 168 1 ]
4 7 AP000236_MGB2Zmodular_TwinCAT Sk Ml B
b @l SYSTEM Subnet 255 . 255 . 255 . O
MOTION
b P'LI: Gateway 192 . 168 . 1 . 1
|83 SAFETY
£ee Name of Prilo Controller Station
4 L-‘G
i q,?g . coat-pncontroller
+8 jmage | 'O Add New Item.., Ins
b [ Inputs | 3 Add Existing Item... Shift+Alt+A
b Outputs X Remove Del
4 &% euchner- ! Port
b [ Input Change MNetld... L
- [ Outp Save Device 1 (Profinet Controller CCAT (RT)) As...
“ E‘ API Online Reset
PEE T¢ ;
gg T: Online Reload signment
booEET Online Delete
88 1€ ™ Scan h
4 B
b Changeld...
[ |:'|—.| I:Dp}r Ctrl+C
4 == Device 2 (Eth M e Ctrl+X
+H
i:; Ty Paste Ctrl+V
e Image-In
b - Sg,rncUniti Paste with Links
L4
b i Inputs | [@l Independent Project File
[ Outputs :
Disable
[ InfoDatal .
Bild 14: Suche nach Online vorhandenen Geréaten

AP000236-01-02/21 (Applikation) 17
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2. Wahlen Sie das MBM aus der Auflistung aus. Geben Sie den Stationsname ein und weisen Sie mit Set Stationname den
Geratenamen zu. Vergeben Sie des weiteren mit Set IP configuration die IP Adresse.

Scan Devices

Stationriamne MAL address IP address Subnet [ Rescan Devices ]
00:14:5C:03:EDE3 0.0.0.0 0.00.0 [ T ]

4 | ] »

Stationnarne

evchner-mbm

Set Stationname

IP configuration - -
Set P configuration

IF address 192 . 168 . 1 . 2 DHCF enable

Subnet 255 . 285 0285 . 0

Reset to factony settings

Gateway 192 0188 . 1 . 1

Close WWindow

l |
| |
[ Start Signal |
[ ]
[ ]

Bild 15: Geratenamen zuweisen

@ TIPP!

Alternativ zum MAC-Adressenvergleich konnen Sie lber Start Signal feststellen, ob Sie den richtigen
Teilnehmer ausgewahlt haben. Die LEDs Link1 und Link2 am MBM blinken.

18 (Applikation) AP000236-01-02/21
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Einbindung MGB2 Modular in Beckhoff TwinCAT 3

9. SPS Programmerstellung

Der nachfolgende Programmaufbau wird zur fiir die PROFINET Kommunikation (unsichere Kommunikation) verwendet:

Main

9.1.

—PRG_EtherCAT

PRG_ProfiNET

———FB_EUCHNER_MGB2modular

J

ST _MGB2modular_ PN

ST _MGB2modular_ PN _IO

Struktur der Verbindung zur PROFINET 1/0 Konfiguration

In der Struktur ST_MGB2modular_PN_IO wird die Ein-/Ausgangsstruktur der MGB2 Modular-Sets aquivalent zu den Kommu-
nikationsdaten abgebildet.

2

20
21

22

23

Bild 16:

//MEBZ System Diagnostic Inputs
nMGEZmodularI PnIoBoxState
nMGEZmodularI PnIoBoxDiag

//MBM Inputs B
nMGEZmodularI MEM

//Locking medule Inputs
nMGEZmodularI LM

//5ubmodule Inputs

nMGEZmodularI_ SM

//MGB2 System Diagnostic Output
nMGBZmodularQ PnIoBoxCtrl

//MBM Cutputs

nMGEZmodularg MBM

//Locking module Outputs
nMGBZmodular® LM

//5ubmodule Outputs

nMGBZmodularQ SM

END STRUCT
END TYPE

ST_MGBZmodular_PN_IO

s

AT I+
AT %I*

AT %I*

AT %I*

AT %I*

AT aQ*

AT aQ*

AT a2+

AT a2+

: UINT;
: UINT;

: UINT;

: ARRAY [0

: ARRAY [O..

: ARRAY [O..

: ARRAY [O..

: ARRAY [0..0

: ARRAY [0..0

OF BYTE;

OF BYTE;

OF BYTE;

OF BYTE;

0] OF BYTE;

OF BYTE;

s me2medutar_ N 10 -~ |

[FYPE sT_MeB2modular PN _IC :
//5truct for MGBZ-Set Inputs and Output

STRUCT

AP000236-01-02/21 (Applikation)
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EUCHNER

9.2.  Struktur zur Lesbarkeit der Ein-/Ausgange

In der Struktur ST_MGBZmodular_IO werden die Ein- und Ausgange der MGB2 Modular fiir die einfachere Lesbarkeit aufbe-
reitet. Als Vorlage dient hierzu die Datenstruktur, welche auf dem Datenblatt [Kapitel 4] abgebildet ist.

1 TYPE ST MGEZmodular PN :

= 2 STRUCT
3 //MGEBZ System Diagnostic Inputs
4 nMGEZmodularT PnIoBoxState
5 nMGEZmodularI_PnIoBoxDiag
g
12

N

o

Ld B3 D o

x203 LM

*IM _E_SMO

xIM E_SM1

xIM E_ER

xIM E_G

xIM I 0D

XLM I_OT

xIM I OL

BLM ExtendedDiagnostic

wn

Ld B3 D wo

//Submodul s
//nMGBZmodular SM
xSM I 81
x5M T 82
x5M T 83
=303 5M
%304 5M
x5M E 81
®x306 5M
x307 5M

BESM_ExtendedDiagnostic

oo

o

RN ¥ R S R TR VR R S B S T S R TS VS R R T o N S T o O R o I S T o I R i i e e el
o

Baob
Ly B3 D WD

1=
wn

Bild 17: Struktur der Eingange

AT 2I*
BOOL
BOOL;
BOOL;

: BOOL;
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL;

BOOL;

F

BYTE;

e |

: ARRAY [0..Z] OF BYTE;

: ARRAY [0..1] OF BYTE;

20
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s_maezmodutar PN = < |

48
49 //MBM Outputs
50 S nMEE2madula rg MBEM T 20%* : ARRAY [0..0] OF BYTE;
51 // =100 BM : BOOL;
52 // =101 BM : BOOL;
53 A4 =1 02 BM : BOOL;
54 Al x1 03 BM : BOOL;
55 // =104 BM : BOOL;
56 // =105 BM : BOOL;

= 57 A4 x10 & EM : BOOL;
58 xBM_ACE G : BOOL;
a8
&0 //Locking module Outputs
6l /:”m‘i'GBZmodularQ_"”ﬂ' AT %0* : ARRAY [0..0] OF BYTE;
62 *xLM O CL : BOOL;
63 /S =201 LM : BOOL;
64 A4/ mZ202 LM : BOOL;
65 A xZ03 LM : BOOL;
1 A xZ04 LM : BOOL;

= &7 /S =205 LM : BOOL;
68 ®xLM ACE_ER : BOOL;
6o xLM LCE G : BOOL;
70 -
71 A/ 5ubmodule Cutputs
T2 //nMGBZmodulary sM AT 20* : ARRAY [0..0] OF BYTE;
73 ®SM © HI : BOOL;
74 xSM O H2 : BOOL;
75 *3SM_ 0 _H3 : BOOL;
76 ®3M O H1 B : BOOL;
77 ®SM O HZ B : BOOL;
78 x5M O H3 B : BOOL;
79 // =306 s5M : BOOL;
80 // =307 SM : BOOL;
22 END STRUCT
B3 END_TYPE

Bild 18: Struktur der Ausgange
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9.3. Funktionsbaustein FB_EUCHNER_MGB2modular

Im Funktionsbaustein FB_EUCHNER_MGB2modular wird die Struktur der Variablen in die Struktur der Ein-/Ausgange kopiert.
9.3.1. Kopieren der CPU Eingangsstruktur in die MGB2 Modular Struktur

re_euchner_mcszmodutar = >« |

1 FUNCTION BLOCK FB_EUCHNER MGEZmodular
=z VAR IN OUT
3 " stMGB2modularPN :ST_M@EBZmodular PN;
4 END VAR - -
= 5 VI\R_
& stMGB2modularFNIO :5T_MGB2modular PN_TO;
7 END VAR
— -

1 //MGEB2 System Diagnostic Inputs

2 stMGBZmodularPN.nMGEZmodularI PnIoBoxState := stMGBZmodularPNIC.nMGEZ2modularI PnIoBoxState;

3 stMGE2modularPN.nMGEZmodularI PnIcBoxDiag := stMGEZmodularPNIC.nMGEB2modularI PnIoBoxDiag;

3 //MBM Inputs

6 stMGBZmodularPN.xBM D RUN := stMGBZmodularPNIC. nMGEZmodularT MBM[O] .0;

7 stMGBZmodularPN.xBM E ML1 := stMGBZmodularPNIC. nMGBZ2modularT MEM[O0].1;

g =tMGEZmodularPN.xEM E MLZ := stMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularl MBM[0].2;

g =tMGBZmodularPN.xBM E SY3S := stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularT MEM[O] .5;
10 =tMGBZmodularPN.xBM E G = stMGBZmodularPNIC. nMGEZmodularT MBM[O].7;
11 stMGBZ2modularPN.BEM ExtendedDiagnostic := stMGBZmodularPNIC. nMGEZmodularT MBM[1];
12
13 '/Locking module Inputs
14 =tMGBZmodularPN.xIM D RUN := stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularI TM[0].0;
15 stMGBZmodularPN.xIM I SE := stMGBZmodularPNIC. nMGEZmodularI TM[O0].1;
16 stMGBZmodularPN.xIM I UEK := stMGB2modularPNIC.nMGE2modularTI TM[0].2;
17 =tMGEZmodularPN.xIM E_SM0 := stMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularI IM[0].4;
18 =tMGBZmodularPN.xIM E SM1 := stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularI TM[0].5;
18 stMGBZmodularPN.xIM E ER := stMGBZmodularPNIC. nMGE2ZmodularI TM[O0].6;
20 stMGBZmodularPN.xIM E G := stMGB2modularPNIC.nMGE2modularI TM[0].7;
21 stMGBZmodularPN.xIM I COD := stMGB2modularPNIC.nMGE2modularT TM[1].0;
22 =tMGEZmodularPN.xIM I OT := stMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularl IM[1].1;
23 =tMGBZmodularPN.xIM T OL := stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularT TM[1].2;
24 stMGBZ2modularPN.BLM ExtendedDiagnostic := stMGBZmodularPNIC.nMGEZ2modularT TM[2];
25
28 //Submodule Inputs
27 =tMGBZmodularPN.xSM T S1 := stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularI SM[0].0;
28 stMGBZmodularPN.xSM I S2 := stMGBZmodularPNIC.nMGE2ZmodularI SM[0].1;
28 stMGBZmodularPN.xSM I S3 := stMGB2modularPNIC.nMGE2modularI SM[0].2;
30 =tMGEZmodularPN.xsM E 51 := stMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularl SM[0].5;
31 stMGBEmodularPN.BSM_ExtendedDiagnostic 1= stMGEZmodularPNIC. nMGEZmodularT SM[1];
J &

Bild 19: Kopieren der CPU-Eingangsstruktur
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9.3.2. Kopieren der MGB2 Modular Ausgangsstruktur in die CPU Struktur

Fe_eucrver_wae2modulsr = |

1 FUNCTION BLOCK FB EUCHNWER MGEZmodular

- z VAR _IN OOUT
3 stMGB2modularFN :5T_MGBZmodular FN:
4 END VAR
= g VAR
& stMGB2modularFNIO :5T_MGB2modular EN_IO;
7 END VAR

33 //MGBZ2 System Diagnostic Outputs

stMGB2ZmodularPNIC.nMGEZmodular® PnIoBoxCtrl := stMGBEZmodularPN.nMGEZmodular( PnIoBoxCtrl;

[ T

'/MBM Cutputs

=tMGBZmodularPNIC.nMGEZmodularg MBEBM[O] .7 = =tMGBZmodularPN.xBEM RCE G;

L3 Ld L) Gd L L
-1

//Locking module CQutputs

stMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularg TM[O]. = stMGEZmodularPN.xILM O CL;
41 =tMGEZmodularPNIC. nMGEZmeodularg TM[O] . stMGEZmodularPN.xILM ACE_ER;
=tMGBZmodul arPNIC.nMGEZmodularg TM[O0] .7 := stMGBZmodularPN.xLM ACE G;

s
oo m
1 o
Il

P
SR TV S

44 //5ubmedule Outputs

45 =tMGEZmodularPNIC.nMGEZmodularg SM[0]. = stMGEZ2modularPN.xSM O H1;
=tMGEZmodularPNIC.nMGEZmedularg SM[O] . stMGEZmodularPN.xSM © HZ;
47 =tMGBZmodul arPNIC.nMGEZmodularg SM[O0]. stMGBZmodularPN.xSM O H3;
=tMGE2modularPNIC. nMGE2Zmodularg SM[0] . stMGEZ2modularPN.xSM O _H1 B;
stMGBZmodularPNIC.nMGEZmodulary SM[0] .4 stMGBZmodularPN.xSM O HZ E;
stMGEZ2modularPNIC.nMGEZmodularg SM[0] .5 := stMGEZmodularPN.xSM O H3 B;

o
[5
Il

S
T
Il

s TR -]

oo

Bild 20: Kopieren der MGB2 Modular Ausgangsstrukturen

9.4. PROFINET Programm

Im Programm PRG_ProfiNET wird die Variablenstruktur zur PROFINET Diagnose erstellt. Des weiteren wird eine Instanz des
Funktionsbausteins FB_EUCHNER_MGBZ2modular aufgerufen.

era_proriveT - < |

1 PROGRAM PRG ProfiNET
= 2 VAR
3 //ProfiNET diagnostics
- nProfiNet DevState AT %I* :UINT;
5 nProfiNet PnIoError AT %I* :UINT;
& nProfiNet PnIcDiag AT %I+ :UINT;
7 nProfiNet DevCtrl AT %g* :UINT;
g8 S/ MEEEZmodular
10 stMGEZmodular : 8T MGEZmodular PN;
11 fhMGEZmodular : FBE EUCHNER MGEZmodular;
12 END VAR
-
'/Connect ProfiNet I/0 to EUCHNER MGBZmodular structurs

fhMGEZmodular (
=tMEEZmodularPN:= =tMGEZmodular) ;

]
La B3 =

Bild 21: Programm PRG_ProfiNET
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9.5. EtherCAT Programm
Mit dem Programm PRG_EtherCAT kann die EtherCAT Diagnose ausgelesen werden.

ra_ecnercaT - > |

PROGRAM PRG_EthE:rCP&T
VAR
'/EtherCAT diagnostics

nEtherCAT DevState AT %I* UINT;
END VAR

1
Ly Ba =

(A

oy

=4

Bild 22: PRG_EtherCAT

9.6. Hauptprogramm MAIN

Im Hauptprogramm MAIN werden die Unterprogramme PRG_ProfiNET und PRG_EtherCAT aufgerufen.

g |
FROGRAM MRIN
VAR

MAIM

o

Ly B3 =

END VAR

PRG EtherCAT();
FRG ProfiNET () ;
PRG TwinSAFE();

ST S R S Y =

Bild 23: Programm MAIN

9.7. Verlinkung der Programmvariablen

Mit der Verlinkung wird eine Verbindung zwischen den MGB2 Modular Ein- und Ausgangsvariablen und der Programmstruktur
hergestellt. Hierzu muss zuerst das CPU Programm iibersetzt werden. Das Programm kann mit Build Solution (Ctrl+Shift+B)
ubersetzt werden. AnschlieBend finden Sie die zu verlinkenden Variablen unter der erzeugten CPU Instanz.

4 F nMGBZmodularl_MEBM
' nMGBZmodularl_MEBEM[O]
' nMGBZmodularl_MBMI[1]
4 nMMGE2modularl LM

3 nMGB2modutar LMD
# MGEEDdILMl 1. Doppelklick auf die zu verlinkende Variable

' nMGBZmodularl_LM[2]
4 F nMGBZmodularl_5M

' nMGBZmodular]_5M[0]

1 nMGBZmodularl_SM[1]
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AP000236_MGB2Zmodular_TwinCAT + >

Variable | Flags | Online |
Name: RG_ProfiNET fbMGE2Zmodular stMGB2maodularP NIO .0 MGEBZmodular]_LM[O]
Type: BYTE
Group: PlcTask Inputs Size: 1.0
Address: 512626 (x7D272) User ID: 0
Linked to... k‘
Comment: H : H :
2. Verlinken der Variablen mit Linked to...
ADS Info: Port: 350, 1Gmp: (x8502000, I0ffs: (xB007D272, Len: 1
Symbal Info: Port: 851, PRG_PrefiNET foMGE2meodular stMGE2medularPNIO.n MGB2me
Full Name: TIPC"MGE2_Modular"MGE2_Modular Instance "PlcTask Inputs “PRG_Prof
B Attach Variable PRG_ProfiNET.f5MGB2Zmodular.stMGB2modularPNIO.nMGB2modularl_LMI0] (Input) =)
S | ShowWariables
j ) Unusad
2| @ Used and unused
Dievice 1 [Profinet Contraller CCAT (AT)) [l Excluce disabled .
b o [¥] Exclude other Devices
aFl Exclude same Image
28 Tem 5 [PROFIsafe 2 Bytes) [E] Show Toolips
£ Subterm 1 [PROFlsafe 2 Bytes] 7] Sort by Address
£-# PROFlsafe_28 [ Show Variable Groups
%1 PROFlsale_28(0] > IE 4.0,BYTE [1.0] =
# PROFlsafe_28[1] > IB5.0.BYTE[1.0] s Lpe
#| PROFlsafe_28[2] > IB6.0,BYTE [1.0] o [l Matohing Type . . .
1 PROFlsafe_28(3] > IE 7.0, BYTE [1.0] [¥] Matching Sizs 3 Auswahl deS ZU Ver“nkenden Elnganngere|Ch Und fer'
%! PROFlsafe_2B4] > IB 80, BYTE [1.0] [ 40 Typss . .
%! PROFlsafe_2B[5] > IB9.0,BYTE [1.0] b tlgstellen mit OK
o §§ Tem 3 (MEM DIAGNOSE EXTENDED)
E-3 Subtem 1 (MBM DIAGNOSE EXTENDED) Difsets
# Inputsl0] > 1B 10.0, BITARRE [1.0] [ Continuous
F Inputsl1] > 1B 1.0, BITARRE [1.0] [l Shcis Do
23 Tem 4 MGBZL1-MUMU-Y0000E.-138776 Disgnose Extended)
S8 Subterm 1 (MGB2-L1-ML-U-Y0000-BJ-136776 Diagnese Extended) Wariable: Mame / Camment
o 2l rpuit[ —| [/ [C]Hand over
- Inputs[1] > [B13.0, BITARRB [1.0] T e
F Inputsl2] > 1B 14.0, BITARRE [1.0]
£ Subterm 3 [MSM-1-P-C& BPP-41-136687 Diagnose Extended)
1 Status control elements > 1B 15.0, BITARRS[1.0]
# Fautinfomations > 1B 160, BITARRE [1.0]
i Device 2 [EtherCAT) b Cancel 0K Vﬂ\

Diesem Beispiel folgend muss die Verlinkung fiir alle erstellten Variablen durchgefiihrt werden.
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EUCHNER

@ o-a|&--
| Search Solution Explorer (Ctrl+ )

ﬁ; ST_MGEBZmodular_PM (STRUCT)
ﬁf; 5T_MGB2Zmodular PM_IO (STRUCT)
Cd GVlis
4 [ POUs
L:j FB_EUCHMER_MGB2modular (FB)
5] MAIN (PRG)
Ej PRG_EtherCAT (PRG)
H':j PRG_ProfibET (PRG)
3 VISUs
[z MGB2_Modular.tme
[ E;j PlcTask (PlcTask)
4 U MGB2_Maodular Instance
4 PlcTask Inputs
4 | PRG_EtherCAT.
| # nEtherCAT DevState
4 I PRG_ProfiMET.
2! nProfiNet_Dev5tate
! nProfiMet_PnloError
nProfilet PnloDiag
P feMGE2meodular.
4 i stMGB2modularPMIO.
! nMGEZmodulard_PnloBox5tate
2 nMGEZmodularl_PrloBoxDiag
4 F nMGE2Zmodularl_MBM
& nMGBZmaodularl_MBM[O]
& nMGEZmodularl_MBM[1]
4 #F nMGE2Zmodular LM
F nMGBZmodularl_LM[0]
& nMGEZmodularl_LM[1]
b nhGEZmodularl_LM[2]
4 ¥ nMGBE2Zmodularl_SM
' nMGBZmodularl_5M[0]
& nMGEZ2modularl_SM[1]
4 [ PlcTask Qutputs
4 [y PRG_ProfiMET.
| %> nProfiNet DevCtrl |
4 [ fbMGEBZmodular.
4 [ stMGB2rodularPMIC,
| %+ nMGB2modularQ_PrloBoxCtrl |
4 BEe nMGEZmodular( MEM
B nMGEBZ2modulard _MBM[D] |
4 B nMGE2Zmodular( LM
B nMGEZmodular(_LM[O] |
4 PR nMGEZmodular() M
B nMGEBZ2modular( _SM[0] |

Bild 24: Zu verlinkende Variablen

- 1 x|

26

(Applikation) AP000236-01-02/21



E c H N ER Applikation MGB2
U Einbindung MGB2 Modular in Beckhoff TwinCAT 3

9.8. Programm an die SPS iibertragen

Ubertragen Sie das Programm durch einen Klick auf Activate configuration &, an die Steuerung und versetzen Sie die
Steuerung in den Run mode.

9.9. Beobachten der unsicheren Variablen

Mittels der Bausteinschnittstelle des Programms PRG_ProfiNET konnen die Ein- und Ausgange der MGB2 Modular angesehen
werden. Gehen Sie online in dem Sie auf Login 3] klicken.

PRG_ProfiNET [Onling] # X

AP000236_MGB2modular_TwinCAT.MGB2_Modular.PRG_ProfiNET

Expression Type Value Prepared value Address - E
= 5@ stMGB2modularPN REFEREMCE TQ 5T_... D

@ nMGB2modular]_PnloBoxState UINT 0

@ nMGB2modular]_PnloBoxDiag UINT 2

& xBM_D_RUN BOOL

@ xBM_E ML1 BOOL FALSE

@ xBM_E_ML2 BOOL

@ xBM_E_S5Y5 BOCL :

@ ¥BM_E G BOOL F

@ BBM_BxtendedDiagnostic BYTE

@ xLM_D_RUN BOOL

@ ¥LM_I 5K BOOL

@ wLM_I_UK BOOL

@ xLM_E_SMD BOOL

@ ¥LM_E_SM1 BOOL

@ xLM_E_ER BOOL

% xLM_E G BOOL T

# xLM_L_OD BOOL

& xLM_L 0T BOOL

@ xLM_I_OL BOOL TRUE

@ BLM_BExtendedDiagnostic BYTE 0

® xSM_L 51 BOOL

@ wSM_I 52 BOOL Z

@ xSM_I 53 BOCL

@ ¥SM_E 51 BOOL

@ BSM_BExtendedDiagnostic BYTE

@ nMGE2modularq_PnloBoxCtrl UINT

@ ¥BM_ACK_G BOOL

@ xLM_0_CL BOOL

@ xLM_ACK_ER BOOL

@ ¥LM_ACK_G BOOL

@ x5M_0_H1 BOOL

@ xSM_0O_H2 BOOL

@ xSM_0_H3 BOOL

@ xSM_0_H1_B BOOL

& ¥SM_O_H2_B BOOL -
4 : »

1 //Connect ProfiNet I/0 to EUCHNER MGBZmodular structure
= 2 fbMGEZmodular |
3 stMGBZmodularPN:= stMGBZmodular) ; RETURN]

Bild 25: Beobachten der Variablen der MGB2 Modular
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10. Projektierung TwinSAFE - ProfiSAFE

Im folgenden Kapitel ist die Projektierung des TwinSAFE Ausgangs und die ProfiSAFE Anbindung der MGB2 Modular be-
schrieben.

1. Legen Sie das Programm PRG_TwinSAFE als PLC-Programm an.

2. Variablendeklaration PRG_TwinSAFE: Es werden die Variablen xTwinSAFE_Run und xTwinSAFE_Ack als Ubergabevariablen
in die sichere Steuerung benotigt.

pra_twinsare = < [

1 PROGRAM PRG_TwinSAFE

= 2 VAR
3 xTwinSAFE RUN AT Q¥ : BOOL := TRUE; // le f Safety Programm
4 ¥Twin3AFE Ack AT 0* : BOOL ; v wledge from Reset-button for Safety Program
E END VAR
-]

Bild 26: PRG_TwinSAFE Variablendeklaration

3. Mittels der Taste S3 des Submoduls wird die Quittierung der sicheren Steuerung im Fehlerfall realisiert. Weisen Sie hierzu
die Variablen wie in Bild 27 zu.

prc_Twinsare < [

1 PROGRAM PRG TwinSAFE

= 2 VAR
3 xIwinSAFE_RUN AT 20+ : BOOL := TRUE; // Enable for Safety Programm
4 ¥Iwin3AFE Ack AT 50* : BOOL S/ Diagnose: Acknowledge from Reset-button for Safety Program
E END_WRR
-
-

1 XIwinSAFE Rck := PRG ProfiNET.stMGB2modular.xSM I_S3;

Bild 27: Quittierung mittels Drucktaste des Submoduls

4. Aufruf PRG_TwinSAFE im Hauptprogramm

e
1 PROGEAM MRTMN
z WAR
3
s  END VAR
e N
1 FRG_EtherlAT():
p: FRG_ProfiNET():
3 PRG TwinSAFE();:

Bild 28: MAIN (PRG)
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5. Hinzufiigen des Safety Projektes

Solution Explorer * 0 X
@ o-a| & =
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) L~

m Solution 'AP000236_MGBE2Zmodular_TwinCAT' (1 project)
P “a APO00236_MGE2modular_TwinCAT
4 @l sYSTEM
¥ License
b @) Real-Time
4 B Tasks
[& PlcTask
=f= Routes
¥n Type System
[&] TcCOM Objects
MOTION

b [ External Types
P [-g] References
b g DUTs
[ GVLs
b 3 POUs
3 VIsUs
915 MGB2_Modulartme
[ E;j PlcTask (PlcTask)
B O MGB2_Modular Instance
&:ﬁ A

b & 1o ‘0 Add New Item...

Sart by [Detaun | B =

TwinCAT Salety Pacject Preconfigored Brdck  TainCAT Salety Breject

JEE"  TuinCAT Safety Poject Preconiiguesd knputs

@ TwinCAT Empty Safety Preject

TreCAT Safety Proyect

TwinCAT Sadety Froject

1 &

C\sershAdrman PCT28TE Do curments Visual Shusbes 2003 Projects, SP000136_MGEImedular_Tanet = e

Ins P

*a  Add Exsting Item...
Hide SAFETY Configuration

Bild 29: Safety Projekt hinzufiigen

Shifte Alt+A

AP000236-01-02/21 (Applikation)

29




Applikation MGB2
Einbindung MGB2 Modular in Beckhoff TwinCAT 3

EUCHNER

6. Einstellung des Zielsystems: Als Zielsystem muss die Beckhoff Klemme EL6910 ausgewéhlt werden. Die Klemme arbei-
tet auch als PROFIsafe-Controller. Des weiteren wird die Safe-Adresse eingetragen. Fiir eine erweiterte Diagnose kann
Map Serial Number und Map Project CRC aktiviert werden

AR Twin

Solution Explorer

FE*

ARSI tmnion (5 o 1
~onhiguration: A Flatform: /A
Search Solution Explorer (Ctrl+() P~ User Adminictration B
&1 Solution *AP000236_MGB2modular_TwinCAT (1 project) | Backup/Restore
| En:g;jsﬁﬂmsazmudu\ar;rwinc.c\'r - et ELesio - TwinCAT System Manager Process Image
4
@ License Physical Device: Tem 3 (ELE310) Bl Connection Info Data
b @ Real-Time Device is an exte & Show Input/Output Data as byte
4 B Tasks Softwars Version 0200103 amay (old corfiguration)
[& PlcTask Serial Number: 1603966
= Routes el amber Connsctioninputs/Outputs
s Froject CRC B330
2l TypeSystem G Take over Safety Alias Device names
] TcCOM Objects [Map Seral Number Map Proiect CRC. (V]| | 1] (Cornection Info Data names willalso
MOTION Version Number: 1 be adusted)
4
Safee Address ! Standardinputs/Outpuis
Hardware Address: 1 =
221 MGB2_Modular Project Srare fooress B (7] Take over Sandard Aliss Devie
b [ External Types e
on
b [ References Teminal View Off HHHHHHHHH
b 3 DUTs
L ovLs AmsNetld 5.56.195.244.3.1
4 [ POUs
FB_EUCHNER_MGB2modular (FB) AmsFort 1001 07
MAIN (PRG) 5
PRG_EtherCAT (PRG) Choose physical terminal for mapping ‘
PRG_ProfiNET (PRG)
] PRG_TwinSAFE (PRG)
£ visUs Choose local device
2[5 MGE2_Modulartmc
b G picTase (lcTash Search:
b OF MGE2 ModularInstance _
P SAFETY Teminal: | . Devices
4 TwinSAFE-ProfiSAFE ) Device 2 (EtherCAT)
4[] TwinSAFE-ProfiSAFE Project El- Term 1 (EK1200)

@ Target System

Term 3 (EL6I10)

4 [ TwinSafeGroupl
4 [ Alias Devices
I ErrorAcknowledgement.sds
il Run.sds
TwinSafeGroupl.sal
[Z8] TwinSAFE-ProfiSAFE Instance
b 0

Bild 30: Zielsystem

/. Im nachsten Schritt werden den erstellten Alias Devices ErrorAcknowledgement und Run die Variablen aus dem
PRG_TwinSAFE zugewiesen. Offnen Sie die Eigenschaften durch Doppelklick auf die Variable.

Linking | Process Image Linking | Process Image

Full Name: TIID"Device 2 (EtherCAT)"Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELGS10)"31
Linked to:

Standard In Var 1

Full Name: TIID"Device 2 (EtherCAT)"Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELES10)"S1
Linked to:

Name: Standard In Var 2

Name:

S5 ==

B Attach Variable Standard In Var 2 (Output)

Search: E

B | Attach Variable Standard In Var 1 (Output)

E Show Variables
Urused
Used and unused

Show Varishles
Urused

MGE2_Modular
i} MGE2_Madular Instance
=i PRG_TwinSAFE.

[T Exclude disabled
Exclude other Devices
Exclude same Image

Show Toolips
[ Sort by Address
[] Shaw Variable Groups
Show Variable Types
[ Matching Tupe
Matching Size
[T] &0 Types
Array Mode
Offzets
[ Continuous
[] Shaw Dialog
Wariable Mame / Comment

AL Hand over
A | Take over

Cancel Ok

' MGE2_Maodular Instance
-4 PRG_TwinSAFE.

) Used and urused

[ Exclude disabled
Exclude other Devices
Exclude same Image

Show Toolips
[ Sort by Address
[] Shaw Variable Groups
Show Variable Types
[ Matching Tupe
Matching Size
[T] &0 Types
Array Mode
Offsets
[ Continuous
[] Shaw Dialog
Wariable Mame / Comment

/[ Hand over
A | Take over

Cancel Ok .E

Bild 31:

Alias ErrorAcknowledgement

Bild 32: Alias Run

30

(Applikation) AP000236-01-02/21



E c H N ER Applikation MGB2
U Einbindung MGB2 Modular in Beckhoff TwinCAT 3

8. Hinzufligen der PROFIsafe Verbindung:

Solution Explorer > 1 x
@ o-a| =
Search Solution Explorer (Ctrl+0) P~

] Solution 'AP000236_MGE2Zmedular_TwinCAT' (1 project)
4 o APO00236_MGB2modular_TwinCAT
4 @l svsTEM
¥ License
b @ Real-Time
4 B Tasks
[& PlcTask
5f= Routes
215 Type System
TcCOM Objects

Sart by | Defauk

Lﬂ Custons PROFicale Cormction Satety Type: Safery
Aling device foe a cuttim PROFlcafe

MGB2_Medular Project
b [J External Types
P 3] References

cannetion.

PR isafe
> C@DUTs " oniine
[J GVLs
4 [Z POUs

] FB_EUCHNER_MGE2medular (FE)
MAIM (PRG)
PRG_EtherCAT (PRG)
PRG_ProfiNET (PRG)
PRG_TwinSAFE (PRG)
3 vIsUs
213 MGB2_Modular.tmc
[ E;] PlcTask (PlcTask)
b O] MGB2_Modular Instance
4 [ saFeTY
4[] TwinSAFE-ProfiSAFE
4 TwinSAFE-ProfiSAFE Project
"4., Target System
4 o5 TwinSafeGroupl
4 ¥ Alias Devices
m ErrorAcknov
B Run.sds Scopeto This ‘O Mewltem... Ins [
TwinSafeGroup] New Solution Explorel #5  New Folder
[ TwinSAFE-ProfiSAFE I
» [Fvo

Add

Sort Alias Devices 3
Add multiple standard variables
Import Alias-Device(s)

Bild 33: PROFIsafe Verbindung einfiigen
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9. PROFIsafe Einstellungen der MGB2 Modular: Es muss die Zuordnung (Mapping) auf Steckplatz PROFlsafe 2 Bytes, die
Safe-Adresse (Physische DIP-Schalter-Einstellung) und die F_WD_Time (600ms aus Werkseinstellung GSDML) eingestellt
werden

Linking |Ccmnec1|0n | Safety Parameters | Process Image |
Safe Address: External Safe Address:

| Linking | Connection | Safety Parameters | Process Image |

Physical Device:

. L Connection Settings Connection Variables
Dip Switch:
Conn-No: 1 COM ERR Ack
Input. Full Name: TIID"Device 2 (EtherCAT) " Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELES10)"F1 Connld: 3
) ) ’ =) Info Data
Linked to: <« Mode: PROF|safe master *|| | ] Map State [C] Map Inputs
Output Full Name: TIID"Device 2 (EtherCAT)"Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELES10)"F1 Watchdog (ms): | 600 [C] Map Diag [71 Map Outputs

Linked to: Module Fault (Fail Safe Data) is COM ERR

MName: Message_3

n
Choose physical channel ﬂ
1] l:
Cancel PROFEze Connecton L=dz”_» < [
@ Unused Linking | Connection | Safety Parameters | Process Image: |
# Temn 5 [PROFlsafe 2 Bytes) 4l MName RW Current Value 10 Treeitemn Value Default Value
|:: W Subterm 1 [FRO ) F_Check_Seq_Nr RW 0(0) 0(0) 0(0)
. F_Check_iPar RW 0o ()] 0(0)
F_SIL RAW SIL3 (2) SIL3 (2) SIL3 (2)
F_CRC_Length R 3-Byte-CRC (0) 3-Byte-CRC (0) 3-Byte-CRC (0)
F_Block_ID R 0 (0} 0 (0} 0(0}
F_Par_Version R V2-mode (1) V2-mode (1) V2-mode (1)
F_Source_Add RAW 0x0007 (1) 0x0007 (1) 0x0007 (1)
F_Dest_Add RW 0x000C (12) 0x000C (12) 0x0007 (1)
F_WD_Time RW 0x0252 (600) 0x0258 (600) 0x0252 (600)
F_iPar_CRC RW 0x00000000 (0) 0x00000000 (0) 0x00000000 (0)
F_Par_CRC R 0x525A (21146] 0x520A (217146) 0x4755 (18261)
Edit ”Set Current to Default Value”sa Current to 10 Tresitem Va\uel[ae« 10 Treeitem Va\uesl [Update 10 Treeltem

Bild 34: PROFIsafe Einstellungen
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10. Hinzufiigen der TwinSAFE Verbindung zur Klemme EL2904.

Selution Explorer > I x
@ o-a| =
Search Solution Explorer (Ctrl+0) P~
] Solution 'AP000236_MGE2Zmedular_TwinCAT' (1 project)
4 ol APO00236_MGB2modular_TwinCAT
Pl ﬂ SYSTEM
¥ License
b @ Real-Time

4 B Tasks
[& PlcTask
5f= Routes
215 Type System

Scet by Dt o] k= sesrch Installed Templates (Cirief] 2 -
TcCOM Objects 7 -
li‘ ! a ::":m ﬁ EL1904, 4 digrtal inputs Satery Type: Salety
MOTION I las devce e 4 digtal sutputs o
s & " P FihasCAT
4 PLC Beskhatf Aviomation GmbH M TLI918, & digtal inpuss Satety
Beckholf Atomation GmbH

4 [0 MGB2_Modular

s
PROFIMs

I.ﬁ ELIINI, 4 digitalingrts serd 1 |

swer feed) putput Safery

b [J External Types

P 5 References ﬁ; £F1908, 8 sigitel imputs Sale,
b 3 DUTs s
3 GvLs — o
4[5 POUs ﬁ 400 5805 Drive Opticn Caed ] Salet
] FB_EUCHNER_MGE2maodular (FE) ﬁ £ 5805 Drve O Salen
E] MAIN (PRG) dﬁ — ™
E PRG_EtherCAT (PRG) -
= . M A 580 Confl (2 aues, PV 5] Safesy
B PRG_ProfiMET (PRG)
E PRG_TwinSAFE (PRG) ﬁg AL (5 Sl
[ vIsUs 7 e

213 MGB2_Modular.tmc
[ E;] PlcTask (PlcTask)
b O] MGB2_Modular Instance
i SAFETY
a TwinSAFE-ProfiSAFE
4 TwinSAFE-ProfiSAFE Project
"4., Target System
l¢Z Twin5afeGroupl
4 ¥ Alias Devices
m ErrorAcknov
B Run.sds Scopeto This ‘O Mewltem...
TwinSafeGroup] New Solution Explorer ¥5  Mew Folder
[T TwinSAFE-ProfiSAFE I

» [Fvo

4

Add 3

Sort Alias Devices
Add multiple standard variables
Import Alias-Device(s)

Bild 35: TwinSAFE Verbindung einfiigen

11. Klemmenparameter einstellen: Verlinkung an physisches Device und FSoE-Adresse (Fail Safe over EtherCAT; Physische
DIP-Schalter-Einstellung).
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EL2004, 4 digital outputs 1s0=" = < [

Linking | Connection | Safety Parameters | Frocess Image |

FSoE Address: External Safe Address:
Physical Device: | Linking ‘ Cennegtion ‘ Safety Parameters I Process Image |
Dip Switch: Connection Settings Connection Variables
Conn-No: 2 COM ERR Ack:

Input:  Full Name: TID"Device 2 (EtherCAT) " Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELGZ10)"C: Conn-d: 5

. . =) Infe Data

Linked to: G Mode: ] Map Siste [ Map Inputs
DMapDiag DMapOutputs

Output: Full Name: TIID"Device 2 (EtherCAT) Term 1 (EK1200)"Term 3 (ELES10)"Ci Watchdog (ms): 100

Linked to: [C] Module Fault {Fail Safe Data) is COM ERR

Name: Message_6

Choose physical channel

==
DKI:

@ Unused
Al

i Devices
E|”’“$ Device 2 [EtherCaT)
= #: Term 4 [EL2904]

£L290:, 4 dgita oupurs 10x_= < [

Safety Parameters | Frocess Image |

Linking | Connection

Bild 36: TwinSAFE Einstellungen EL2904

Index Name Value Unit
4 8000:0 FSOE Settings =5<

8000:01 Standard outputs active FALSE (0}

8000:02 Current measurement active  TRUE (1)

8000:03 Testing of outputs active TRUE (1)

8000:04 Error acknowledge active FALSE (0)

34
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11. Sicherheitsprogramm erstellen

Die sicherheitstechnische Applikation wird in dem zur TwinSAFE-Gruppe gehorenden sal-Arbeitsblatt realisiert (sal - Safety
Application Language) und stellt nur ein Beispiel einer Applikation dar.

@ HINWEIS!

Es muss mindestens ein Aufruf fiir ein Safety-Bit des MBM im sicheren Programmteil erfolgen, damit
das Gerat nicht passiviert wird.

11.1. Beispiel fiir ein Sicherheitsprogramm

Im folgenden Beispiel wird der sichere Ausgang der Klemme EL2904 (Kanal 1) durch das Bit LM_FI_UK angesteuert. Die
Bedingungen fiir das Bit LM_FI_UK sind erfiillt, wenn die Tiir geschlossen, die Riegelzunge im Zuhaltemodul und die Zuhal-
tung aktiv ist.

TuinsateGrovpLsal_» % [

— Networkl

ﬂi_ safeMon . ‘“\l

FBMonl

¥J] Restart

xLM_FI_UK }9] Meninl & Error [

E] Monlnd
El Monln3

E MonInd }1 -

E] Securel &
El Secured

Delay Time (ms}l—MonCut *FO1
100

L_BonDelCut

Bild 37: Beispiel Sicherheitsprogramm
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Fiir die TwinSAFE Gruppe werden nach dem Einfiigen der Bausteine die Variablen zugewiesen (Mapping). Das Mapping muss
fiir die Variablen xLM_FI_UK, xFO_1, Err Ack und Run/Stop durchgefiihrt werden.

Map to =] Map to B
4 TwinSAFE-ProfiSAFE Safe [/0s 4 TwinSAFE-ProfiSAFE | safevos
4 G| TwinSafeGraupl Local group 4 6] TwinSafeGroupl Local group
4 Alias Devices Other groups 4 Alias Devices Other groups
4 PROFIsafe Connection_1 i 1
e Lonnestan Logic internal /Os “ E"zgﬁa‘" 4 d;gl"a' outputs. 1 Standard /Os
annel
< Safe Data Byte 0[0] g Iy OutputChannell Local group
B safe Data Byte 0711 Other groups * Outputnannel2 7] Gther grovps
% Safe Dafta Byte 0[2] Usage # OutputChannel3 Logic internal [/Os
© Safe Data Byte 03] @ Unused only # Outputfhannel4 ezl g
& Safe Dqta Byte 0[4] © Used and urused 4 PROFIsafe Connegtion 1 Tiroeis
9 Safe Data Byte 0[5] 4 Channel 1 2
& Safe Ddfta Byte 0[6] Direction # Safe Dafa Byte 0[0] Usage
9 Safe Ddta Byte O[7] In # Safe Dafa Byte O[1] Unused only
& Safe Ddta Byt= 1[0] out 4 Safe Defie Byte 0[2] Used and unused
& Safe Data Byte 1[1] % Safe Dafta Byte 0[3] Tiresram
@ Safe Dgta Byte 1[2] @ Safe Dats Byte 0[4] 0
& Safe Cdta Byte 113] % Safe Dafe Byt 0[5) o
9 Safe Dgta Byte 1[4] @ Safe Dats Byte 0[]
& Safe Dgta Byte 1[5] % Safe Dita Byte 0[7]
% Safe Dipta Byte 1[6] % Safe Dgta Byte 1[0]
& Safe Data Byte 1[7] # Safe Dgta Byte 1[1] =
% Safe Dita Byte 1[2]
& Safe Dita Byte 1[3]
% Safe Dta Byte 1[4] v
[ e | Lo B[ conce | [ e | o Ty
< 1
Command - Tommend -
Variable Mapping

Variable Mapping

Variables | Group Ports | Replac

Ement Values | Max Start Deviation |

Variables | Group Ports | Replackment Values | Max Start Deviation
Assigned Varisble Direction 4lias Port Port Name Instance Name Function Name || Assigned Variable Direction Alias Port PortName Instance Mame Function Name
*LM_FI_UK input [ Monlnl ~ FBMonl safeMon «LM_FLUK input |[PROFisafe Connection 1 Safe Data Byte O[1] (TwinsafeGroupl) ] Monlnl | FBMonl safehon
xFOL output [ MenQut  FBMonl safeMon xFOL output [ MonQut | FBMonl safehon

Bild 38:

Mapping xLM_FI_UK

Bild 39:

Mapping xFO_1

36
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TwinSafeGroupl.sal + X

Map to

4 TwinSAFE-ProfiSAFE
4 G| TwinSafeGroupl
4 Alias Devices
4 ErrorAcknowledgement
4 Channel 1
&
4 Run b
4 Channgl 1
@ In

Standard 1/Os
Local group
[C] Other groups

Logic internal I'Os
Local group
Other groups

Usage
@ Unused only
) Used and unused
Directien
In
Out

Clear

I 0K [}I[ Cancel ]

4

TwinSafeGroupl.sal® & X

Map to

4 TwinSAFE-ProfiSAFE
4 G| TwinSafeGroupl
4 Alias Devices
4 Run
4 Channel 1
&
\

Standard I/Os
Local group
[C] Other groups

Logic internal /'Os
Local group
Cther groups

Usage

@ Unused only

) Used and unused
Direction

In
Out

OK M[ Cancel

Command :

Variable Mapping

Variables | Group Ports |Re lacement Values

Max Start Deviation

Variable Mapping

Variables | Group Ports | Replacement Values I Iax Start Deviation |

Group Port Direction gas Port

Err Ack . Group Port Direction Alias Port

Err Ack input [ [ ErrorAcknowledgementIn (TwinSafeGroupl] |
Run/Stop input E]

Run/Sto| input -
Medule Fault | input E] B >

Com Err outpu Module Fault | input E]
= E] Com Err output E]
Bild 40: ~ Mapping Err Ack Bild41:  Mapping Run

11.2. Sicherheitsprogramm iibertragen

Speichern Sie das gesamte Projekt mit Safe All u und lbertragen Sie die Konfiguration mit Activate Configuration B

AnschlieBend Uberpriifen & Y und tbertragen %2 Sie das TwinSAFE Programm an die Steuerung. Zum Ubertragen wird
der Benutzername [Default: Administrator], das Passwort [Default: TwinSAFE] und die Seriennummer des Zielsystems bendtigt.
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12. Wichtiger Hinweis - Bitte unbedingt sorgfaltig beachten!

Dieses Dokument richtet sich an einen Konstrukteur, der die entsprechenden Kenntnisse in der Sicherheitstechnik hat und
die Kenntnis der einschlagigen Normen besitzt, z.B. durch eine Ausbildung zum Sicherheitsingenieur. Nur mit entsprechender
Qualifikation kann das vorgestellte Beispiel in eine vollstandige Sicherheitskette integriert werden.

Das Beispiel stellt nur einen Ausschnitt aus einer vollstandigen Sicherheitskette dar und erfiillt fiir sich allein genommen keine
Sicherheitsfunktion. Zur Erflillung einer Sicherheitsfunktion muss beispielsweise zusatzlich die Abschaltung der Energie der
Gefahrdungsstelle sowie auch die Software innerhalb der Sicherheitsauswertung betrachtet werden.

Die vorgestellten Applikationen stellen lediglich Beispiele zur Losung bestimmter Sicherheitsaufgaben zur Absicherung von
Schutztlren dar. Bedingt durch applikationsabhédngige und individuelle Schutzziele innerhalb einer Maschine/Anlage konnen
die Beispiele nicht erschopfend sein.

Falls Fragen zu diesem Beispiel offen bleiben, wenden Sie sich bitte direkt an uns.

Nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist der Konstrukteur einer Maschine bzw. Anlage verpflichtet, eine Risikobeur-
teilung durchzufiihren und MaBnahmen zur Minderung des Risikos zu ergreifen. Er muss sich hierbei an die einschlagigen
nationalen und internationalen Sicherheitsnormen halten. Normen stellen in der Regel den aktuellen Stand der Technik dar.
Der Konstrukteur sollte sich daher laufend (iber Anderungen in den Normen informieren und seine Uberlegungen darauf
abstimmen, relevant fiir die funktionale Sicherheit sind u.a. die EN ISO 13849 und EN 62061. Diese Applikation ist immer
nur als Unterstiitzung fir die Uberlegungen zu SicherheitsmaBnahmen zu sehen.

Der Konstrukteur einer Maschine/Anlage ist verpflichtet die Sicherheitstechnik selbst zu beurteilen. Die Beispiele diirfen
nicht zu einer Beurteilung herangezogen werden, da hier nur ein kleiner Ausschnitt einer vollstandigen Sicherheitsfunktion
sicherheitstechnisch betrachtet wurde.

Um die Applikationen der Sicherheitsschalter an Schutztiiren richtig einsetzen zu konnen, ist es unerlasslich, dass die
Normen EN ISO 13849-1, EN ISO 14119 und alle relevanten C-Normen fiir den jeweiligen Maschinentyp beachtet werden.
Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine eigene Risikobeurteilung und kann auch nicht als Basis flir eine Fehlerbeurteilung
herangezogen werden.

Insbesondere bei einem Fehlerausschluss ist zu beachten, dass dieser nur vom Konstrukteur einer Maschine bzw. Anlage
durchgefiihrt werden kann und dass hierzu eine Begriindung notwendig ist. Ein genereller Fehlerausschluss ist nicht moglich.
Nahere Auskiinfte zum Fehlerausschluss gibt die EN ISO 13849-2.

Anderungen an Produkten oder innerhalb der Baugruppen von dritten Anbietern, die in diesem Beispiel verwendet werden,
konnen dazu flhren, dass die Funktion nicht mehr gewahrleistet ist oder die sicherheitstechnische Beurteilung angepasst
werden muss. In jedem Fall sind die Angaben in den Betriebsanleitungen sowohl seitens EUCHNER, als auch seitens der
dritten Anbieter zugrunde zu legen, bevor diese Applikation in eine gesamte Sicherheitsfunktion integriert wird. Sollten hierbei
Widerspriiche zwischen Betriebsanleitungen und diesem Dokument auftreten, setzen Sie sich bitte mit uns direkt in Verbindung.

Verwendung von Marken- und Firmennamen

Alle aufgeflihrten Marken- und Firmennamen sind Eigentum des jeweiligen Herstellers. Deren Verwendung dient aus-schlieBlich
zur eindeutigen ldentifikation kompatibler Peripheriegerate und Betriebsumgebungen im Zusammenhang mit unseren Pro-
dukten.
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