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Cabezas de lectura/actuadores para unidades de evaluacion CMS

EUCHNER

Validez

El presente manual de instrucciones es valido para todas
las cabezas de lectura y actuadores para unidades de
evaluacion CMS. Junto con el manual de instrucciones
de la unidad de evaluacion CMSE-..., el documento
Informacion de seguridad y, en su caso, la respectiva
ficha de datos, constituye la informacion completa del
aparato para el usuario.

jlimportante!

Aseglrese de utilizar el manual de instrucciones
adecuado para su version de producto. EI nimero de
version se encuentra en la placa de caracteristicas del
producto. En caso de preguntas, pongase en contacto
con el servicio de asistencia de EUCHNER.

Placa de caracteristicas de la cabeza de lectura
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(1 Nombre de articulo
(2 Esquema de conexiones

Documentos complementarios

La documentacion completa de este dispositivo esta
compuesta por los siguientes documentos:

Titulo del documento

(nimero de Contenido

Informacion de Informacion de seguridad basica

seguridad (2525460) m
Manual de instrucciones |(Este documento)

(2085673) @
Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMS-E-AR @
(2099179)

Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMS-E-BR @
(2099180)

Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMSE-ER @
(2102344)

Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMSEFR @
(2102345)

Declaracion de . .

conformidad Declaracion de conformidad @
Dado el caso, Dado el caso, consulte la

documentacion documentacion adicional @
adicional del manual de |correspondiente del manual de

instrucciones instrucciones o las fichas de datos.

ilmportante!

Lea siempre todos los documentos para obtener
informacion completa sobre la instalacion, la puesta en
marchay el manejo seguros del dispositivo. Los docu-
mentos se pueden descargar en www.euchner.com. Al
realizar la busqueda, indique el nimero de documento
0 el nimero de pedido del producto.

Utilizacion correcta

Los interruptores de seguridad magnéticos codificados
(Codierte Magnetische Sicherheitsschalter) de la serie
CMS son dispositivos de seguridad para el control de
resguardos moviles.

El sistema esta compuesto por una unidad de evaluacion,
una cabeza de lectura y un actuador, que forman un
dispositivo de enclavamiento con codificacion magnética,
sin contacto y con un bajo grado de codificacion (tipo 4).
En combinacion con un resguardo, este sistema evita
que la maquina ejecute funciones peligrosas mientras el
resguardo esté abierto. Si el resguardo se abre durante
el funcionamiento peligroso de la maquina, se emite una
orden de parada.

Antes de emplear los componentes de seguridad debe
realizarse una evaluacion de riesgos en la maquina, por
ejemplo, conforme a:

» EN SO 13849-1

»ENISO 12100

» ENIEC 62061

La utilizacion correcta incluye el cumplimiento de los
requisitos pertinentes de montaje y funcionamiento,
por ejemplo:

»ENISO 14119

» EN IEC 60204-1

ilmportante!

» Las cabezas de lectura y los actuadores deben
utilizarse siempre con las unidades de evaluacion
previstas de EUCHNER. EUCHNER no puede garan-
tizar un funcionamiento seguro si se utilizan otras
unidades de evaluacion.

» El usuario es el Gnico responsable de la integracion
segura del dispositivo en un sistema global seguro.
Para ello, el sistema completo debe validarse, por
ejemplo, conforme a la norma EN ISO 13849-1.

» Para utilizar correctamente el dispositivo deben
respetarse los parametros de servicio admitidos
(véanse los datos técnicos).

» Si el producto va acompanado de una ficha de datos,
tendra prioridad la informacion contenida en dicha
hoja en caso de divergencias respecto al manual de
instrucciones.

» Deben emplearse Unicamente componentes auto-
rizados de acuerdo con la tabla Posibilidades de
combinacion que aparece mas adelante. Encontrara
indicaciones mas detalladas en el manual de instruc-
ciones de los componentes correspondientes.

Responsabilidad y garantia

Se declinara toda responsabilidad y quedara anulada la
garantia si no se respetan las condiciones de utilizacion
correctas 0 si no se tienen en cuenta las indicaciones de
seguridad, asi como en caso de no realizar los trabajos
de mantenimiento de la forma especificada.

Indicaciones de seguridad generales

La funcion de los componentes de seguridad es
proteger a las personas. El montaje y la manipulacion
incorrectos pueden causar graves danos personales.

Compruebe el funcionamiento seguro del resguardo
especialmente en los siguientes casos:
» después de cada puesta en marcha;

» siempre que se sustituya un componente CMS;
» tras un largo periodo de inactividad;
» después de cualquier fallo.

En cualquier caso, como parte del programa de
mantenimiento, debe efectuarse un control del funcio-
namiento seguro del resguardo con una periodicidad
adecuada.

jAdvertencia! Lesiones mortales debido a una cone-
Xion errénea o a un uso inadecuado.

LLos componentes de seguridad no deben puentearse
(puentear los contactos), desconectarse, retirarse ni
inutilizarse de ninguna otra manera. A este respecto,
tenga en cuenta sobre todo el apartado 8 de la norma
ENISO 14119:2025 para reducir las posibilidades de
puenteo de los dispositivos de enclavamiento.

El dispositivo debe ser instalado y puesto en marcha

Unicamente por personal cualificado autorizado:

» que esté familiarizado con el manejo reglamentario
de componentes de seguridad;

» que esté familiarizado con las normativas sobre
compatibilidad electromagnética (CEM) vigentes;

» que esté familiarizado con las disposiciones vigentes
en materia de seguridad en el trabajo y prevencion
de accidentes;

» que haya leido y entendido el manual de instruc-
ciones.

Funcion

El sistema de seguridad CMS se compone de una
unidad de evaluacion, una cabeza de lectura y
un actuador, y solo funciona en determinadas
combinaciones (véanse las posibilidades de
combinacion).

La cabeza de lectura conectada a la unidad de evaluacion
contiene contactos reed que se activan mediante el
actuador magnético codificado. La unidad de evaluacion
convierte la informacion recibida y transmite el estado del
resguardo al sistema de mando a través de un contacto
de seguridad.

Montaje

jAtencion! Darios en el aparato debido a un montaje
incorrecto.

La cabeza de lectura y el actuador no deben utilizarse
como tope mecanico. Se debe colocar un tope adicio-
nal para la pieza movil del resguardo.

jAtencion! La cabeza de lecturay el actuador no deben
emplearse cerca de campos magnéticos intensos.

jlmportante! La cabeza de lecturay el actuador deben
estar unidos en union positiva con el resguardo, por
ejemplo, utilizando los tornillos de seguridad suminis-
trados. Apriete los tornillos con una fuerza méaxima
de 0,5 Nm.

La cabeza de lectura y el actuador pueden montarse
en cualquier posicion. Aseglrese de que ambos estén
alineados (véase la Fig. 1).

Monte la cabeza de lectura y el actuador de forma que:

» Queden accesibles para los trabajos de control y
sustitucion.

» Sus superficies activas estén completamente enfrenta-
das cuando el resguardo esté cerrado (véase la Fig. 1).

» El actuador se encuentre dentro de la zona de reaccion
de la cabeza de lectura cuando el resguardo esté
cerrado.

» Para la parte mévil del resguardo es preciso montar
una guia y un tope adicional.

» Para la puerta de proteccion es preciso disponer un
mecanismo de retencion en posicién de cierre.

» En caso de montaje enrasado de la cabeza de lectura
y el actuador, la distancia de activacion se reduce en
funcion de la profundidad de montaje y del material
del resguardo.

» La distancia de lectura se reduce en caso de montar
la cabeza de lectura y el actuador sobre material
ferromagnético.

» Silavelocidad de ataque entre la cabeza de lectura y el
actuador es reducida y se esta utilizando la unidad de
evaluacion CMSE-BR, se recomienda evitar la direccion
de ataque Z (véase la Fig. 1).

» Los actuadores redondos disponen de una proteccion
antitorsion. Para fijar el actuador en la puerta de pro-
teccién de modo que no pueda girar, es preciso hacer
durante el montaje un agujero de 2 mm de diametro
para el tope de seguridad.

Conexion eléctrica

jAdvertencia! En caso de fallo se perdera la funcion
de seguridad como consecuencia de una conexion
erronea.

Tienda los cables de conexion de modo que queden
protegidos para evitar el riesgo de cortocircuito.
ijAtencion! Darios en el dispositivo o funcionamiento
incorrecto debido a una conexion errénea.

En cabezas de lectura con LED, el indicador del estado
de contacto no debe recibir una corriente superior a
15 mA.

Las cabezas de lectura deben conectarse a las unida-
des de evaluacion segun los esquemas de conexiones
(véase el manual de instrucciones de dichas unidades).

Mantenimiento y control

Limpie periédicamente las virutas de hierro de la
cabeza de lectura y el actuador.

Utilice tnicamente productos sin disolventes para limpiar
las cabezas de lectura y los actuadores.

Para garantizar un funcionamiento correcto y duradero,
es preciso realizar los siguientes controles regulares:
» funcionamiento correcto de la funcion de conmutacion;
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» fijacién segura de los componentes; Correo electrénico:
» posibles conexiones sueltas. support@euchner.de Modelo CMS-.-A...
R ” . - Pagina web: Marca de
/A Sialgin componente del sistema sufre dafios o se ww%v euchner.com "oy alneacion
desgasta, debe ser sustituido. ' ' Direccion de k
” . ataque
Datos técnicos z

No se asume responsabilidad alguna

. Parametro Valor
en caso de' Cabezas de lectura
» utilizacion incorrecta; Material de la carcasa PPS reforzado con fibra de vidrio
» incumplimiento de las indicaciones de seguridad; Temperatura ambiental -20...+60°C
» montaje o conexion eléctrica realizados por personal ~ Grado de proteccion IP67
no especializado o autorizado; Grado de contaminacion 2
» ausencia de controles de funcionamiento. Posicion de montaje Cualquiera, observar alineacion
respecto al actuador (marcas)
Informacién sobre UL Tipo de conexién Cable sellado con terminales
e, . Voltaje de conmutacion 24V CC Modelo CMS-.-B...
Para que la utlllzac_lon Cum.l?la conlos r§QUISItQS UL, debe Corriente de activacion | Min. 8 ... Max. 500 mA mg’cgﬁ
emplearse una allmer}taplon de tenglon Segun .UL1.310 Indicador del estado de contacto (solo CMSR-AXR...)
que tenga la caracteristica for use in Class 2 circuits. Voltze de conmutacion 2V CC o
De forma alternativa se puede utilizar una alimentacion  Corriente de activacion | max. 0,015 A Dreseen®
de tension con tension o corriente limitada, siempre que  Tension de aislamiento de 264V CC
se cumplan los siguientes requisitos: referencia U, '

Fuente de alimentacion aislada galvanicamente en  Tension nominal soportadaal |, 5,

A ; . p impulso U
combinacion con un fusible segin UL248. Segin los o0 m -

L . 2 Método de actuacion Magnético, contacto reed
requisitos UL, este fusible debe estar disefiado paraun = — :

A o . Vida de servicio mecanica 100 x 10° maniobras

maximo de 5 Ay para una tension secundaria de entre Oy Resistencia al choaue y a o
20 Ven corriente continua (0-28,3 V de pico en corriente ipracion Segin EN IEC 6094753
alterna), o bien la potencia dentro del circuito secundario  onformidad con CEM Segin EN IEC 6094753
no debe superar los 100 VA con una tension secundaria  precisien de repeticion R <10% Modelo CMS-.-C... / CMS-.E...
de 20-30 V en corriente continua (28,342,4 V de piCO  Toigura central m respecto a

en corriente alterna). Tenga en cuenta los valores de  actuador *2,5 mm con distancia s = 3 mm
conexion de su dispositivo (véanse los datos técnicos).  Distancia de activacion s,
Distancia de desactivacion s,

Véase la tabla de combinaciones

Declaracion de conformidad Contactos de conmutacion posibles
El producto cumple los requisitos de: Actuadores Yeoox
» la directiva de maquinas 2006/42/CE (hasta el Material de la carcasa PPS reforzado con fibra de vidrio Direccion de
19/1/2027); Temperatura ambiental -20 ... +60°C ataque 3 Marca de
’ AL . Grado de proteccion P67 alineacién
» el reglamento de maquinas (UE) 2023/1230 (a partir ~-=rado de profecic : _
del 20/1/2027) Posicién de montaje Cualquiera, observar alineacion
- ’ . respecto a la cabeza de lectura o —
La declaracién de conformidad UE se puede consultar (marcas) Fig. 1. Alineacion de la cabeza de lectura y el actuador
en www.euchner.com. Para ello, al realizar la busqueda,  Método de actuacion Magnético

introduzca el nimero de pedido de su dispositivo. El  Resistencia al choque y a la

documento esta disponible en el apartado Descargas. ~ vibracion
Holgura central m respecto a la

Asistencia cabeza de lectura

o Distancia de activacid ; inaci
En caso de requerir asistencia técnica, péngase en D::t::z:: dz ZZS“:C;'::C; : Vease la tabgoiiebfezmb'”ac'ones
contacto con: a

EUCHNER GmbH + Co. KG

KohlhammerstraBe 16 ‘50’

70771 Leinfelden-Echterdingen

Teléfono de asistencia:
+49 711 7597-500

Segun EN IEC 60947-5-3

+2,5 mm con distancia s = 3 mm
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Indicador LED amarillo
Solo en modelo CMSRAXR CMSR-AXD, CMSR-AXE, CMSR-AXH 4 % 0,34 mm? CMSRBXO, CMSRBXI ‘ 4 % 0,34 mm?
CMS-RAXF, CMSRAXG 2 x 0,75 mm? CMSRBXP ‘ 2 x 0,75 mm?
Los actuadores tienen las mismas medidas CMSRAXR 6% 0.25 mm2
que las cabezas de lectura, pero sin cable '
de conexion.
*55mm

Fig. 2: Plano de dimensiones de las cabezas de lectura CMS-R-A.. / CMSRB..
Plano de dimensiones de los actuadores CMS-M-A. / CMS-M-B.
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Cabeza de lectura CMS-R-C..

Actuador CMS-M-C.
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Fig. 3: Plano de dimensiones de las cabezas de lectura CMS-R-C.. / CMS-RE..
Plano de dimensiones de los actuadores CMS-M-C. / CMS-ME.
Posibilidades de combinacion para unidades de evaluacion CMS-E-AR, CMS-E-BR, CMS-E-ER, CMS-E-FR
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1) Color anterior del conductor entre paréntesis.
2) No debe haber ningtn tipo de material ferromagnético cerca de la cabeza de lectura ni del actuador. Todos los datos son vélidos para una direccion de ataque frontal y una holgura central de m = 0.
3) EILED del indicador del estado de contacto tiene una resistencia interna conectada en serie de 1,5 kQ.
4) Distancia de respuesta del indicador del estado de contacto y el LED.

5) La distancia de activacion minima S

omin

3

entre la cabeza de lectura y el actuador es de 1 mm. Sino se alcanza esta distancia, la unidad de evaluacion puede pasar al estado de error.



