Manual de instrucciones

Cabezas de lectura/actuadores con sensores Hall para unidades de evaluacion CMS

Validez

El presente manual de instrucciones es valido para todas
las cabezas de lectura y actuadores con sensores Hall
para unidades de evaluacion CMS. Junto con el manual
de instrucciones de las unidades de evaluacion CMSE-ER
y CMSE-FR, el documento Informacion de seguridad y,
en su caso, la respectiva ficha de datos, constituye la
informacion completa del aparato para el usuario.

ilmportante!

Aseglrese de utilizar el manual de instrucciones
adecuado para su version de producto. EI nimero de
version se encuentra en la placa de caracteristicas del
producto. En caso de preguntas, pongase en contacto
con el servicio de asistencia de EUCHNER.

Placa de caracteristicas de la cabeza de lectura
F&,ﬂi@iﬁﬁﬁtﬂﬁﬁg 1
CMS-RH-...

(® Nombre de articulo
(2 Esquema de conexiones

Documentos complementarios
La documentacién completa de este dispositivo esta
compuesta por los siguientes documentos:

Titulo del documento

(nimero de docu-
mento)

Contenido

Dado el caso, docu-
mentacion adicional del
manual de instrucciones

Dado el caso, consulte la documen-
tacion adicional correspondiente del
manual de instrucciones o las fichas
de datos.

Informacion de seguri-  |Informacién de seguridad bésica

dad (2525460) m
Manual de instrucciones |(Este documento)

(2113226) @
Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMSEER @
(2102344)

Manual de instrucciones |Unidad de evaluacion CMS-E-FR @
(2102345)

Declaracion de con- -

formidad Declaracion de conformidad @

jimportante!

Lea siempre todos los documentos para obtener
informacion completa sobre la instalacion, la puesta en
marcha y el manejo seguros del dispositivo. Los docu-
mentos se pueden descargar en www.euchner.com. Al
realizar la busqueda, indique el nimero de documento
0 el nimero de pedido del producto.

Utilizacion correcta

Los interruptores de seguridad magnéticos codificados
(Codierte Magnetische Sicherheitsschalter) de la serie
CMS son dispositivos de seguridad para el control de
resguardos moviles.

El sistema esta compuesto por una unidad de evaluacion,
una cabeza de lectura y un actuador, que forman un
dispositivo de enclavamiento con codificacion magnética,
sin contacto y con un bajo grado de codificacion (tipo 4).
En combinacion con un resguardo, este sistema evita
que la maquina ejecute funciones peligrosas mientras el
resguardo esté abierto. Si el resguardo se abre durante
el funcionamiento peligroso de la méaquina, se emite una
orden de parada.

Antes de emplear los componentes de seguridad debe
realizarse una evaluacion de riesgos en la maquina, por
ejemplo, conforme a:

» ENISO 138491

»ENISO 12100

» ENIEC 62061

La utilizacion correcta incluye el cumplimiento de los
requisitos pertinentes de montaje y funcionamiento,
por ejemplo:

»ENISO 14119

» ENIEC 60204-1

jimportante!

» Las cabezas de lectura y los actuadores deben
utilizarse siempre con las unidades de evaluacion
previstas de EUCHNER. EUCHNER no puede garan-
tizar un funcionamiento seguro si se utilizan otras
unidades de evaluacion.

» El usuario es el tnico responsable de la integracion
segura del dispositivo en un sistema global seguro.
Para ello, el sistema completo debe validarse, por
ejemplo, conforme a la norma EN ISO 13849-1.

» Para utilizar correctamente el dispositivo deben
respetarse los parametros de servicio admitidos
(véanse los datos técnicos).

» Si el producto va acompaniado de una ficha de datos,
tendra prioridad la informacion contenida en dicha
hoja en caso de divergencias respecto al manual de
instrucciones.

» Deben emplearse unicamente componentes auto-
rizados de acuerdo con la tabla Posibilidades de
combinacion que aparece mas adelante. Encontrara
indicaciones mas detalladas en el manual de instruc-
ciones de los componentes correspondientes.

Responsabilidad y garantia

Se declinara toda responsabilidad y quedara anulada la
garantia si no se respetan las condiciones de utilizacion
correctas o sino se tienen en cuenta las indicaciones de
seguridad, asi como en caso de no realizar los trabajos
de mantenimiento de la forma especificada.

Indicaciones de seguridad generales

La funcion de los componentes de seguridad es
proteger a las personas. El montaje y la manipulacion
incorrectos pueden causar graves danos personales.

Compruebe el funcionamiento seguro del resguardo
especialmente en los siguientes casos:
» después de cada puesta en marcha;

» siempre que se sustituya un componente CMS;
» tras un largo periodo de inactividad;
» después de cualquier fallo.

En cualquier caso, como parte del programa de mante-
nimiento, debe efectuarse un control del funcionamiento
seguro del resguardo con una periodicidad adecuada.

jAdvertencia! Lesiones mortales debido a una cone-
xion errénea o a un uso inadecuado.

Los componentes de seguridad no deben puentearse
(puentear los contactos), desconectarse, retirarse ni
inutilizarse de ninguna otra manera. A este respecto,
tenga en cuenta sobre todo el apartado 8 de la norma
ENISO 14119:2025 para reducir las posibilidades de
puenteo de los dispositivos de enclavamiento.

El dispositivo debe ser instalado y puesto en marcha

linicamente por personal cualificado autorizado:

» que esté familiarizado con el manejo reglamentario
de componentes de seguridad;

» que esté familiarizado con las normativas sobre
compatibilidad electromagnética (CEM) vigentes;

» que esté familiarizado con las disposiciones vigentes
en materia de seguridad en el trabajo y prevencion
de accidentes;

» que haya leido y entendido el manual de instrucciones.

Funcion

El sistema de seguridad CMS se compone de una
unidad de evaluacion, una cabeza de lectura y
un actuador, y solo funciona en determinadas
combinaciones (véanse las posibilidades de com-
binacion).

La cabeza de lectura conectada a la unidad de evalua-
cién contiene sensores Hall que se activan mediante el
actuador magnético codificado. La unidad de evaluacion
convierte la informacion recibida y transmite el estado del
resguardo al sistema de mando a través de un contacto
de seguridad.

EUCHNER

jAtencion! Danos en el aparato debido a un montaje
incorrecto.

La cabeza de lectura y el actuador no deben utilizarse
como tope mecanico. Se debe colocar un tope adicional
para la pieza movil del resguardo.

jAtencion! La cabeza de lectura y el actuador no deben
emplearse cerca de campos magnéticos intensos.

jAtencion! La cabeza de lectura y el actuador no
deben utilizarse cerca de radiaciones ionizantes
0 no ionizantes (rayos X, microondas, radiacion
ultravioleta).

ilmportante! La cabeza de lectura y el actuador deben
estar unidos en union positiva con el resguardo, por
ejemplo, utilizando los tornillos de seguridad suminis-
trados. Apriete los tornillos con una fuerza méxima
de 0,5 Nm.

Monte la cabeza de lectura y el actuador de forma que:

» Queden accesibles para los trabajos de control y
sustitucion.

» Sus superficies activas estén completamente enfrenta-
das cuando el resguardo esté cerrado (véase la Fig. 2).

» El actuador se encuentre dentro de la zona de reaccion
de la cabeza de lectura cuando el resguardo esté
cerrado.

» Para la parte movil del resguardo es preciso montar
una guia y un tope adicional.

» Para la puerta de proteccion es preciso disponer un
mecanismo de retencion en posicion de cierre.

» En caso de montaje enrasado de la cabeza de lectura
y el actuador, la distancia de activacion se reduce en
funcion de la profundidad de montaje y del material
del resguardo.

» La distancia de lectura se reduce en caso de montar
la cabeza de lectura y el actuador sobre material
ferromagnético.

Conexion eléctrica

ijAdvertencia! En caso de fallo se perdera la funcion
de seguridad como consecuencia de una conexion
errénea.

Tienda los cables de conexion de modo que queden
protegidos para evitar el riesgo de cortocircuito.

ijAtencion! Dafos en el dispositivo o funcionamiento
incorrecto debido a una conexion erronea.

En cabezas de lectura con LED, el indicador del estado
de contacto no debe recibir una corriente superior a
20 mA.

Las cabezas de lectura deben conectarse a las unida-
des de evaluacion segun los esquemas de conexiones
(véase el manual de instrucciones de dichas unidades).

Mantenimiento y control

Limpie periodicamente las virutas de hierro de la cabeza
de lecturay el actuador.

Utilice inicamente productos sin disolventes para limpiar
las cabezas de lectura y los actuadores.

Para garantizar un funcionamiento correcto y duradero,
es preciso realizar los siguientes controles regulares:
» funcionamiento correcto de la funcién de conmutacion;
» fijacion segura de los componentes;

» posibles conexiones sueltas.

/A\ Si algin componente del sistema sufre darios o se
desgasta, debe ser sustituido.

No se asume responsabilidad alguna

en caso de:

» utilizacién incorrecta;

» incumplimiento de las indicaciones de seguridad;

» montaje 0 conexion eléctrica realizados por personal
no especializado o autorizado;

» ausencia de controles de funcionamiento.
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EUCHNER

Declaracion de conformidad

El producto cumple los requisitos de:
» la directiva de maquinas 2006/42/CE (hasta el

19/1/2027);

» el reglamento de maquinas (UE) 2023/1230 (a partir

del 20/1/2027).

La declaracion de conformidad UE se puede consultar
en www.euchner.com. Para ello, al realizar la busqueda,
introduzca el nimero de pedido de su dispositivo. El
documento esta disponible en el apartado Descargas.

Asistencia

En caso de requerir asistencia técnica, pongase en

contacto con:

EUCHNER GmbH + Co. KG

KohlhammerstraBe 16

70771 LeinfeldenEchterdingen

Teléfono de asistencia:
+49 711 7597-500

Correo electronico:
support@euchner.de
Pagina web:
www.euchner.com
Datos técnicos

Parametro

Valor

Cabezas de lectura

Material de la carcasa

PPS reforzado con fibra de vidrio

Temperatura ambiental -5...+55°C
Grado de proteccion P67
Grado de contaminacion 2

Posicién de montaje

Cualquiera, observar alineacion
respecto al actuador (marcas)

Tipo de conexion

Cable sellado con terminales

Voltaje de conmutacion

20...35V

Consumo de corriente maximo Imax,

35mA

Corriente de activacion le me, **

15 mA

Método de actuacion

Sensor Hall

Vida de servicio mecénica

100 x 10° maniobras

Resistencia al choque y a la
vibracién

Segin EN IEC 60947-5-3

Conformidad con CEM

Segin EN IEC 60947-5-3

Precision de repeticion R

<10%

Holgura central m respecto al
actuador

+2,5 mm con distancia s = 3 mm

Distancia de activacion s,

Distancia de desactivacion s,

Contactos de conmutacion

Véase la tabla de combinaciones
posibles

Actuadores

Material de la carcasa

PPS reforzado con fibra de vidrio

Grado de proteccion

IP67

Posicién de montaje

Cualquiera, observar alineacion res-
pecto a la cabeza de lectura (marcas)

Holgura central m respecto a la
cabeza de lectura

+2,5 mm con distancia s = 3 mm

Distancia de activacion s,

Distancia de desactivacion s,

Véase la tabla de combinaciones
posibles

&

Modelo CMS-.-A...

Direccion de
ataque

Modelo CMS-.-B...

ox
Direccion de ataqu4<

Marca de alineacion

Marca de alineacion

Fig. 2: Alineacion de la cabeza de lectura y el actuador
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Los actuadores tienen las mismas medidas
que las cabezas de lectura, pero sin cable
de conexion ni LED.
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Fig. 1: Plano de dimensiones de las cabezas de lectura CMS-RH-A.. / CMS-RH-B..

Plano de dimensiones de los actuadores CMS-MH-A. / CMS-MH-B
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No debe haber ningtin tipo de material ferromagnético cerca de la cabeza de lectura ni del actuador.

Todos los datos son validos para una direccion de ataque frontal y una holgura central de m = 0.

2) La distancia de desactivacion segura s, coincide con la distancia de reinicio.
3) No conectado (NC) / Not connected (NC).

Sujeto a modificaciones técnicas sin previo aviso. Todo error tipografico, omision o modificacion nos exime de cualquier responsabilidad. © EUCHNER GmbH + Co. KG  2113226-07-11/25 (traduccion del manual de instrucciones original)



