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1. Sobre este documento

1.1. Validez

Este documento es valido para todos los médulos de bus MBM-PN-..-MLL-... (PROFINET). Sirve como manual de programacion
y del sistema para todas las combinaciones de modulos que se pueden utilizar con este mddulo de bus.

Junto con el documento Informacion de seguridad, el manual de instrucciones de los médulos conectados y, en su caso,
las fichas de datos complementarias, constituye la informacién completa del sistema para el usuario.

. - . Tipo de conexion de Version de producto (version de .
Serie Familia de salidas e hardware) Version de firmware

V2.1.X V2.1.X

MBM:-.... ..PN-... ML V22X V22X

@ jimportante!

Es posible que se haya actualizado el firmware de su dispositivo. Aseglrese de tener y observar la
documentacion del dispositivo correspondiente a la actualizacion.

1.1.1. Observaciones sobre otras versiones de producto

Asegurese de utilizar el manual de instrucciones adecuado para su version de producto. En caso de preguntas, pongase
en contacto con nuestro servicio de asistencia.

1.2. Grupo de destinatarios

Constructores y planificadores de instalaciones de dispositivos de seguridad en maquinas, asi como personal de puesta
en marcha y servicio, que cuenten con conocimientos especificos sobre el manejo de componentes de seguridad y con
conocimientos para la instalacion, la puesta en marcha, la programacion y el diagnostico de controladores l6gicos progra-
mables (PLC) y sistemas de bus.

1.3. Explicacion de los simbolos

Simbolo/ _—
representacion Significado
m Documento impreso
@ Documento disponible para su descarga en www.euchner.com

A Indicaciones de seguridad

Peligro de muerte o lesiones graves

PELIGRO Advertencia de posibles lesiones
ADVERTENCIA Atencion por posibilidad de lesiones leves
ATENCION
@ Aviso sobre posibles dafos en el dispositivo
AVISO Informacién importante
ilimportante!
Consejo Consejo o informacion de utilidad

MAN20001743-03-06/25 (Traduccion del manual de instrucciones original) 5
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1.4. Documentos complementarios

La documentacion completa de este dispositivo estd compuesta por los siguientes documentos:

Titulo del documento .

(nimero de documento) Sl

gggzg&n de seguridad Informacién de seguridad basica m
%?ﬁgl()%%'ln;}g)c clones (Este documento) @
Manual de instrucciones

de los mddulos conecta- Informacién especifica del médulo correspondiente y de los submédulos que contiene @
dos y sus submddulos

Eﬁg;%ramon de confor- Declaracion de conformidad www
z\:gl’fjsgenzggsh)camon Informe de la actualizacién del firmware, si lo hay

Egtcs)l; (C:?)?T?py)lgnh::tgr?as Informacién especifica del articulo en caso de modificaciéon o ampliacién m

@ jimportante!

Lea siempre todos los documentos para obtener informacion completa sobre la instalacion, la
puesta en marcha y el manejo seguros del dispositivo. Los documentos se pueden descargar en
www.euchner.com. Al realizar la busqueda, indique el nimero de documento o el nimero de pedido
del producto.

2. Utilizacion correcta

El modulo de bus MBM-PN-..-MLL-... (PROFINET) funciona como dispositivo de E/S en PROFINET (PROFlsafe). El mddulo de
bus MBM se comunica con los médulos y submddulos conectados y evalta toda la informacion relevante. Procesa estos
datos y luego los transmite a un sistema de control a través del bus conectado.

Antes de utilizar el dispositivo, es preciso realizar una evaluacion de riesgos en la maquina, por ejemplo, conforme a las
siguientes normas:

» EN ISO 13849-1
» ENISO 12100
» EN IEC 62061

La utilizacion correcta incluye el cumplimiento de los requisitos pertinentes de montaje y funcionamiento, especialmente
conforme a las siguientes normas:

» EN'ISO 13849-1
» ENISO 14119
» EN IEC 60204-1

El modulo de bus MBM debe combinarse siempre con mddulos adecuados que dispongan de una interfaz MLI. Para obtener
mas informacién sobre la compatibilidad, consulte el manual de instrucciones del dispositivo MLI correspondiente. Véase
también la Tabla 1: Combinaciones posibles de los médulos con tecnologia MLI. En un médulo de bus MBM pueden utilizarse
como maximo 18 médulos o submddulos.

EUCHNER no garantiza el funcionamiento si se alteran indebidamente los componentes de seguridad.

El cliente es responsable de garantizar la seguridad durante el funcionamiento en general y, especialmente, la integracion
segura en el entorno PROFlsafe.

@ jimportante!

» El usuario es el Unico responsable de la integracion correcta del dispositivo en un sistema glo-
bal seguro. Para ello, el sistema completo debe validarse, por ejemplo, conforme a la norma
EN ISO 13849-1.

» Para utilizar correctamente el dispositivo, deben respetarse los parametros de servicio admitidos
(véase el capitulo 15. Datos técnicos en la pagina 57).

» Si el producto se suministra con una ficha de datos, se aplicaran los datos de la ficha.

6 (Traduccion del manual de instrucciones original) MAN20001743-03-06/25
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Tabla 1: Combinaciones posibles de los médulos con tecnologia MLI

Médulo con manilla Submédulos Submédulos
Médulo de bus Médulos basicos MGB2-H... mgm; MSM- K-...
V1.0.0 o superior MSM--N-.
Maodulo de enclavamiento o bloqueo
MBM-...-MLI MGB2-...-MLI/MGB2-L..-MLI o o
V2.0.0 0 su- V1.4.0 o superior
perior Modulo de ampliacién ; (]
MCM-....-MLI
[ ] Combinacion posible
Explicacion de los simbolos
Combinacién no posible

2.1. Indicaciones sobre ciberseguridad

Los componentes y sistemas de EUCHNER no deben integrarse en redes publicas. Los componentes de EUCHNER estan
pensados Unicamente para el uso en redes privadas. Para acceder de manera remota, utilice una VPN.

MAN20001743-03-06/25 (Traduccion del manual de instrucciones original) 7
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EUCHNER

3. Descripcion de la funcion
La funcion de seguridad del modulo de bus

las siguientes funciones de seguridad:

3.1.
queo MGB2-1 o MGB2-L

Para MGB2-L...:

Supervision del bloqueo y de la posicion

de seguridad

MBM consiste en evaluar los datos de seguridad transmitidos por todo el
sistema (por ejemplo, de los dispositivos de blogueo, de los dispositivos de parada de emergencia, de los pulsadores de
validacion, etc.) y remitirlos a un sistema de bus conectado. El nimero de participantes seguros que puede haber en todo
el sistema esta limitado a 12. Dependiendo de los modulos y submddulos conectados, el sistema completo puede incluir

Funciones de seguridad en combinacion con un moédulo de enclavamiento o blo-

del resguardo

(dispositivo de enclavamiento con bloqueo segun EN ISO 14119)

» Funcion de seguridad:

- Cuando el bloqueo esta desbloqueado, el bit de seguridad LM FI UK (UK) = 0O (vigilancia del medio de bloqueo).
- Cuando el resguardo esta abierto, el bit de seguridad LM FI Sk (SK) = O (vigilancia de la posicion del resguardo).
- El bloqueo solo se puede activar si el pestillo del cerrojo se encuentra en el médulo de blogueo (proteccién contra el

cierre involuntario).

EUCHNER ModuleLink-System (ML)

r - 7
| |
. Safetybit LM FI UK
| GuardIO_Ckmg Busmodule | (Guardlock monitoring) Failsafe
Device MBM PLC
| MGB2-L... |
| PFH mGgB2-L PFH vigm |
| PFH Sys |
S |

» Parametros de seguridad:

Categoria, nivel de prestaciones (Performance Level), PFH.

Accionamiento del bloqueo (bit de seguridad LM _Fo_cL, solo para dispositivos de bloqueo segtn el principio

de bloqueo sin tension)

» Funcion de seguridad:

- Si el dispositivo se utiliza como bloqueo para la proteccion de personas, es necesario considerar el accionamiento del

blogueo como una funcion de seguridad.

El nivel de seguridad del accionamiento del bloqueo esta determinado por el sistema (PFH Sys) y por el accionamiento

externo (por ejemplo, PLC seguro).

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

: — T

| |
. Safetybit .

Failsafe | " (Quardodingl Busmodule Gualgdlo_ckmg |
PLC MBM evice

| mGB2-L... || |

| PFH vigw PFH viB2L |

| PFH sys |

L — — — — — — — — — 4
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» Parametros de seguridad del mddulo de bus y del mddulo de blogueo:
Categoria, nivel de prestaciones (Performance Level), PFH.

Para MGB2-I...(o un MGB2-L2 con la configuracion adecuada):

Supervision de la posicion del resguardo
(dispositivo de enclavamiento segtin EN ISO 14119)

» Funcion de seguridad: cuando el resguardo esta abierto, el bit de seguridad LM FI Sk (SK) = O (véase el capitulo
12.2. Bloques de datos para el médulo de enclavamiento o bloqueo MGB2-1 o MGB2-L).

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

r — 7
| |
: Safetybit LM FI sk
| Interloc_:kmg Busmodule | Unterlock monitoring) Failsafe
Device MBM PLC
| MGB2-l... |
| PFH vigB24 PFH vigm |
| PFH Sys |
L — _ . _— __ _— _— _— _ 4

» Pardmetros de seguridad:
Categoria, nivel de prestaciones (Performance Level), PFH.
(Los valores de fiabilidad segun EN 13849-1 pueden consultarse en los datos técnicos).

3.2. Funciones de seguridad en submoddulos con parada de emergencia

Parada de emergencia
(dispositivo de parada de emergencia segtin EN ISO 13850)

» Funcién de seguridad: evaluacion de la parada de emergencia.

» Parametros de seguridad: valor B1qp de la parada de emergencia en el submdédulo (MSM) y PL, PFH, categoria y DC
para el sistema electrénico de evaluacion (mddulos MLI) y el médulo de bus (MBM).

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

r - — — — — — 1
| Submodule |
Safetybit
|| JMSM with “{Iel-gl-lyegog#nlge Busmodule | ?Eiﬂtir;%eibcdyg%pla)s Failsafe
| Emergency Device MGB2-L... MBM | PLC
Stop
||| PFH MSM-Device PFH Module PFH vigm |

| PFH gys |

L - - - - —

MAN20001743-03-06/25 (Traduccion del manual de instrucciones original) 9
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EUCHNER

3.3. Funciones de seguridad en submoddulos con pulsador de validacion

Funcion de validacion

» Funcién de seguridad: evaluacion de un pulsador de validacion conectado o de otros interruptores de seguridad electro-
mecanicos externos.

» Parametros de seguridad: valor Byqp del pulsador de validacion (véase el manual de instrucciones de este) y PL, PFH,
categoria y DC para el sistema electronico de evaluacion (médulos MLI) y el modulo de bus (MBM).

r—-— - - - - - - - - -« - -/ - — -/ —/ —/ /7
EUCHNER ModuleLink-System (ML)
| r - - - - - i - - - - - - - - - — —I|
5 . | Sefetybit
_ SM_FI_EN .
|| Enabling | submodule i “{!IEI M{?,gklilnlge | BUWBO“:UIE’ ||Enabling switch)|  Failsafe
| | SWitCh | | MSM Device MGB2-L...) || PLC
1 Biop |1 | PFH msMDevice PFH Module PFHvBw || |
1 PFH Enabling Switch || I
(B1op-Wert Zustimmtaster,

| ' Anzahl der Betétigungen, || ||

Kategorie podule I | |

dDC
| J— un_ _MO(ME) - JdLr - - - - — = — = _I|
PFH gys

L - - - - - - - - = = = = = = = = = - 4
3.4. Funciones de seguridad en submodulos con interruptores y pulsadores seguros

(general)
Deteccion de la posicion del interruptor

» Funcién de seguridad: evaluacion de la posicion del interruptor.

» Parametros de seguridad: valor Bygp del interruptor o pulsador seguro en el submddulo (MSM) y PL, PFH, categoria y
DC para el sistema electrénico de evaluacion (madulos MLI) y el modulo de bus (MBM).

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

r - - - — — /"
| |
Safetybit of the
||| Submodule MLI-Module Busmodule | | giching function | Failsafe
MSM with Device MGB2-L...) MBM PLC
| Safe switch |
| Biop PFH Module PFH mgw |
| |
PFH Sys
e |

10
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3.5. Funciones de seguridad en submodulos sin B;gp (por ejemplo, MSM-CKS2)
Deteccion de la posicion del interruptor

» Funcién de seguridad: evaluacion de la posicion del interruptor.

» Pardmetros de seguridad: valor PFH yismpevice del interruptor o pulsador seguro en el submédulo (MSM) y PL, PFH, cate-
goria y DC para el sistema electronico de evaluacion (modulos MLI) y el modulo de bus (MBM).

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

r - - — — — — 7
| |
Safetybit of the
||| Submodule MLE-Module Busmodule | | siching function | Failsafe
MSM with Device MGB2-L...) MBM PLC
| Safe switch |
||| PFH MSM-Device PFH Module PFH MBM |

| PFH sys |

L - — — — |

3.6. Funciones de seguridad en submoédulos con conexion para interruptores de seguri-
dad OSSD

Deteccion de la posicion del interruptor

» Funcion de seguridad: evaluacion de la posicion del interruptor.

» Parametros de seguridad: valor PFH ysy.pevice del interruptor o pulsador seguro en el submaédulo (MSM) y PL, PFH, cate-
goria y DC para el sistema electronico de evaluacion (modulos MLI) y el médulo de bus (MBM).

r - - - - - - - - — -7 - - - — -/ —/ —/ /7
EUCHNER ModuleLink-System (ML)
| r — - - - - - - - - - - - - - — —||
| | 3 || Safetybit
SM FI EN

! CES | submodue i I\(,!:Iéllr!\t,elrloo(cjkl-fnlge il Bus“rnnBo“:me || €nabing switcn)| ~ Failsafe
| | T MSM Device MGB2-L...) || PLC
| PFH 1| PPH msmoevice || PFH Modute PPHveM |||
| | PFH ces . | |

L e - - - — dL - - — e e e = =4
| PFH g6 |
Lo S _ _ _ _ _ 2
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3.7. Determinacion de los parametros de seguridad del sistema general

Para cada funcion de seguridad dentro del conjunto del sistema deben determinarse los correspondientes valores de fiabi-
lidad. Proceda de la siguiente manera:

1. Consulte los valores de fiabilidad de la respectiva funcion de seguridad en las fichas de datos o en el manual de instruc-
ciones de los componentes del sistema en los que esta incluida la funcién.

2. Consulte el valor de fiabilidad del modulo de bus MBM para la evaluacion y la transmision de los datos de seguridad.
3. Sume los valores para obtener el valor de fiabilidad PFH gy

3.7.1. Ejemplo de calculo para la funcion de seguridad «Supervision del bloqueo»
PFH sys = PFH y16a2. + PFH yam

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

r - T
| |
Safetybit s11 1 .
| || Guardlocking Busmodule (Guardlock monitoring) Failsafe
| Device MBM | PLC
MGB2-L...

| |

| v v |

| PFH maB2L PFH mBm |

| ' |

PFH g6
1

3.7.2. Ejemplo de calculo para la funcion de seguridad «Parada de emergencia»

PFH g, = PFH + PFH oot + PFH ey

MSM-Device MGB2-L

Para calcular el PFH

VSMDevice @ Prtir del valor Bygp, siga el procedimiento descrito en el anexo C, apartado 4.2 de la
norma EN ISO 13849 T:2055;

Donde: PFH mswpevice = f (categoria wgsz; DC mas2; B1op; Nop)

EUCHNER ModuleLink-System (MLI)

a - - — — —/ 7
| |
| Submodule Safetybit sST0_0 Failsaf
MSM Busmodule (e.g. Emergency Stop) allsare
| with MGB2-L... VB | PLC
BloD-Device
| |

| “

PFH MsmDevice

(N——

PFH vigB2-L

L - — — —

PFH sys

12
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4. Responsabilidad y garantia

Se declinara toda responsabilidad y quedara anulada la garantia si no se respetan las condiciones de utilizacién correctas
0 si no se tienen en cuenta las indicaciones de seguridad, asi como en caso de no realizar los trabajos de mantenimiento
de la forma especificada.

5. Indicaciones de seguridad generales

La funcion de los interruptores de seguridad es proteger a las personas. El montaje y la manipulacion incorrectos pueden
causar lesiones mortales.

Compruebe si el resguardo funciona correctamente, asi como las demas funciones de seguridad, sobre todo en los si-
guientes casos:

» después de cada puesta en marcha;

» cada vez que se sustituya un componente del sistema que afecte a la seguridad (o cuando se gire un submddulo);

» tras un largo periodo de inactividad;

» después de cualquier fallo;

» después de cualquier cambio en la posicion del interruptor DIP;

» después de cada restablecimiento de fabrica;

» después de cada actualizacion de firmware.

En cualquier caso, como parte del programa de mantenimiento, debe comprobarse el funcionamiento seguro del resguardo
con una periodicidad adecuada.

A ADVERTENCIA

Peligro de muerte por montaje o alteracion (manipulacion) inadecuados. La funcion de los componentes

de seguridad es proteger a las personas.

» Los componentes de seguridad no deben puentearse, desconectarse, retirarse ni inutilizarse de
ninguna otra manera. A este respecto, tenga en cuenta sobre todo las medidas para reducir las
posibilidades de puenteo que recoge el apartado 8 de la norma EN ISO 14119:2025.

» EI montaje, la conexidn eléctrica y la puesta en marcha deben ser realizados exclusivamente por
personal especializado autorizado con los siguientes conocimientos:

- conocimientos especificos sobre el manejo de componentes de seguridad;

- conocimientos sobre la normativa de compatibilidad electromagnética aplicable, y

- conocimientos sobre la normativa vigente de seguridad en el trabajo y prevencion de riesgos
laborales.

@ jimportante!

Antes de la utilizacion, lea el manual de instrucciones y guardelo en un lugar seguro. Asegurese de
que esté siempre disponible durante los trabajos de montaje, puesta en marcha y mantenimiento. El
manual de instrucciones puede descargarse de la pagina web www.euchner.com.

MAN20001743-03-06/25 (Traduccion del manual de instrucciones original) 13
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6. Funcionamiento y descripcion del sistema

Un sistema MLI consta como minimo de los siguientes componentes:
» un mddulo de bus MBM;
» un médulo con conexién MLI (por ejemplo, médulos de enclavamiento o bloqueo MGB2 o médulos de ampliacion MCM).

A su vez, los mddulos pueden contener submodulos. La Fig. 1 muestra una configuracion tipica del sistema con un médulo
de bus MBM (1), un médulo de bloqueo MGB2-L... (2) y los submodulos MSM (3) que contiene. Un sistema completo puede
tener hasta 18 mddulos o submddulos.

Fig. 1: Ejemplo de sistema MGB2 Modular

6.1. Modulo de bus MBM

Los modulos de bus MBM desempenan estas funciones:

» pasarela hasta el bus conectado;

» unidad central de control, evaluacion y comunicacién para los médulos MLI conectados;
» alimentacion de tension central para los mddulos MLI conectados;

» switch IRT;

» sitio web del dispositivo.

6.2. Modulo de enclavamiento o bloqueo MGB2-1/MGB2-L

El modulo de enclavamiento permite, junto con un modulo con manilla, enclavar los resguardos moviles. El modulo de
bloqueo permite, junto con un mddulo con manilla, bloquear los resguardos moviles.

Los modulos de enclavamiento o bloqueo contienen slots para submddulos que ofrecen funciones adicionales.

Encontrara una descripcion detallada del funcionamiento en el manual de instrucciones del médulo de enclavamiento o
blogueo y en las fichas de datos complementarias.

14 (Traduccion del manual de instrucciones original) MAN20001743-03-06/25
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6.3. Modulos de ampliacion MCM

Los mddulos de ampliacion MCM ofrecen espacio hasta para cuatro submddulos, lo que permite incluir tareas de control
mas amplias.

6.4. Submodulos MSM

Los submddulos MSM pueden instalarse en los modulos que tienen uno o varios slots. Con ellos pueden integrarse funcio-
nes adicionales en los madulos. Las ampliaciones de funciones mas habituales son, por ejemplo, la parada de emergencia,
botones, interruptores selectores e indicadores. Encontrara una descripcion detallada de las funciones en la ficha de datos
del submodulo correspondiente.

6.5. Plano de dimensiones del modulo de bus MBM

25 15
155 — 100 r
TAu-nll[[[[[[l]]]ll]]]lr|r—n
D r— [ ")
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-fA_ SEEEEEEE /)
~@ © — aF
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AA @12 max.
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uma_ T T g @12 max.
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7. Montaje

8. Proteccion contra influencias ambientales

Para un funcionamiento de seguridad correcto y duradero es imprescindible proteger el sistema contra cuerpos extranos,
como virutas, arena, abrasivos, etc., que puedan depositarse en la carcasa.

Observe las siguientes medidas:

» Proteja las conexiones no utilizadas con las cubiertas suministradas.

» Aseglrese de que las cubiertas de la carcasa estén bien cerradas y de que los tornillos de la tapa estén apretados con
el par de apriete necesario.

» Cubra el equipo durante los trabajos de pintura.

16 (Traduccion del manual de instrucciones original) MAN20001743-03-06/25
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9. Elementos de mando e indicadores

9.1. Interruptores DIP

Los interruptores DIP tienen las siguientes funciones:

» ajuste de la direccion PROFIsafe del dispositivo;

» reseteo del hardware para restablecer los ajustes de fabrica del dispositivo;
» activacion del sitio web del dispositivo.

Inte- A
rruptor Descripcion
Conmutador de di(eccig’)n, _bit de cero a nueve
—n [ A0 .. A9 Farala configuracion binaria de la direccion
PROFlsafe
(Ajuste de fabrica: 0000000000)
Restablecimiento de los ajustes de fabrica
(Ajuste de fabrica: off)
5 e RST Informacion sobre el restablecimiento de los
=~ S ’ ,"‘- 1 ajustes de fabrica en el capitulo 13.3 en la

pagina 43.
Activacion del sitio web del dispositivo con
opciones de diagndstico avanzadas

Www (Ajuste de fabrica: off)
Informacién sobre el sitio web del dispositivo
en el capitulo 13.4 en la péagina 44.

9.2. Indicadores LED
Los LED indican el estado del dispositivo y el estado de la comunicacion.

LED Descripcion
Modulo de bus MBM

Conexion correcta: encendido permanentemente
D — LINK 1 Localizacion de dispositivos PROFINET: intermitente
Color: verde

N\ @ @ | Establecimiento de conexién: intermitente

Color: amarillo

ACT 1 Establecimiento de conexion concluido, trafico de datos ciclico: encendido
permanentemente
Color: amarillo

Conexion correcta: encendido permanentemente
LINK 2 Localizacion de dispositivos PROFINET: intermitente
Color: verde

[ ]
SF
-
Ps
Establecimiento de conexién: intermitente
XD2 DC2AY XD1 DC24Y. Color: amarillo

|_:_| ACT 2 Establecimiento de conexion concluido, trafico de datos ciclico: encendido

permanentemente
q ) Color: amarillo

i0:0

Error del sistema:

SF encendido permanentemente (véase el capitulo 13. Diagndstico, subsanacion
de fallos y ayuda)
Color: rojo

Error de bus:

BF encendido permanentemente (véase el capitulo 13. Diagndstico, subsanacion
de fallos y ayuda)
Color: rojo

DIA Indica. que hay fallos
Color: rojo

Power up: intermitente
US1 Estado normal: encendido permanentemente
Color: verde

Indica el cédigo de error intermitente
MAINT . .
Color: rojo/verde/amarillo

Estado normal: encendido permanentemente

PS Participante pasivado: intermitente
Error de comunicacion del sistema de control: intermitente
Color: verde

MAN20001743-03-06/25 (Traduccion del manual de instrucciones original) 17
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10. Conexion eléctrica

A

ADVERTENCIA

En caso de fallo se perdera la funcion de seguridad como consecuencia de una conexion erronea.
» EI montaje debe ser llevado a cabo exclusivamente por personal especializado autorizado.
» Tienda los cables de conexion de modo que queden protegidos para evitar el riesgo de cortocir-

cuito.

A

ATENCION

Danos en el dispositivo o funcionamiento incorrecto debido a una conexion errdnea.
» Deben aislarse de la alimentacion principal todas las conexiones eléctricas, ya sea por medio de

transformadores de seguridad segiin EN IEC 61558-2-6 con limitacion de la tension de salida en
caso de fallos, o bien mediante medidas similares de aislamiento.

» Para la alimentacion de tension mediante conectores push-pull, deben usarse conectores metali-

COs.

» Los dispositivos de potencia que supongan una intensa fuente de interferencias deben separarse

localmente de los circuitos de entrada y salida para poder procesar las senales. El cableado de
los circuitos de seguridad debe separarse lo maximo posible de los cables de los circuitos de
potencia.

» Para evitar perturbaciones de compatibilidad electromagnética, tenga en cuenta las indicaciones

sobre CEM en relacion con equipos situados en las inmediaciones del sistema y sus cables.

» Para evitar perturbaciones de compatibilidad electromagnética, las condiciones ambientales y

de servicio fisicas del lugar de montaje del aparato deben cumplir los requisitos de la norma
DIN EN 60204-1:2006, apartado 4.4.2/CEM.

» La tierra funcional © debe estar conectada. Para ello, la placa de montaje tiene un agujero con

rosca M6. De forma alternativa, también es posible conectar la tierra funcional mediante los co-
nectores XD1 y XD2 (5 polos). Recomendamos conectar la tierra funcional a la placa de montaje.

jlmportante!

» En algunos casos, el suministro de energia para otros participantes PROFINET se transmite a tra-
vés del mddulo de bus MBM. La corriente de alimentacion total que atraviesa el sistema no debe
superar lo especificado en los datos técnicos.

» El consumo de corriente total de todos los mddulos y submddulos conectados (incluido el MBM)
no debe superar lo indicado en los datos técnicos. Los datos de consumo de corriente de cada
modulo y submddulo se pueden consultar en los datos técnicos del dispositivo correspondiente.

» Si el mddulo de bus MBM no muestra sefales de funcionamiento tras conectar la tension de ser-
vicio (por ejemplo, si no se enciende el LED Power), el aparato debe devolverse al fabricante sin
abrir.

» Para garantizar el grado de proteccioén indicado, los tornillos de la tapa deben apretarse con un
par de 1 Nm. Las conexiones no utilizadas deben protegerse con las cubiertas suministradas.

10.1.

Informacion sobre @

®

jlmportante!

» Para que la utilizacion cumpla con los requisitos <®= 1), debe emplearse una alimentacion de ten-
sién segin UL1310 que tenga la caracteristica for use in Class 2 circuits.

De forma alternativa se puede utilizar una alimentacion de tension con tensién o corriente limitada,

siempre que se cumplan los siguientes requisitos:

- Fuente de alimentacion aislada galvanicamente en combinacion con un fusible segin UL248. Segln
los requisitos @, el fusible debe estar disefiado para max. 3,3 A e integrado en el circuito con una
tension maxima secundaria de 30 V CC. Dado el caso, use unos valores de conexion mas bajos
para su dispositivo (véanse los datos técnicos).

1) Observacion sobre el &mbito de vigencia de la homologacién UL: solo para aplicaciones conforme a NFPA 79 (Industrial Machinery).
Los dispositivos han sido comprobados conforme a los requisitos de UL508 y CSA/C22.2 n.° 14 (proteccion contra descargas eléctricas e incendios).

18
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10.2. Conexiones de bus

El modulo de bus MBM incluye las conexiones PROFINET (XF1 y XF2) y las conexiones para la alimentacion de tension (XD1
y XD2).

Segun el modelo, la conexion se realiza con:

» un conector push-pull segtn IEC 61076-3-117, variante 14;

» un conector de 7/8" y un conector M12 (codificacion D) segun IEC 61076-2-101;

» un conector M12 (codificacion L) de 5 polos y un conector M12 (codificacion D) segtn IEC 61076-2-101;

» un conector M12 (codificacién L) de 4 polos y un conector M12 (codificacion D) segin IEC 61076-2-101.

El modulo de bus MBM incluye un switch IRT PROFINET para la conexion Ethernet.

10.2.1. Asignacion de contactos para el modelo con conector push-pull

Pin  Descripcion Pin  Descripcion

XF1.1 Receive Data RD+ XD1.1 |L1 tension de servicio 24 V CC
XF1.2 Receive Data RD- XD1.2 |N1 tensién de servicio O V
XF1.3 Transmit Data D+ XF1 PN1 XF2 PN2 XD2 DC24V XD1 DC24V SD1.3 112 tensién andlar 1 24V GC
XF1.4 No conectado \ \ XD1.4 |N2 tension auxiliar ) 0 V
XF1.5 No conectado \ \— XD1.5 |Tierra funcional 2)

XF1.6 Transmit Data TD- ( Y k@

XF1.7 No conectado Pin __ Descripcion

XF1.8 No conectado ® ,EW@ *,@W
iy iy

Tierra funcional en la caja de conexiones l

©) XD2.1 | L1 tension de servicio 24 V CC
\ )| XD2.2 | N1 tension de servicio 0 V

RJ45 [ = ) XD2.3| L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

XD2.4 | N2 tension auxiliar 1) O V

Pin  Descripcion

XF2.1 Receive Data RD+ ] ] XD2.5 | Tierra funcional 2

XF2.2 Rece"/e_ Data RD- 1) El sistema MGB2 no requiere tension auxiliar.
XF2.3 Transmit Data TD+ 2) De forma opcional, recomendamos usar en su lugar
XF2.4 No conectado la conexion FE en la placa de montaje.

XF2.5 No conectado

XF2.6 Transmit Data TD-

XF2.7 No conectado

XF2.8 No conectado

Tierra funcional en la caja de conexiones

10.2.2. Asignacion de contactos para el modelo con conector de 7/8” y conector M12, codificacion D

Pin  Descripcion Pin  Descripcion

XF1.1 Transmit Data +TD XD1.1 |N2 tension auxiliar 1) 0 V

XF1.2 Receive Data +RD XD1.2 |N1 tensién de servicio O V
female female female male

XF1.3 Transmit Data -TD_N - — XD1.3 |Puenteado
XF1.4 Receive Data -RD_N XD1.4 |L1 tension de servicio 24 V CC
Tierra funcional en la caja de conexiones XD1.5 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

Pin  Descripcion
XF2.1 Transmit Data +TD
XF2.2 Receive Data +RD

Pin  Descripcion
XD2.1 |N2 tensién auxiliar ) 0 V
XD2.2 |N1 tensién de servicio O V

XF2.3 Transmit Data -TD_N / / XD2.3 |Puenteado
XF2.4_Receive Data RD_N / / XD2.4 |L1 tension de servicio 24 V CC
Tierra funcional en la caja de conexiones XF1 PN1 XF2 PN2 XD2 DC24V XD1 DC24V XD2.5 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

1) El sistema MGB2 no requiere tension auxiliar.
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10.2.3. Asignacion de contactos para el modelo con conector de alimentacion M12 (codificacion L, 5 polos)
y conector de bus M12 (codificacion D)

Pin  Descripcion

XF1.1 Transmit Data +TD

XF1.2 Receive Data +RD

XF1.3 Transmit Data-TD_N

XF1.4 Receive Data -RD_N

Tierra funcional en la caja de conexiones

Pin  Descripcion

XF2.1 Transmit Data +TD

XF2.2 Receive Data +RD

XF2.3 Transmit Data -TD_N

XF2.4 Receive Data -RD_N

Tierra funcional en la caja de conexiones

XF1 PN1 XF2 PN2

female female female male

4 -3 4 -3 2 33 2

I &t

Pin  Descripcion

XD1.1 |L1 tension de servicio 24 V CC

XD1.2 |N2 tension auxiliar ) 0 V

XD1.3 |N1 tension de servicio O V

XD1.4 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

XD1.5 |Puenteado

Pin  Descripcion

XD2.1 |L1 tension de servicio 24 V CC

XD2.2 |N2 tension auxiliar ) 0 V

XD2.3 |N1 tension de servicio O V

XD2.4 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

XD2 DC24V XD1 DC24V

XD2.5 |Puenteado

1) El sistema MGB2 no requiere tensién auxiliar.

10.2.4. Asignacion de contactos para el modelo con conector de alimentacion M12 (codificacion L, 4 polos)
y conector de bus M12 (codificacion D)

Pin  Descripcion

XF1.1 Transmit Data +TD

XF1.2 Receive Data +RD

XF1.3 Transmit Data-TD_N

XF1.4 Receive Data -RD_N

Tierra funcional en la caja de conexiones

Pin  Descripcion

XF2.1 Transmit Data +TD

XF2.2 Receive Data +RD

XF2.3 Transmit Data -TD_N

XF2.4 Receive Data -RD_N

Tierra funcional en la caja de conexiones

XF1 PN1 XF2 PN2

female female female male

4 -3 4 -3 2 33 2

A

Pin  Descripcion

XD1.1 |L1 tension de servicio 24 V CC

XD1.2 |N2 tension auxiliar ) 0 V

XD1.3 |N1 tension de servicio O V

XD1.4 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

Pin  Descripcion

XD2.1 |L1 tension de servicio 24 V CC

XD2.2 |N2 tension auxiliar 1) 0 V

XD2.3 |N1 tension de servicio O V

XD2.4 |L2 tension auxiliar 1) 24 V CC

XD2 DC24V XD1 DC24V

1) El sistema MGB2 no requiere tension auxiliar.
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10.3. Conexiones MLI

Las conexiones MLI sirven para conectar modulos al modulo de bus MBM. Las caperuzas pueden pedirse aparte (set com-
pleto AC-SET-BP-M12, n.° de pedido 156739).

Conexion Descripcion

ML1D (direct plug) Conector de modulo para el montaje directo en un bloque
ilmportante! Uselo solo para el montaje directo.

ML1C (cable connect) Conector de mddulo para el montaje separado (ramal 1)

ML2C (cable connect) Conector de mddulo para el montaje separado (ramal 2)

10.3.1. Montaje directo

Tenga en cuenta los siguientes puntos para el montaje directo:

» Aseglrese de que los modulos estén a la misma altura. Las distancias demasiado grandes reducen el grado de protec-
cion alcanzable. Atencién: los mddulos no estan firmemente unidos.

» Asegurese de que las conexiones no utilizadas estén protegidas con una caperuza.
» Monte cada mddulo en la superficie de montaje siguiendo las instrucciones.

Antes del montaje directo debe retirarse la caperuza de la conexién ML1D (véase la figura de abajo).
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10.3.2. Montaje en espacio separado

Tenga en cuenta los siguientes puntos para el montaje separado:
» La longitud maxima del cable de un ramal no debe superar los 40 m.

» Por cada ramal se pueden utilizar 3 médulos basicos como maximo. Si necesita una configuracion distinta, péngase en
contacto con nuestro servicio de asistencia.

» En un modulo de bus MBM pueden utilizarse como maximo 18 médulos o submddulos. Los submdédulos cuentan como
un médulo. Debe tenerse en cuenta el consumo de corriente total maximo admisible (véase el capitulo 15. Datos técni-
cos).

» EI nimero de participantes seguros que puede haber en todo el sistema esté limitado a 12.

» En caso de montaje separado, utilice siempre el conector de médulo ML1C, el ML2C o ambos.
» Tienda el cable de manera que quede lo mas protegido posible de los danos.

» Aseglrese de que las conexiones no utilizadas estén protegidas con una caperuza.

» Aseglrese de que los cables de conexion estén correctamente atornillados para alcanzar el grado de proteccion espe-
cificado.

Antes del montaje separado debe desenroscarse la caperuza de la conexién ML1C. Para ello, utilice como herramienta la
caperuza de la conexion ML1D (véase la figura de abajo). Si utiliza un segundo ramal, desenrosque también la caperuza de
la conexion ML2C. A continuacion, vuelva a colocar la caperuza de la conexién ML1D.
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10.4. Conexion de los modulos

Los modulos pueden conectarse directamente entre si o separados con cables (véase la Fig. 2: Conexion de los mdédulos).

Cada modulo tiene una conexion superior y otra inferior. Puede utilizar la conexion inferior o la superior, o bien ambas cuando

el modulo se encuentra entre otros dos mddulos.

El conector inferior del médulo ya va integrado. Para usar la conexion superior, cambie su posicion de montaje. Si quiere
usar ambas conexiones, pida un conector de médulo adecuado. Utilice Unicamente los conectores de mddulo suministrados
para conectar los modulos entre si (véase la Tabla 2: Resumen de conectores de maodulo). La longitud maxima del cable

de un ramal no debe superar los 40 m.

157029 (M12, 8-pin,
~B- % female)
161345 (M12, 5-pin,
_‘g’_ female)
next module
cable connect
next module
direct plug MCM-... [
blind plug
:E’_ 172047
S (2 xM12,
157029 (M12, 8pin, 5-pin, female)
_‘E’_ % female)
161345 (M12, 5-pin,
_‘E’_ % female)
 modul 157028
next module
cable connect %
157025
next module
direct plug MCM
156718
bindpg TP
direct plug
Fig. 2: Conexion de los modulos

157028

next module
(M12, 5-pin cable connect
female) 157025

next module
direct plug

156718
blind plug

157028 + modul
next module
(M12, 5-pin % cable connect

female) 457005

next module
direct plug
156718
T  bindplg

M12, 5-pin,
female

cable connect

M12, 5-pin,
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Tabla 2: Resumen de conectores de mddulo

Funcién N.° de pedido ¢Incluido?
Conector de modulo M12, 5 polos, macho 157024 Ix*
Tapa ciega 156718 1Ix*
Set de caperuzas para las conexiones no utilizadas 156739 Si
Conector de médulo hembra de 5 polos para la conexion directa de otro médulo 157025
Conector de médulo M12, 5 polos, hembra, para la conexion de otro médulo 157028
mediante un cable de conexion
Conector de médulo 2 x M12, 5 polos, hembra, para la conexion de otro médulo y 172047
de una columna luminosa mediante cables de conexion**
Conector de modulo M12, 5 polos, hembra, para la conexién de una columna 161345 No, debe pedirse por separado
luminosa**
Conector de modulo M12, 8 polos, hembra, para la conexién de una columna 157029

luminosa**

Cable de conexiéon M12, 5 polos

Cable de conexiéon M12, 8 polos

Véase el catalogo o www.euchner.com

*No disponible para MGB2-...-YO0QO-...
** Solo para MCM-MLI-..JJ-..
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11. Puesta en marcha

Un sistema MLI tipico suele constar de varios modulos y submodulos, que son identificados por el médulo de bus MBM en
cada arranque del sistema.

De acuerdo con esta configuracion, debe reunir en el software de programacién de su sistema de control los bloques de
datos correspondientes a los datos de comunicacion de los distintos moédulos y submaodulos y, en caso necesario, ajustar
los parametros. Los diversos mddulos y submodulos ya estan incluidos en el archivo GSD y deben transferirse al software
de planificacion (por ejemplo, el TIA Portal de SIEMENS) de acuerdo con la estructura de su sistema. En el capitulo 11.2.
Resumen de datos de comunicacion encontrara un resumen de los datos de comunicacién.

El capitulo 11.8. Configuracion y parametrizacion de los modulos y submddulos en la pagina 32 contiene un resumen
de los parametros que pueden ajustarse para los modulos y submaddulos.

Algunos bloques de datos estan vinculados de forma fija con el respectivo modulo o submaodulo, mientras que otros pueden
anadirse opcionalmente (véase el capitulo 11.4. Estructura del sistema y estructura de las areas de datos en el sistema
de control).

Para saber qué bloques de datos contienen sus mddulos o submddulos, consulte la ficha de datos del dispositivo corres-
pondiente (véase el capitulo 11.3. Informacion de las fichas de datos correspondientes).

El capitulo 11.4. Estructura del sistema y estructura de las areas de datos en el sistema de control en la pagina 28
explica cémo se recopilan los datos de comunicacion de un sistema.

A partir del capitulo 11.7. Integracion en PROFINET y PROFlsafe en la pagina 31 se explica como configurar y parametrizar
los distintos modulos y submddulos en el software de programacion de su sistema de control.

11.1. Memorizacion

Antes de que el sistema constituya una unidad de funcionamiento, los mddulos y submddulos deben asignarse entre si
mediante una funcion de memorizacion.

Durante la memorizacion, el modulo se encuentra en estado seguro (todos los bits seguros inactivos).

@ jimportante!

» Si el sistema aun no ha sido adiestrado, permanecera en estado de puesta a punto para la me-
morizacion hasta que todos los modulos hayan quedado memorizados durante el power up. Los
sistemas ya adiestrados deben restablecerse a la configuracion de fabrica para que estén nueva-
mente en estado de puesta a punto para la memorizacion.

» Los modulos o submodulos defectuosos pueden sustituirse por otros iguales sin necesidad de
repetir el proceso de memorizacion.
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11.2. Resumen de datos de comunicacion

Los bits de entrada y salida constan en la ficha de datos del mddulo o submédulo correspondiente (véase el capitulo 11.3.
Informacion de las fichas de datos correspondientes). Las denominaciones de los bits se estructuran siempre siguiendo el
mismo esquema (véase abajo).

El siguiente ejemplo muestra un bit de aviso de error [E] en un submodulo [SM] para la posicién del interruptor S1 [S1].

SMo
11 [

E S1
[3] [4]

|— Nombre del respectivo indicador o elemento de mando

Separador

Tipo de informacion (bit de entrada, bit de salida, mensaje, error, etc.)

Comodin para identificar el médulo o submddulo correspondiente (primer, segundo,

etc. modulo del ramal o submodulo en el slot 1 o 2)

Las abreviaturas se explican en las tablas siguientes. Encontrara una explicacion detallada de cada uno de los bits en la

ficha de datos complementaria (véase pos. 1 en la Fig. 3 en la pagina 27).

Tipo de médulo o submdédulo (SM = submodulo, LM = mddulo de bloqueo, etc.)

Nombres de bits Nombres de bits
para la posicién Descripcion para la posicién Descripcion
1] [4]
BM Datos de modulos de bus MBM S Interruptor 1, 2, etc.
LM Datos de modulos de enclavamiento o bloqueo MGB24... o H Luz 1, 2, etc.
MGB2L... ES Parada de emergencia
SM Datos de submddulos MSM SK Sefal segura «Posicion del pestillo del cerrojo» (resguardo
EM Datos de mddulos de ampliacion MCM cerrado y pestillo del cerrojo introducido)
UK Sefal segura «Posicion del bloqueo»
Nombres de bits CL Accionamiento del bloqueo
{)?)a]ra it Drese it EN Pulsador de validacion
I Input. Bit en el area de entrada del sistema de control SYS Sistema
0 Output. Bit en el area de salida del sistema de control ER Desblogueo antipanico
Fl Failsafe Input. Bit seguro en el area de entrada del sistema ML Conexién de modulo (ML)
de control (bit PROFlsafe) SM Submoédulo
FO Failsafe Output. Bit seguro en el area de salida del sistema
de control (bit PROFlsafe)
D Diagnose. Bit de aviso para mensajes de diagnéstico
E Error. Bit de aviso para mensajes de error
ACK Acknowledge. Bit para confirmar mensajes
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11.3.

Informacion de las fichas de datos correspondientes

Junto con el manual de instrucciones, encontrara toda la informacion especifica de cada articulo en las fichas de datos.
Ademas de los mddulos y submddulos incluidos, contienen informacion sobre la compatibilidad (tipo de conexién) y sobre
los datos de comunicacion que cada médulo intercambia con el modulo de bus MBM. Las siguientes fichas de datos de
ejemplo muestran donde se encuentra esta informacion.

D: / Data Sheet MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-136776

EUCHNER

MGB2-L2-MLI-U-Y0000-BJ-156392
MGB2-L1-MLI-M-Y0000-BJ-158698

Bei Verwendung mit Zuhaltemodul
MGB2-BR oder MGB2-BP /
When used with locking-module
MGB2-BR or MGB2-BP

Pos 3

g
£
o
< MGB2-L2-MLI-M-Y0000-BJ-158711 g M
§ £ s
& ] Ts
g ]
£ g f—i s o)
] 2l xso——d—
k] i
= ot Hi Anschlusstyp P
© [ 7 Pos |Connection type P
w g n st NOT-HALT Taster beleuchtet
L s Hi Emergency stop illuminated
e X220————""—— 2 | 52 Taster beleuchtet
Y25 N H2 H2 Push-button illuminated
7 3 | S3 Taster beleuchtet
4 H3 Push-button illuminated
L5
x370—""—1— Bezeichnung
o IS Designation
7 ‘Submodul Sub module
Beschreibung Description f’:‘ E""e' s"s ‘E“": z"
CSx ingang Sx input Sx
haltemodul Cocking modue 0_rx B ‘Ausgang Ansteuerung Fix biinken | Oulput activation Fx fo blink
el gonret Eror genraly_ ov O Ausgang Ansteuerung Fix Output activaion Fix
ror oscape release s Nt FLa¥ S T et T
“ehler Submodul 1 Emor sub module 1 FLES Sicherer Einaar
;ﬂ"‘:’ff&“‘“’“‘ 0 ;"‘:; z‘:(“ module O Ubersicht der Kommunikationsdaten (Nur bei Systemen mit einem Busmodul MBM):
{5 T sk A SK 40 Overview of the communication data (only for systems with a Bus module MBM):
B_RUN Diagnose Runmode Diagnostc runmode Gerite definiert mit SW-ID: 136687 in Geratebeschreibung
Stelung Ziheiung Locking posfiion Device defined with SW-ID: 136687 in the device description
X Stellung Riegel Tonaue position
X Stellung Tor Goor position Input
FLUK Sicherer Eingang UK Failsafe imput UK Ethernet" standard it 7 Bit6 Bits Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
FLSK Sicherer Eingang SK Failsafe input SK. [ 1stByte [ - [ [ SM_EST | - I - [ SM_S3 | swmis2 [ sM_si
ACK_G | Fenerquiierung generell | Acknowledgement generally [ 2ndsyte Disgnose Byt (pluggatle)
Betriebsanleitung beachten ACK_ER Quitierung Acknowledgement escape release
o.cL Ausgang Output locking-control N . d I
bbby FO_CL Sicherer Ausgang Failsafe output locking-control I d Descripcién

Ubersicht der

(Nur

et . mite "
Overview of the communication data (only for systems with a Bus module MBM):

input

— [ twior |

Bit2 Bit1 8ito
[ MIUK [ IMISK [ M DRUN
V_OT | MIob

Ethernet") standard Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
[__tstey MAKG[MAGKER] - [ - [ - [ - ] - [ mocr
- _IstBit
]

LM_Fo_CL

111

VBMBus o

2150206 -4 -24.08.21 - FE - KJ - ABU Blatsheet 1/1
9 16 70771

Fig. 3:

d Tel. MOTIITSAT-0. Fax 4497111753316 wiweuchner.de. info@euchner de

1

Explicacién de los nombres de bits

Bytes de entrada PROFINET

Bits de entrada PROFlsafe

Bytes de salida PROFINET

Bits de salida PROFlsafe

Tipo de conexion

N oo s w N

Informacién de equipamiento

Ejemplo de ficha de datos de un mddulo de blogueo (izquierda) y un submddulo (fragmento, derecha)
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11.4. Estructura del sistema y estructura de las areas de datos en el sistema de control

Gracias a su disefio modular, el sistema MLI le ofrece una gran flexibilidad, que también se aplica al uso de datos de
comunicacion. Las areas de datos que el sistema ocupa en su sistema de control dependen de la estructura del sistema.

Cada modulo tiene datos de comunicacion fijos que se asignan de manera permanente al agrupar los modulos en el software
de programacion de su sistema de control. Para algunos médulos y submddulos hay, ademas, datos opcionales que puede
evaluar, como funciones de diagndstico mas detalladas.

El siguiente grafico ilustra las reglas que se aplican para recopilar los bloques de datos de los distintos modulos y submo-
dulos. Se distingue entre datos PROFINET no seguros y datos PROFIsafe seguros.

Mientras que los datos PROFINET siempre se integran byte a byte (block #1 ... #4), en los datos PROFIsafe siempre se
integran bits individuales (véase «single bits» en la siguiente figura). Esto significa que en el caso de los datos PROFlsafe,
debe asegurarse de reservar un area de memoria segura suficientemente grande.

El siguiente ejemplo muestra una estructura tipica del sistema con un modulo de bus (BM1) que tiene conectados dos
modulos de bloqueo (LM1 y LM2) en un ramal. El primer médulo de bloqueo (LM1) contiene a su vez un submodulo (SM1)
con un dispositivo de parada de emergencia y dos botones. Con este ejemplo es facil ver la composicion de los datos de
comunicacion.

PROFINET Input / Output A\ PROFlsafe Input / Qutput A

BM - BM_ - - BM_ BM BM
EG E_SYs E_ML2 E_ML1 D_RUN -
=
lerc ior -
r
BM_ - - - - - '5
ACK_G (@]
M1 LM1 LMl LM1 - LMl LM1 LMl 1
EG EER E SM2 E_SM1 I_UK I_SK D_RUN S <]

- - - - - IMI 1M1 LMl
IOL I_OT I_OD

IN

lercodes ior

IMI LML - - - - - 1M1 '5
ACK_G ACK_ER o _cL o
- - sM1 - - SM1  SM1  sSM1
E_S1 I3 I_S2 I_S1

|

SM1
-
=t
A
safe data

Diagnosebyte mit Fehlercodes optional steckbar

Diagn: ic L e with error codes (optional pl jable)

- - SML  SMl  SML SM1 SML  SM1
O_H3B O_H2B O_HIB O _H3 O H2 O_HI

our [ IN_|

A

(il
M2 M2 M2 M2 - M2 M2 M2 M2 M2
EG EER E SM2 E_SM1 I UK I_SK D _ROUN - MGB2-L1 :_F 7UK_LF17$KJ'A
- - - - - e w2 o | [ E Ir M2-:
I_OL I_OT I_OD Sl | SN > JFo_cr, <]
= L |
Dlagn e e ml Fehlerc s lonal ste —I
i i i r ! i 1 plu 1
M2 M2 - - - - - IM2 5 2
ACK_GACK ER ocL | |D U

rLMZTLMl-:
O CL FO_! CL
J B

optional I:I

r -
safe L -

— :_LM TLM2TLM1 ' LMlTLMl-:
egend:
FI_UK FI_SK F1_gs,FI_UK FI_SK
— fix block I:I B [y BN L L= d
'—
=2
o

L
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Los diversos bloques de datos o bits se compilan siempre en el orden en que esta estructurado el sistema. Se empieza
siempre por el médulo de bus (1) y se sigue por los modulos del ramal, del primero al tltimo. Si hay dos ramales, se recuenta
primero el primer ramal entero en ML1C (nimeros 2 a 4 en la figura de abajo) y, a continuacién, se procede con el segundo
ramal completo en ML2C (nimeros 5 a 7 en la figura de abajo). Los submodulos de un médulo se cuentan inmediatamente
después del modulo en el que estan conectados, antes de continuar con el siguiente modulo. Para los submodulos, el orden
esta determinado por el nimero de slot.

La figura siguiente ilustra la secuencia de conteo. El capitulo 11.8. Configuracion y parametrizacion de los modulos y sub-
maodulos en la pagina 32 explica detalladamente el proceso.

| |
ML2C ﬁ_@@ MLIC

?@T
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11.5. Bytes de datos PROFINET

Cada mddulo o submodulo envia determinados datos de comunicacion no seguros. Los siguientes capitulos ofrecen un
resumen de los tipos de mddulos mas importantes y sus datos. Para saber exactamente qué bloques de datos contienen
sus modulos o submddulos, consulte la ficha de datos complementaria (véase el capitulo 11.3. Informacion de las fichas
de datos correspondientes).

Un sistema MLI puede incluir los siguientes mddulos combinados de distinta manera:
» un modulo de bus MBM (contiene todo lo necesario para la conexiéon de bus);

» varios modulos de enclavamiento o bloqueo, MGB2-l 0 MGB2-L (junto con el mddulo con manilla forman un dispositivo
de enclavamiento con o sin bloqueo);

» varios modulos de ampliaciéon MCM;
» varios submddulos MSM.

Cada mddulo o submddulo ocupa un determinado nimero de bytes de datos PROFINET en el area de entrada y salida del
sistema de control.

En algunos madulos y submadulos puede elegir entre una configuracion estandar (basic), que incluye funciones elemen-
tales de estado, notificacion y control, y una configuracion avanzada (extended), que contiene un byte adicional con
codigos de error exactos para fines de diagnostico.

11.6. Bytes de datos PROFlsafe

Junto con los datos PROFINET no seguros, también se transmiten datos PROFlsafe seguros, que incluyen, por ejemplo,
toda la informacién sobre la posicion del pestillo del cerrojo y el bloqueo de un mddulo de enclavamiento o bloqueo MGB2,
la parada de emergencia y el pulsador de validacion.

Mientras que los datos PROFINET siempre se integran byte a byte, en los datos PROFIsafe siempre se integran bits indi-
viduales. Esto significa que en el caso de los datos PROFIsafe, debe asegurarse de reservar un area de memoria segura
suficientemente grande.

Estan previstos los siguientes bloques de datos PROFIsafe:

» 2 bytes de entrada y 2 bytes de salida;

» 4 bytes de entrada y 4 bytes de salida;

» 8 bytes de entrada y 8 bytes de salida.

A estos bloques de datos especificos del dispositivo se suman ademas 4 bytes de datos PROFIsafe internos.

El mddulo de bus es compatible de forma estandar con PROFIsafe version 2.6.1. Si su sistema de control no admite esta
version, en el apartado «Legacy» del archivo GSD también ofrecemos los médulos correspondientes para la version 2.4.

Todos los bits de datos especificos del dispositivo estan disponibles paralelamente en el area de datos PROFINET no segura,
donde pueden usarse como bits de aviso.

@ ijlmportante!

iNunca use los bits de aviso para las funciones de seguridad!

11.6.1. Bloque de datos para PROFlsafe

@ jlmportante!

Consulte el volumen de los bits seguros en la ficha de datos correspondiente de su dispositivo o set.
Utilice unicamente los bits especificados en la ficha de datos. Los bits seguros estan marcados con
una senal de advertencia y rodeados por una linea discontinua.
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11.7. Integracion en PROFINET y PROFlsafe

@ AVISO

Los parametros «Tiempo de actualizacién» y «<F-WD-Time» influyen en gran medida en el tiempo de
reaccion de la funcion de seguridad. Unos tiempos de reaccion demasiado largos pueden provocar
la pérdida de la funcién de seguridad.

En el capitulo 11.8.2 en la pagina 36 encontrara una lista de todos los parametros ajustables.

@ ilmportante!

Para integrar el sistema, necesita el archivo GSD correspondiente en formato GSDML:
» GSDML-VX.x-EUCHNER-MBM_XXXXXX_TXX-YYYYMMDD.xml

Importante: jTenga en cuenta la version de TIA!

Archivo GSD hasta TIA V13: GSDML-V2.33-EUCHNER-MBM_2512512_T13-YYYYMMDD.xml

Archivo GSD a partir de TIA V14: GSDML-V2.33-EUCHNER-MBM_2512512_T14-YYYYMMDD.xml
El archivo GSD esta disponible en el area de descargas de www.euchner.com. Utilice siempre el
archivo GSD mas reciente. Para llevar a cabo una nueva programacion, use el archivo GSD GSDML-
V2.41-EUCHNER-MBMHRT_251251 2-XXXXXXXX.xml 0 uno mas reciente.

En caso de sustituciéon no es imprescindible actualizar el archivo GSD. En tal caso, sin embargo, es
posible que no estén disponibles todas las funciones nuevas.

El archivo GSD debe importarse al software de programacion del sistema de control antes de la puesta
en marcha (consulte el apartado 11.7. Integracion en PROFINET y PROFIsafe en la pagina 31 y el
manual del sistema de control).

En el area de descargas encontrara ejemplos de aplicaciones en los que se describe la integracion
en diferentes entornos de control.

Lleve a cabo los siguientes pasos para integrar el sistema en PROFINET:
1. Configure y parametrice el sistema con el software de programacion del sistema de control.

Deben ajustarse los siguientes parametros PROFINET en los parametros del modulo de bus:
» nombre del dispositivo (ajuste de fabrica del archivo GSD): [EUCHNER-MBMI;
» direccion IP: fija o dindamica, a elegir;
» tiempo de actualizacion:

recomendacion [automatico].
Deben ajustarse los siguientes parametros PROFIsafe en los parametros del médulo de bus:
» F_dest_adr (direccion PROFlsafe);

» F_WD_Time (tiempo durante el cual el sistema de control espera una respuesta del dispositivo PROFIsafe): [xxx ms].
Valor por defecto del archivo GSD: [600 ms].

2. Ajuste la direccion PROFIsafe (F_dest_adr) con los interruptores DIP en el modulo de bus MBM.

A9 A8 A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al AO RSTWWW
B B 8 8 0

S (R GeeEd )

ul OFF B{ON Default: 000
00‘0000‘'0000

/

Importante: La direccion ajustada en el sistema de control y en el dispositivo debe ser la misma.

3. Sies necesario, configure parametros adicionales para cada uno de los mddulos. En el capitulo 11.8.2. Lista de paréa-
metros ajustables por cada mddulo o submddulo en la pagina 36 encontrara un resumen de los parametros posibles.

4. Guarde la configuracion y transfiérala al sistema.
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11.8. Configuracion y parametrizacion de los modulos y submodulos

Para poder utilizar los distintos mddulos y submodulos, estos deben configurarse y parametrizarse correctamente en el
software de programacion de su sistema de control. Los capitulos siguientes describen los pasos utilizando como ejemplo
el software de programacion TIA Portal de SIEMENS.

11.8.1. Agrupacion de los mddulos y submédulos

Para poder llevar a cabo los siguientes pasos, primero debe arrastrar el modulo de bus MBM del catalogo de hardware a
la vista general de la red.
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El médulo MBM sera el mddulo de cabecera.
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Arrastre un médulo de datos PROFIsafe adecuado hasta el SLOT1. Debe ser lo suficientemente grande para que quepan
todos y cada uno de los bits de datos seguros de los mddulos o submodulos de su sistema. A este respecto, consulte tam-
bién el capitulo 11.4. Estructura del sistema y estructura de las areas de datos en el sistema de control en la pagina 28.
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[. MGB2-L1-MLI-J-¥0000-BJ-136776 Diagnose Basic
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Todos los demas modulos y submdédulos deben compilarse desde el catélogo de hardware de manera que todos los dispo-
sitivos aparezcan en el orden correcto en la vista general. Reproduzca primero con precision la estructura de su sistema.

Cada modulo aparece en el catdlogo de hardware con el nimero de pedido y el nombre de articulo. Los submddulos incluyen
el ID de software (SW-D).
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Esta informacion figura también en la placa de caracteristicas de los modulos o submddulos (véase también el capitulo
11.4 en la pagina 28).

1

=t

MSM-1-P-CA-BPP-D5-161589
ID.: 161589 0000001 V1.1.0
SW-ID.: 9000001

HEO@

MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-136776
SAFETY SWITCH UNICODE
ID.-Nr.: 136776 000001 V1.0.0
IP65  Fzh = 2000N

EUCHNER GmbH + Co. KG FCC ID: 2AJ58-XX

Kohlhammerstralie 16 IC: 22052-XX XX € uUs
DE-70771 Leinfelden

LISTED
s IND.CONTEQ
Input: 24 Vi, Class 2
| | 4 Em Ouput 24 Vc, 200mA

Fig. 4. Placa de caracteristicas de los mddulos o submddulos (aqui, a modo de ejemplo, MSM y MGB?2)

Los dispositivos equipados de fabrica presentan una placa de caracteristicas adicional en el médulo, en la que se indica el
ID de software de los submddulos incluidos.

=8

MCM-MLI-Y00000000-JJ-157854
SAFETY SWITCH UNICODE

ID.-Nr.: 157854 000001 V1.0.0

IP65

EUCHNER GmbH + Co. KG

e ‘@

LISTED
INDCONTEQ
TCTTTYPE 1 \,
Input: 24 Ve, Class 2 1 x

mmm Ouput 24 Vc, 200mA

SW-ID.:
SLOT 1
136687

SLOT 2
9000003
SLOT 3
9000003
SLOT 4

9000002

Fig. b: Placa de caracteristicas de dispositivos equipados de fabrica con submodulos (aqui, a modo de ejemplo,
MCM)
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La imagen de abajo muestra un ejemplo de estructura del sistema.
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Fig. 6: Ejemplo de estructura del sistema
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11.8.2. Lista de parametros ajustables por cada modulo o submédulo

PROFINET,

Rango de ajuste /

Médulo o submédulo PROFlsafe Parametro [valor por defecto] Descripcion
Modulo de bus MBM PROFINET | Nombre del dispositivo Cualquier nombre El nombre del dispositivo puede escogerse libremente.
Importante: Debe coincidir con el que figura en el software
de programacion.
Consejo: Cuando se sustituya un equipo defectuoso, es
recomendable borrar el nombre guardado en el dispositivo
(ajuste de fabrica). Si no hay ningtin nombre en el dispositivo,
se introduce automaticamente durante el arranque el nombre
del dispositivo anterior guardado en el sistema. Requisito: La
topologia PROFINET debe estar correctamente configurada.
Direccion IP Si su sistema de control no asigna una direccién IP dinamica,
puede introducir aqui una direccién IP estética.
Tiempo de actualizacion 250 ps ... 512 ms Intervalo de tiempo para la actualizacion de las entradas y
[automatico] salidas.
PROFlIsafe | F_dest_adr 1...1022 Direccion del participante PROFIsafe. Esta direccion debe
coincidir con el ajuste del interruptor DIP del dispositivo.
F_source_adr 1...65534 Direccion del sistema de control conectado al dispositivo.
F_WD_Time 150 ... 65535 ms [600] Tiempo dentro del cual el dispositivo debe reaccionar a una
solicitud de control. Si se supera el tiempo, se produce un
error.
Modulo de blogueo MGB2 PROFIsafe | Accionamiento del solenoide | Si/No [Si] El parametro solo puede modificarse en dispositivos
desde el programa de MGB2-L2.
seguridad
Importante: El ajuste
afecta a la funcion de
seguridad (consulte los
detalles en el manual de
instrucciones de su mddulo
de bloqueo).
PROFINET Accionamiento del solenoide | Si/No [No] En MGB2-L1:
desde el programa estandar Aqui puede establecerse si el accionamiento del solenoide
Importante: El ajuste de blogueo debe llevarse a cabo adicionalmente con un bit
afecta a la funcion de no seguro.
seguridad (consulte los En MGB2-L2:
detalles en el manual de Aqui puede establecerse si:
instrucciones de su médulo a) El accionamiento del solenoide de bloqueo debe llevarse
de bloqueo). a cabo adicionalmente con un bit no seguro. En tal caso,
elija «Si».
b) El accionamiento del solenoide de bloqueo debe llevarse
a cabo solo con un bit no seguro. En tal caso, elija «Si». El
parametro «Accionamiento del solenoide desde el programa
de seguridad» debe ajustarse a «No».
c¢) No debe utilizarse ningn blogueo. En tal caso, elija
«No». El pardmetro «Accionamiento del solenoide desde el
programa de seguridad» también debe ajustarse a «No».
Alarma del desbloqueo Si/No [No] Aqui puede determinarse si el accionamiento del desbloqueo
antipanico antipanico debe generar un mensaje de error.
Submédulos PROFINET | Orientacién del submdédulo No comprobar/Arriba/Abajo | En los submddulos que pueden montarse girados 180° sin
[No comprobar] que esto cause errores o problemas de funcionamiento, es
posible desactivar la comprobacién de la orientacion. Si elige
la opcion «Arriba» 0 «Abajo», se comprueba si la marca de
posicion de S1 esta en el submadulo arriba o abajo (véase la
marca en la ficha de datos del submddulo).
Submédulos con elementos PROFINET | Frecuencia de parpadeo H1 | 1 ... 255 Aqui puede ajustar la frecuencia con la que debe parpadear
de mando iluminados (equivale a 0,1 ... 25,5 Hz) | elindicador.
O bien: :
Submédulos con indicadores Frecuencia de parpadeo H2 | 1 255 Requisito: Debe estar activo el bit de salida correspondiente
luminosos (equivale 20,1 ... 25,5H2) | 4e | funcion de parpadeo.
0 bien: Frecuencia de parpadeo H3 | 1 ... 255
Columna luminosa para (equivale a 0,1 ... 25,5 Hz)
mddulo de ampliacion MCM
Frecuencia de parpadeo 1...255
H4 (solo para columna (equivale a 0,1 ... 25,5 Hz)

luminosa)
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11.9. Intercambio de ramales

Durante la primera puesta en marcha se guarda la topologia MLI actual siempre que esta coincida con la programacion del
sistema de control.

Cuando se reinicia el sistema, el médulo de bus detecta si ha cambiado la posicién de un dispositivo MLI o si el dispositivo
se esta utilizando en otro ramal MLI.

Ademas, el mddulo de bus notifica un error si se han quitado o se han anadido dispositivos.

De este modo se evita que pasen a modo seguro dispositivos que, por ejemplo, se han conectado mal después de some-
terse a trabajos de mantenimiento.

Si el sistema notifica un error por intercambio de ramales, debe comprobarse y corregirse la topologia MLI. Si la topologia
MLI vuelve a coincidir con la guardada, el sistema pasa al modo de funcionamiento normal tras el reinicio.

Los dispositivos intercambiados no se detectan como defectuosos siempre que no haya modificaciones importantes en los
datos seguros de los dispositivos MLI. En tal caso, el usuario debe comprobar el funcionamiento seguro.

Cualquier modificacion intencionada de la topologia MLI debe restablecerse al estado de fabrica con ayuda de los interrup-
tores DIP (véase el capitulo 13.3. Restablecimiento del sistema a los ajustes de fabrica en la pagina 43). En el siguiente
arranque, la topologia MLI se vuelve a guardar.

11.10. Sustitucion de los submaddulos

A ATENCION

Danos en el aparato o funcionamiento incorrecto debido a la parada sin control de la maquina.

» Al cambiar un submodulo, se interrumpe la comunicacion dentro del sistema y se restablecen los
bits seguros. Esto puede causar la parada incontrolada de un proceso en marcha y dafios en la
instalacién o en los bienes de produccion. Antes de la sustitucion, aseglrese de que la instalacion
se encuentre en un estado de servicio adecuado.

@ AVISO

Siga las indicaciones para sustituir los submddulos que encontrara en el manual de instrucciones del
mddulo correspondiente. En los submodulos con funcién de seguridad, después de la sustitucion debe
comprobarse si funcionan correctamente antes de que el sistema vuelva al servicio normal.

Los submoédulos MSM también pueden sustituirse en funcionamiento (tenga en cuenta las indicaciones de seguridad an-
teriores). En cuanto el sistema detecta un submddulo correcto, este esta listo para funcionar. Al hacer la sustitucion, el
sistema reacciona de esta manera:

1. Si se retira el submddulo MSM, el LED SLOT se ilumina en rojo, interrumpido por un parpadeo verde. EI LED SF del
mddulo de bus MBM también se ilumina en rojo.

2. Si el submodulo MSM contiene una funcion de seguridad, el bit correspondiente del bus se borra en cuanto se retira el
submodulo.

3. Si vuelve a introducirse un submodulo idéntico con la misma orientacion, se apaga la indicacion de error y vuelve a
transmitirse el bit del bus segun la situacion real.
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11.11. Sustitucion de los modulos

A ATENCION

Danos en el aparato o funcionamiento incorrecto debido a la parada sin control de la maquina.

» Al cambiar un modulo, se interrumpe la comunicacion dentro del sistema y se restablecen los bits
seguros. Esto puede causar la parada incontrolada de un proceso en marcha y danos en la insta-
lacion o en los bienes de produccion. Antes de la sustitucion, aseglrese de que la instalacién se
encuentre en un estado de servicio adecuado.

Los modulos (por ejemplo, el de bloqueo o el de ampliacién) solo pueden sustituirse si se lleva a cabo un reinicio de todo
el sistema. Cuando se interrumpe la conexién de un médulo, el sistema entra en un estado de error. El médulo afectado y
todos los modulos posteriores permaneceran inactivos hasta que se reinicie todo el sistema (estado de error).

11.12. Modificacion de la configuracion

Los cambios en la configuracion del sistema general deben realizarse siempre en el software de programacion de su
sistema de control (véase el capitulo 11.7. Integracion en PROFINET y PROFlsafe en la pagina 31). Dependiendo de la
modificacion, también puede ser necesario un restablecimiento de fabrica.
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12. Resumen de bloques de datos para modulos y submoédulos

jlmportante!

®

CO.

» La estructura de datos exacta de su dispositivo figura en la ficha de datos complementaria.

» En algunos modulos y submadulos puede elegir entre una configuracion estandar (basic), que
incluye funciones elementales de estado, notificacion y control, y una configuracion avanzada
(extended), que contiene un byte adicional con cddigos de error exactos para fines de diagndsti-

» Los datos de salida (OUT) evaluados internamente en el modulo de bus MBM se ajustan a 0x00
(borrado) en los siguientes casos:
1. Encendido (conexién de la alimentacion de tension).
2. Interrupcion de la conexién PROFINET (por ejemplo, al desenchufar el conector).
3. Parada del PLC (IOPS=BAD).

12.1.

12.1.1. Bits seguros
Los modulos de bus no tienen bits seguros propios.

12.1.2. Bits no seguros

Bloques de datos para el modulo de bus MBM

Configuracion estandar (basic)

Configuracion avanzada con byte de diagnostico adicional (extended)

BM - BM - - BM  BM  BM_ = - BM  BM  BM_
E G E_SYS E ML2 E ML1 D _RUN — E ML2 E ML1 D _RUN
=
BM_ — — - - — - - D Dic
ACK_G (@)
_ _ _ _ _ _ =
BM 35
ACK G o
E:ﬁzaada © | Nombre del bit Significado Condicion de activacion Condicion de restablecimiento
Entrada BM_D_RUN Modo de ejecucion de diagnéstico Dispositivo en funcionamiento El dispositivo no proporciona ningun dato.
BM_E_ML1 Bit de aviso de error Error en un moédulo, O BIEN Automatico si se corrige el error, O BIEN
Ramal 1 submédulo, O BIEN si el bit de confirmacién BM ACK G esta
problema de CEM, O BIEN activo durante 500 ms (min. 350 ms y méx.
longitud de cable max. superada 750 ms).
BM_E_ML2 Bit de aviso de error Error en un moédulo, O BIEN Automatico si se corrige el error, O BIEN
Ramal 2 submddulo, O BIEN si el bit de confirmacién BM ACK G esta
problema de CEM, O BIEN activo durante 500 ms (min. 350 ms y méx.
longitud de cable max. superada 750 ms).
BM _E_SYS Bit de aviso de error del sistema Cualquier error en el conjunto del sistema Automatico si se corrige el error, O BIEN
general si el bit de confirmacién BM_ACK G esta
activo durante 500 ms (min. 350 ms y méx.
750 ms).
BM E G Bit de aviso de error: error general del Error en el modulo Automatico si se corrige el error, O BIEN
mddulo si el bit de confirmacién BM _ACK G esta
activo durante 500 ms (min. 350 ms y méx.
750 ms).
Salida BM _ACK G Bit de confirmacién para errores ge- Accionamiento mediante PLC
nerales Restablece el bit de error BM E_G. El bit de confirmacion debe estar activo durante 500 ms
(min. 350 ms y max. 750 ms).
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12.2. Bloques de datos para el modulo de enclavamiento o bloqueo MGB2-1 o MGB2-L

12.2.1. Bits seguros

E:ﬁﬁzda © | Nombre del bit Significado Condicion de activacion Condicion de restablecimiento

Entrada LM _FI_SK Entrada segura posicion de Puerta cerrada y pestillo del cerrojo introducido Puerta abierta, O BIEN error en el transponder.
la puerta en el modulo de enclavamiento o bloqueo

LM _FI_UK Entrada segura monitorizacién | Puerta cerrada Y bloqueada Bloqueo abierto, O BIEN error en el blogueo.

de blogueo (solo en MGB2-L)

Salida LM _FO_CL Accionamiento seguro del Accionamiento mediante PLC
bloqueo (solo en MGB2-L) Activo = blogueo desbloqueado

Inactivo = bloqueo activo

12.2.2. Bits no seguros

Configuracion estandar (basic)

Configuracion avanzada con byte de diagnostico adicional (extended)

IM IM_ LM LM - IM LM LM M LM LM - - IM LM LM
EG EER E SM2 E SM1 I UK I SK D RUN EG EER E SM2 E SM1 I UK I SK D RUN
=
- - - - IM LM 1LM_ - - - - IM LM 1LM_ =
I OL I OT I OD I OL I OT I OD =
IM LM - - - - M D|=
ACK_GACK_ER 0 CL ®) —
IM LM - - - - IM D'=
ACK_GACK_ER 0 CL @)
Entrada o N I bi ienifi s lecimi
o ombre del bit | Significado Condicion de activacion Condicion de restablecimiento
Entrada LM_D_RUN Modo de ejecucion de diag- Dispositivo en funcionamiento El dispositivo no proporciona ningun dato.
ndstico
LM I_SK Entrada no segura posicién de | Puerta cerrada y pestillo del cerrojo introducido Puerta abierta, O BIEN error en el transponder.
la puerta y del cerrojo en el modulo de enclavamiento o bloqueo
LM I _UK Entrada no segura monitoriza- | Puerta cerrada Y bloqueada Bloqueo abierto, O BIEN error en el blogueo.
cion de bloqueo
LM _E_SM1 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submédulo 1
LM _E_SM2 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submadulo 2
LM _E_ER Bit de aviso de error para Accionamiento del desbloqueo antipanico El bit de confirmacion LM ACK ER esta activo
desblogueo antipanico Este comportamiento debe parametrizarse. durante al menos 50 ms.
IM E G Bit de aviso de error: error Error en el modulo, O BIEN en uno de sus sub- Automatico si se corrige el error, O BIEN si el bit
general del modulo modulos de confirmacion LM ACK_G esta activo durante
al menos 50 ms.
LM I _OD Entrada no segura posicién de | Puerta cerrada Puerta abierta.
la puerta
LM I _OT Entrada no segura pestillo del | Pestillo del cerrojo introducido en el médulo de El pestillo del cerrojo no esté introducido en el
Cerrojo enclavamiento o bloqueo maédulo de enclavamiento o blogueo.
LM I _OL Entrada no segura bloqueo Bloqueo activo Bloqueo desbloqueado.
Salida LM O_CL Accionamiento no seguro del Pude usarse como bit de accionamiento no seguro adicional para el bloqueo. Este comportamiento
bloqueo debe parametrizarse.
Accionamiento mediante PLC
BitLM FO cLY LM 0 CL activos = bloqueo desblogueado
BitzM FO cL OLM O cCL inactivo = blogueo activo
LM _ACK_ER Bit de confirmacién para erro- | Accionamiento mediante PLC
res del desbloqueo antipanico | Restablece el bit de error LM E_ER. El bit de confirmacion debe estar activo durante 500 ms (min.
350 ms y max. 750 ms).
LM _ACK_G Bit de confirmacién para Accionamiento mediante PLC
errores generales Restablece el bit de error LM E_G. El bit de confirmacion debe estar activo durante 500 ms (min.
350 ms y max. 750 ms).
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12.3. Bloques de datos para el modulo de ampliacion MCM
Los mddulos de ampliacién pueden contener y evaluar hasta cuatro submodulos. Por lo demas, no tienen ninguna funcion propia.

12.3.1. Bits seguros

Los madulos de ampliacion no tienen bits seguros propios.

12.3.2. Bits no seguros

Configuracion estandar (basic) Configuracion avanzada con byte de diagnéstico adicional (extended)
EM EM EM EM = EM - - EM = EM EM  EM EM  EM - - EM.
E G E SM4 E SM3 E SM2 E SM1 D_RUN = EG E SM4 E SM3 E SM2 E SM1 D RUN
=
EM _ _ _ _ _ _ te mit Fehl
ACK_G ) e with erro e |
ACK_G (@)
Configuracion estandar con columna luminosa (basic) Configuracion avanzada con columna luminosa y byte de diagnéstico
adicional (extended)
EM EM EM EM  EM - - EM EM EM_ EM EM  EM_ - - EM
EG E SM4 E SM3 E SM2 E SM1 D RUN = EG E SM4 E SM3 E SM2 E SM1 D RUN
— =
EM_ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ Di
ACK G — Dia e |
)
EM EM EM EM EM EM EM EM_ (@) _
O H4 BO H4 B O H4 B O H4A B O H4 O H3 O H2 O Hl EM - - - - - - -
— ACK G —
o
EM EM EM EM EM EM EM EM (@)
O H4 BO H4 B O H4 B O H4 B O H4 O H3 O H2 O Hl

Entrada o

salida Nombre del bit | Significado Condicion de activacion Condicion de restablecimiento
Entrada EM_D_RUN Modo de ejecucion de diag- Dispositivo en funcionamiento El dispositivo no proporciona ningun dato.
ndstico
EM_E_SM1 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submadulo 1
EM_E_SM2 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submaodulo 2
EM_E_SM3 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submaodulo 3
EM E_SM4 Bit de aviso de error para Error en el submodulo Automatico si se corrige el error.
submadulo 4
EM E_G Bit de aviso de error: error Error en el mddulo, O BIEN en uno de sus sub- Automatico si se corrige el error, O BIEN si el bit
general del modulo modulos de confirmacién BM.ACK G esta activo durante
500 ms (min. 350 ms y max. 750 ms).
Salida EM_ACK_G Bit de confirmacion para Accionamiento mediante PLC
errores generales Restablece el bit de error EM_E_G. El bit de confirmacion debe estar activo durante 500 ms (min.
350 ms y max. 750 ms).
EM_0_H1 Luz H1 Solo en configuraciones con columna luminosa.
Bit de control para la luz H1 ... H4.
EM 0 H2 Luz H2 Accionamiento mediante PLC (HIGH = encendido).
EM _0_H3 Luz H3
EM 0_H4 Luz H4
EM 0_HI B Funcion de parpadeo luz H1 Solo en configuraciones con columna luminosa.
- Bit de control para la funcién de parpadeo de la luz H1 ... H4.
EM 0_H2 B Funcién de parpadeo luz H2 El accionamiento mediante PLC debe utilizarse en combinacién con el bit de control correspondiente
EM_0_H3_B Funcién de parpadeo luzH3 | delaluz (EM _0_H.). .
= Ldgica de conmutacion utilizando como ejemplo la luzH1: EM 0 H1YEM 0 H1 B =HI parpadea.
EM 0_H4 B Funcion de parpadeo luz H4

Para ajustar la frecuencia de parpadeo, consulte el capitulo 11.8.2. Lista de parémetros ajustables
por cada médulo o submédulo en la pagina 36.
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12.4. Bloques de datos para los submaddulos

Para saber qué bloques de datos contiene su submodulo, consulte la ficha de datos correspondiente. Véase también el
capitulo 11.3. Informacion de las fichas de datos correspondientes.

12.5. Sustitucion de un modulo de bus MBM sin unidad de programacion

En caso de averia, el modulo de bus MBM puede sustituirse faciimente por uno nuevo. Para ello deben cumplirse los si-
guientes requisitos:

» El ajuste del interruptor DIP (direccion PROFIsafe) del nuevo dispositivo debe ser igual al del antiguo.

» El maestro PROFINET debe admitir el intercambio automatico de participantes PROFINET.

» La topologia PROFINET debe estar correctamente configurada.

» El dispositivo de sustitucion debe conectarse al mismo puerto que su predecesor.

» EIl modulo de bus no debe tener ningtin nombre de dispositivo.
En estado de fabrica, este campo esta vacio. Los MBM que ya tengan un nombre deben restablecerse primero a los
ajustes de fabrica.

Si se cumplen estas condiciones, solo tiene que sustituir el MBM antiguo por el nuevo.

12.6. Memorizacion del médulo con manilla (solo en sistemas con médulo de bloqueo
MGB2 Unicode)

Antes de que el sistema constituya una unidad de funcionamiento formada por el médulo de blogueo y el médulo con manilla,

este ultimo debe asignarse al modulo de bloqueo mediante una funcion de memorizacion.

En el manual de instrucciones de su modulo de enclavamiento o bloqueo encontrara una descripcion detallada del proceso
de memorizacion.
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13. Diagnoéstico, subsanacion de fallos y ayuda

A continuacion se explican todos los codigos de error. Si esta usando los bloques de datos con la configuracion avanzada
en el software de programacion de su sistema de control, el codigo de error se emite en el byte correspondiente. En la
configuracion estandar, tan solo se activa el respectivo bit de aviso de error y el sistema informa del error a través de
los LED de diagndstico.

@ jlmportante!

El cédigo de error que aparece en las tablas siguientes es consecutivo y empieza en 0x01. A los
codigos de error especificados debe anadir cualquier codigo de error precedente de PROFINET o del
sistema de control. En PROFINET, el punto de partida que debe tenerse en cuenta es 0x100.

La mayoria de los mensajes también se muestran en los dispositivos.

le) EI'LED no se enciende.

|
28 LED encendido.
0 3x EI LED parpadea tres veces.
Explicacion de los et ---
simbolos
- 1Hz El LED parpadea con una frecuencia 1 Hz.
0 ON largo El LED parpadea con un tiempo de conexion largo.

Cualquier estado.

13.1. Reseteo y reinicio

Para confirmar errores generales y reiniciar el sistema, desconecte el modulo de bus MBM de la fuente de alimentacion
durante unos segundos.

13.2. Confirmacion de errores

Para confirmar errores, active el bit de confirmacion correspondiente durante 500 ms (min. 350 ms y max. 750 ms). A partir
del capitulo 13.5. Errores generales encontrara un resumen de los mensajes de error y las condiciones de restablecimiento.

13.3. Restablecimiento del sistema a los ajustes de fabrica
Puede restablecer el dispositivo a su estado de fabrica utilizando uno de los siguientes métodos:

» Con ayuda del software de programacion del sistema de control (solo se restablece la parte Profinet).
Ejemplo en el portal TIA de Siemens: en la ventana «Online & diagndstico» (Online & Diagnose).
» Con ayuda de los interruptores DIP en el mdédulo de bus MBM (se restablece el sistema completo, incluida la topologia

MLI).
Procedimiento: desconecte el sistema, coloque el interruptor DIP RST en la posicion ON y reinicie el sistema. Cuando
DIA y MAINT parpadeen de forma alterna, desconecte el sistema, cologue el interruptor DIP RST en la posicién OFF y

reinicie el sistema.
Véase también el capitulo 9.1. Interruptores DIP en la pagina 17.

» Tras cada restablecimiento de fabrica, compruebe si el resguardo funciona correctamente, asi como las demas funcio-
nes de seguridad.
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13.4. Diagnodstico mediante el sitio web del dispositivo

El dispositivo tiene un sitio web interno, que puede usarse en cualquier momento durante el funcionamiento si la funcion
esta activada. No pueden efectuarse ajustes en el dispositivo.

Se proporciona la siguiente informacién de diagnostico:

» resumen de todos los modulos y submddulos incluidos;

» estado y version de los médulos y submodulos incluidos;

» direccion IP y nombre de dispositivo del modulo de bus MBM;
» direccion PROFlsafe;

» lista de errores para cada mddulo y submodulo;

» lista de errores del sistema general.

Los nimeros de error mostrados coinciden con los que figuran en las tablas de errores del capitulo 13.5 en la pagina 46.

13.4.1. Uso del sitio web del dispositivo
Proceda de la siguiente manera:

1. Ponga el interruptor DIP WWW en la posicion ON. Véase también el capitulo 9.1 en la pagina 17.
Aviso: La modificacién no se aplicara hasta haber reiniciado el sistema.

2. Conecte el aparato a un ordenador 0 a otro dispositivo de entrada o salida adecuado por medio de un cable de red.
3. Abra el sitio web del dispositivo en el navegador (direccion IP: XXX XXX.XXX.XXX).
» Aparece la pagina de inicio HOME.

HOME FAULT-LOG ENVIRONMENT SETTINGS EUCHNER

More than safety.

®
PIRJOJF |1
INDUSTRIAL ETHERNET
NIEJT
Module Name:
euchner-mbm MULTIFUNCTIONAL GATE BOX
IP Address: MODULAR MGB2 SYSTEM STATUS
192.168.0.16
PROFIsafe Address:
1
Module MGB2 Device Slot  Version Status
EUCHNER Modular Busmodule V2.1.0.0 (&)
PROFlsafe V261 2Bytes V2100 8
Diagnose_EXT V2100 [ ]
1 MGB2-L1-MLI-U-Y0000-BJ-136776 V1540 @
MSM-1-P-CA-BPP-A1-136687 2, V1120 @
EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstr. 16
D-70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel. +49 711 7597-0
Fax +49 711 753316
info@euchner de
Fig. 7: Pagina de inicio HOME del sitio web del dispositivo en el médulo de bus MBM

En ella puede ver informacion sobre el modulo de bus MBM y los médulos y submodulos conectados. Los dispositivos con
errores tienen el estado rojo.
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En la pagina de inicio HOME tiene las siguientes opciones:
» Pulse en el nombre de un mddulo para acceder a su pagina de diagnostico.

» Pulse en FAULT-LOG para visualizar un registro de errores de todo el sistema, que incluye todos los errores actuales y
anteriores desde la puesta en marcha. La lista de errores también puede descargarse desde el dispositivo. Con este
archivo, nuestro servicio de asistencia podra ayudarle si tiene algun problema. El enlace de descarga se encuentra al
final de la lista de errores.

Pulse en ENVIRONMENT para ver los parametros ambientales disponibles.

» Pulse en SETTINGS para descargar el certificado HTTPS. Aqui encontrara también el area de administrador con la op-
cion de actualizar el firmware, que puede proteger con una contrasefa de su eleccion.

HOME FAULT-LOG ENVIRONMENT SETTINGS
L L ] HTTPS
|| MBM Fault List Environmental L Certificate
Data Download
| PROFIsafe L Download [ | Adminis.trator
. Login
Support File
—  Diagnose L Administrator
Settings
—{ MODULE #n
SUBMODULE
#n
SUBMODULE
#n+1
— MODULE #n+1
I
I
Fig. 8: Mapa del sitio web del dispositivo en el médulo de bus MBM

13.4.2. Uso de contrasena

@ jlmportante!

» EUCHNER recomienda crear una contrasena distinta para cada dispositivo.
» Si utiliza una contrasena predeterminada para distintos dispositivos en vez de crear una contrase-
na especifica para cada uno de ellos, es imprescindible tener en cuenta lo siguiente:
- Utilizar contrasenas predeterminadas puede facilitar el acceso no autorizado alared y a los dis-
positivos.
- Si se produce un error de red mientras se actualiza el firmware, es posible que se actualicen
dispositivos cuyo firmware no debe actualizarse.
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13.5. Errores generales

EUCHNER

Indicadores LED
£
e -
5 e ° Modulo de bus
? 2 =
N 5 ° 5 s
S = ) - [T
S = o = S T E ~
= @ ° = p °©0 « o~
© ] ° o £ S ] = -
(] o o © ] Qo = £ — Q
© © = = © = O <
® — 3 o Q <
o = £} o 1=} c @ =i N [=
oo 2 = ap o 3 [} — =
5 [ c 2 £ a T = x = < — =
0 S o0 © S S E -] = Q L ™ = 0 < 0
o = @ o o N oo = < 7 ) a = = o
Error interno Error interno Error Sin Reinicie el sistema.
0x01 del dispositivo. interno restable- | Si el error persiste, NVRENY
El dispositivo cimiento | pdngase en contacto BM_E_G (e} [e] [e] [e] —/?\— _/I\_ [e] [e]
0x06 ha dejado de automéa- | con nuestro servicio de
funcionar. tico asistencia.
Moédulo de enclavamiento o bloqueo
Indicadores LED
£
e ; .
5 . ° Madulo de enclavamiento o bloqueo
) £ 2
N s ° 5 ®
] = <) - O o
S = © = 3 -]
= — [
= o [ 2 c co
() > ° ° S S 57T
[} © -] © © [%} = £
° © < = T ] » 2
) S (3] =) S c o o — N
o0 S & ) = b [ r} = ~ - =
5 £ [ 3] 13 a C = = < o < o o
© S o0 ] =] = s o o = o =3 = =
o 2 17 o o » m o o »n 2 =) 7] 7}
Error interno Error interno Error interno Sin Reinicie el sistema. Si el error
0x01 del dispositivo. restable- | persiste, péngase en contacto NP NP
El dispositivo cimiento | con nuestro servicio de LM_E_G —/?\— (e} [e] —/?\— [e) (e}
0x06 ha dejado de automa- | asistencia.
funcionar. tico
Indicadores LED
£
g Modulo de enclavamiento o
o 5 ] bloqueo
< = =
. § = s ©
) -] - ©
5 £ ] £ 3 S £
= @ o 2 = ©9o =
CJ ) o ° S 0 =] 3} i
[} -] <= © ] ‘S ec (=] w
° ® = £ 8 ts | K -
o o [TIE-%
o e S S = o o [ S
2 £ £ 0 g = 3o S = = =
= f= =
3 S o0 T S 5 =5 <) = < S S
o = n o (8] n m o o (72} a 7] )
Error interno Error interno Error interno Sin Reinicie el sistema. Si el error
0x01 del dispositivo. restable- | persiste, pongase en contacto con | |
; o - S ; . EM_E N\l \l/
El dispositivo cimiento | nuestro servicio de asistencia. v —/?\— o —/?\— (e] o
0x06 ha dejado de automa-
funcionar. tico
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13.6. Errores de memorizacion y configuracion

Indicadores LED
£
e -
5 e ° Médulo de bus
? E =
N 5 S ] s
S = o - [T
s = © = c T E o~
=) ‘” ° 2 = © o « o~
3] _— k=] E O P
[} =) N -] = =
(] o -] © ] o = £ = Q
o < = £ ] 59 d | =
@ o oo
=] = o o c o - N [=
oo 2 = ap o 3 [} — =
S E < 2 E a T = x = < - =
0 S o0 © S S E -] = Q L L = 0 < 0
o = @ o o N oo = < ) ) a = = o
Error de configu- | La configuracién | Error de | Sin Restablezca la
racion del sistema configura- | restable- | configuracion
de control no cion cimiento | adecuada y reinicie
coincide con la automé- | el sistema. Es
configuracion tico posible que haya que | | | | :
. N\1l/ N\l/ N\1l/ N\1l/ 1
OxAE real. Es restablecer el sistema | BM_E_G iy S I il 7 (L R o
posible que los al estado de fébrica. 3
mddulos estén
. . rd
intercambiados o
en una posicion
incorrecta.
Error de La topologia Error de | Sin Restablezca la
topologia guardada no topologia | restable- | topologia adecuada
coincide con la cimiento | y reinicie el sistema.
topologia real. Es automéa- | Cualquier modificacion
OxEA posible que los tico intencionada de la
modulos estén topologia MLI debe
intercambiados o restablecerse al
en una posicién estado de fabrica. | | |
incorrecta. el el | Dol | SN
BM_E G /?\ /?\ /?\
Error de La topologia Error de | Sin Restablezca la |
topologia guardada no topologia | restable- | topologia adecuada ar-
coincide con la cimiento | y reinicie el sistema. g0
OXEB topologia real. Es automa- | Cualquier modificacion rd
posible que se tico intencionada de la
hayan anadido o topologia MLI debe
quitado modulos. restablecerse al
estado de fabrica.
Moédulo de enclavamiento o bloqueo
Indicadores LED
S
g . ° Madulo de enclavamiento o bloqueo
o o 7]
[ = S
N 5 = s s
5 g 5 2 3 g2
= o ] 2 c °g
< = S ° € S =5
— o
[} - S © © 17} = £
© Py © ‘= = © = O
=) = Q =] =) c 0 = o - N
1) ) (] 1) o b [T i = > - -
5 E g 2 E 2 o = = o < S} o
Q S .80 S S S 2 S [} = o = ] ]
o 2 17 o o @ m o o »n a =) 7} 7}
No se ha podido | Durante la Error de Sin Reinicie el proceso de
memorizar el memorizacion, memorizacion restable- | memorizacion. Aseglrese de
actuador o el el actuador o cimiento | que el modulo con manilla no
mddulo con el modulo con automa- | se aleje durante el proceso
Ox1F | manilla. manilla no se tico (puerta cerrada, pestillo del
han detectado cerrojo introducido).
con suficiente NV NV
frecuencia o se LMEG | 295|790 © |29 © | ©
han alejado. 1x
Error de con- Accionamiento Error de configu- | Sin Active la monitorizacién del
figuracion del monocanal del racion restable- | solenoide en los ajustes.
0x22 | solenoide solenoide cimiento
automa-
tico
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13.7. Errores de transponder

Indicadores LED
-]
qt, N ° Moédulo de enclavamiento o bloqueo
— o (7}
% o 2
. § = s 5
(=] —
S £ S £ 3 3
= © ) = = °c9o
3 < ° o S ) ST
[} -] -] © ] [} = S
© Py © = T ® s o
° i o S S < W o - o~
g £ = @ g 3 39 Y B 0x = | =
= f = b
2 S 20 ] S 5 =5 <) = 8 = S S
o 2 17 o o N m o a »n a a 7 n
Modulo con El médulo con Error de trans- Sin Reinicie el proceso de
manilla no vélido | manilla no es ponder restable- | memorizacién. Si el error NP NP
0x42 | detectado valido o esta cimiento | persiste, pongase en contacto | LM_E_G —/?\— - o —/?\—
defectuoso. automa- | con nuestro servicio de
tico asistencia.
Actuador Se ha detectado Error de trans- Sin Reinicie el proceso de
blogueado un actuador ya ponder restable- | memorizacién con un
detectado memorizado, pero cimiento | nuevo mddulo con manilla NP : NP
0x25 bloqueado. automa- | o mantenga el moédulo con LM_E_G —/?\— --8 o —/?\—
tico manilla memorizado si no 3'x
queria llevar a cabo ningtn
proceso de memorizacion.
13.8. Errores ambientales
Indicadores LED
£
g .
5 < ° Médulo de bus
] g 2
= s b s s
5 £ C £ 3 T8 | w
£ s 3 k) c °% | ¢ | ~
[ < ° o £ =) sT = -
(] -] -] © ] %) = £ = Q
° o ] = £ ] =2 < | <
o = Q S S c O - ~ =
5 E £ = £ g g8 | 2| ¢ £
= = b i
3 S oo T S S =5 = 5 L L < > < 17
() = @ o o N m o = < 7 ) a =] = a
Suministro eléc- | Sobretension Error Reinicia- | Reduzca el suministro
trico demasiado ambiental | ble /sin | eléctrico. Tenga en
0x60 alto restable- | cuenta los datos
cimiento | técnicos.
automa-
tico
Suministro eléc- | Subtension Error Reinicia- | Aumente el suministro
trico demasiado ambiental | ble eléctrico o compruebe NV
bajo la topologia del BM_E_G o o _/f\_
sistema. Observe
los datos técnicos y lar- rd
0x61 el nimero méaximo g0
de modulos o
submadulos. Es
posible que los cables
sean demasiado
largos.
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Modulo de enclavamiento o bloqueo

Indicadores LED
S
;L: = ° Madulo de enclavamiento o bloqueo
—-— o 0
o 2
N 5 S 5 3
S ~ ] = [T
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Suministro eléc- | Sobretension Error ambiental Reinicia- | Reduzca el suministro
0x60 | trico demasiado ble eléctrico. Tenga en cuenta los
alto datos técnicos.
Suministro eléc- | Subtension Error ambiental Reinicia- | Aumente el suministro eléctrico
trico demasiado ble 0 compruebe la topologia del
bajo sistema. Observe los datos
0x61 técnicos y el nimero maximo
de mddulos o submddulos. Es
posible que los cables sean
demasiado largos. | H |
: : — IMEG | —o& |- o |=e&
Temperatura Temperatura Error ambiental Sin Compruebe si el sistema I I
demasiado alta en la carcasa restable- | funciona dentro del rango de
0x62 demasiado alta cimiento | temperatura especificado.
automéa- | Tenga en cuenta los datos
tico técnicos.
Temperatura Temperatura Error ambiental Sin Compruebe si el sistema
demasiado baja en la carcasa restable- | funciona dentro del rango de
0x63 demasiado baja cimiento | temperatura especificado.
automéa- | Tenga en cuenta los datos
tico técnicos.
Indicadores LED
£
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= o — © o
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Suministro eléc- | Sobretension Error ambiental Reinicia- | Reduzca el suministro eléctrico. Tenga
0x60 | trico demasiado ble en cuenta los datos técnicos.
alto
Suministro eléc- | Subtensién Error ambiental Reinicia- | Aumente el suministro eléctrico o
trico demasiado ble compruebe la topologia del sistema.
0x61 bajo Observe los datos técnicos y el
ndmero méaximo de mddulos o
submddulos. Es posible que los
cables sean demasiado largos.
) ) — ) EME | N/ N
Temperatura Temperatura Error ambiental Sin Compruebe si el sistema funciona SM ZIN ZIN
demasiado alta en la carcasa restable- | dentro del rango de temperatura
0x62 demasiado alta cimiento | especificado.
automé- | Tenga en cuenta los datos técnicos.
tico
Temperatura Temperatura Error ambiental Sin Compruebe si el sistema funciona
demasiado baja | en la carcasa restable- | dentro del rango de temperatura
0x63 demasiado baja cimiento | especificado.
automé- | Tenga en cuenta los datos técnicos.
tico
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13.9. Errores de comunicacion
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N 5 S ] s
S = o - [T
S = o = S T E ~
= L2 ° 2 c °0 « N
© ) ° o £ S 5T = =
= o
%’ ° -] © 8 o S = Q
o s = £ ) 59 < | <
o = £} o =) c @ =i N [=
oo 2 e B0 o 3 g — =
5 £ e 2 = ] = x = < — =
0 S o0 © S S E -] = Q ™ L = 0 < 0
o = @ o o N oo = < 7 ) a = = o
Sin Compruebe si
| I I
Comunicacion Error de restable- coosngi?oisyecs)tsén bien
0x74 | MLI1 averiado perturbada comuni- cimiento sujetos o presentan
cacion automa- I€
; dafos.
tico L )
Reinicie el sistema.
Sin Compruebe si
| I I
Comunicacion Error de restable- coosngi?oerZsye(s)tsén bien
0x75 | MLI2 averiado perturbada comuni- cimiento sujetos o presentan
cacion automa- I€
; danos.
tico L )
Reinicie el sistema.
. Compruebe si
Se ha perdido N NN
o L Error . | | | BM_E —0—| O |—=0—-|—=0-
0x78 | 12 comunicacion | Comunicacion corﬁugf Reinicia- (?oan?:?o?Zsye(s)tsén bien E.G 71N NN
Safety con el perturbada cacion ble sujetos o presentan Ax
participante I€ rd
dafos.
. mpri i
Se ha perdido Error de I%c; czblfgse Tos
0x79 | 1@ comunicacién | Comunicacion comuni- | Reinicia- conectoresyestén bien
Non-Safety con el | perturbada cacion ble sujetos o presentan
participante I€
dafos.
| - Sin ,
Numero maximo Errorde | restable. | Reduzca el nimero de
ox7A | de modulos o comuni- | cimiento | Modulos o submddulos
submadulos cacion automa. | &0 Su sistema. Maximo
superado . 18 participantes.
tico
Error de interrup- | No hay sefial Link, | Error de | Reinicia- | Compruebe la e NP
0x7B | cion de bus cable Ethernet no | comuni- ble conexion PROFINET. BMEG| © e} - | o
conectado cacion 1 Hz I
Maodulo de enclavamiento o bloqueo
Indicadores LED
-]
qt, . ° Moédulo de enclavamiento o bloqueo
— o (7}
< o 2
. § = a: 5
(=] —
5 g s £ = s g
= = ° 2 c °Qo
3 < ° o S ) s%T
[} L] S © ] 5} = £
© © ‘= o= © = O
-] = (2] o =) = ) [ 4 - N
oD 2 © o0 o © [T w w ~ - -
] £ £ 2 £ 2 T & = £ | © o | ©
S S 20 © S S 25 <) = o < | a
(&] = n o (8] (7] m o o (7] | a 7] 7]
Sin .
restable- Compruebe si los cables y los
) municacion Error muni- | > nectort 4n bien suj N
0x74 | MLI1 averiado Comunicaciol or de comu cimiento | €° ectores esta bien sujetos LMEG | -8:- el
perturbada cacion automa- | © presentan danos. S ZIN
tico Reinicie el sistema. 1x
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MCM
Indicadores LED
£
2 Médulo de enclavamiento o
2 5 e bloqueo
5 3 5 H
‘O- = (=] m— Qo
s £ o = 3 o £
5 ° o 2 = °9 =
i o) ° o £ S 5T [3) - r
3 e 3 g £ g 52 | » B &
° L o S S c = o [ S
o0 2 = B0 o ] o B w |u_J - -
3 E g 2 E 2 = g = = S S
o = 17 o o a @3 a 17} a 7] @
Sin )
o | restable- Compruebe si Igs cgbles y los )
0x74 | MLI1 averiado Comunicacion Error de comuni- cimiento conectores estan bien sujetos o EM_E_ | a7 o _\‘/_
perturbada cacion automa- presentan danos. SM 71N
- Reinicie el sistema. 1x
tico
13.10. Errores de plausibilidad
Indicadores LED
£
g Modulo de enclavamiento
2 H S o bloqueo
= L £ S
. E o 2 ©
S £ 3 £ 3 38
= o T 2 = °a
< = o ° £ S 5T
() -] o ] ] [} T £
= Py © ‘= = © = O
° = (2 S S c 5 o
o 2 T 7)) o g L g w E ~
3 : 5 g £ : sE 5| E|s|8
S 2 s S 3 a @3 P I T = S
Error de Se ha detectado Error de plausibilidad Reinicia- | Compruebe el funcionamiento
plausibilidad el transponder del ble del modulo con manilla.
rotura de cerrojo | cerrojo sin que la Compruebe si hay dafos.
0x88 puerta estuviera Sustituya el médulo con
cerrada. manilla si es necesario.
Confirme el error con LM
ACK_G.
Error de Se ha detectado o Error de plausibilidad Reinicia- | Abra la puerta, confirme el LM E G
plausibilidad se ha retirado un ble error con LM_ACK_G. Cierre
orden secuencia | transponder sin la puerta mas lentamente. Si )
de sefales que se moviera el vuelve a aparecer el error, _\é/_ o _\‘/_ el-
Ox8A trinquete. Es posible pongase en contacto con 7N ZIN |
que la puerta se nuestro servicio de asistencia. 1x
haya cerrado de
golpe demasiado
rapido.
Desbloqueo Mensaje que Error de plausibilidad Reinicia- | Solucione el error mediante
antipanico informa de que ble el bit de confirmacion general
; . ) LM_E_G/
se ha accionado LM ACK_G 0 a través del bit M E
el desbloqueo de confirmacién LM ACK ER ER
antipanico (solo si para errores del desbloqueo
esta parametrizado). antipanico.
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13.11. Errores de submodulo

Indicadores LED
B
g )
5 ° Submédulo
- o
N 5 3 5
= S I~ ) =
g 5 - 5 E
b= — o
CJ @ ) 3 £ ;5 =l o g
[} - E< © S o © ) o
° Py ] = £ [ o w
o £ (3] S ] cE 3 >
80 2 = a0 2 = = =
5 = e 2 £ 2€ o o
© S o0 © S S o = =
o = n (8] o » o n 7]
Submédulo El submédulo Submédulo Se ignora el submodulo, no Sustituya el submaédulo, modifique la
incorrecto detectado no incorrecto afecta al conjunto del sistema. | topologia del sistema o reinicie el sistema. NP :
coincide con -8
. |\
el submddulo
guardado.
Falta un Falta un Falta un Se ignora la ausencia de Monte el submédulo o modifique la
submodulo submodulo, submaodulo submaodulo, no afecta al topologia del sistema.
aunque se ha conjunto del sistema. _\‘/_
memorizado un N
submddulo para
el slot.
Submodulo El submddulo esta | Submddulo Se ignora el submodulo, no Gire el submodulo 180°.
girado 180° girado 180°. girado 180° afecta al conjunto del sistema. _\*/_
/|\
Error interno del | Error interno Error interno del | Se ignora el submédulo, no Sustituya el submodulo.
submadulo del dispositivo. submddulo afecta al conjunto del sistema. NP
El submddulo —/?\— (e}
ha dejado de
funcionar.
Fallo en la Por ejemplo, error | Error Safety del Sin restablecimiento En submddulos que tienen conectado
tecnologia de de discrepancia submddulo automatico un dispositivo externo (por ejemplo,
seguridad (puede | (parada de un pulsador de validacion): compruebe
restablecerse au- | emergencia, si el dispositivo externo funciona
0OxAO | tomaticamente) pulsador de correctamente. - [e]
validacion, En caso de error en el submodulo: 1 i—lz
interruptor con sustituya el submédulo defectuoso y
llave, boton de envielo al fabricante.
confirmacién).
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13.12. Errores de PROFINET

Indicadores LED

£
o
5 Moédulo de bus
5 3
T.) = —
N 5 E 5 ®
5 £ s £ < 3¢ | o
= o °© 2 = ° o « o~
g > ° ° = i) s¢ = =
° -] (] ] %) = € =i Q
= o 8 = = ® 58 < | <
) i ] S S c ° a — N
2 £ = ¥ g 3 ¢ | < | ¢ =
8 = e =
3 S o0 ® g 5 =5 = 5 ™ W < b < 17
o = @ o o an mo = < ) o a = = o
Error de El grupo ha detec- | Error de Sin Compruebe
parametriza- | tado un error de aplicacion | restablecimiento | y corrija los
cion parametrizacion. automatico parametros.
Pueden darse A
errores de para- continuacion,
metrizacion en vuelva a
estos casos: cargar los
- El grupo no parametros
puede evaluar en el grupo.
ningun parametro | | | N
. N1/ \l/ \l/ SA
0x10C (ejemplos de —/?\— —/?\— —/?\— 0
posibles causas: 2%
parametros rd
desconocidos,
combinacion de
parametros no
vélida).
- Todavia no se
han asignado
parametros al
grupo.
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13.13. Errores de PROFISAFE

Indicadores LED
S
5 N ° Médulo de bus
-— o (7]
- 5 s 5 a
s | B s 2 3 82 | o
= D ) 2 = °o x N
2 3 3 s § 3 52 | 2| &
[ =
5 ® g T | 3 - 58 | 3| €
[ = 2 S =] c @ — ~ -
) =] = Qb o 3 D g — =
R g & ] £ g} = x = — =
- S oo © S S 25 = Q w L < »n < »
o = [ o o (7] m o = < n o a =) = o
F_DEST_ | Direccion de Error de Sin res- | La direccion PROFlIsafe
ADDR destino Safety | parame- tableci- | configurada en el dispositivo
incorrecta trizacion | miento | no coincide con la que se ha
auto- parametrizado en la herramienta
0x0150 matico | de programacion de su sistema
de control. Modifique el
ajuste del interruptor DIP o la
especificacion en el parametro
F_dest_adr.
F_DEST_ | Direccion de Error de Sin res- | La direccion PROFlIsafe
ADDR destino Safety | parame- tableci- | parametrizada en la herramienta
no vélida trizacion | miento | de programacion de su
0x0151 auto- sistema de control tiene un
matico | valor no vélido. Compruebe la
parametrizacion.
F_ Direccion de Error de Sinres- | La direccion de origen
SOURCE_ | origen Safety parame- tableci- | PROFlsafe parametrizada en la
0x0152 ADDR no vélida trizacion | miento | herramienta de programacion
auto- de su sistema de control tiene
matico | un valor no valido. Compruebe la
parametrizacion.
F_WD_ El valor del Error de Reini- El valor del temporizador
TIME temporizador parame- ciable watchdog parametrizado en la
0x0153 watchdog es trizacion herramienta de programacion de
0 ms. su sistema de control tiene un
valor no vélido.
Compruebe la parametrizacion.
F_SIL El parametro Error de Reini- El valor de F_SIL parametrizado
F_SIL sobre- parame- ciable en la herramienta de
0 pasa el SIL de | trizacion programacion de su sistema de
x0154 | A ) ;
a aplicacién control tiene un valor incorrecto.
especial del Compruebe la parametrizacion. | | | !
dispositivo. BM_E_G _>f<_ o o _>f<_ _>|<_ o |
F_CRC_ El parametro El valor de la longitud del 1x
Length F_CRC_ CRC parametrizado en la
0x0155 LENGTH no herramienta de programacion de
coincide con su sistema de control tiene un
los valores valor incorrecto. Compruebe la
generados. parametrizacion.
F_Version | Version de los | Error de Reini- Se ha detectado una version
0x0156 parametros F parame- ciable incorrecta o una F_Version
mal ajustada trizacion no vélida. Compruebe la
parametrizacion.
F_CRC1 Error CRC1 Error de Reini- El valor CRC calculado
parame- ciable no coincide con el valor
trizacion del archivo GSDML. Es
posible que el valor en el
archivo GSDML sea incorrecto
0x0157 0 que la transmisién esté
defectuosa debido a sefales
de interferencia (por ejemplo,
problemas de compatibilidad
electromagnética).
Device Error especi- Informa de que se ha producido
specific fico del dispo- un error especifico del
diagnosis | sitivo dispositivo. Véanse los codigos
0x0158 informa- de error a partir del capitulo
tion 13.5. Errores generales en la
pagina 46.
Guardar
iParameter:
0x0159 tiempo
watchdog
superado
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Indicadores LED
£
£ Modulo de b
5 . ° 6dulo de bus
T 2 2
. s ° 3 ©
S = S - Qo
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@ < ° ° £ ) sT = [
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F_Block_ID no | Error de Reini Compruebe los parametros
0x0162 compatible parame- ciable y corrijalos. A continuacion,
trizacion vuelva a cargar los parametros
en el grupo.
Error Error de Reini- Lea la memoria de
0x0163 | CRC2 comuni- ciable errores CRC2. Reinicie la N NN
-t > BM_E_G | —o— e} O |—e—|—-e=| O
cacion comunicacion. ZIN ZIN LIS I
— - . 1x
F_WD_ Error de Error de Reini- Reinicie la comunicacion.
Time o transmision: comuni- ciable
0x0164 | F_WD_Ti- | timeout cacion
mer_2
expirado
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14. Actualizacion del firmware

El irmware del dispositivo puede actualizarse con la EUCHNER Device Update Tool. Encontrara mas informacion en el
manual del software.

A ADVERTENCIA

Pérdida de la funcion de seguridad
Si se actualiza el irmware, es posible que se modifiquen o amplien algunas funciones.

Para garantizar la funcién de seguridad, debe tenerse en cuenta lo siguiente:

» Antes de llevar a cabo la actualizacion, lea detenidamente las notas de publicacién (release notes)
de la respectiva version de firmware. Aseglrese de que los cambios introducidos por la actualiza-
cion de firmware del dispositivo sigan cumpliendo los requisitos de todo el sistema.

- En caso necesario, lleve a cabo una evaluacion de riesgos en todo el sistema antes de la actuali-
zacion, ya que esta puede modificar algunas funciones o procesos del dispositivo EUCHNER.

- A'la hora de actualizar el firmware, respete y siga las instrucciones e indicaciones del manual del
software.

14.1. EUCHNER Device Update

@ AVISO

Danos en el dispositivo

Actualizar el firmware puede danar el dispositivo.

» Aseglrese de utilizar la EUCHNER Device Update en una sola instancia. Si se envian simultanea-
mente varias difusiones desde distintas instancias para buscar el dispositivo, este puede sufrir
danos.

» Aseglrese de que, si falla la red, no se pierdan datos ni se produzcan danos en el dispositivo. La
red puede sobrecargarse al escanearla.

» Garantice que la alimentacion de tensién del dispositivo sea estable.

» Aseglrese de que no se interrumpa el reinicio automatico del dispositivo una vez concluida la ac-
tualizacion.

@ jimportante!

» Una vez concluida la actualizacion, revise el informe correspondiente para comprobar qué disposi-
tivos se han actualizado y si se han actualizado correctamente.

» Aseglrese de incorporar a la documentacion de la maquina el informe de actualizacion del firmwa-
re generado automaticamente.

» Tras la actualizacion del dispositivo, asegurese de que la documentacion correspondiente esté
disponible y se tenga en cuenta.
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15. Datos técnicos

@ AVISO

Si el producto se suministra con una ficha de datos, se aplicaran los datos de la ficha.

Parametro Valor

Material de la carcasa Pléstico reforzado con fibra de vidrio
Fundicion de cinc a presion, niquelada
Acero inoxidable

Dimensiones Véase el plano de dimensiones
Peso del médulo de bus 0,8 kg
Temperatura ambiental -25 ... +b5°CconUB =24V
Grado de proteccion P65

Clase de proteccién Il

Grado de contaminacion 3

Posicién de montaje Cualquiera

2 push-pull power, o bien
2 conectores de 7/8" conforme a ANSI/B93.55M- 1981, o bien
2 conectores M12 (codificacion L) de 5 polos conforme a I[EC 61076-2-101, o bien
2 conectores M12 (codificacion L) de 4 polos conforme a I[EC 61076-2-101

2 RJ45, push-pull, conforme a IEC 61076-3-117 variante 14, blindados, o bien
2 M12 (codificacion D) conforme a IEC 61076-2-101

Posibilidades de conexion, alimentacion de tension 1)

Tipo de conexion, bus 1)

Cable de conexién de bus

Cable de E/S PROFINET, min. cat. 5e

Tension de servicio Ug

24V CC +20 %/-15%
(PELV, véase el capitulo 10. Conexion eléctrica)

Consumo de corriente max. (solo modulo de bus) 200 mA
Consumo de corriente méax. (modulo de bus con todos los médulos y submodulos

conectados)

- Conector push-pull o conector de 7/8” conforme a ANSI/B93.55M-1981 4 A

- Conector M12 (codificacion L) 2 3,2A
Corriente de alimentacién méaxima en el blogue de conexion

- Conector push-pull 16 A

- Conector M12 (codificacion L) 2) 12A

- Conector de 7/8" conforme a ANS|/B93.55M-1981 6A
Proteccion de la alimentacion de tension externa Min. 4 A lento
Salidas de seguridad Profisafe conforme a IEC 61784-3-3
Tension de aislamiento de referencia Uj 75V
Resistencia a la sobretension de referencia Uy, 0,5 kv

Resistencia al choque y a la vibracién

Segun EN 60947-5-3

Normas de proteccion de compatibilidad electromagnética (CEM)

Segun EN 610004 y DIN EN 61000-6-7

Tiempos de riesgo méx. (tiempos de desconexién) 3)

Sistema general: 200 ms
Valor fijo para el procesamiento de funciones de seguridad, tales como:

- evaluacion de submddulos con parada de emergencia, pulsadores o interrupto-

res de seguridad, pulsadores de validacion, etc.;

- supervision de la posicién del resguardo;

- supervision del bloqueo.
Valores caracteristicos segun EN ISO 13849-1 / EN IEC 62061
Categoria 4
Safety Integrity Level SIL 3
Nivel de prestaciones (PL) PLe
DC 99 %
Tiempo de servicio 20 anos
PFH 4 5,38 x 109

1) El documento PROFINET Cabling an Interconnection Technology de la PNO le ayudara a elegir correctamente los cables.

2) A temperaturas inferiores a 40 °C, el consumo de corriente maximo (modulo de bus con todos los mddulos y submédulos conectados) puede incrementarse hasta los 4 A, y la corriente de alimenta-

cion maxima en el bloque de alimentacion, hasta los 16 A.

3) El tiempo de riesgo es el tiempo maximo transcurrido entre el cambio de un estado de entrada y la eliminacion del bit correspondiente en el protocolo de bus. Véase el capitulo Ejemplo de calculo

para determinar el tiempo de riesgo de funciones seguras en la pagina 58.

4) Los datos respecto a las piezas sometidas a desgaste no tienen en cuenta los indices de fallos fijos de los componentes electronicos.
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Ejemplo de calculo para determinar el tiempo de riesgo de funciones seguras

®

ijlmportante!

Los valores de este calculo sirven solo como ejemplo. Consulte los valores en el manual de instruc-
ciones del dispositivo correspondiente.
En el calculo del tiempo de riesgo se incluyen solo los modulos y submddulos que contienen una fun-
cion de seguridad. Los médulos y submadulos seguros se distinguen por el hecho de que transmiten
bits seguros (bits PROFIsafe) al sistema de control a través del modulo de bus.

Algunos modulos con funciones de seguridad son:

» los modulos de enclavamiento y bloqueo MGB2-... y MGB2-L...;

» los submodulos MSM con parada de emergencia, pulsador de confirmacién seguro, interruptor
selector seguro, pulsador de validacion, etc.

Para calcular el tiempo de riesgo de su sistema, utilice esta férmula:

TRisk

Tp

tL

n
TRiskFunktionSK
TRiskFunktionUK

TRiskEIements

TRisk = TRiskSystem + TRiskFunction

TRisksystem = Tp + N x

= Tiempo total de riesgo de una funcion de seguridad

= Tiempo de procesamiento para la funcion de seguridad (200 ms en total)

= Tiempo de latencia de un modulo o submaodulo seguro (27 ms en total)

= Numero de médulos o submddulos seguros contenidos en el sistema

=155 ms
=70ms

= 35 ms (valido para todas las funciones seguras salvo SK'y UK)

El siguiente ejemplo muestra un sistema con tres modulos de bloqueo. Dos de los mddulos de blogueo contienen un sub-
mddulo con funcién de seguridad. Por lo tanto, en total hay cinco médulos y submdédulos seguros.

¢Funcion

. I a a .| Tiempo de pro- Tiempo de
Estructura del sistema Posicion | Médulo o submédulo de ::g;m cesamiento Tp latencia t,
1o lN; 1 Médulo de bus MBM 200 ms
(4)
| 18 E
? 2 Maédulo de bloqueo MGB2-L Si 27 ms
. é _ 3 Médulo de bloqueo MGB2-L Si 27 ms
1|k L 4 Submédulp MSM con funcion de seguridad de parada de si 27 ms
j emergencia
5 Maodulo de enclavamiento MGB2-| Si 27 ms
6 Submodulo MSM No
7 Submodulo MSM con funcién de seguridad de parada de Si 27 ms

emergencia

El calculo es el siguiente:

TRiskSyStem =200ms + 5 x 27 ms = 335 ms
Trisksk = 335 ms + 155 ms = 490 ms

Triskuk = 335 ms + 70 ms = 405 ms

TRiskElements = 335 ms + 35 ms = 370 ms
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16. Asistencia técnica

En caso de requerir asistencia técnica, péngase en contacto con:

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraBe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Alemania

Teléfono de asistencia:
+49 711 7597-500

Correo electronico:
support@euchner.de

Pagina web:
www.euchner.com

17. Controles y mantenimiento

A ADVERTENCIA

Pérdida de la funcion de seguridad debido a danos en el dispositivo.

En caso de danos debe sustituirse el médulo entero afectado. Solo podran sustituirse aquellas piezas
disponibles a través de EUCHNER como accesorios o repuestos.

Para asegurar un funcionamiento correcto y duradero es preciso realizar los siguientes controles periddicos:
» Comprobacion de la fijacion correcta de los dispositivos y conexiones.

Puede que sean necesarias medidas de comprobacién adicionales para los médulos conectados y los submodulos que
contienen. Consulte el respectivo manual de instrucciones.

No se requieren trabajos de mantenimiento. Las reparaciones del dispositivo deben ser llevadas a cabo Unicamente por el
fabricante.

@ AVISO

El afo de fabricacion figura en la esquina inferior derecha de la placa de caracteristicas.

18. Declaracion de conformidad

El producto cumple estos requisitos:
» la directiva de maquinas 2006/42/CE (hasta el 19/1/2027);
» el reglamento de maquinas (UE) 2023/1230 (a partir del 20/1/2027).

La declaracion de conformidad UE se puede consultar en www.euchner.com. Para ello, al realizar la busqueda, introduzca
el nimero de pedido de su dispositivo. El documento esta disponible en el apartado Descargas.
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