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1. A propos de ce document
1.1. Validité

Ce mode d’emploi constitue, avec le document Information de sécurité et, le cas échéant, les bréves instructions disponibles,
la documentation d'information compléte pour I'utilisateur de I'appareil.

@ Important !

Assurez-vous d'utiliser le mode d’emploi valide pour la version de votre produit. Pour toute question,
veuillez vous adresser au service d’assistance EUCHNER.

1.2. Groupe cible

Concepteurs et planificateurs d'équipements de sécurité sur les machines, ainsi que personnel de mise en service et d'en-
tretien disposant des connaissances spécifiques pour le travail avec des composants de sécurité.

1.3. Explication des symboles

Symbole / représen-

tation Signification
m Document sous forme papier
@ Document disponible en téléchargement sur le site www.euchner.com

A Consignes de sécurité

Danger de mort ou risque de blessures graves

DANGER Avertissement Risque de blessures
AVERTISSEMENT Attention Risque de blessures légéres
ATTENTION
@ Avis Risque d'endommagement de I'appareil
AVIS Information importante
Important !
Conseil ! Conseil / informations utiles

1.4. Documents complémentaires
L'ensemble de la documentation pour cet appareil est constituée des documents suivants :

Titre du document

(numéro document) il

Information de sécurité
(2525460)

Mode d’emploi Contréleur
intégré de sécurité modu- | (le présent document)
laire MSC (2121331)

Bréves instructions jointes
le cas échéant

@ Important !

Lisez toujours I'ensemble des documents afin de vous faire une vue d’ensemble compléte permettant
une installation, une mise en service et une utilisation de I'appareil en toute sécurité. Les documents
peuvent étre téléchargés sur le site www.euchner.com. Indiquez pour ce faire le n° de document dans ﬂ

Informations de sécurité fondamentales

3 B

B

Tenir compte le cas échéant des compléments du mode d’emploi ou des fiches techniques correspondants

la recherche.

1.5. Clause de non-responsabilité et garantie

Tout manquement aux instructions d'utilisation mentionnées ci-dessus, aux consignes de sécurité ou a 'une ou l'autre des
opérations d’entretien entrainerait I'exclusion de la responsabilité et I'annulation de la garantie.
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1.6. Remarques concernant la cybersécurité

Les composants et systémes EUCHNER ne doivent pas étre intégrés dans des réseaux publics. Les composants EUCHNER
sont prévus uniguement pour une utilisation dans des réseaux privés. Pour un acces a distance, utilisez un VPN.

1.7. Remarques concernant le réglement sur les données (EU Data Act)

Ce produit génére en fonctionnement des données mises a disposition de ['utilisateur conformément au réglement (UE)
2023/2854 (Data Act). Les données concernées et la maniére d'y accéder figurent aux chapitres correspondants du présent
mode d'emploi.
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2. Introduction

2.1. Contenu du présent manuel
Le présent manuel décrit l'utilisation du systéme de sécurité programmable MSC et des modules d'extension associés

(« ESCLAVES »).
[l comprend :

» Description du systeme
» Procédure d'installation

» Raccordements
» Signaux
» Dépannage

» Utilisation du logiciel de configuration

2.2. Consignes de sécurité importantes

A

AVERTISSEMENT

» MSC atteint les niveaux de sécurité suivants : SIL 3, SIL 3 maximum, PL e, Cat. 4, Type 4 selon
les normes applicables.
Toutefois le SIL et le PL finaux de I'application dépendront du nombre de composants de sécurité,
de leurs parametres et des raccordements effectués ainsi que de I'analyse des risques.

» Lire attentivement le paragraphe « Normes appliquées ».

» Effectuer une analyse approfondie des risques pour déterminer le niveau de sécurité nécessaire a
I'application spécifique, en se basant sur toutes les normes applicables.

» La programmation / configuration du systéme MSC est effectuée par l'installateur ou par l'utilisa-
teur sous sa seule responsabilité.

» Cette programmation / configuration doit étre effectuée conformément a I'analyse des risques
spécifique a I'application et a toutes les normes applicables.

» A la fin de la programmation / configuration et de I'installation du systeme MSC ainsi que des
dispositifs associés, il faut effectuer un test exhaustif de sécurité de I'application (voir para-
graphe « TEST du systéme » a la page 104).

» Effectuer un contrdle complet du systéme apres avoir ajouté de nouveaux composants de sécurité
audit systeme (voir paragraphe « TEST du systéeme » a la page 104).

» EUCHNER n’est pas responsable de ces opérations ni des risques éventuels susceptibles d’en
dériver.

» Pour garantir ['utilisation correcte des modules raccordés au systeme MSC dans le cadre de 'ap-
plication, consulter les modes d’'emploi / manuels qui les accompagnent et les normes correspon-
dantes de produit et/ou d’application.

» Vérifier si la température des locaux ou le systéme est installé est compatible avec les tempéra-
tures de service indiquées sur 'étiquette du produit et dans les spécifications.

» Pour tout probleme relatif a la sécurité, s'adresser si nécessaire aux autorités chargées de la sé-
curité de votre pays ou a I'association industrielle compétente.
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2.3. Abréviations et symboles

Abréviations et symboles

M-Al

Carte mémoire pour module de base MSC (accessoire)

MSCB Bus propriétaire pour modules d’extension

ng((:eI:yNgzsigner (SWSD) Logiciel de configuration du MSC pour Windows

0SSD Sortie de sécurité OSSD (Output Signal Switching Device)

MTTFp Temps moyen avant une défaillance dangereuse (Mean Time to Dangerous Failure)

PL Performance Level (selon EN ISO 13849-1)

PFH Probabilité d’'une défaillance dangereuse par heure (Probability of Dangerous Failure per Hour)
SIL Safety Integrity Level (selon EN IEC 61508)

SIL maximum Safety Integrity Level Claim Limit (selon EN IEC 62061:2021)

SW Logiciels

2.4. Normes appliquées
MSC est conforme aux directives européennes suivantes :

» 2006/42/CE  « Directive Machines »

» 2014/30/UE  « Directive CEM »

» 2014/35/UE  « Directive Basse tension »

» 2011/65/UE  RoHS « Restriction de l'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements élec-
triques et électroniques »

et aux normes suivantes :

»ENIEC 61131-2
» ENISO 13849-1
» EN IEC 61496-1
» EN IEC 61508-1
» EN IEC 61508-2
» EN IEC 61508-3
» EN IEC 63000

» ENIEC 62061

» EN 81-20

» EN 81-50

2.5. Possibilités de combinaisons du systeme MSC

Module de base

Module d’extension

MSC-CE-...S MSC-CE-...
MSC-CB-AC-FI8F04S ° °
MSC-CB-AC-FIBF02 - °
) Combinaison possible

Explication des symboles

Combinaison impossible

10
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3. Présentation

MSC est un systeme de sécurité modulaire constitué d'un module de base (MSC-CB ou MSC-CB-S), configurable via l'interface
utilisateur graphique EUCHNER Safety Designer, et de divers modules d’extension pouvant étre raccordés par I'intermédiaire
du bus propriétaire MSCB Bus au module de base.

Deux modules de base, utilisables de maniere autonome, sont disponibles :

» MSC-CB avec 8 entrées de sécurité, 2 sorties de signalisation programmables et 2 sorties de sécurité bivoies pro-
grammables séparées (OSSD)

» MSC-CB-S avec 8 entrées de sécurité, jusqu’a 4 sorties de signalisation programmables et 2 sorties de sécurité
bivoies ou 4 sorties de sécurité monovoies programmables séparées (OSSD)

@ Important !

Les modules d’extension suivants sont disponibles :
» FIBFO2, FIBFO4S avec entrées et sorties,
» FI8, FM4, FI116, SPMO, SPM1 et SPM2 uniquement avec entrées,

» AC-FO2 et AC-FO4 uniquement avec sorties,
- plus 08, 016 et AH-FO4S08 avec sorties de signalisation,
- ainsi que AZ-FO4 et AZ-FO408 avec relais de sécurité a manceuvre positive.

Des modules d’extension pour le raccordement aux systemes de bus de terrain industriels les plus
répandus a des fins de diagnostic sont également disponibles : CE-PR (PROFIBUS), CE-CO (CANo-
pen), CE-DN (DeviceNet), CE-El (EtherNet/IP-2Port), CE-PN (PROFINET), CE-EC (EtherCat), CE-MR
(Modbus RTU), CE-MT (Modbus TCP/IP) et CE-US (interface USB).

MSC autorise la surveillance des capteurs de sécurité et émetteurs d’ordres suivants :

Capteurs optoélectroniques (barrieres photoélectriques de sécurité, scanners, photocellules de sécurité, etc.), interrupteurs
mécaniques, tapis de sécurité, interrupteurs d'arrét d’'urgence, commandes bimanuelles, tous ces éléments pouvant alors
étre gérés par un seul et méme appareil flexible et extensible.

Le systéme ne peut étre composé que d'un seul module de base MSC-CB ou MSC-CB-S et de 14 modules d’extension au
maximum dont pas plus de quatre de méme type.

Avec 14 modules d'extension, le systéme peut présenter jusqu’a 128 entrées, 30 sorties de sécurité a double canal et
48 sorties de signalisation. Les modules AZ-FO4 / AZ-FO408 disposent de quatre sorties a simple canal. Plus le nombre de
modules AZ-FO4 / AZ-FO408 utilisés est important, plus le nombre de sorties a double canal disponibles est faible. (Plus d'in-
formations sur la configuration maximale d’'un systéme MSC dans le tabl. 8.1.2. Caractéristiques générales a la page 43.)

La communication entre le module de base (MAITRE) et les modules d’extension (ESCLAVES) s'effectue par I'intermédiaire
du bus 5 voies MSCB (bus propriétaire EUCHNER) qui se trouve au dos de chaque module.

Les modules d'extension MSC FI8, FI16 et FM4 permettent d’accroitre le nombre d’entrées du systéme, permettant ainsi
de raccorder plus de périphériques externes. FM4 dispose en outre de 8 sorties de type OUT_TEST.

Avec les modules d'extension AC-FO2 et AC-FO4, le systeme MSC dispose respectivement de 2 ou de 4 paires OSSD
pour le pilotage d'appareils raccordés en aval du systeme MSC.

AH-FO4S08 est un module de sécurité doté de 4 sorties de sécurité simple canal a courant fort et de 4 entrées corres-
pondantes pour les contacts de feedback externes (EDM). Le module est en outre équipé de 8 sorties de signalisation
programmables.

FI8FO2 dispose de 8 entrées, de 2 sorties de signalisation programmables et de 2 sorties bivoies OSSD. ﬂ
FIBFO4S dispose de 8 entrées, de jusqu’a 4 sorties de signalisation programmables et de 4 sorties monovoies OSSD.

Les modules d’extension de la gamme CE permettent de raccorder les systémes de bus de terrain industriels les plus ré-
pandus a des fins de diagnostic ou de transmission des données. CE-El, CE-PN, CE-MT et CE-EC possédent également
une connexion Ethernet. CE-US autorise le raccordement a des périphériques dotés d'un port USB.

CE-CI1, CE-CI2 sont des modules de la famille MSC qui permettent le raccordement a des modules d’extension décentra-
lisés (< 50 m). Deux modules CE-CI peuvent étre raccordés sur la distance souhaitée par I'intermédiaire d'un cable blindé
(dont les caractéristiques correspondent a celles figurant dans le tableau des cables).
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Les modules d’extension pour la surveillance de la vitesse de rotation SPMO, SPM1 et SPM2 permettent de surveiller les
parametres suivants (jusqu'au PL e) :

» Arrét, dépassement de vitesse, plage de vitesses
» Sens de déplacement en rotation / translation

Il est possible de définir jusqu'a 4 limites de vitesse pour chaque sortie logique (axe).

Chaque module posséde deux sorties logiques configurables a I'aide du logiciel EUCHNER Safety Designer. Il est donc
possible de surveiller jusqu'a deux axes indépendants.

Les modules d’extension AZ-FO4 et AZ-FO408 disposent de 4 sorties a relais de sécurité séparées et de 4 entrées cor-
respondantes pour les contacts de boucle de retour externes (EDM).
Les sorties sont dotées de deux possibilités de réglage (configuration via le logiciel EUCHNER Safety Designer) :

» 2 paires de contacts de raccordement (2 contacts a fermeture par sortie avec 2 entrées de feedback correspon-
dantes).

» 4 contacts individuels séparés (1 contact a fermeture par sortie avec 1 entrée de feedback correspondante).

Seuls les modules AZ-FO408, AH-FO4S08 et 08 disposent de 8 sorties de signalisation programmables alors que le
module 016 en a 16.

A l'aide du logiciel EUCHNER Safety Designer (SWSD), il est possible de réaliser des logiques de commande complexes a
I'aide de combinaisons et de fonctions logiques telles que Muting, Timer, compteurs, etc.
Tout ceci s'effectue par l'intermédiaire d’'une interface utilisateur simple et intuitive.

La configuration sur ordinateur de type PC est transmise au module de base MSC-CB ou MSC-CB-S via une liaison USB.
Le fichier est stocké dans MSC-CB / MSC-CB-S et peut étre sauvegardé sur la carte mémoire propriétaire M-Al (acces-
soire). La configuration peut ainsi étre copiée rapidement sur un autre module de base.

@ Important !

Le systeme MSC est certifié pour le plus haut niveau de sécurité possible prévu par les normes indus-
trielles de sécurité en vigueur (SIL 3, SIL 3 maximum, PL e, cat. 4).

12 (trad. mode d’emploi d'origine) 2121331-09-07/25



E U c H N E R Controleur intégré de sécurité n“1"ooddu(iaciil’:nI:IIIJSI%i

4. Composition du produit

Le MSC-CB / MSC-CB-S est fourni avec les éléments suivants :
» Information de sécurité

@ Important !

Le connecteur MSCB en face arriére et la carte mémoire M-Al sont disponibles séparément en tant
gu'accessoires.

Les modules d’extension sont fournis avec les éléments suivants :
» Information de sécurité
» Connecteur MSCB en face arriére

@ Important !

Linstallation d'un module d’extension nécessite le connecteur MSCB fourni ainsi qu’'un connecteur
MSCB supplémentaire pour le raccordement au module MSC-CB / MSC-CB-S. Celui-ci est disponible
séparément en tant qu'accessoire.
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5. Installation

5.1. Fixation mécanique
Ordre de montage du systeme MSC sur un rail normalisé DIN 35 mm :

1. S'assurer de I'absence de tension.

2. Raccorder les connecteurs d’extension en fonction du nombre de modules a installer.
3. Fixer la rangée de connecteurs d’extension au rail DIN. Encliqueter du haut vers le bas.
4

. Fixer le module MSC au rail DIN. Encliqueter du haut vers le bas. Enfoncer le module jusqu'a ce qu'il s'enclenche de
maniere perceptible.

5. Pour retirer le module, tirer le crochet de verrouillage a l'arriere du module vers le bas.

Fig. 1: Fixation des modules du systeme MSC sur rail normalisé DIN 35 mm
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5.2. Calcul de la distance de sécurité d’'un ESPE relié au systéme MSC

Tout équipement de protection électro-sensible (ESPE) relié au MSC doit étre positionné a une distance supérieure ou égale
a la distance minimum de sécurité S, de maniére a ce qu'il ne soit possible d'atteindre la zone dangereuse qu'aprés l'arrét
du mouvement dangereux de la machine.

A AVERTISSEMENT

» La norme européenne :
EN ISO 13855:2010-EN 999:2008) Sécurité des machines — Positionnement des moyens de
protection par rapport a la vitesse d'approche des parties du corps™ fournit les éléments pour le
calcul de la distance de sécurité correcte.

» Lire aussi attentivement le manuel d'installation de chaque protecteur pour avoir des informations
spécifiques sur le positionnement correct.

» Il faut tenir compte du fait que le temps de réaction total dépend des facteurs suivants :
Temps de réaction MSC + Temps de réaction ESPE + Temps de réaction de la machine en se-
condes (cad le temps nécessaire a I'arrét du mouvement dangereux de la machine apreés la trans-
mission du signal d'arrét).

*

Décrit les méthodes que les projeteurs peuvent utiliser pour calculer les distances de sécurité minimales par rapport a un danger pour des équipe-
ments de sécurité spécifiques, notamment pour les dispositifs électro-sensibles (par ex. les barriéres photoélectriques), les tapis ou les plateformes
sensibles a la pression et les contréles a deux mains. Elle contient une regle pour déterminer le positionnement des équipements de sécurité en
fonction de la vitesse d'approche et du temps d'arrét de la machine, qui peut étre raisonnablement étendue de maniére a ce qu'elle concerne aussi
les dispositifs de verrouillage sans interverrouillage.
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5.3. Raccordements électriques

Les modules du systeme MSC sont munis de borniers de raccordement
enfichables pour les raccordements électriques. Chaque module peut avoir
Slelale) 8, 16 ou 24 bornes. Les bornes de raccordement sont des bornes a vis et
\: :\ g\g%\& sont disponibles sous forme de kits d’accessoires.
:‘ ‘: Chaque module a également un connecteur MSCB a I'arriere. Celui-ci permet
N— S50 la communication entre le module de base et les modules d’extension.
13[14]15]16
17118]18]20
OOOO @ Important !
Slelele
2122/23/24 Couple de serrage des bornes : 0,6-0,7 Nm
9[10[11]12
OO0 = -
\‘ ‘\
HHEH —
1/2]3]4 ! !
o000
i
Fig. 2 : Borniers du MSC

A

AVERTISSEMENT

» Placer les modules de sécurité dans un environnement ayant un degré de protection IP54 mini-
mum.

» Raccorder le module lorsqu'il est hors tension.

» Les modules doivent étre alimentés par une tension de 24 VDC = 20 % (PELV, conformément a
EN IEC 60204-1 (chapitre 6.4)).

» MSC ne doit pas étre utilisé pour alimenter d'autres appareils externes.
» Le raccordement a la masse (0 V DC) doit étre commun a tous les composants du systéme.

5.3.1. Remarques sur les cables de raccordement

®

AVIS

» Plage des sections de raccordement : AWG 12 — 30, (monobrin/multibrin) (UL).
» Utiliser uniguement des conducteurs en cuivre (Cu) présentant une résistance en température de
60/75 °C.

» Il est conselllé de séparer I'alimentation du module de sécurité de celle des autres équipements
électriques de puissance (moteurs électriques, inverseurs, variateurs de fréquence) et autres
sources d'interférence.

» Pour des raccordements d’'une longueur supérieure a 50 m, il faut utiliser des cables d'au moins
1 mm2 (AWG 16).

16
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5.3.2. Remarques concernant UL

@ Important !

» Pour que [l'utilisation soit conforme aux « exigences ULD », utiliser une alimentation présentant la
caractéristique « for use in class 2 circuits ».
Il est également possible d'utiliser une alimentation a tension ou intensité limitée en respectant les
exigences suivantes :
Alimentation a séparation galvanique protégée par un fusible conforme a UL248. Conformément
aux « exigences UL », ce fusible doit étre concu pour 3,3 A max. et intégré dans le circuit élec-
trique avec la tension secondaire max. de 30 V DC. Respectez les valeurs de raccordement qui
peuvent étre plus faibles pour votre appareil (voir les caractéristiques techniques).

» Pour que ['utilisation soit conforme aux « exigences UL1) », utiliser un cable de raccordement ré-
pertorié dans la catégorie UL-Category-Code CYJV/7.

1) Remarque relative au domaine de validité de 'homologation UL : les appareils ont été contrélés conformément aux exigences des normes UL508 et CSA/C22.2
no. 14 (protection contre les chocs électriques et I'incendie).

Les raccordements pour chaque module du systéme MSC figurent dans les tableaux suivants :

5.3.2.1. Module de base MSC-CB

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION

1 24V DC Alimentation 24 V DC
2 MASTER_ENABLE1 Entrée Basic Module Enable 1 Entrée

- (« Type B » selon ENIEC 61131-2)
3 MASTER_ENABLE2 Entrée Basic Module Enable 2 Entrée

- (« Type B » selon ENIEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 OSSD1_A Sortie ) o PNP actif haut
6 0SSD1_B Sortie Sortie de sécurite 1 PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
9 0SSD2_A Sortie ) o PNP actif haut
10 0SSb2_B Sortie Sortie de sécurite 2 PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
12 OUT_STATUS?2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
13 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
14 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
15 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
16 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
18 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
21 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2
22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2
23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2
24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 1 : Module de base MSC-CB
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Mode d’emploi

Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

5.3.2.2. Module de base MSC-CB-S

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION

1 24V DC Alimentation 24 V DC

2 n.c.

3 n.c.

4 GND Alimentation 0 V DC

5 0SSD1 Sortie Sortie de sécurité 1 PNP actif haut

6 0SSD2 Sortie Sortie de sécurité 2 PNP actif haut

; RESTART FBK1/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS1 sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

g RESTART _FBK2/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS2 sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

9 0SSD3 Sortie Sortie de sécurité 3 PNP actif haut

10 0SSD4 Sortie Sortie de sécurité 4 PNP actif haut

1 RESTART FBK3/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS3 sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

12 RESTART FBK4/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS4 sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

13 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

14 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

15 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

16 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2

18 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2

19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2

20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2

21 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2

22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2

23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2

24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 2 :  Module de base MSC-CB-S

®

AVIS

Les bornes des sorties de signalisation (STATUSx) sont partagées avec les entrées de commande
(RESTART_FBK) des sorties OSSD. Pour pouvoir utiliser la sortie de signalisation, il faut utiliser la sortie
0SSD correspondante avec redémarrage automatique sans surveillance externe de feedback. Pour
utiliser la sortie STATUS1 (borne 7), il faut paramétrer dans le logiciel EUCHNER Safety Designer pour
0SSD1 le redémarrage automatique sans surveillance de feedback.

18
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5.3.3. Port USB

Les modules de base MSC sont dotés d'un port USB-2.0 afin
de pouvoir les raccorder a l'ordinateur sur lequel est installé
le logiciel de configuration EUCHNER Safety Designer (voir
la figure).

Un cable USB de taille appropriée est disponible comme
accessoire.

Fig. 3: Port USB 2.0 sur la face avant

5.3.4. MSC Configuration Memory (M-Al) Etiquette avec caractéristiques techniques

Le module de base MSC offre la possibilité d'installer une mé-
moire de sauvegarde appelée M-Al (optionnelle) qui permet

d der | gtres d figuration du logiciel. ..
e sauvegarder les parametres de configuration du logicie Etiquette M-A1
L'opération d'écriture sur M-Al est effectuée toutes les

fois qu’'un nouveau projet est envoyé par le PC a MSC-CB /
MSCCBS. . S

» Se connecter / déconnecter de M-A1 uniquement lorsque
MSC-CB/MSC-CB-S est éteint.

Insérer la carte dans 'emplacement prévu a cet effet a
I'arriére du MSC-CB / MSC-CB-S (dans le sens indiqué a il

T—
la Fig. 4 : MAI), I\ ﬂ’,l
U

P
Ny -h"" _.‘_~J“.‘

Fig. 4 : MAL

) AVIS

» Le module de base MSC-CB-S peut interroger les configurations MSC-CB-S et MSC-CB.
» Le module de base MSC-CB peut interroger uniquement les configurations MSC-CB.

5.3.4.1. Fonction MULTIPLE LOAD (chargement multiple)

Pour effectuer la configuration de plusieurs modules de base sans utiliser le PC et le port USB, il est possible d'enregistrer
la configuration souhaitée sur une carte mémoire M-A1 et ensuite l'utiliser pour télécharger les données sur les modules
de base que I'on souhaite configurer.

) AVIS

Si le fichier sur la carte mémoire n'est pas identique a celui contenu dans le MSC-CB / MSC-CB-S,
les données de configuration contenues dans le MSC-CB / MSC-CB-S seront alors écrasées et donc
définitivement effacées.

AVERTISSEMENT : TOUTES LES DONNEES CONTENUES PRECEDEMMENT DANS LE MODULE
MSC-CB / MSC-CB-S SERONT PERDUES.
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5.3.4.2. Fonction RESTORE (restauration)

Dans le cas ou le module MSC-CB / MSC-CB-S est défectueuy, il peut étre remplacé par un module neuf. La configuration
intégrale étant sauvegardée sur la carte mémoire M-Al, il suffit de l'insérer dans le nouveau module et de rallumer le sys-
teme MSC qui chargera automatiquement la configuration de sauvegarde. Les interruptions de travail seront ainsi réduites
au minimum.

Compatibilité des cartes-mémoires M-Al et des module de base MSC-CB/MSC-CB-S

MSC-CB-S peut charger les configurations des cartes-mémoires M-Al si celles-ci ont été enregistrées avec un module MSC-
CB-S ou MSC-CB.

@ Important !

Une configuration écrite avec un module MSC-CB-S ne peut pas étre lue avec un module MSC-CB.

@ Important !

» Les fonctions LOAD [chargement] et RESTORE [restauration] peuvent étre désactivées par logiciel
(voir Fig. 51 : EUCHNER Safety Designer, choix du module d’extension a la page 83).

» Avant utilisation, les modules d’extension doivent étre adressés lors de l'installation (voir NODE_
SEL).

FAN AVERTISSEMENT

A chaque utilisation de la carte M-A1, vérifier attentivement si la configuration choisie est bien celle
qui a été prévue pour ce systeme particulier. Effectuer a nouveau un test fonctionnel exhaustif du
systéme composé du MSC et de tous les équipements qui y sont reliés (voir paragraphe « TEST du
systeme » page 104).
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Mode d’emploi
Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

5.3.5. Module FI8FO2

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION ACTION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » scon ENEC 611312)

Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » o N I 611312)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 OSSD1_A Sortie PNP actif haut
6 0SSD1_B Sortie Sortie de sécurte 1 PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
9 0SSD2_A Sortie PNP actif haut
10 0SSD2_B Sortie Sortie de sécurite 2 PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN I[EC 61131-2
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
13 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
14 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
15 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
16 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
18 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
21 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2
22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2
23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2
24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 3: Module FISBFO2
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Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

5.3.6. Module FI8FO4S

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION

1 24V DC Alimentation 24 V DC

2 NODE_SELO Sélection nceud («Type B » e EC 611312)

3 NODE_SEL1 Sélection noeud («Type B » e 611312)

4 GND Alimentation 0 V DC

5 0SSD1 Sortie Sortie de sécurité 1 PNP actif haut

6 0SSD2 Sortie Sortie de sécurité 2 PNP actif haut

; RESTART FBK1/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

g RESTART _FBK2/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

9 0SSD3 Sortie Sortie de sécurité 3 PNP actif haut

10 0SSD4 Sortie Sortie de sécurité 4 PNP actif haut

1 RESTART FBK3/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

12 RESTART FBK4/ Entrée/ Feedback/Restart Entrée selon EN IEC 61131-2
STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

13 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

14 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

15 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

16 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2

18 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2

19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2

20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2

21 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2

22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2

23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2

24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 4 :  Module FIBF04S

)

AVIS

Les bornes des sorties de signalisation (STATUSx) sont partagées avec les entrées de commande
(RESTART_FBK) des sorties OSSD. Pour pouvoir utiliser la sortie de signalisation, il faut utiliser la sortie
0SSD correspondante avec redémarrage automatique sans surveillance externe de feedback. Pour
utiliser la sortie STATUS1 (borne 7), il faut paramétrer dans le logiciel EUCHNER Safety Designer pour
0SSD1 le redémarrage automatique sans surveillance de feedback.

22
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Mode d’emploi

Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

5.3.7. Module FI8

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée (« Type B » scon ENEC 611312)
Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » o N I 611312)
4 GND - Alimentation 0 V DC

5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

10 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

11 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

12 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

13 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2
16 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 5 :  Module FI8
5.3.8. Module FM4
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée (« Type B » selon EN IEC 611312
Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » ssgtnreEeN IEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC

5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

10 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

11 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

12 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

13 INPUTHS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2
16 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2
17 OUT_TESTH5 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

18 OUT_TEST6 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut

19 OUT_TEST?7 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
20 OUT_TEST8 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
21 INPUT9 Entrée Entrée numérique 9 Entrée selon EN IEC 61131-2
22 INPUT10 Entrée Entrée numérique 10 Entrée selon EN IEC 61131-2
23 INPUT11 Entrée Entrée numérique 11 Entrée selon EN IEC 61131-2
24 INPUT12 Entrée Entrée numérique 12 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 6 : Module FM4

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)
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Mode d’emploi
Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

5.3.9. Module FI16

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » o N EC 611312)

Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » o N I 611312)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
10 OUT_TEST2 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
11 OUT_TEST3 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
12 OUT_TEST4 Sortie Sortie pour détection de court-circuit PNP actif haut
13 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée selon EN IEC 61131-2
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée selon EN IEC 61131-2
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée selon EN IEC 61131-2
16 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée selon EN IEC 61131-2
17 INPUT9 Entrée Entrée numérique 9 Entrée selon EN IEC 61131-2
18 INPUT10 Entrée Entrée numérique 10 Entrée selon EN IEC 61131-2
19 INPUT11 Entrée Entrée numérique 11 Entrée selon EN IEC 61131-2
20 INPUT12 Entrée Entrée numérique 12 Entrée selon EN IEC 61131-2
21 INPUT13 Entrée Entrée numérique 13 Entrée selon EN IEC 61131-2
22 INPUT14 Entrée Entrée numérique 14 Entrée selon EN IEC 61131-2
23 INPUT15 Entrée Entrée numérique 15 Entrée selon EN IEC 61131-2
24 INPUT16 Entrée Entrée numérique 16 Entrée selon EN IEC 61131-2

Tableau 7 :  Module FI16
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Mode d’emploi

Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

5.3.10. Module AC-FO4

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
. Entrée
2 NODE_SELO Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
Sélection nceud —
. ntrée
3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 0SSD1_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 1
6 0SSD1_B Sortie PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
9 0SSD2_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 2
10 0SSD2_B Sortie PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN I[EC 61131-2
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
13 24V DC -
Alimentation 24 V DC Sorties 24 V DC, alimentation*
14 24V DC -
15 GND -
Alimentation 0 V DC Sorties 0 VDC*
16 GND -
17 0SSD4_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 4
18 0SSD4_B Sortie PNP actif haut
19 RESTART_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
20 OUT_STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
21 0SSD3_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 3
22 0SSD3_B Sortie PNP actif haut
23 RESTART_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
24 OUT_STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
Tableau 8 :  Module AC-FO4
5.3.11. Module AC-FO2
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
. Entrée
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
Sélection nceud —
. ntrée
3 NODE_SELL Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 0SSD1_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 1
6 0SSD1_B Sortie PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 OUT_STATUS1 Sortie Etat des sorties 1A/1B PNP actif haut
9 0SSD2_A Sortie PNP actif haut
Sortie de sécurité 2
10 0SSD2_B Sortie PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN I[EC 61131-2
12 OUT_STATUS2 Sortie Etat des sorties 2A/2B PNP actif haut
13 24V DC - Alimentation 24 V DC Sortie 24 V DC, alimentation*
14 n.c. -
15 GND - Alimentation 0 V DC Sortie 0 VDC*
16 n.c. -
Tableau 9 :  Module AC-FO2

*

Cette borne doit étre reliée a I'alimentation pour le bon fonctionnement du module.

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)
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Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

5.3.12. Modules SPMO - SPM1 - SPM2

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION

1 24V DC Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée o Entrée

Sélection nceud
3 NODEfSEL]. Entrée ((( Type B » selon ENIEC 61131-2)
4 GND Alimentation 0 V DC
5 PROXI1_24V Sortie Alimentation 24 V DC sur PROXI1

- Connexions du ler détecteur de - -

6 PROXI1_REF Sortie proximité Alimentation 0 V DC sur PROXI1
7 PROXI1 IN1 (3 FILS) Entrée . Contact NO PROXI1

(voir page 36)
8 PROXI1 IN2 (4 FILS) Entrée Contact NC PROXI1
9 PROXI2_24 V Sortie Alimentation 24 V DC sur PROXI2

- Connexions du 2nd détecteur de - -

10 PROXI2_REF Sortie proximité Alimentation O V DC sur PROXIZ
11 PROXI2 IN1 (3 FILS) Entrée ) Contact NO PROXI2

(voir page 36)
12 PROXI2 IN2 (4 FILS) Entrée Contact NC PROXI2
13 n.c.
14 n.c.

non connecté
15 n.c.
16 n.c.
Tableau 10 : Modules SPMO - SPM1 - SPM2

5.3.12.1. Connexions du codeur avec connecteur RJ45 (SPM1, SPM2)

12345678

12345678

aresdazt

e

EIA/TIA-568A

Broche SPMTB SPMH SPMS

1 n.c. n.c. n.c.

TWISTED *
2 GND GND GND
3 n.c. n.c. n.c.
4 ; A A

TWISTED * ENTREE — — _
5 A A A
6 n.c. n.c. n.c.
7

TWISTED * = - —
8 B B B

* Siun cable a paires torsadées (Twisted-Pair) est utilisé.

Tableau 11 : Affectation des broches

26

(trad. mode d'emploi d’origine) 2121331-09-07/25



EUCHNER

Mode d’emploi

Controleur intégré de sécurité modulaire MSC
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Fig. b : Exemples de raccordement
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5.3.13. Module AZ-FO4

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
. Entrée
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
Sélection nceud —
. ntrée
3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 REST_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 REST_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 REST_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 REST_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 A_NO1 Sortie
Contact F canal 1
10 B_NO1 Sortie
11 A_NO2 Sortie
Contact F canal 2
12 B_NO2 Sortie
13 A_NO3 Sortie
Contact F canal 3
14 B_NO3 Sortie
15 A_NO4 Sortie
Contact F canal 4
16 B_NO4 Sortie
Tableau 12 :  Module AZ-FO4
5.3.14. Module AZ-FO408
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
. Entrée
2 NODE_SELO Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
Sélection nceud —
. ntrée
3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » selon EN IEC 61131-2)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 REST_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 REST_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 REST_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 REST_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 A_NO1 Sortie
Contact F canal 1
10 B_NO1 Sortie
11 A_NO2 Sortie
Contact F canal 2
12 B_NO2 Sortie
13 A_NO3 Sortie
Contact F canal 3
14 B_NO3 Sortie
15 A_NO4 Sortie
Contact F canal 4
16 B_NO4 Sortie
17 SYS_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
18 SYS_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
19 SYS_STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
20 SYS_STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
21 SYS_STATUS5S Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
22 SYS_STATUS6 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
23 SYS_STATUS7 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
24 SYS_STATUS8 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
Tableau 13 : Module AZ-FO408
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5.3.15. Module 08

Broche SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » selon EN IEC 611312)
Sélection nceud -
3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » o BN EC 611312)
4 GND Alimentation 0 V DC
5 24VDC STATUS 18 Sortis de signatsation 18
6
7
8
9 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
10 OUT_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
11 OUT_STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
12 OUT_STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
13 OUT_STATUSS Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
14 OUT_STATUS6 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
15 OUT_STATUS7 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
16 OUT_STATUS8 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
Tableau 14 : Module 08
5.3.16. Module 016
Broche SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée (« Type B » selon EN IEC 611312)
Sélection nceud -
3 NODE_SEL1 Entree (« Type B » sglggiieN IEC 61131-2)
4 GND Alimentation 0 V DC
5 24 VDC STATUS 18 Sortie nﬁmi{gjg%r:ozgigm?r?able 1-8
6 24V DC STATUS 9-16 Sortie nf&gsgﬁitispogfaxagble 9-16
7 -
8 .
9 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
10 OUT_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
11 OUT_STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
12 OUT_STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
13 OUT_STATUSH Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
14 OUT_STATUS6 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
15 OUT_STATUS7 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
16 OUT_STATUS8 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
17 OUT_STATUS9 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
18 OUT_STATUS10 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
19 OUT_STATUS11 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
20 OUT_STATUS12 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
21 OUT_STATUS13 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
22 OUT_STATUS14 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
23 OUT_STATUS15 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
24 OUT_STATUS16 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
Tableau 15: Module 016
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5.3.17. Module AH-FO4S08

Broche SIGNAL TYPE DESCRIPTION VERSION
1 24V DC - Alimentation 24 V DC
2 NODE_SELO Entrée _ (« Type B » o N EC 611312)
Sélection nceud -
3 NODE_SEL1 Entrée (« Type B » o N I 611312)
4 GND - Alimentation 0 V DC
5 REST_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée selon EN IEC 61131-2
6 REST_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée selon EN IEC 61131-2
7 REST_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée selon EN IEC 61131-2
8 REST_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée selon EN IEC 61131-2
9 0SSD1 Sortie Sortie de sécurité 1
10 0SSD2 Sortie Sortie de sécurité 2 PNP actif haut
11 0SSD3 Sortie Sortie de sécurité 3 4 a simple canal (ou 2 a double canal)
12 0SSD4 Sortie Sortie de sécurité 4
13 - -
14 24V DC - Alimentation 24 V DC
15 - -
16 - -
17 OUT_STATUS1 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
18 OUT_STATUS2 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
19 OUT_STATUS3 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
20 OUT_STATUS4 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
21 OUT_STATUSS Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
22 OUT_STATUS6 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
23 OUT_STATUS7 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut
24 OUT_STATUS8 Sortie Sortie numérique programmable PNP actif haut

Tableau 16 :  Module AH-FO4S08
5.3.18. Module d’extension communication bus CI1/CI2

CABLE DE NOM DU SIGNAL
BORNE RACCORDE- DESCRIPTION
MENT Ci1 Cl2
1 24V DC 24V DC Alimentation 24 V DC
2 n.c. n.c.
3 Blindage CH1 Blindage CH1
= 4 ovDC ovDC Alimentation 0 V DC
\ 5 n.c. n.c.
6 n.c. n.c.
7 ne. Blindage CH2
8 n.c. n.c.
= = 190 lcir:dﬁiitfu?se 2: 1 _;\ (C): 1 _;\ S'assurer que les bornes
- - correspondantes du module Cl
11 28me paire de CH1-C CH1-C aval sont raccordées :
12 conducteurs CH1-D CH1-D é zz g
13 Lére paire de e CH1-A 8 zz g
14 BOELEEU n.c. CH1-B Blindage <-> blindage
o ci2 15 2éme paire de n.c. CH1-C CH1 peutéag;szi (éé:;)raccordé
16 conducteurs n.c. CH1-D
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5.3.19. Exemple de raccordement du systéme MSC a la commande de la machine

O 24VDC
1 |24vDC OUT_TEST1 | 13}~
2 | MASTER_ENABLET out_test2 | 14—
3 | MASTER_ENABLE2 15 ot
4 |GND 16 ‘E‘
K'I} K1
EXTERNAL J_ =3 5 |ossD1_A INPUT1 | 17 -
CONTACTORS
Kz} } = = 6 |osspi_s 3 euT2 | 18 L
T 7 |RESTART_FBK1 O 19
P S | m
8 |ouT_STATUSY S 20 ESPE
9 |ossp2_a 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 GND
Lcl KI K2 10| ossp2_sB 22 —
11 | RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 i
12| OUT_STATUS2 INPUTS | 24 05502
Fig. 6 : Exemple de raccordement du systeme MSC a la commande de la machine
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5.4. Liste de controle apres l'installation

Le systéme MSC est en mesure de relever de maniére autonome les pannes qui surviennent dans chaque module. Toutefois,
afin de garantir le bon fonctionnement du systéme, il convient d'effectuer les contréles suivants au moment de la mise en
service, puis une fois par an :

Effectuer un TEST complet du systeme (voir « TEST du systeme »).

Vérifier si tous les cables sont correctement branchés et si les borniers sont correctement vissés.

Vérifier si toutes les LED (voyants) s'allument correctement.

Vérifier le positionnement correct de tous les capteurs raccordés au systéme MSC.

Vérifier la fixation correcte du systeme MSC sur le rail DIN.

S s w =

Vérifier si tous les indicateurs extérieurs fonctionnent correctement.

FAN AVERTISSEMENT

Aprés l'installation, aprées I'entretien et aprés toute modification de configuration, effectuer un TEST du
systeme selon les indications fournies au paragraphe « TEST du systeme » a la page 104.
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6. Organigramme

Fixation mécanique

»
»

\ 4

Raccordements électriques

entre les modules MSC et les
capteurs externes

\ 4

Dessin du projet

Validation
logiciel OK ?

Oul

Raccordement
via USB a module de base

\4

Téléchargement
du projet a module de base

Controle configuration

(y compris TEST complet du systéeme
voir ,Validation du projet”)
sur module de base OK ?

Fin connexion via USB

A\ 4

Démarrage du systéme

Fig. 7 : Organigramme
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7. Signaux

7.1. Module d’extension communication bus CI1/CI2
Le module CI de la famille MSC permet le raccordement de modules d’extension se trouvant & une certaine distance du

module de base MSC (<50 m).

Deux modules Cl peuvent étre raccordés sur la distance souhaitée par l'intermédiaire d'un cable blindé (voir Fig. 9 : Carac-
téristiques techniques cable). Chaque module CI2 posséde deux voies de raccordement indépendantes.

Les deux modules CI2 peuvent étre raccordés de maniére quelconque. Le module CI1 posséde une seule voie et doit étre

raccordé en tant que premier ou dernier module.
La figure représente un exemple de raccordement.

®» e temps de réponse du systéme n'est pas modifié par l'utilisation des modules Cl.

Fig. 8 : Exemple de raccordement module d'extension communication bus CI1,/CI2
Elément Description / valeur IrBImdage
lére paire m /
Conducteurs 2 paires torsadées et blindées —aes 4- / "_I

Impédance nominale 120 Q 2eme pai = > J%:ﬂ '

Capacité nominale <42 pF/m P

Résistance linéique <95 mQ/m Blindage —* “ Cable blindé
Fig. 9 : Caractéristiques techniques cable
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7.2. Entrées
7.2.1. MASTER _ENABLE
Le module de base MSC-CB dispose de deux entrées : MASTER_ENABLE1 et MASTER_ENABLE?.

) AVIS

» Ces signaux doivent étre tous les deux constamment au niveau logique 1 (24 V DC) pour per-
mettre le bon fonctionnement du systeme MSC. Si l'utilisateur veut désactiver le systeme MSC, il
suffit de placer ces entrées au niveau logique 0 (0 V DC).

» Dans le cas de MSC-CB-S, le systeme MSC est toujours activé. Il n’y a pas de MASTER_ENABLE.

7.2.2. NODE_SEL

Les entrées NODE_SELO et NODE_SELI (présentes sur les modules d’extension) servent a attribuer une adresse physique
aux modules d’extension a travers les connexions reportées dans le Tableau 17 :

NODE_SEL1 (BORNE 3) NODE_SELO (BORNE 2)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 0 (ou non connecté) 24V DC
NODE 2 24V DC 0 (ou non connecté)
NODE 3 24V DC 24V DC

Tableau 17 :  Sélection nceud

Il est possible d'utiliser dans le méme systeme jusqu’'a 4 adresses et donc jusqu’a 4 modules de méme type.

) AVIS

Il nest pas permis d'utiliser la méme adresse physique sur deux modules du méme type.
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7.2.3. Entrée détecteur de proximité sur modules de surveillance de vitesse SPM

AN DANGER

Danger de mort ou défaut de fonctionnement en cas de raccordement erroné

» Une installation mécanique non conforme des détecteurs de proximité peut entrainer un fonction-
nement dangereux. Vérifiez en particulier la taille des disques de codage.

» Le module SPM doit étre en mesure de détecter la vitesse attendue en toute circonstance. Effec-
tuez un test complet du systéme lors de l'installation et régulierement en cours de fonctionnement.

» Assurez-vous, a l'aide du logiciel MSC et des diodes LED des capteurs, que le module ne puisse
détecter une quelconque anomalie.

) AVIS

» Le dimensionnement du disque de codage et le positionnement des détecteurs de proximité
doivent étre réalisés conformément aux caractéristiques techniques des détecteurs de proximité
et des directives correspondantes du fabricant.

» Veillez en particulier aux sources de défaut fréquentes pouvant affecter les deux détecteurs de

proximité (court-circuit au niveau des cables, chute verticale d'objets, marche a vide du disque de
codage, etc.).

Configuration avec détecteurs de proximité combinés sur un méme axe (Fig. 10)

Le module SPM peut étre configuré en mode « Détecteur de proximité combiné » pour la mesure avec deux détecteurs de
proximité sur un méme axe.

Le Performance Level PL e peut étre atteint dans les conditions suivantes :
» Les détecteurs de proximité doivent étre montés de maniére a ce que les signaux créés se chevauchent.
®» |es détecteurs de proximité doivent étre montés de maniére a ce qu'au moins un détecteur soit toujours activé.

A
A
el

i
i
ey

Fig. 10 : Détecteurs de proximité

Eléments supplémentaires a prendre en compte :
=» Utiliser des détecteurs de proximité avec sortie PNP.

= Utiliser des détecteurs de proximité avec sortie a contact de fermeture (NO, sortie active lorsque le détecteur est activé
ou occupé).

» La valeur DC est de 90 % dans les conditions ci-dessus.
®» |es deux détecteurs de proximité doivent étre du méme type, avec MTTF > 70 ans.
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7.2.4. RESTART FBK

Le signal RESTART_FBK permet au MSC de surveiller un signal de feedback EDM (External Device Monitoring) de contacteurs
externes et permet par ailleurs d'effectuer la gestion du fonctionnement Manuel/Automatique (voir toutes les connexions
possibles dans le Tableau 18).

AN AVERTISSEMENT
» Si 'application I'exige, le temps de réponse des contacteurs doit étre vérifié par un dispositif com-
plémentaire.

» L'émetteur d'ordres pour le démarrage (RESTART) doit étre positionné hors de la zone dange-
reuse, a un endroit depuis lequel la zone dangereuse et toute la zone de travail concernée sont
bien visibles.

» L'émetteur d'ordres doit étre inaccessible depuis la zone dangereuse.

Chaque paire OSSD / chaque sortie OSSD simple canal et chaque sortie de relais dispose d'une entrée correspondante
RESTART_FBK.

oD O EDM RESTART_FBK
24V e
ext_Restart_fbk
Avec contrdle K1_K2
AUTOMATIQUE
24V ext_Restart_fbk
Sans contrdle K1_K2 - -
24V K1 K2 4L f
— b ® ext_Restart_fbk
Avec contrdle K1_K2
MANUEL
24V O ext_Restart_fbk
Sans controle K1_K2 - -

Tableau 18 :  Configuration de Restart_FBK
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7.3. Sorties

7.3.1. OUT _STATUS

Le signal OUT_STATUS / SYS_STATUS / STATUS est une sortie numérique programmable qui peut reporter I'état de :
» Une entrée

» Une sortie
» Un nceud du schéma logique concu avec EUCHNER Safety Designer

) AVIS

OUT_STATUS / SYS_STATUS / STATUS représente le méme type de sortie, les désignations different
simplement d'un module a l'autre.

7.3.2. OUT_TEST

Les signaux OUT TEST peuvent étre utilisés pour surveiller la présence de courts-circuits ou de surcharges sur les entrées
et lignes (Fig. 11).

SHORT CIRCUIT CONTROL @ AVIS
» Le nombre maximum d’entrées contrdlables

E-STOP pour chaque sortie OUT_TEST est 4 EN-
ﬁﬁﬁaicp 777777777 17 lineum TREES (en parallele) (MSC-CB, MSC-CB-S,
i r,,TLG ,,,,,,,,, s | noura FI8FO2, FISFO4S, FI8, FM4, FI16)
L | Q » La longueur maximale admissible pour
o INTERLOCK = les cables sur la sortie OUT_TEST est de
| —

. o 100 m.
gum—an = S ;
— O
- n
14 | OUT TEST2 =
JuUe
13 | OUT TEST1

Fig. 11 : OUT_TEST
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7.3.3. 0SSD

@ Important !

Les sorties OSSD sires sont surveillées périodiguement pour détecter les courts-circuits ou les états
de surcharge. La méthode de test mise en ceuvre pour cette vérification est le test « Voltage Dip ».
Chaque sortie OSSD est ici court-circuitée a 0 V périodiqguement (MSC-CB toutes les 20 ms, MSC-CB-S
toutes les 600 ms) et trés brievement (<120 ps). Le systéme de contréle-commande peut amener le
systeme dans un état sir en présence de résultats de test incohérents.

Les modules MSC-CB, MSC-CB-S, FIBFO2, FIBFO4S, ACF02, ACFO4 et AH-FO4S08 disposent de sorties OSSD (Output
Signal Switching Device). Ces sorties sont protégées contre les courts-circuits, dotées d’'une détection des courts-circuits
entre conducteurs et délivrent :

» A l'état ON : Uy - 0,75 V a Uy (avec Uy = 24 V +20 %)
- avec AHFO4S08 : Uy - 0,6 V & Uy (ol Uy = 24 V +20 %)

» Alétat OFF : 0 & 2 V eff.
La charge maximale est de 400 mA a 24V, soit une charge minimale résistive de 60 Q).

MSC-CB, MSC-CE-121290, MSC-CE-F02-121294, MSC-CE-F04-121295 :
» la charge maximale capacitive est de 0,68 pF et la charge maximale inductive de 2 mH.

MSC-CB-S, MC-CE-S-166056, MSC-CE-AH, 122705 :
» la charge maximale capacitive est de 0,82 pF et la charge maximale inductive de 2 mH.

Chaque sortie OSSD peut étre configurée selon les indications fournies dans le Tableau 19:

Automatique La sortie est activée selon la configuration établie avec le logiciel EUCHNER Safety Designer uniquement si I'entrée RESTART_FBK correspon-
q dante est raccordée a 24 V DC.
Manuel La sortie est activée selon la configuration établie avec le logiciel EUCHNER Safety Designer uniquement si I'entrée RESTART_FBK correspon-
dante suit une transition logique 0-->1.
- La sortie est activée selon la configuration établie avec le logiciel EUCHNER Safety Designer uniquement si I'entrée RESTART_FBK correspon-
Surveillé . " :
dante suit une transition logique 0-->1-->0.

Tableau 19 : Configuration de la sortie OSSD

Manuelle Surveillée
2
“«—>
- '
RESTART_FBK 1y RESTART_FBK . <~
1t ot Y/
ouT ouT
t=250ms 250ms <t1 <5s
t2 =250ms
Fig. 12 : Redémarrage manuel / surveillé

) AVIS

Il est interdit de raccorder des dispositifs externes aux sorties si cela n'est pas explicitement prévu
par la configuration effectuée avec le logiciel EUCHNER Safety Designer.
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7.3.3.1. 0SSD simple canal (MSC-CB-S, FI8FO4S, AH-FO4S08)

Les modules MSC-CB-S, FI8FO4S et AH-FO4S08 possedent des sorties OSSD simple canal au lieu de sorties double canal.
Les sorties sont dotées de trois possibilités de réglage (configuration via le logiciel EUCHNER Safety Designer) :

» 4 sorties a simple canal (1 sortie de sécurité par canal avec I'entrée RESTART_FBK correspondante)

» 2 sorties a double canal (2 sorties de sécurité par canal avec 'entrée RESTART_FBK correspondante)

» 1 sortie double canal et 2 sorties simple canal

|
o © o o ! | o o© o o
|
| ; T
|
+240— |
|
PWR : 3 3| ‘ PWR
| |
I | 3
chi '———————————————l——
[T " ‘ pi
w2 H2
I
I
(wl) (] (p1) (62) 1 ‘ (u1) (H2) (K1) (62)
I
I
L I
) } o 6: ‘ 0bd0
i -
g g (1ds - OSRDYs. — OfsNJ ggog
o m oo
w W (TR Ty TR TR

- —
I 24VDC 220VAC I 24vDC 220VAC

24VDC 220VAC 220VAC

220VAC

-

Configuration de doubles sorties a double canal (catégorie Configuration de simples sorties a quadruple canal (caté-
de sécurité 4) | gorie de sécurité 4)

Fig. 13: AH-FO4S08/MSC-CB-S/FIBFO4S

) AVIS

Les sorties OSSD monocanal doivent étre indépendantes pour satisfaire aux spécifications Safety
Integrity Level (SIL) 3.
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) AVIS

Les causes de défaut les plus fréquentes entre les sorties OSSD doivent étre exclues en respectant
un cheminement adapté (p. ex. par un cheminement séparé des cables).

7.3.3.2.  0SSD haute intensité (AH-FO4S08)
Le module AH-FO4S08 dispose de 4 sorties de sécurité a courant fort (2 A par canal).

®» En cas d'utilisation du module AH-FO4S08 avec un courant de sortie > 5 A, il doit alors étre séparé des modules voisins
en insérant un connecteur MSC entre eux.

) AVIS

Deux OSSD configurées comme sorties simples ne peuvent pas étre combinées en une sortie de
sécurité a double canal. Les sorties de sécurité a double canal doivent toujours étre configurées via
le logiciel EUCHNER Safety Designer.

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine) 41



gn::tiﬁcll;?JTﬁ::;gré de sécurité modulaire MSC E U c H N ER

7.3.4. Relais de sécurité (AZ-FO4, AZ-FO408)

Les modules AZ-FO4 / AZ-FO408 utilisent des relais de sécurité a contacts a ouverture positive, avec chacun 1 contact a
fermeture et 1 contact de feedback a ouverture. Les modules AZ-F04/AZ-FO408 utilisent 4 relais de sécurité.

@ Important !

Pour connaitre les modes de fonctionnement possibles des modules AZ-FO4 / AZ-FO408 configurables
avec le logiciel EUCHNER SAFETY DESIGNER, se reporter au paragraphe « Relais [RELAY] ».

Tension d'excitation 17-31vDC
Tension de commutation min. 10vDC
Pouvoir de coupure min. 20 mA
Tension de commutation max. (DC) 250V DC
Tension de commutation max. (AC) 400 VAC
Pouvoir de coupure max. 6A
Temps de réponse 12 ms
Durée de vie mécanique des contacts >20x 106

Tableau 20 :  Caractéristiques techniques AZ-F04/AZ-FO408

) AVIS

Pour garantir un isolement correct et éviter 'endommagement ou le vieillissement prématuré des
relais, il faut protéger chaque ligne de sortie avec un fusible de 4 A a action instantanée. Vérifier en
outre que les caractéristiques de charge sont conformes aux indications du Tableau 20.

P NGO K1 | + - NODE K1 K2

? 9 9 0! L i

Ch1

Ch2 : ZI ?

Ch1 X Z
[ e

Logic | Ch3
g : i s
’—‘ F . F i:r‘ 5
! : ! L '
5 & P 5 'Y | 5 10 _____ olio_ ___ Q!
% g S > St i % K3 K4

Configuration avec 2 sorties indépendantes a deux canaux‘ Configuration avec 4 sorties indépendantes (catégorie de
(catégorie de sécurité 4) | sécurité 1 — 2)

Fig. 14 : AZF04, AZFO408
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8. Caractéristiques techniques

8.1. Parameétres généraux du systéme
8.1.1. Parameétres de sécurité

Paramétre Valeur Norme
PFH Voir le tableau des caractéristiques techniques du
module correspondant
SIL 3 (sorties de sécurité et sorties de relais)
SFF Voir le tableau des caractéristiques techniques du ENIEC 61508:2010
module correspondant
HFT 1
Standard de sécurité Type B
SIL maximum 3 ENIEC 62061:2021
Type 4 ENIEC 61496-1:2021
PL e (sorties de sécurité et sorties de relais)
DCrnoy Haut
Catégorie 4
Durée de vie 20 ans
Degré de pollution 2
8.1.2. Caractéristiques générales
MSC-CB MSC-CB-S
Nombre max. d'entrées 128
Nombre max. de sorties de sécurité double canal 16 30
Nombre max. de sorties de sécurité simple canal 12 32
Nombre max. de sorties numériques 32 48
Nombre max. de sorties de relais 12 28
0SSD (MSC-CB, MSC-CB-S, FIBF02, FIBFO4S, ACF02, AC-FO4) PNP Active High — 400 mA a 24 V DC max. (par OSSD)

0SSD (AHF04S08)
Sorties de relais (AZ-FO4, AZ-FO408)

Sortie numérique

PNP Active High — 2 A a 24 V DC max. (par OSSD)
6 A a 24V DC max. (par relais)

PNP Active High — 100 mA & 24 V DC max. (par sortie)

10,6-12,6  + Thitre_entrée
11,8-26,5  + Thitre_entrée
12,8-28,7  + Thitre_entrée
13,9-30,8  + Thitre_entrée
15,0-33,0  + Thitre_entrée
16,0-35,0  + Thitre_entrée
17,0-37,3  + Tiitre entree
18,2-39,5  + Titre entree
19,3-41,7  + Tiitre entree
20,4-43,8  + Thitre entrée
21,5-46,0  + Thitre entrée
22,5-48,1  + Thire_entrée
23,6-50,3  + Tire_entrée
24,7-52,5  + Thire_entrée
25,8-54,6  + Tiitre_entrée

Module de base

MSC-CB + 1 module d'extension
MSC-CB + 2 modules d’extension
MSC-CB + 3 modules d’extension
MSC-CB + 4 modules d’extension
MSC-CB + 5 modules d’extension
MSC-CB + 6 modules d’extension
MSC-CB + 7 modules d’extension
MSC-CB + 8 modules d’extension
MSC-CB + 9 modules d’extension
MSC-CB + 10 modules d'extension
MSC-CB + 11 modules d'extension
MSC-CB + 12 modules d'extension
MSC-CB + 13 modules d'extension
MSC-CB + 14 modules d'extension

Temps de réponse MSC-CB (ms)

Ce temps de réponse dépend des parametres suivants :

1) Nombre de modules d’extension installés
2) Nombre d'opérateurs
3) Nombre de sorties OSSD

Pour le temps de réponse correct, utiliser celui calculé par le logiciel EUCHNER
Safety Designer (voir le rapport de projet).

Erreur du temps de réponse MSC-CB (ms)

L'erreur du temps de réponse correspond au temps de réaction sauf dans le cas
des modules SPM dotés d'une interface codeur / détecteur de proximité.
L'erreur du temps de réponse est alors de 2 s.
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Temps de réponse MSC-CB-S (ms)

Ce temps de réponse dépend des parameétres suivants :
1) Nombre de modules d’extension installés

2) Nombre d'opérateurs

3) Nombre de sorties OSSD

Pour le temps de réponse correct, utiliser celui calculé par le logiciel EUCHNER
Safety Designer (voir le rapport de projet).

Erreur du temps de réponse MSC-CB-S (ms)
L'erreur du temps de réponse correspond au temps de réaction sauf dans le cas

des modules SPM dotés d'une interface codeur / détecteur de proximité.
L'erreur du temps de réponse est alors de 2 s.

Module de base 12,75-14,75  + Tiiyre_entrée

MSC-CB-S + 1 module d’extension 13,83-37,84  + Tiitre_entrée

MSC-CB-S + 2 modules d'extension 14,91-40,00  + Titre_entrée

MSC-CB-S + 3 modules d'extension 15,99-42,16  + Tiitre_entrée

MSC-CB-S + 4 modules d'extension 17,07-44,32  + Tiire_entrée

MSC-CB-S + 5 modules d'extension 18,15-46,48  + Tiitre_entrée

MSC-CB-S + 6 modules d’extension 19,23-48,64  + Tiitre_entrée

MSC-CB-S + 7 modules d'extension 20,31-50,80  + Tire_entree

MSC-CB-S + 8 modules d'extension 21,39-52,96  + Tire_entree

MSC-CB-S + 9 modules d’extension 22,47-55,12  + Tiire_entree

MSC-CB-S + 10 modules d’extension 23,55-57,28  + Tiire_entree

MSC-CB-S + 11 modules d’extension 24,63-59,44  + Tjire_entree

MSC-CB-S + 12 modules d’extension 25,71-61,60  + Tire_entree

MSC-CB-S + 13 modules d’extension 26,79-63,76  + Tire_entree

MSC-CB-S + 14 modules d’extension 27,87-65,92  + Tire_entree

Connexion MSC-CB / MS-CB-S > modules

Bus propriétaire EUCHNER 5 voies (MSCB)

Section cable de raccordement

0,5-2,5 mm2 /AWG 12-20 (monobrin / multibrin)

Longueur de raccordement maxi 100 m
Température de service -10-55°C
Température ambiante maxi 55 °C (UL)
Température de stockage -20-85 °C
Humidité relative 10 %-95 %
Altitude max. (au-dessus du niveau de la mer) 2000 m

Résistance aux vibrations (EN IEC 61496-1/class 5M1)

+1.5 mm (9-200 Hz)

Résistance aux chocs (EN IEC 61496-1/class 3M4)

15 g (6 ms demi-sinusoides)

Tension nominale

24V DC +20 % / PELV, classe de protection Class Il
UL : alimentation de classe 2 (LVLE)

Surtension

Entrée numérique

PNP Active High EN IEC 61131-2) ; résistance admissible max. 1,2 kQ

= Thire_entrée = temps max. de filtrage parmi ceux configurés sur les entrées du projet (voir paragraphe « ENTREES »).

8.1.3. Boitier

Description Boitier pour I'électronique, 24 pdles max.
Matériau boitier Polyamide

Indice de protection boitier IP 20

Indice de protection bornier IP2X

Fixation

Raccord rapide sur rail selon EN IEC 60715

Dimensions (H x L x P) en mm

108x22,5x 114,5

8.1.4. Module MSC-CB

PFH (EN IEC 61508:2010) 6,85 E-9

SFF 99,8 %

Tension de service 24V DC =20 %
Puissance dissipée 3 W max.

Validation module (nombre / description)

2 / PNP actif haut « Type B » selon EN IEC 61131-2

ENTREES numériques (nombre / description)

8 / PNP actif haut selon EN IEC 61131-2

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description)

2 / contr6le EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton
RESTART

SORTIES de test (nombre / description)

4 / pour contréle courts-circuits, surcharges

SORTIES numériques (nombre / description)

2 / programmables — PNP actif haut

0SSD (nombre / description)

2 couples / sorties de sécurité statiques — PNP actif haut 400 mA a 24 V DC maxi

Emplacement pour carte M-Al

Disponible

Raccordement a un PC

USB 2.0 (Hi Speed) - Longueur de cable maxi : 3 m

Connexion au module d’extension

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER
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8.1.5. Module MSC-CB-S

PFH (EN IEC 61508:2010) 1,35E-8

SFF 99,7 %

Tension de service 24V DC +20 %
Puissance dissipée 3 W max.

ENTREES numériques (nombre / description)

8 / PNP actif haut selon EN IEC 61131-2

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description)

< 4 / controle EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton
RESTART

SORTIES de test (nombre / description)

4 / pour contréle courts-circuits, surcharges

SORTIES numériques (nombre / description)

< 4/ programmables — PNP Active High

0SSD (nombre / description)

4 individuelles / sorties de sécurité statiques — PNP actif haut 400 mA a 24 V DC
maxi

Emplacement pour carte M-Al

Disponible

Raccordement a un PC

USB 2.0 (Hi Speed) - Longueur de cable maxi : 3 m

Connexion au module d’extension

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER

8.1.6. Module FI8FO2

PFH (EN IEC 61508:2010) 5,67 E9

SFF 99,8 %

Tension de service 24V DC =20 %
Puissance dissipée 3 W max.

ENTREES numériques (nombre / description)

8 / PNP actif haut selon EN IEC 61131-2

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description)

2 / contr6le EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton
RESTART

SORTIES de test (nombre / description)

4 / pour contréle courts-circuits, surcharges

SORTIES numériques (nombre / description)

2 / programmables — PNP actif haut

0SSD (nombre / description)

2 couples / sorties de sécurité statiques — PNP actif haut 400 mA a 24 V DC maxi

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER

8.1.7. Module FI8FO4S

PFH (EN IEC 61508:2010) 1,32E8

SFF 99,7 %

Tension de service 24V DC =20 %
Puissance dissipée 3 W max.

ENTREES numériques (nombre / description)

8 / PNP actif haut selon EN IEC 61131-2

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description)

< 4 / controle EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton
RESTART

SORTIES de test (nombre / description)

4 / pour contréle courts-circuits, surcharges

SORTIES numériques (nombre / description)

< 4/ programmables — PNP Active High

0SSD (nombre / description)

4 individuelles / sorties de sécurité statiques — PNP actif haut 400 mA a 24 V DC
maxi

Connexion a MSC-CB-S

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER

8.1.8. Modules FI8 - FI16

Module FI8 FI16
PFH (EN IEC 61508:2010) 4,46 E-9 4,93E9
SFF 99,7 % 99,8 %
Tension de service 24V DC =20 %
Puissance dissipée 3 W max.

8 16

ENTREES numériques (nombre / description)

PNP actif haut selon EN [EC 61131-2

SORTIES de test (nombre / description)

4 / pour controle courts-circuits, surcharges

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)

45



Mode d’emploi

Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

8.1.9. Module FM4

PFH (EN IEC 61508:2010) 5,60 E-9

SFF 99,7 %

Tension de service 24V DC +20 %
Puissance dissipée 3 W max.

ENTREES numériques (nombre / description)

12 / PNP actif haut selon EN IEC 61131-2

SORTIES de test (nombre / description)

8 / pour contréle courts-circuits, surcharges

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via MSCB propriétaire a 5 voies EUCHNER

8.1.10. Modules AC-FO2 - AC-FO4

Module AC-FO2 AC-FO4

PFH (EN IEC 61508:2010) 4,08 E-9 5,83 E9

SFF 99,8 % 99,8 %

Tension de service 24V DC =20 %

Puissance dissipée 3 W max.

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description) 2 /4 / controle EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton RESTART
2 | 4

SORTIES numériques (nombre / description)

Programmables — PNP actif haut

0SSD (nombre / description)

4 paires

2 paires

Sorties de sécurité statiques : PNP actif haut — 400 mA a 24 V DC maxi

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via bus propriétaire MSCB a 5 voies EUCHNER

8.1.11. Module AH-FO4S08

PFH (IEC 61508:2010) 8,56 E-09

SFF 99,7 %

Tension de service 24VDC =20 %
Puissance dissipée 4 W max.

INPUT_FBK / RESTART (nombre / description)

4 / contréle EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton RESTART

SORTIES numériques (nombre / description)

8 / sorties programmables — PNP actif haut

0SSD (nombre / description)

2 couples (ou 4 individuelles) / sorties de sécurité statiques — PNP actif haut 2 A a 24 V DC
maxi

Temps de réponse

12 ms

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via bus propriétaire MSCB a 5 voies EUCHNER
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8.1.12. Modules SPMO - SPM1 - SPM2

Module SPMO SPM1 SPM2

PFH 7,48E-09 - -

PFH (TTL/B) - 9,32E-09 (SPM1TB) 1,12E-08 (SPM2TB)
PFH (sin/cos) - 9,43E-09 (SPM1S) 1,14E-08 (SPM2S)
PFH (HTL24) - 8,20E-09 (SPM1H) 8,92E-09 (SPM2H)
SFF 99,7 %

Tension de service 24V DC =20 %

Puissance dissipée 3 W max.

Interface codeur

TTL (modéles SPM1TB/SPM2TB)
HTL (modeles SPM1H/SPM2H)
sin/cos (modeéles SPM1S/SPM2S)

Connexions codeur

RJ45

Signaux d'entrée codeur isolés électriquement selon
EN 61800 5

Tension assignée d'isolement 250 V
Catégorie de surtension Il
Résistance assignée de tenue aux chocs 4,00 kV

Nombre max. de codeurs - 1 2
Fréquence max. codeur - 500 kHz (HTL : 300 kHz)
Plage de valeurs limites paramétrable codeur - 1 Hz-450 kHz

Type de détecteur de proximité

PNP/NPN - 3/4 conducteurs

Connexions détecteur de proximité

Bornes enfichables

Plages de valeurs limites paramétrables détecteur de

N 1 Hz-4 kHz
proximité
Nombre max. de détecteurs de proximité 2
Fréquence max. détecteur de proximité 5 kHz
Nombre max. d'axes 2
E'spacement de fréquences arrét / dépassement de >10 Hz
vitesse
Ecart valeurs de seuil >5%

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via bus propriétaire MSCB a 5 voies EUCHNER

8.1.13. Modules AZ-FO4 - AZ-FO408

Module AZ-FO4 AZ-FO408
PFH (EC IEC 61508:2010) 2,72 E-9 1,30 E8
SFF 99,8 % 99,7 %
Tension de service 24V DC =20 %

Puissance dissipée 3 W max.

Tension de commutation 240 VAC

Pouvoir de coupure 6 A max.

Contacts a fermeture 4

INPUT FBK / RESTART (nombre / description)

4 / contréle EDM / fonctionnement automatique ou manuel possible par bouton RESTART

SORTIES numériques (nombre / description)

- ‘ 8 / sorties programmables — PNP actif haut

Temps de réponse 12 ms
Durée de vie mécanique des contacts >40x 106
Type de raccordement Bornier

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via bus propriétaire MSCB a 5 voies EUCHNER

8.1.14. Modules 08 - 016

Module 08 016
PFH (EC IEC 61508:2010) 4,44 E9 6,61 E9
SFF 99,6 % 99,6 %
Tension de service 24V DC =20 %
Puissance dissipée 3 W max.

8 16

SORTIES numériques (nombre / description)

Sorties programmables — PNP actif haut

Connexion a MSC-CB et MSC-CB-S

Via bus propriétaire MSCB a 5 voies EUCHNER
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8.1.15. Modules d'interface CI1 - CI2

Module d'interface Cl1 Cl2

Nombre de voies de raccordement 1 2
Connecteur de communication MSCB 5 broches (face arriére),

Raccordements Bornier enfichable (CI1, 2 x 4 voies/CI2, 4 x 4 voies)

» Nombre max. de modules Cl raccordables = 6

Modules raccordables » Le module de bus éventuellement présent dans le systéme ne peut étre raccordé au premier
module Cl en aval qu'a proximité ou directement a MSC-CB.

Longueur de raccordement maxi <50 m (par section)

8.2. Dimensions mécaniques
99 mm 22,5 mm

HH00
HH00

OO0

HHH0

= —
O )
S :

114,5 mm

If\ﬂﬂﬂl
IUUUU]

108 mm

Fig. 15: Dimensions d’'un module
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8.3. Signaux

Module de base MSC-CB (Fig. 16)
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8.3.3. Module FISFO2 (Fig. 18)

anbiweuAp adeyoy)y : 9z nes|qel
J1LYOS un no 33y1
N3 8un JainbaJ uonen3yuod e| 1s
NO NO
¥oeqpas) ON al ajoulio
I}10S J9Ae b EEIEIETETIEINE]
LONDID ETRE]) O3S | wonewuod apunal | oo o 3LYOS @P N0 IRYLNIP
JIL40S ¥ AQON XNEUSIs |- 2ane 334 INS| 440 sed 1JaInbaJ au UoneINSLUOD B IS TYNYON
: 1MVISTY 140 Sapnesldel | op osawnu’a Mo NO  2LoNSID _ INJW3NNOILONOA
ap duape ua 9| anbipu|
91140S J9Ane
NO 395n0y 9Seq ap 9INpow np uoneduNw
-Wo9 aJa1wald e pualie snpow 9| IS
EESITNERE] 440 440
NNV annvr 31¥3A/39N0Y J9INYVYHO annvr 39n0Y 39n0Y 3L43A
2/1SNLVLS 2/14v310 2/1asso 13s 8-TNI v 1X3 T4 NI NNy NOLLYDIHINDIS
aIl
[eniur 83eydYy  : Gg nesjqe]
NO NO a8noy NO NO NO NO NO eryur |S31 - a8ewn|y
aNNvre annvr 31¥3N/39N0Y annvr JINVYHO 39n0Y 39n0Y ETRE]
2/1SNIVLS 2/14v3a10 2/1asso 8-TNI 13s w4 1X3 V4 NI NNy NOILLYDIHINDIS
aal

¢048I4
: 8T 314

JSH
Il [Jsnivrs
£ 3
_M _H_._z.qm_._u
-
w

Hlosso
L

d3INHON3

51

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)



EUCHNER

dulaire MSC

”

”

ecurite mo

a de s

”

égré

Module FI8FO4S (Fig. 19)

Mode d’emploi
Controleur int

8.3.4.

anbiweuAp adeyoy)y : Q¢ nes|qel
¥oeqgpaa) ON JI14OS 3un no 3341
JINVLONDITO ANNVF N3 8un JainbaJ uonen3yuod e| 1s
NO
1YV1S3Y 9p Sjuspe us :o_xh_a%h_uwmw_o i ERIREIEIETIEINE]
ANNYr 1/0713S : P UOIXauu0d Jnasi3 JI140S 8P N0 IIYINIP TYINHON
J1LH0S 1213 ~3Q0N xneudis sap | e 98A€ IIYINII NO 140 sed 1ainbal au uONRINSYUOD €| IS
” NO oIHOS d9ne neajqe} 9] anbipy] 3p 0Jawnu 3| |N8s 310NDI1D INJWINNOILONOA
EIR-E
9seq ap 9NpowW Np uoneIUNW
440 d1340s dane -W09 aJ31Wwaid e| pusye sinpow 3 Is
39n0Y EELTI\ERI2E] 440 440
aNNVr
ANNVE /31y43A / 39N0Y JONVHO annvr 39n0y 39n0yd EIR-E/)
2/1SNLV1S 4/10SS0 1/013s 8-1TNI TIv4 1X3 TIv4 NI NNY NOLLYDIHINDIS
aan
leryul 83eyoyyy  © /g nesjqeL
NO a3noy NO NO NO NO NO ferur 1S31 — aSewn|ly
aNNvr
ANNVE /31437 / 39N0Y ANNYI JINVYO 39n0y 39n0Y EIR-E/
¥/1SNLVLS ¥/10SS0 8-1TNI 1/013s TIvd 1X3 TIv4 NI NNy NOILYDIHINDIS
a3l

Sr048I4
61 34
JSW
] |
v £
I _Isnuvis
z T
| 1] n
¥ £
I masso
z !
[ |
8 Z
[ |
9 S
] |
v €
[ _INI
z T
S04814
| | ||
VNI WOD
P RIZ
a NI
| | | ]
NN¥  NO
43ANHIN3

(trad. mode d'emploi d’origine) 2121331-09-07/25

52



Mode d’emploi
dulaire MSC

”

& de sécurité mo

égré

”

Controleur int

EUCHNER

8.3.5. Module FI8 (Fig. 20)
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8.4.11. Module 08 (Fig. 41)
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8.4.12. Module 016 (Fig. 42)
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8.4.13. Modules SPMO, SPM1, SPM2 (Fig. 43)
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8.4.14. Module AH-FO4SO08 (Fig. 44)
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8.4.15. Module d’extension communication bus CI1/CI2 (Fig. 45)
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9. Logiciel EUCHNER Safety Designer

L'application « EUCHNER Safety Designer » (SWSD) permet de configurer un schéma logique de connexion pour les
composants de sécurité reliés a la commande et aux extensions du systeme MSC.

Les dispositifs de sécurité qui font partie de l'installation sont donc surveillés et commandés par le module de base MSC
et par ses modules d’extension.

Grace a une interface utilisateur graphique, EUCHNER Safety Designer est en mesure de mettre en relation les divers
composants les uns avec les autres.

9.1. Installation du logiciel

9.1.1. Configuration matérielle minimale PC
» Mémoire RAM : >2 Go

» Disque dur : espace libre >500 Mo

» Port USB : 2.0 ou supérieure

9.1.2. Configuration logicielle minimale PC
Windows 7 avec Service Pack 1 (ou supérieur) installé.

) AVIS

» Microsoft Framework 4.8 (ou supérieur) doit étre présent sur 'ordinateur.

9.1.3. Comment installer EUCHNER Safety Designer

» Fichier d'installation disponible sur www.euchner.com
» Double-cliquer sur le fichier SetupDesigner.exe.

Une fois que l'installation est terminée, une fenétre s'affichera pour demander la cloture du programme d'installation.
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9.1.4. Généralités

Si l'installation a réussi, EUCHNER Safety Designer crée une icone sur le bureau.

Pour lancer le programme, double-cliquer sur cette icone. »
L'écran initial suivant s'affiche :

W EUCHNER Safety Designer: Project

EEE
Project Edit Communication Simulstion Options 7
{EUCHNER 4 HE=mm T r=2vVs@0\BAOT ¥ X|E®|%| @ UCHNER- Nome _ MSC
(Ftems |
() Input
(%) Speed Control
(¥) Output

(%) Comments

@ Property

o
(%) Logic

(%) Memories

(%) safety Guard Lack
(¥) Counters

(%) Timers

(%) Muting

(%) Miscellancous

[(%) Configuratian

MSC-CB Master 8 input - 2.

(~) Visual Configuration

Reset Zoom 100 %

Fig. 46 : EUCHNER Safety Designer

MSC-Module: Not present State: Unconnected  Ver.: 1.5.3

L'utilisateur peut alors créer son projet.

9.1.5. Barre d'outils standard

La Fig. 47 illustre la barre d'outils standard. La signification des icones est explicitée ci-dessous :
EUCHNER s HEmaNE 7 a2/ 90€@€\BAOEIXE® % O
Fig. 47 : EUCHNER Safety Designer, barre d'outils standard

1> | CREER UN NOUVEAU PROJET

2> MODIFIER LA CONFIGURATION (composition des différents modules)
MODIFIER LES PARAMETRES UTILISATEUR (nom, entreprise, etc)

ENREGISTRER LE PROJET ACTUEL

CHARGER UN PROJET EXISTANT (du disque dur)

Wk eee

IMPRIMER SCHEMA PROJET

APERCU AVANT IMPRESSION

L

8> A ZONE D'IMPRESSION
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95 ﬁf REGROUPER TRAME

10> | AFFICHER RESSOURCES

11> 1 ! IMPRIMER RAPPORT PROJET

125> &%  UNDO (annuler la derniére instruction)

135> & REDO (restaurer la derniére annulation)

14> . VAUDERLE PROJET

15> !1'. SE CONNECTER A MSCB

16> @ SE DECONNECTER DE MSC

17> &' ENVOYER PROJET A MSC

18> :‘ CHARGER UN PROJET EXISTANT (du MSC)
19> ‘ SURVEILLER E/S — ETAT TEMPS REEL — GRAPHIQUE
20> f'f:"l SURVEILLER E/S — ETAT TEMPS REEL - TEXTE
21> D CHARGER FICHIER JOURNAL

225 = AFFICHER CONFIGURATION DU SYSTEME
23> v CHARGER MEMOIRE DE DEFAUTS

24> x EFFACER MEMOIRE DE DEFAUTS

25 > . SIMULATION SCHEMATIQUE

26 > @ SIMULATION GRAPHIQUE

275> ¥J2  CHANGER MOT DE PASSE
28> ) ADEENLGNE

29 > & :,‘l RESTAURER MOT DE PASSE

Fig. 48 : EUCHNER Safety Designer, icones standard
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9.1.6. Barre de menus

La barre de menus peut étre affichée ou masquée.

File Project Edit Communication Simulation Options 7

EUCHNER ¢ % HE = T J s Q& N\ Be[ I X E® 7O Euchner - MSC-Module _
Fig. 49 : EUCHNER Safety Designer, barre de menus

9.1.7. Créer un nouveau projet (configurer le systeme MSCB)

Cliquer sur licone dans la barre d'outils standard pour lancer un nouveau projet. La fenétre d'informations sur le
projet s'affiche (Fig. 50).

File Project Edit Communication Simulation Options 7

EUCHNER (R ¢? HE=mam®iE /| am/ 1

(~) Items W Project information
@ i Company Company

(%) Speed Control G e

(%) Output Project Name Project

() Comments [ ok | [ canel ]

Fig. 50 : EUCHNER Safety Designer, informations sur le projet

Le module MSC-CB-S s’affiche aprés ouverture. Le menu déroulant permet de sélectionner le module de base MSC-CB et
les versions du micrologiciel des deux modules de base. Sélection feuille de travail multiple : cette option permet d’activer
la répartition de la configuration sur plusieurs pages. Dans ce cas, I'utilisateur dispose de plusieurs pages de taille fixe pour
placer les composants et connexions.

Les menus déroulants dans la partie supérieure de I'écran (choix du module d'extension) permettent d’ajouter les modules
requis pour le systeme. Le menu déroulant en bas de I'écran permet de sélectionner le nceud.

L'ordre dans lequel les modules sont insérés n'a pas d'importance. La position physique des modules n'a pas non plus
besoin d'étre identique a celle du menu de configuration MSC. Par exemple, les modules esclaves peuvent étre placés a
gauche du module maitre.

Pour certains modules esclaves, il est nécessaire en plus de sélectionner le type (MSC-CE-SPM) via un second menu déroulant
sous le menu de sélection du nceud.
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W Configuration

MsCCBS v |FeFoss v | cCE

~ | SPM1 v | —

FW = 8.0<9.0 ¥~

Node 0 -

ACFO2
AC-FO4
AH-FO4508
A7-FO4
AZ-FOA08
CE

Fl16

FlIg
FISFO2
FIBF04s
Fhi4

016

Oof

SPMO
SPM1
SPM2

0.2 -

Cancel

Allocated Inputs: 24
Usable inputs: 18
Allocated Outputs: &
Allocated Status: 8

Fig. 51 : EUCHNER Safety Designer, choix du module d’extension

9.1.7.1. Configuration / gestion des pages

Number of CI1
MNumber of CI2

[ | Fieldbus: dynamic input order
[ ] Updating from M-A1 disabled
Configure modules firmware versions

Le menu Options permet de configurer la taille du quadrillage, la taille de la page et son orientation.

Iroject Edit Communication Simulation | Options

v

Page size

@ Language

&4 Hide Terminal

Bl Grid size

A3 (420mm x 297mm) v

Page orientation | Horizontal ~

View interpage information

English «

Fig. 52 : EUCHNER Safety Designer, menu Options

La gestion des pages s'opeére par l'intermédiaire d'un menu de navigation ou des onglets Pagel / Page?2 / Page3 situés en
haut de I'écran et qui indiquent le nom des pages actuellement ouvertes.
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Pagel X | Page2 X | Page3 X|+

Pages Navigation X

Project

D Page1
D Page2
D Page3

Fig. 53 : EUCHNER Safety Designer, navigation a l'intérieur des pages

L'utilisateur dispose d’'un menu contextuel permettant d’ajouter, d'effacer, de renommer ou de refermer des pages.

Pages Navigation X Pagel X | Page2 X | Page3 )(|+|

Project

D Page1
=N

BEY. P ]

Add new page below
Open page

Close the other pages

x Close page
X

Delete page

Rename page

= Print page

Fig. 54 : EUCHNER Safety Designer, menu contextuel de navigation a l'intérieur des pages

9.1.7.2. Gestion des modules Slave

Une fonction « Configurer les versions du micrologiciel des modules » est disponible. Si cette fonction est sélectionnée,
[utilisateur peut gérer la version du micrologiciel des différents modules esclaves en saisissant la valeur connue du micro-
logiciel pour chaque module disponible.

= Dans ce cas, le rapport de projet n'indique plus les versions minimales requises pour chaque module esclave mais les
versions saisies par l'utilisateur lors de la configuration.

9.1.7.3. Bus de terrain avec ordre dynamique des entrées

Si cette fonction est activée, I'affectation des entrées du bus de terrain (Process Data Mapping) liste les modules d’entrée

en fonction de I'ordre qu'ils occupent dans la configuration utilisateur (Fig. 51) et non en fonction de leur ordre hiérarchique ;
le tableau suivant indique les différences.

Ordre hiérarchique des modules E/S (Standard) Ordre dynamique des modules E/S
Bus de terrain avec ordre dynamique des entrées désactivé Bus de terrain avec ordre dynamique des entrées activé
FI8FO2 Fi16
FI16 FISFO4S
FIBFO4S FIBFO2

Tableau 66 : Affectation des données de process

=» La nouvelle coche est visible uniquement lorsque la configuration comporte un module de bus de terrain (avec version
de micrologiciel >3.0.0).
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9.1.7.4. Modifier la configuration (composition des différents modules)

Pour modifier la configuration du systeme, cliquer sur l'icone ,_\ﬂh. La fenétre de configuration s’affiche a nouveau (Fig. 51).

9.1.7.5. Modifier paramétres utilisateur

[ &)
Pour modifier les parametres de ['utilisateur, cliquer sur l'icone "\ La fenétre d'informations sur le projet s'affiche (Fig.
50). Pour effectuer cette opération, il n'est pas nécessaire de se déconnecter de ESWD. Cette fonction s'utilise généralement
quand un nouvel utilisateur doit créer un nouveau projet (méme en utilisant un projet précédemment créé).

9.1.8. Barres d'outils OBJETS, OPERATEUR, CONFIGURATION
Sur les cotés gauche et droit de la fenétre principale s’affichent quatre grandes fenétres d'outils (Fig. 55) :

W EUCHNER Safety Designer: Project [=]=]i=]

File Project Edit Communication Simulation Options 7

EUCHNER | HERaNE e Ve@0\BADS I X E® % @ compny-Name _ MSC

(~) tems 0 (%) Property
5
.

EEsssssssmEssEEEp
® Operator -
=
(+) Logic .
() Memories
() Safety Guard Lock || =
.
(%) Counters =
.
® Timers . 4
.
® Muting .

® Miscellaneous

® Configuration -:
.
2in

MSC-CB Master 8 input- 2. | =

- = s s -
Reset Zoom 100% MSC-Module: Not present [l e e Rl ko

Fig. b5 : EUCHNER Safety Designer, barres d’outils

1. Fenétre d'outils « Objets »

Cette fenétre contient les différents blocs fonctionnels qui composent le projet. Ces blocs sont répartis en quatre catégories :
» Entrée
» Speed Monitoring (surveillance de la vitesse de rotation)

» Sortie

» Notes E
2. Fenétre d'outils « Opérateur »

Cette fenétre contient les différents blocs fonctionnels permettant de relier les objets du point 1. Ces blocs sont répartis

en sept catégories :

» Logic (logique)

» Mémoire

» Interverrouillage

» Compteur
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» Timers
» Muting
» Miscellaneous (divers)

3. Fenétre d'outils « Configuration »
Cette fenétre contient la description de la composition du projet.

4. Fenétre d'outils « Configuration visuelle »
Cette fenétre contient la représentation graphique de la composition du projet.

Cette fenétre permet de naviguer entre les E/S de chaque module en cliquant avec le bouton droit de la souris sur le module a
analyser. Lorsque le Master est connecté au réseau, tous les parametres réseau s'affichent en plus dans la fenétre supérieure.

9.1.9. Dessin du projet
Aprés avoir choisi la composition du systéeme, l'utilisateur peut réaliser la configuration du projet.

Le schéma logique de connexion est créé par la technique du DRAG & DROP :

» Choisir I'objet souhaité dans les fenétres précédemment décrites (les explications détaillées de chaque objet sont four-
nies dans les paragraphes suivants) et le faire glisser dans la zone de dessin.

» Suite & la sélection d'un objet, la fenétre PROPRIETES est activée : il faut alors remplir les champs selon ses propres
exigences.

» S'il faut définir une valeur numérique spécifique dans un slide (par ex. filtre), utiliser les fleches gauche et droite du cla-
vier ou cliquer sur les cotés du slide.

» Les liaisons entre les objets s'effectuent en placant la souris sur la broche souhaitée et en la faisant glisser vers la bro-
che a connecter.

» Des connexions entre des éléments trés éloignés peuvent étre établies avec le composant « Interpage In/Out » (Point de
connexion : entrée / sortie) sous « Operator/Miscellaneous » (Opérateur/Divers). Le nom assigné a I'élément « Interpage
Out » (point de connexion : sortie) doit correspondre a I'élément associé « Interpage In » (point de connexion : entrée)
pour permettre d'établir la connexion souhaitée.

~ Pmper{y 6 F‘mperty
Inte roage Out Int=rpage In
. Connection narne Connection narne . .
Partie gauche p— Partie droite du
du schéma schéma
Iﬁirnage I’ azsigned names Interpage Cut assigned names
5 =

Fig. 56 : Interpage In/Out

» Pour dupliquer un objet, le sélectionner, puis appuyer sur CTRL+C / CTRL+V sur le clavier pour le copier / le coller.
» Pour effacer un objet ou une liaison, le ou la sélectionner, puis appuyer sur la touche SUPPR sur le clavier.

» Fonction « Recherche » : (CRTL+F) permet la recherche a l'intérieur d'un schéma en fonction d’'un paramétre de re-
cherche. La recherche ne fait pas de différence entre les majuscules et les minuscules.
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9.1.9.1. Utilisation de la touche droite de la souris

» Pour les blocs d'entrées / sorties
- Copier / Coller
- Supprimer
- Supprimer tous les connexions attribuées
- Alignement avec les autres blocs fonctionnels (en cas de sélection multiple)
- Aide
- Mode monitor : afficher / masquer la fenétre des propriétés
- Bloc statut : activer / désactiver la négation logique sur la broche d'entrée

» Sur les blocs opérateurs
- Copier / Coller
- Supprimer
- Alignement avec les autres blocs fonctionnels (en cas de sélection multiple)
- Aide
- Activer / désactiver la négation logique
- Mode monitor : afficher / masquer la fenétre des propriétés

» Sur les bornes
- Alignement avec les autres blocs fonctionnels (en cas de sélection multiple)

» Sur les connexions (cables)
- Supprimer
- Affichage du chemin complet d’'une connexion (réseau)

By EUCHNER Safety Designer: Project E‘@
File Project Edit Communication Simulation Options ?
‘EUCHNER ¢ HEmmNE os/SEO\BANTIXE® B0 compary-tome . MSC..
= , .
@ Items E @E:{ffﬂy .
=0 WINDOW
i ﬁ Do;.l::le NG >
v WITH et )
“‘h"! ?‘G., E anual Rese
. '.I teriock OBJECT #|Reset Type
Yl ‘,‘“ Q = Automatic
W PROPERTIES i .
I@ H\M’Emoﬂ( e
".,‘ E Mo Test ¥ | Inputi
e u NoTest ¥ |Input2
o_" Yay -g"’ E D StartUp TEEV
@ Operator E Filter {ms)
@ Logic E 3

=1 With simuitaneity

(%) Memories

() Safety Guard Lock
(¥) Counters

() Timers

(%) Muting

(2) Misceltancous D E s I G N

@ Configuration

“=| WORKSPACE

E [ Enable Error Cut

3 o
d ltem Description

Start point for : :
the connection | I ;

@ Visual Configuration

Reset Zoom 100 % MSC-Module; Mot present State: Unconnected  Ver: 1.5.3

Fig. 57 : EUCHNER Safety Designer, zone de conception
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Controleur intégré de sécurité modulaire MSC

EUCHNER

9.1.9.2.

Plusieurs connexions

L'utilisateur peut ajouter automatiquement plusieurs lignes de connexion par I'intermédiaire de la commande « Connexions »

du menu contextuel.

» En sélectionnant un groupe d’entrées et un opérateur : toutes les entrées sélectionnées sont reliées aux broches libres

de l'opérateur.

;ﬂl ESPE ]ﬁ mllmmmcx
’
s @Eﬁi
2 J
E ;:1 E:):‘:;::e E:I+C M _I_ mg o m—m
E| Connections: INPUT->»Or € ::; é@_ L — = -
0 Help \ /
x Delete assigned pin fm—‘\
= ) Ry
(i - [imput 6 musc-ce-si2 ————>n2 s
|— . @@
Fig. b8 : Groupe d'entrées avec opérateur Fig. 59 : Connexion établie avec un opérateur
» En sélectionnant une entrée ou un groupe d'opérateurs / sorties : 'entrée sélectionnée est reliée a tous les opérateurs /
sorties.
Input 2 (MSC-CB-5)/P18 i i
Ra | Cony Ctrl+C o {.085D.1(MSC.CB-5)/P5]
>< Delete Del N Single-Double OSSD
Connections: ESPE->Operators/Output
0 Help m Qut
x Delete assigned pin D 2
Show/Hide Property
Alignment m
[t scon sveesli—p ||
[input 6 (Msc-co 5)/p22 B——————
Fig. 60 : Entrée avec un groupe d'opérateurs et de sorties
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» En sélectionnant un groupe d'opérateurs / sorties : I'opérateur situé le plus a gauche est relié a tous les autres opéra-
teurs / sorties restant(e)s.

Input 1 (MSC-CB-S)/P17
n
Input 2 (MSC-CB-S)/P18 n

Out 1

Single-Double 055D

Em ESPE
fomcasrog— | J
(input 4 tMsc c8 /P20 B——————>inz é@_ P
SR
ﬂ;;m ESPE m G
’
: J— - @_ -
(1mput & sc-co-51/p22 —————5na é
Fig. 61 : Entrée : connexion automatique établie avec les opérateurs

9.1.9.3. Numérotation automatique
« Fieldbus » et « Probe »

Il est possible de numéroter automatiquement les bits d'un groupe Fieldbus ou Probe grace a la commande « Numérotation
automatique FieldBus (Probe) » du menu contextuel.

S'il s'avere qu’une valeur numérique est déja attribuée a autre élément du méme type dans le schéma, elle sera ignorée
lors de la numérotation.

- ot 1
FIELDBUS INPUT
. FIELDEUS INFUT

Status

53 Copy Ctrl+C
X Delete Del FIELDEUS INFUT Single-Double 055D

Connections

| Automatic FieldBus Input numbering " FIELDBUS INPUT
|
@ Hep m o
Show/Hide Property ERLDRLSAHEUR m SES Y
Alignment » ¢
_‘i
Fig. 62 : Numeérotation automatique « Fieldbus » Fig. 63 : Numérotation OK (bit 1 déja attribué)
b bit0
A AS
bit 1
AS N\
\ bit 2
53  Copy Ctrl+C
X Delete Del m
| Automatic FieldBus Probe numbering | i
0 Help
Show/Hide Property
Alignment »
Fig. 64 : Numeérotation automatique « Fieldbus Probe » Fig. 65 : Numeérotation automatique OK
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Entrées / sorties

Il est possible de numéroter automatiquement les connexions d’un groupe d'entrées / sorties grace a la commande « Nu-
mérotation automatique Entrées (Sorties) » du menu contextuel.

Cette commande propose une liste de modules sur lesquels I'affectation est possible. Lorsqu’un module ne dispose pas d’un
nombre suffisant de broches libres ou ne permet pas le type d'entrée sélectionné, il s'affichera en grisé (non sélectionnable)
dans la liste d'affectation.

INTERLOCK
W @I W %]INTERLOCK
in1
-0 n1
In2 -0
In2

Input 1 (FI16) [0]/K5

Input 2 (FI16) [0]/K6 -

| I=  Alignment

H | Assign pins to MSC-CB-S ‘” Automatic Input numbering

Input 3 (FI16) [0)/KT7
Input 4 (FI16) [0]/K8 -

I
L

Input 5 (FI16) [0//K13

Input 6 (FI16) [0]/K14 B4

In1

L

Input 1 (MSC-CB-5)/K17 ll—————n1

In2
Input 2 (MSC-CB-5)/K18 _l—

Input 1 (MSC-CB-S)/P17
Input 2 (MSC-CB-S)/P18

Fig. 66 : Numérotation automatique des entrées Fig. 67 : Numérotation automa-

tique terminée
(broche affectée a FI16)

@&_@ = l

Single-Double OS5D Single-Double OSSD

i)

|—"=

|=  Alignment out 1
“ | Assign pins to M5C-CB-S ||| Automatic OQutput numbering 4 | Out2

—
Single-Double 055D Single-Double 055D
Single-Double 055D Single-Double 0SSD
Fig. 68 : Numeérotation automatique des sorties Fig. 69 : Numeérotation automatique termi-
née
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9.1.10. Exemple de projet

La Fig. 70 montre un exemple de projet qui utilise uniquement le module MSC-CB relié a deux composants de sécurité
(verrouillage et arrét d'urgence).

Les entrées (1, 2, 3) du module MSC-CB auxquelles doivent étre connectés les contacts des composants de sécurité sont
représentées en jaune sur le coté gauche. Les sorties du MSC (de 1 a 4) s’activeront selon les conditions définies dans
Verrouillage (INTERLOCK) et Arrét d'urgence (E-STOP) (voir page 115 Arrét d'urgence (E-STOP) et page 116 Verrouillage
(INTERLOCK)).

Si 'on sélectionne un bloc en cliquant dessus, la fenétre PROPRIETES 4 droite s'active pour permettre de configurer les
parametres pour I'activation et le test du bloc.

W EUCHMER Safety Designer: Projekt - File Name: C:\Users\install\Desktop)Example esx Jﬂl_
File Proeel Bt Commumcation Simusten Optees 7
EUCHNER @ ef Homm®ii 7o %06\ @AW I X ES 5 0 uimreee- Nane MSC
Fems (@ propmy
(=) Input
(%) Sppred Contrcd
Output
(%) Comments Bql s
R —
i ¥ s i P |

[t 2 s 0 e

(=) Operator

(%) Logic

©) Memaris

() Sakty Guard Lock
(=) Counters

(%) Timers

Lt Musting

() Miscallsnsous

BeserZoom 10a% MEC-Module: Not presans Saate: Unconnecsed  Wee: 142

Fig. 70 : EUCHNER Safety Designer, exemple de projet

Au terme de la phase de dessin du projet (ou pendant les phases intermédiaires), il est possible de sauvegarder la configu-

ration en cours a l'aide de l'icone H située dans la barre d’outils standard.
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9.1.10.1. Verification d’un projet

) AVIS

Le projet terminé doit maintenant étre vérifié.

Ceci se fait en lancant la commande VALIDATION (icone - = sur la barre d'outils standard).

|.055D 24 sc-ce) /rs|
|_oss 26 Msc.ce) /e1o]
Validation result: QK st

Project Report (Schematic CRC: 5303H)

INPUT: 9% [3/32)

Function Blocks: 2

Total number blocks: 0% [0/64)

055D 50% [2/4)

STATUS: 0% (0/4)
|_ss0 18 (Msc-ce) /e

FEK_RST1/PT

Fig. 71 : EUCHNER Safety Designer, vérification d’un projet

Si la vérification est positive, 'FENTREE et la SORTIE du schéma se voient attribuer un numéro d’ordre. Ce numéro apparait
ensuite également dans le RAPPORT de méme que dans le Moniteur d'EUCHNER Safety Designer. Il ne sera possible de
transmettre la configuration que si la validation donne un résultat positif.

FAN AVERTISSEMENT

La fonction de validation évalue uniquement la cohérence de la programmation par rapport aux carac-
téristiques du systeme MSC. Par conséquent, cette validation ne garantit pas la correspondance de
la programmation effective avec toutes les exigences de sécurité de I'application.
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9.1.10.2. Affectation des ressources

L'affectation des ressources s'affiche en sélectionnant l'icéne . L'affectation des ressources regroupe tous les éléments
utilisés, tels que les entrées, les sorties, le statut, les entrées ou les sorties de bus de terrain.
Projekt: Resources allocation X
Required Modules Input Outputs
6151413121110 9 8 7 &6 5 4 3 2 1 4 3 2 1
MSC-CB Z W@  MSCCR vl ¥l MSC-CE
FIBFO2 Node O FISFO2Z Node O FIBFO2 Node 0
FI16 Node 2 FI1E Node 2 00O
OO0O0OD0OOOOOO0OODOOn oooo
0000000000000 Ooon oooo
0000000000000 000 oooo
0000000000000 000 oooo
OO0O0OD0DOOOOO0OODOOn oooo
OO0O0OD0DOOOOO0OODOOn oooo
OO0O0OD0DOOOOO0OODOOn oooo
OO0O0OD0DOOODOOO0O0OODOOn Ooooo
OO0O0OD0DOOODOOO0O0OODOOn Ooooo
OO0O0O0O0OO0O0O0O0O0Onoon oooo
OO0O0O0O0OO0O0O0O0O0Onoon oooo
0000000000000 O0On oooo
Report Status FieldBus Input
i:ocatedlnputs:?; 151413121110 9 &8 7 6 5 4 3 2 1 vec.ce D,; £ 5 43210
located Outputs: 4
Allocated Status: 4 FIEFO2 Node 0 1oooooooo
FieldBus Input: 0 OOo0O0Ooooooooooooo 200000000
FieldBus Probe: 0 OOO0O0OooooOooooooOodo 1JO0Ooooooo
OOoOoooooooooooooo
OOoOoOooooooooooooo FieldBus Probe
OOoO00oOooooooooooo 76543210
OO0O00oOooOooooooooo 0
OOoO0O0OoOooOooooooooo 1
OOoO0O0OoOooOooooooooo 200000000
00000000 oooooooo ioooooooo
OOoOoOoOooooooooooOoOo
OOoOoOoooooooooooodo
OOoOoOoooooooooooodo
OOoOoOooooooooooooo oK

Fig. 72 : EUCHNER Safety Designer, affectation des ressources
9.1.10.3. Imprimer le rapport

La composition du systeme avec les propriétés de chaque bloc peut étre imprimée (icéne . *=  sur la barre d’outils standard).
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MSC

Project Report generated by EUCHNER Safety
Designer Ver.: 1.9.4.1

. Project Report

. Configuration

. Safety Information
. Resources used

. Electrical diagram

N o= L) b =

MSC-Module: Project Report

Project Name: Project

User: User
Company: EUCHNER
Date: 14.11.2025 07:51:56

Schematic CRC: 8296H

MSC-Module: Configuration

MSC-CB-5 AZ-FO408 FIBFO45
EUCHNER EUCHNER EUCHNER
P P o P W
al R il W wan W
o wf # af 4
M5CCES AZ-FOADS FIBFO4S
N B wo#
Module Aod st g #
Pt ad & i
2 A W oA
l s Wl - -
oxo A sunst [ i oa
RN | || [ |||
suna’ sl 0 a
MSC MSC MSC
Node Master 0 0
Configured Firmware version | FW >=8.0 < 9.0 0.2 0.2
Updating from M-A1 disabled: False
Cycle Time {ms) = 4,151
MSC-Module: Safety Information
PFHy (according to IEC 61508): 2,99E-008 (1/h)

MTTFy (according to EN 150 13849-1): 75 years
DCayg (according to EN 1SO 13849-1): 99.00 %

The PFHy value shown takes into account the failure rate of all the components with exclusion of internal relays. For each Relay output a new
value must be added to the previous PFHy depending on the switching frequency and the load on the Relay output. Moreover, the PL obtained
for Relay output changes according to the customer configuration. See each Relay report for further details.
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Attention!
This definition of PL and of the other related parameters as set forth in EN 15O 13849-1 only refers to the functions implemented in the MSC-
Module system by the MSC configuration software, assuming configuration has been performed correctly. The actual PL of the entire
application and the relative parameters must consider data for all the devices connected to the MSC-Module system within the scope of the
application. This task and any other aspect of system configuration are the exclusive responsibility of the user/installer.

The final MTTFy value, taking in account data for all the devices connected to the system, must always be saturated to 100 years if over.

MSC-Module: Resources used

INPUT 316 |19 %

Total number blocks | 0/128 | 0 %
0S5D+Relay 212 |17 %
STATUS 016 | 0%

MSC-Module: Electrical diagram

| Function Block 001 E-Gate w |

Filter (ms): 3

i Double NC Connections
FunctlcE:»|_1GBﬂltc;ck o In1: MSC-CB-S INPUT1/Terminal17

Reset Type: Automatic | |n2: MSC-CB-S INPUT2/Terminal18
StartUp Test: False

Filter (ms): 3
Function Block 002 Single Connections
E-Stop Reset Type: Automatic | In1: MSC-CB-5 INPUT3/Terminal19

StartUp Test: False

P Output Type = Single
OUTPUT 01: Reset Type: Automatic Connections

Single Double OSSD| Response time: 18,588 ms | MSC-CB-5 0SSD1/Terminals
e

Dependence on inputs:
1

Output Type = Single

-

OUTPUT 02: Reset Type: Automatic Connections
5'"9'05-3‘;}‘;'19 OSSD| Response time: 19,588 ms | MSC-CB-S 0SSD2/Terminald
e
Dependence on inputs:
2

Signature

Fig. 73 : EUCHNER Safety Designer, rapport de projet

A AVERTISSEMENT ﬂ

» Cette définition du PL et des autres paramétres associés selon la norme EN ISO 13849-1 se ré-
fere uniguement aux fonctions développées sur le systéme MSC par le logiciel de configuration
EUCHNER Safety Designer, en présumant que la configuration a été effectuée correctement.

» Pour obtenir le PL effectif de toute I'application et les paramétres correspondants, il faut tenir
compte des données relatives a tous les dispositifs reliés au systeme MSCB dans le cadre de I'ap-
plication.

» Cette tache s'effectue sous la responsabilité exclusive du concepteur / installateur.
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9.1.10.4. Connexion a MSC

) AVIS

Un acces a distance est possible a partir de la version 3.0.1 du micrologiciel du module de base. La
liaison avec MSC s'établit par I'intermédiaire du port USB du module de base via un adaptateur Ethernet.

Aprés avoir raccordé le module de base au PC au moyen du cable USB, il est nécessaire d'établir la connexion avec I'icone

“
¥ Une fenétre de demande de mot de passe s'affichera. Saisir le mot de passe (voir « Protection par mot de passe »).

Enter Password hod

Password:

| | ® " Levell

v Level?

[~ Remote connection (only with Fi == 3.01)

0K Cancel

Fig. 74 : EUCHNER Safety Designer, demande de mot de passe

9.1.10.5. Affichage des parameétres du Master raccordeé
MSC-CB/MSC-CB-S raccordé via USB :

Si MSC-CB/MSC-CB-S est raccordé via LAN, les paramétres suivants s'affichent dans le champ de texte « Module relié » :
» MSC-CB/MSC-CB-S : version du micrologiciel
» S/N : numéro de série du modéle

W EUCHNER Saety Desgner: Projest

T P Comminen e ¥
EUCHNER R+t |dimm¥l 14 rs v 0@\ BAOTEXE ES 7 & 0 noresvm MsC

R s Sl

e
<) S Gt

i
T
i
&

Module connected
._" = [MSC—CB—S Ver.60 5/N 234028?9]

M= W | | \f_\l Visual Configuration

T

;:.: il
1

[rr TR —rre A T

Fig. 75 : Parametres USB MSC-CB/MSC-CB-S
9.1.10.6. Envoi de la configuration au systéme MSC

Pour I'envoi de la configuration enregistrée du PC a MSC-CB / MSC-CB-S, utiliser I'icone g sur la barre d’outils standard
apres exécution de la commande correspondante. MSC-CB/MSC-CB-S enregistrera le projet dans sa mémoire interne et (si
présente) dans la carte-mémoire M-A1 (mot de passe de niveau 2 nécessaire).

) AVIS

Cette fonction n’est possible qu'aprés la validation du projet.
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9.1.10.7. Chargement d'un fichier de configuration (projet) depuis le module de base

-,

Pour le chargement sur EUCHNER Safety Designer d’un projet du module de base MSC-CB / MSC-CB-S, utiliser 'icone i‘
sur la barre d'outils centrale. EUCHNER Safety Designer affiche alors le projet enregistré dans MSC-CB/MSC-CB-S (mot de
passe de niveau 1 nécessaire).

) AVIS

» Si le projet est utilisé sur d'autres modules MSC-CB/MSC-CB-S, vérifier les composants effective-
ment connectés (voir « Composition du systéme » a la page 98).

» Effectuer ensuite une « vérification du projet » (page 92) et un « test du systéeme » (page 104).

» Au cours de cette phase, EUCHNER Safety Designer (version 1.9.0 et ultérieure) lit le fichier csx
original dans le MSC-CB-S avec les blocs, les commentaires, etc. (tels que définis par le projeteur).

9.1.10.8. Journal de configuration

) AVIS

» Dans le fichier de configuration (projet) se trouvent la date de création et la valeur CRC (identifiant
a 4 caractéres hexadécimaux) d'un projet enregistré dans MSC-CB / MSC-CB-S (Fig. 76).

» En cas dutilisation de MSC-CB-S, il est également spécifié si le chargement du projet a été réalisé
via EUCHNER Safety Designer ou via la carte mémoire M-Al.

» Ce fichier journal peut contenir jusqu'a cing événements consécutifs. Les événements sont ensuite
écrasés en commencant par le plus ancien.

Le fichier journal (LOG) peut étre visualisé en cliquant sur l'icone E| dans la barre d'outils standard (mot de passe de
niveau 1 nécessaire).

[7] Log File @:
Date | CRC l
23/12/15 9FBCH
23412415 'BFaDH
17/12/15 | AB55H
17/12/15 4EESH

Exit

Fig. 76 : EUCHNER Safety Designer, fichier journal

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d’origine) 97



{'V:I::tiﬁfeilrp'iﬂ:;gré de sécurité modulaire MSC E U c H N ER

9.1.10.9. Composition du systéme

Il est possible de vérifier la composition actuelle du systeme MSC a l'aide de licone “ (mot de passe de niveau 1 né-
cessaire). Un tableau s'affiche avec le contenu suivant :

» Modules reliés ;
» Version firmware de chaque module ;
» Numéro du nceud (adresse physique) de chaque module.

= N =W

Installed Fimware
VErsion

Recognized Modules Motes

Module FI& Hode: O |‘J.?

Module AC-FO4 Hode: 0 | 0.4
e |

Exit

Fig. 77 : Vue d'ensemble de la composition du systeme

Siune erreur est présente sur 'un des modules reconnus, la fenétre suivante apparait. Dans 'exemple ci-dessous, le numéro
de nceud du module FI8 est incorrect (affiché en rouge).

Minimum Required
Firmware version

) Installed Fimmware )
Recognized Modules R MNotes | Required Modules

l Module M5C-CB 2.0 M-AT Mot Present | Module MSC-CB

Module FI§ Hode: 3 |D.? Module FI& Node: 0

Maodule AC-FO4 Node: 0 |l'l-.4 Module AC-FO4 Node: 0

Exit Scanning |

Fig. 78 : Composition du systéme incorrecte

9.1.10.10.Journal d’erreurs

Le journal d’erreurs peut étre visualisé en cliquant sur licone .~ dans la barre d'outils standard (mot de passe de niveau 1
nécessaire).

Le journal d’erreurs peut étre supprimé dans EUCHNER Safety Designer en cliquant sur I'icone x dans la barre d'outils
standard (mot de passe de niveau 1 nécessaire).

= \Voir « Fichier journal d'erreurs » a la page 224.

9.1.10.11.Déconnexion du systéme

Pour déconnecter le PC du module de base, utiliser I'icone @' . Une fois la déconnexion effectuée, le systéme se réini-
tialise et commence a fonctionner avec le projet envoyé.

) AVIS

Sile systéme n'est pas composé de tous les modules prévus par la configuration, le module MSC-CB /
MSC-CB-S signale I'incongruité et le module ne s'active pas (voir SIGNAUX).
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9.1.10.12.Moniteur (état des E/S en temps réel - texte)

Pour activer la fonction Moniteur, cliquer sur I'icéne & (mot de passe de niveau 1 nécessaire). Une fenétre s'affiche (en
temps réel) avec le contenu suivant :

» Etat des entrées (dans le cas ou I'objet en entrée prévoirait deux connexions ou plus a MSC, Moniteur ne signalera que
la premiére entrée comme active ; voir 'exemple illustré)

» Diagnostic entrée

» Etat 0SSD

» Diagnostic OSSD

» Etat des sorties numériques

| SSD c | Module

B0 MMM M M M M| X

Fig. 79 : Moniteur (texte)
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9.1.10.13.Moniteur (état des E/S en temps réel - texte — graphique)

Pour activer/désactiver la fonction Moniteur, cliquer sur I'icéne E (mot de passe de niveau 1 nécessaire). La couleur
des liaisons (Fig. 80) vous permet de connaitre le diagnostic (en temps réel) de la maniére suivante :

» ROUGE = OFF

» VERT = ON

» POINTILLES ORANGE = erreur de connexion

» POINTILLES ROUGES = en attente AUTORISATION (par ex. REDEMARRAGE)

CAS PARTICULIERS

» OPERATEUR « NETWORK », signaux « NETWORK IN » et « NETWORK OUT » :
» EPAISSE LIGNE ROUGE CONTINUE = STOP

» EPAISSE LIGNE VERTE CONTINUE = RUN

» EPAISSE LIGNE ORANGE CONTINUE = START

» OPERATEUR « SERIAL OUTPUT » :
» EPAISSE LIGNE NOIRE CONTINUE = télétransmission de données

Le diagnostic peut étre affiché en placant le pointeur de la souris sur la liaison.

W EUCHNER Safety Designer: Project =l=]]
EUCHNER 6 HEmamM 7 onys9@0\|[EQ0W & X B @ compeny-Name MSC
[@ @m‘m{m(l
--------- ;
Serefen ool ot
------------------- e
-0 0

INpUt 3 (MSC-CB) /P19 [l -enemeesensen [ 1

Input 4 (MSC-CB) /P20 - -+-----.

Input 5 (MSC-CB) /P21 Qe ceneeenieeoe [l 2

e e et e

Reset Zoom i 1003 MSC-Module: Present State: Monitor Connection  Ver:1.34.2

Fig. 80 : Moniteur (graphique)
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9.1.10.14.Moniteur (E/S avec diagnostic)
Si un diagnostic est actif pour E/S, le code numérique du diagnostic s'affiche avec le message descriptif.

|
I
I
I
T o e O T I A

| OFF - Missing Simultaneity (Diagnostic code 2)

Fig. 81 : Moniteur - Diagnostic Entrée (graphique)

# block Notes Terminal State Diagnostic code diagnostic
1|2 |single E-Gate| N1 OFF

2 X

3 X

4 X

513 E-Gate IN3 OFF |2 Missing Simultanei
] ING

7 X

8 X

Fig. 82 : Moniteur - Diagnostic Entrée (texte)

FBK_RST1/M7

Single-Double 0SSD

Fig. 83 : Moniteur - Diagnostic Sortie (graphique)

# Terminal State Diagnostic code diagnostic

1 |0SSD1  |OFF |2 Waiting Restart
2 |0ssD2  |ON

3 |X

4 |X

Fig. 84 : Moniteur - Diagnostic Sortie (texte)

9.1.10.15.Monitor (Speed Control)
Speed Control

Le moniteur affiche en permanence le champ « Dir » (en cas d'utilisation du codeur), méme si le réseau Direction n'est pas
utilisé dans le schéma.

10000 Hz
iy oo kpn) 166,667 Hz /10 [rpm]
Frequency [Hz]: 6501.018
SPEED CONTROL 390,061 [rpm]
1

STANDSTILL 2
Over 2

Diir: Counterclociowise

Frequency [Hz]: 1197.720
71,863 [rpm]

Fig. 85 : Speed Control
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Speed Equality Check

L'élément « Speed Equality Check »“ indique également, en plus des deux champs « Dir », la différence de vitesse de rotation
calculée A (en pourcentage).

SPEED EQUALITY 1
CHECK
(s}

Axis ——
Dirl: £

DirZ: Counterdockwis

Frequency1 [Hz]: 6501,455
390,08728 [rpm]
Frequency2 [Hz]: 1197.801
7186804 [rpm]

A= 8158%

Fig. 86 : Speed Equality Check

9.1.10.16.Protection par mot de passe
Les opérations de chargement et d’enregistrement du projet sont protégées par un mot de passe dans EUCHNER Safety Designer.

) AVIS

Il faut modifier le mot de passe saisi par défaut pour éviter toute manipulation abusive (mot de passe de
niveau 2) ou pour ne pas rendre visible la configuration chargée sur MSC (mot de passe de niveau 1).

9.1.10.17.Mot de passe de niveau 1
Tous les opérateurs devant travailler sur le systeme MSC doivent connaitre un MOT DE PASSE de niveau 1.

Ce mot de passe permet uniquement d'afficher le fichier JOURNAL, la composition du systéme, le moniteur en temps réel
et les opérations de chargement.

Ala premiére initialisation du systéeme, I'opérateur doit utiliser le mot de passe « (touche ENTREE). Les projeteurs qui
connaissent le mot de passe de niveau 2 sont autorisés a saisir un nouveau mot de passe de niveau 1 (alphanumérique, 8
caractéres maxi).

) AVIS

La connaissance de ce mot de passe autorise I'opérateur a effectuer des opérations de chargement
(depuis MSC-CB / MSC-CB-S vers 'ordinateur), de modification ou d’enregistrement du projet.

9.1.10.18.Mot de passe de niveau 2

Les projeteurs qui sont autorisés a créer le projet doivent connaitre le MOT DE PASSE de niveau 2. A la premiére initialisation
du systéme, I'opérateur doit utiliser le mot de passe « SAFEPASS » (en lettres capitales).

Les projeteurs qui connaissent le mot de passe de niveau 2 sont autorisés a saisir un nouveau mot de passe de niveau 2
(alphanumérique, 8 caractéres maxi).

) AVIS

» La connaissance de ce mot de passe autorise a effectuer des opérations de chargement (depuis
I'ordinateur vers MSC-CB / MSC-CB-S), de modification et d'enregistrement du projet. En d’autres
termes, ce mot de passe permet d'avoir le controle total du systéeme PC => MSC.

» Dans la phase de CHARGEMENT d’un nouveau projet, il est possible de modifier le mot de passe
de niveau 2.

» En cas d'oubli d'un des deux mots de passe, il faut contacter EUCHNER qui fournira un FICHIER
A

de déblocage (lorsque le fichier de déblocage est enregistré dans le bon répertoire, l'icéne
apparait sur la barre d'outils). L'actionnement de cette icone permet de restaurer les mots de
passe de niveau 1 et de niveau 2 a leurs valeurs initiales. Ce mot de passe est seulement confié
au projeteur et ne peut étre utilisé qu'une seule fois.
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9.1.10.19.Mot de passe maintenance MSC-CB-S
En cours de connexion (USB ou Ethernet), le niveau de maintenance s'ajoute.

» Ce mot de passe permet tous les droits de niveau 2, excepté le fait que les mots de passe et les paramétres réseau
ne sont pas modifiables.

» Le mot de passe prédéfini est : ,MAINTNCE". Il peut étre modifié par I'utilisateur, voir « Protection par mot de passe ».

B Enter password - USB

Password:
* - O Levell
| @ @ Level2
x : ) Maintenance
c [] Remote connection {only with FW 2 3.01)

| oK l [ Cancel |

Fig. 87 : Mot de passe maintenance MSC-CB-S
9.1.10.20.Changement du mot de passe
i’ i
Pour activer la fonction de changement de MOT DE PASSE, cliquer sur licone 73 aprés s'étre connecté avec le mot de
passe de niveau 2.

Une fenétre permettant de choisir le nouveau mot de passe (Fig. 88) apparait. Entrer I'ancien et le nouveau mot de passe
dans les champs prévus a cet effet (8 caractéres maxi). Cliquer sur OK.

Au terme de 'opération, exécuter la déconnexion pour faire repartir le systeme.
En présence d'une carte mémoire M-Al, le nouveau mot de passe est également enregistré dans celle-ci.

Qld Password

‘ " Levell Password

New Password ¥ Level2 Password

Insert the new password again

Fig. 88 : Changement du mot de passe
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9.1.11. TEST du systéme
A AVERTISSEMENT

Aprés avoir validé et chargé le projet dans le module MSC-CB / MSC-CB-S et raccordé tous les dispositifs
de sécurité, il faut obligatoirement effectuer un test du systéme pour vérifier son bon fonctionnement.

L'utilisateur doit donc forcer un changement d'état pour chaque dispositif de sécurité connecté a MSC afin de vérifier le
changement d'état réel des sorties.

L'exemple suivant aidera a comprendre les opérations de TEST :

i EUCHNER Safety Designer: Project ===
File Project Edit Communication Options 7

EUCHNER i) HE MR 7 oy 5@0 X WAL $ X|B| @ compsny-Nare MSC
~ | Items ~ | Property

~ | Input

+ | Speed Monitoring

@ @mr{nmcx
o

il Cutput
 Commens ey M——

-
FEK RSTL/P7

Fig. 89 : Test du systeme

(t1) Dans I'état de fonctionnement normal (verrouillage (INTERLOCK)), Inputl est fermée, Input2 est ouverte et la sortie
du bloc INTERLOCK présente le niveau logique « Haut ». Dans ce mode, les sorties de sécurité (OSSD1/2) sont actives et
une tension d'alimentation de 24 V DC est présente sur les bornes correspondantes.

(t2)  Enouvrant physiquement le verrouillage (INTERLOCK), I'état des entrées et par conséquent aussi des sorties du bloc
INTERLOCK changera : (OUT = 0 V DC —> 24 V DC) ; I'état des sorties de sécurité 0SSD1/2 passera de 24 VDC a
0 V DC. Si cette variation est relevée, cela signifie que le verrouillage mobile (INTERLOCK) est correctement raccordé.

24VDC |

Inl 0VDC
In2 oVvDe l 24 VDC
ouT 24 Vbe | 0VDC
0SSD1 24VDC i 0VDC
0sSsSD?2 24 VDC I 0VDC
(t1) . (t2)
Fig. 90 : Changement d'état des entrées / sorties du systeme
FAN AVERTISSEMENT

» Pour des informations plus détaillées sur l'installation correcte des composants / capteurs ex-
ternes, se référer au manuel d'installation correspondant.

» Cette vérification doit étre effectuée pour chaque composant de sécurité du projet.
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9.2. Blocs fonctionnels spécifiques aux objets
9.2.1. Objets de sortie
9.2.1.1. Sorties de sécurité (0OSSD)

Les sorties OSSD n'ont pas besoin d’entretien. Outputl et Output?2 fournissent resp. 24 V DC si I'entrée est a « 1 » (TRUE)
ou O VDC sil'entrée est a « O » (FALSE).

=» Chaque couple OSSD dispose de I'entrée RESTART_FBK correspondante. Cette entrée doit toujours étre connectée selon
les indications fournies au paragraphe RESTART_FBK.

@ Property
OSSD

[] Manual Reset

Reset Type
- [osspiamscce gps| T
Enalble Status
= |L0SSD 1B (MSCGE) /P External K time monitoring

rror ” \
External K delay (ms)
jtatus SC:.

Enaile Error Out

[] OS50 feedback unconnected

ltemn description

Fig. 91 : 0SSD (sorties de sécurité)

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce paramétre est sélectionné, il est alors possible de demander une réinitialisation a chaque
modification du signal d’entrée. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

Manuelle Surveillée
2
—,
1
- 1
RESTART_FBK . ‘; RESTART_FBK . = :
1t Pt Y/
LN !
ouT ouT
t=250ms 250ms <t1 <5s
t2 =250ms

Fig. 92 : Parameétre OSSD

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Activer statut : si ce paramétre est sélectionné, il est possible de connecter 'OSSD a un STATUS.

Surveillance de feedback : si ce parametre est sélectionné, il est possible de régler la fenétre des temps pour surveiller le
signal de feedback externe (concernant I'état de la sortie).

OUTPUT FBK ERREUR LED CLEAR MSC-CB/MSC-CB-S
1 0 0 0
0 1 1 Clignotement

Si la SORTIE est au niveau logique « Haut » (TRUE), le signal FBK doit étre au niveau logique « Bas » (FALSE) pendant la
période réglée, et inversement.

Sinon, la sortie OUTPUT passe au niveau « Bas » (FALSE). L'erreur est signalée sur le module de base MSC-CB / MSC-CB-S
par le clignotement de la LED CLEAR pour 'OSSD en mode Erreur.
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Si ce paramétre n'est pas sélectionné, les controles suivants sont réalisés :

1. Pendant la phase de mise sous tension, le systeme contrdle si le signal FBK est raccordé sur 24 V DC.

2. En phase de fonctionnement normal, le systéme contréle si le 24 V DC est disponible via les contacts d’ouverture de
K1/K2.

Le signal FBK doit satisfaire aux conditions suivantes :

1. 24V DC pendant la phase de mise sous tension.

2. 24V DC au bout de 10 s aprés la transition TRUE/FALSE-des sorties OSSD.

Si I'une de ces conditions n'est pas satisfaite, le systéme détecte une erreur ne pouvant étre réinitialisée que par un cycle

de marche/arrét. L'erreur est signalée par le clignotement de la LED CLEAR correspondant a la sortie OSSD concernée.

Si les contacts NC de K1/K2 ne sont pas raccordés, raccorder I'entrée FBK a 24 V DC.

Autorisation Out Error : si ce parametre est sélectionné, la sortie ERROR_OUT est possible. Si une erreur du signal FBK
externe est détectée, la sortie passe au niveau logique « Haut » (TRUE).

Le signal Error OUT est réinitialisé si 'un des événements suivants se produit :
1. Arrét et remise en service du systeme.
2. Activation de I'opérateur RESET.

0SSD 3 0SsD
ossD , ' '
o FBK E i FBK : i
FBK ! o : :
Dtk ! Dbk
: : e — \
"t fbk I |4
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Fig. 93 : Exemple OSSD avec un signal de Fig. 94 : Exemple OSSD avec un signal de feedback
feedback correct : dans ce cas, incorrect (dépassement du temps de commuta-
ERROR OUT=FALSE tion externe) : dans ce cas, ERROR OUT=TRUE

Feedback OSSD non connecté : si ce parameétre est sélectionné, 'entrée RESTART_FBK n’a pas besoin d'étre connectée.
Sinon, la boucle de retour doit étre reliée directement a 24 V DC ou passer via les contacts a ouverture positive.

Ce paramétre est utilisable uniquement sur les modules suivants :

» MSC-CB avec version du micrologiciel >4.1

» FIBFO2 avec version du micrologiciel >0.11

» AC-FO4, AC-FO2 avec version du micrologiciel >0.7

» AH-FO4S08 avec version du micrologiciel >0.1
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9.2.1.2. Sortie de sécurité (Single-Double OSSD)

La sortie de sécurité OSSD n’a pas besoin d'entretien.

Outputl fournit 24 V DC si I'entrée est a « 1 » (TRUE) ou O V DC si I'entrée est a « O » (FALSE).
(@ Property

Single-Double OS50

Output Type
Single “

] Manual Reset

Reset Type
Antornatic

Enable Status
External K time monitoring

External K delay (ms)
300

Enable Error Out
] Mo test pulses

FBK_RST1/P7

Single-Double 0550

[tem description

Fig. 95 : Single-Double OSSD

®» Chaque sortie SINGLE_OSSD dispose de 'entrée RESTART_FBK correspondante. L'entrée RESTART_FBK intervient dans
le cas des sorties OSSD des modules MSC-CB-S et FISFO4S uniquement lorsque la réinitialisation manuelle ou la sur-
veillance de feedback est activée. Sur le module AH-FO4S08, I'entrée RESTART_FBK est obligatoire et doit étre cablée
comme décrit au paragraphe RESTART_FBK.

®» Plusieurs sorties Single-Double-OSSD avec Reset actif peuvent se partager la méme entrée RESTART_FBK.

=» En cliquant avec le bouton droit de la souris directement sur la broche d’entrée, il est possible d'ajouter un opérateur
NOT pour le signal.

Paramétre

Types sorties : deux types de sorties différents sont disponibles :
» Sortie simple
» Sortie double

Grace aux modules MSC-CB-S, FISFO4S, AH-FO4S08, I'utilisateur peut choisir entre les différentes configurations suivantes :
1. Quatre blocs fonctionnels OSSD (sortie simple)

2. Deux blocs fonctionnels OSSD (sortie double)

3. Deux blocs fonctionnels OSSD (sortie simple) + un bloc fonctionnel OSSD (sortie double)

) AVIS

Les sorties OSSD monocanal doivent étre indépendantes pour satisfaire aux spécifications Safety
Integrity Level (SIL 3).

Les défaillances de cause commune entre sorties OSSD doivent étre exclues par une installation cablée E

appropriée (cad cheminement séparé des cables).
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Input 1 (M1) /P17

FBK_RST3/P7

FBK_RST4/P8

Fig. 96 : Exemple de projet : 2 blocs a sortie simple + 1 bloc a sortie double

Les figures ci-dessous représentent les configurations possibles des modules MSC-CB-S, FIBFO4S, AH-F04S08 (2 ou 4 OSSD) :

0SSD1 I
B s NODE ey :

e} o ? ?

Fig. 97 : Configuration des sorties a double Fig. 98 : Configuration des 4 sorties a simple canal
canal (catégorie 4) (catégorie 4)

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionné, il est alors possible de demander une réinitialisation a chaque
baisse du signal d’entrée IN. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

Manuelle Surveillée
t2
]
1
-~ !
Reset . Reset | N
1 t 1 YW/
o f
ouT QuT
t =250 ms t1 =250 ms
t2=250ms
Fig. 99 : Réinitialisation manuelle / surveillée

La réinitialisation peut étre de deux types : manuelle et surveillée. En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule la
transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1 et
retour a O qui est vérifiée.

108 (trad. mode d’emploi d’origine) 2121331-09-07/25



E U c H N E R Controleur intégré de sécurité n“1"ooddu(iaciil’:nI:IIIJSI(23i

Activer statut : si ce paramétre est sélectionné, il est possible de connecter I'état actuel de 'OSSD a chaque emplacement
du schéma.

Surveillance de feedback : si ce parametre est sélectionné, il est possible de régler la fenétre des temps pour surveiller le
signal de feedback externe (concernant I'état de la sortie).

OUTPUT FBK ERREUR LED CLEAR MSC-CB/MSC-CB-S
1 0 0 0
0 1 1 Clignotement

Si la SORTIE est au niveau logique « Haut » (TRUE), le signal FBK doit étre au niveau logique « Bas » (FALSE) pendant la
période réglée, et inversement.

Sinon, la sortie OUTPUT passe au niveau « Bas » (FALSE). L'erreur est signalée sur le module de base par le clignotement
de la LED CLEAR pour '0OSSD en mode Erreur.

Autorisation Out Error : si ce parametre est sélectionné, la sortie ERROR_OUT est possible. Si une erreur du signal FBK
externe est détectée, la sortie passe au niveau logique « Haut » (TRUE).

Le signal Error OUT est réinitialisé si 'un des événements suivants se produit :
1. Arrét et remise en service du systeme.
2. Activation de I'opérateur RESET MSC-CB.

0SSD 0SSsD 0SSD
FBK FBK ! FBK
' ¢ b ' Lok | b |
¥ r
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Fig. 100 :  Exemple OSSD avec un signal de Fig. 101 :  Exemple OSSD avec un signal de feedback incorrect
feedback correct : dans ce cas, (dépassement du temps de commutation externe) : dans
ERROR OUT=FALSE ce cas, ERROR OUT=TRUE

Pas d'impulsion de test : si ce parametre est sélectionné, aucune impulsion de test n'est transmise via la sortie.

) AVIS

Si ce paramétre est activé, le SIL diminue.

Feedback OSSD non connecté : si ce parametre est sélectionné, la rétroaction ne doit pas étre connectée. Si ce paramétre
n'est pas sélectionné, la rétroaction doit étre connectée directement a 24 V ou par l'intermédiaire de la série de contacts
a ouverture de K1/K2.

) AVIS

Ce paramétre s'applique uniquement pour le module AH-FO4S08, version du micrologiciel >0.1. E

Position Reset : MSC-CB-S (micrologiciel >7.0), FISFO4S (micrologiciel >0.3) autorise la sélection de la borne physique
du module destinataire de la commande Reset. La méme borne peut étre utilisée également par différentes sorties OSSD.

®» Les broches Feedback/Restart non utilisées peuvent étre utilisées en tant qu'entrées individuelles dans la configuration.
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9.2.1.3. Sortie de signal (STATUS)

La sortie STATUS offre la possibilité de surveiller tout point du schéma en le connectant a I'entrée In. La sortie fournit 24 V DC
sil'entrée esta « 1 » (TRUE) ou O V DC si I'entrée est a « O » (FALSE).

@ Property

STATUS

STATUS ltern description
I In
wt

e

Fig. 102 : Etat

9.2.1.4. Sortie de bus de terrain (FIELDBUS PROBE)
Cet élément permet de visualiser sur le bus de terrain I'état d'un point quelconque du schéma.

Sélectionner le bit respectif pour procéder a des modifications au niveau de la sortie. Le tableau suivant donne le nombre
maximal de capteurs.

r;iule de Mlcroblzflgza:: g:;:le de Nbre capteurs
MSC-CB-S >2.0 max. 32
MSC-CB-S <20 max. 16
MSC-CB sans objet max. 16

Tableau 67 :  Nombre maximal de capteurs au niveau de la sortie de bus de terrain

Sur le bus de terrain, les états sont représentés sur quatre octets. (Pour plus d'informations, consulter le mode d’emploi
des modules de bus de terrain.)

@Pruperty
FIELDBUS PROBE
bit
76 5 4 3 2 0
ooooooad

-
]

51409 8

OoooOoOoddno

= 2322212019 18 17 16

OOoOOOo0dn;

31 30 29 28 27 26 25 24

ooooogoo

Fig. 103 :  Sortie de bus de terrain

A Important !

La sortie de bus de terrain n'est pas une sortie de sécurité.

110 (trad. mode d’emploi d’origine) 2121331-09-07/25



E U c H N E R Controleur intégré de sécurité rrlinooddu(iaci';‘znlwskg

9.2.1.5. Relais (RELAY)

Cet élément représente une sortie a relais avec contact a fermeture. Les sorties de relais sont fermées si 'entrée IN est
égale a « 1 » (TRUE), sinon les contacts sont ouverts (FALSE).

Parameétre

Catégorie : il existe trois catégories différentes de sorties a relais :

Catégorie 1. Sorties avec un relais de catégorie 1. Chaque module AZ-FO4 / AZ-FO408 peut avoir jusqu'a quatre sorties.
Propriétés :

» Relais internes surveillés.

» Contacts de feedback externes (EDM, test FBK 1-4) non utilisés (non nécessaires pour la catégorie 1)

» Chaque sortie est réglable avec démarrage manuel ou automatique.

@ Property
RELAY

Category

. [ Cemaeseemml | e
aday A
elay B
e ClnmgRRmEE  [)Vens e

EBiE RSTH/PS SHE Reset Type

Manual ~

Enable Status

External K time monitoring

Enable Error Qut

ltern description

Fig. 104 :  Sortie de relais

Exemple d'utilisation avec relais externe Exemple d'utilisation uniquement avec relais interne

MSC-CB AZFO4 VDG MSC-CB AZ-FO4

voc

| ; f i
K1 ‘ ﬂ{ cB H Ki1 H KE1 }; . : ‘ | B |
. CATA& CAT CAT1 | kit | |
- ‘ : CAT4 CAT1
: . L
L] =
| ]
- . AC/DC
p— . :
ke | ol
e |t F

Fig. 105:  Exemples d'utilisation

Catégorie 2. Sorties avec un relais de catégorie 2 a sorties OTE (Output Test Equipment). Chaque module AZ-F04/AZF0408
peut avoir jusqu’a quatre sorties.

OTE : la sortie OTE (Output Test Equipment) est normalement a « 1 » (TRUE), sauf en cas d’erreur interne ou d’anomalie liée
au feedback de contacteurs externes (FALSE).

Propriétés :

» Relais internes toujours surveillés.

» Contacts de feedback externes (EDM) surveillés.

» La sortie peut étre configurée en tant que démarrage manuel ou automatique. La surveillance de feedback (EDM) n'est
pas activable avec le démarrage manuel, uniquement avec le démarrage automatique. Si 'on souhaite néanmoins un
démarrage manuel avec surveillance de feedback, il faut utiliser une logique spéciale (voir la remarque suivante).
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@ Property
RELAY

Category

Category 2 ~

. A |
_r_l:---\.

i Automnatic
s Enable Status

External K time monitoring

External K delay (ms)
300
[ Enable Error Out

Itemn description

Fig. 106 :  Sortie de relais cat. 2

Sortie du dispositif de test (OTE - Output Test Equipment)
» Activation : ceci est nécessaire avec les configurations de la catégorie 2 pour la signalisation des défaillances dange-
reuses conformément a EN ISO 13849-1: 2006 / DAM1 (en préparation).

» Sortie OTE : normalement ON.
En cas d'erreur du feedback interne ou de la surveillance de feedback (EDM) -> OFF.
Ce signal permet d'arréter les mouvements dangereux ou au moins de signaler I'erreur a I'utilisateur.

Utilisation du démarrage automatique (A) ou manuel (B) (catégorie 2)

SOLID STATE DEVICE

Input 1 (MSC-CE) /B17

USER RESTART
MANUAL

[>In

FBK_RST1/BS

[ Connect the EDM Feedhackl

Input 2 (M5C-CE) /B19

SOLID STATE DEVICE

Input 4 (M5C-CE) /B20
Input 5 (MSC-CE) /B21

FBK_RST2/BE6 '—

Connect the restart button
Not shown in this drawing

Fig. 107 :  Utilisation du démarrage automatique ou manuel
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Catégorie 4. Sorties avec deux relais de catégorie 4. Chaque module AZ-FO4/AZ-FO408 peut avoir jusqu’a deux sorties
de ce type. Avec cette sortie, les relais sont pilotés par paires.

Propriétés :

» 2 sorties double canal.
» Doubles relais internes surveillés.
» La sortie peut étre configurée en tant que redémarrage manuel ou automatique.

FBE RST1/PS

Fig. 108 :

@ Property
RELAY

Category

. Ccemm | et
ilay A
clay B
 Emmssmaes [\ e

élay B
ﬁ\w Feset e

Automnatic

Enable Status

External K. time menitoring
External K delay (ms)

200

[ Enable Error Cut

ltemn description

Sortie de relais cat. 4

®

AVIS

chaine.

Pour ne pas influencer le résultat du calcul du PL, les entrées (capteurs ou composants de sécurité)
doivent correspondre a une catégorie équivalente ou supérieure a celle des autres appareils dans la

Exemple d'utilisation avec seulement le relais interne
et des électrovannes surveillées

MsC-CB

AZFO4

K

Fig. 109 :

—

vDe MsC-CB

‘,1

CAT4 CAT4 CAT4

AZFO4

FBK —

Exemples d'utilisation

Exemple d'utilisation avec des contacteurs
externes avec feedback

Réinitialisation manuelle : si ce parameétre est sélectionné, il est alors possible de demander une réinitialisation a chaque
baisse du signal d’entrée IN. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : manuelle et surveillée. En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule la

transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1 et

retour a O qui est vérifiée.

Activer statut : si ce parametre est sélectionné, il est possible de connecter I'état actuel des sorties de relais a un STATUS.

Activer lecture contacteurs externes : si ce parametre est sélectionné, on valide la lecture et la vérification des temps de
commutation des contacteurs externes :

» Avec la Catégorie 1, il n'est pas possible d’activer le controle des contacteurs externes.
» Avec la Catégorie 4, le controle des contacteurs externes est toujours activé.

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)
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Surveillance de feedback : si ce paramétre est sélectionné, la temporisation est surveillée. Cette option n'est pas disponible
pour la catégorie 1 et obligatoire pour la catégorie 4.

Retard contacteurs externes (ms) : régler la temporisation maximale pouvant étre appliquée par les contacteurs externes.
Cette valeur permet de vérifier la durée maximale du retard qui se produit entre la commutation des relais internes et la
commutation des contacts externes (aussi bien en phase d'activation que de désactivation).

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, la sortie ERROR_OUT est possible. Si une erreur du signal FBK
externe est détectée, la sortie passe au niveau logique « Haut » (TRUE).

Le signal Error OUT est réinitialisé si 'un des événements suivants se produit :
1. Arrét et remise en service du systeme.
2. Activation de I'opérateur RESET MSC-CB.

—_— RELAY 0SSD
RELAY
\ . b
FBK FBK FBK f
_fbk {_fok t_fbk
ERROR OUT ’— i
ERROR OUT ERROR OUT
Fig. 110:  Exemple RELAIS [RELAY] avec un signal Fig. 111 : Exemple RELAIS [RELAY] avec un signal de
de feedback correct : dans ce cas, ER- feedback incorrect (dépassement du temps de
ROR OUT=FALSE commutation externe) : dans ce cas, ERROR

OUT=TRUE
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9.2.2. Objets d’entrée
Arrét d'urgence (E-STOP)

9.2.2.1.

Le bloc fonctionnel E-STOP permet de vérifier 'état des entrées d'un dispositif d'arrét d’'urgence. En cas de pression du
bouton d’arrét d’'urgence, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Sinon, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

S E-STOP
—1] /

{>1In 1

Fig. 112

Parameétre
Type d'entrées :

utput

rror

~ | Property
E-STOP

Input Type
Single NC «
Manual Reset
Reset Type

Output Test

No Test + | Input 1

StartUp Test
Filter (ms)
: -

_J
Enable Out Error
Item Description

Arrét d'urgence

» Simple NC — Permet la connexion de dispositifs d'arrét d’'urgence a un contact a ouverture (NC).

» Double NC - Permet la connexion de dispositifs d'arrét d'urgence a deux contacts a ouverture (NC).

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systéme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de I'arrét d'urgence. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle

Reset
L
ouT
t=250 ms
Fig. 113:

Reset

ouT

Surveillée

t1 =250 ms
t2 =250 ms

Réinitialisation manuelle / surveillée de I'arrét d'urgence

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

E-STOP

NPUT n

| Jour 1EST N

MSC Module

Fig. 114 ;

Exemple

NPUT n

NPUT {n+1)

OUT TEST (n+1)

QUT TEST n

MSC Module

de raccordement
arrét d'urgence
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A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle (Reset), il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont
utilisées par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel,
il faut alors utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés au dispositif d'arrét
d'urgence. Ce contréle supplémentaire permet de détecter et d'éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe (arrét d'urgence).
Ce test requiert la pression et le relachement du bouton d'arrét d'urgence pour exécuter une vérification fonctionnelle com-
plete et activer la sortie. Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de I'arrét d'urgence. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine
les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Controle de simultanéité : si ce parameétre est sélectionné, il active le contrdle de simultanéité entre les commutations des
signaux provenant du bouton d'arrét d’'urgence.

Simultanéité (ms) : il n'est actif qu’en cas d'autorisation du parametre précédent. Cette valeur détermine le temps maximum
(en ms) qui peut s'écouler entre les commutations de deux signaux provenant de I'arrét d’'urgence.

Autorisation Out Error : si ce parametre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.
Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.

9.2.2.2. Verrouillage (INTERLOCK)

Le bloc fonctionnel INTERLOCK vérifie I'état des entrées d’un protecteur mobile ou d’'une porte de protection. Si le protec-
teur mobile ou la porte de protection est ouvert(e), la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, la sortie
OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

~ | Property
INTERLOCK

Double NC s

—
=
=
=
=
®

[#¥]Manual Reset

Monitored s

&
&
=
®

Output Test

No Test + | Input 1
No Test + | Input 2
StartUp Test

Filter ("15}

| |
[#]With Simultaneity
Simultageit).r {ms)

10 J
[¥]Enable Out Error

Ttem Description

Fig. 115:  Verrouillage
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Parametre

Type d'entrées :
» Double NC — Permet la connexion de composants a deux contacts a ouverture (NC).
» Double NC/NO — Permet la connexion de composants a un contact a ouverture (NC) et un contact a fermeture (NO).

@ Important !

» Lorsque 'entrée estinactive (sortie OUTPUT « O » (FALSE)), effectuer le raccordement comme suit :
» Contact NO a la borne affectée a 'entrée IN1.
» Contact NC a la borne affectée a 'entrée IN2.

Réinitialisation manuelle : si ce paramétre est sélectionné, il est alors possible de demander une réinitialisation a chaque
activation du protecteur mobile ou de la porte de protection. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement
les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
INTERLOCK
{2
>, *"_T—“ INFUT n %
I l . " ©
=~ 1 [ oo | |INPUT (n+ } e
Reset . Y Reset . RN | =
1 t Pty N/ L QUT TEST (n+1) |
7 S R ' 2
our | outT — 1| - QUT TEST n =
t=250 ms t1 =250 ms
t2 =250 ms
Fig. 116 :  Réinitialisation manuelle / surveillée du verrouillage Fig. 117: Exemple de raccordement ver-
rouillage

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrdle supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
l'ouverture du protecteur mobile ou de la porte de protection pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer
la sortie. Ce test est requis uniqguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Contréle de simultanéité : si ce paramétre est sélectionné, il active le contréle de simultanéité entre les commutations des
signaux provenant des contacts externes. ﬂ

Simultanéité (ms) : il n'est actif qu'en cas d'autorisation du parametre précédent. Cette valeur détermine le temps maximum
(en ms) qui peut s'écouler entre les commutations de deux signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.3. Verrouillage simple canal (SINGLE INTERLOCK)

Le bloc fonctionnel SINGLE INTERLOCK vérifie I'état des entrées d'un protecteur mobile ou d'une porte de protection. Si
le protecteur mobile ou la porte de protection est ouvert(e), la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, la
sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

@ Property

SINGLE E-GATE

Manual Resat
Reset Type
Maonitored ~
Cutput Test

Mo Test * | Input1

StartUp Test
Filter {ms)

3

Enable Error Out

ltern description

Fig. 118 :  Verrouillage simple canal

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionné, il est alors possible de demander une réinitialisation a chaque
activation du protecteur mobile ou de la porte de protection. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement
les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2
«—,
= \\ :
Reset 1y Reset AN \
1 t 1 YW/
A “«»
out___ ] ouT
t=250ms t1 =250 ms
t2 =250 ms

Fig. 119: Réinitialisation manuelle / surveillée du verrouillage simple canal

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrble supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
I'ouverture du protecteur mobile ou de la porte de protection pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer
la sortie. Ce test est requis uniqguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.4. Controle d'interverrouillage (LOCK FEEDBACK)

Le bloc fonctionnel LOCK FEEDBACK vérifie I'état des entrées d'un dispositif d'interverrouillage pour un protecteur mobile
ou une porte de protection. Lorsque les entrées signalent que l'interverrouillage est verrouillé, la sortie OUTPUT sera « O »
(FALSE). Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

~ | Property
LOCK FEEDBACK

Input Type

Double NC s

Output Test

No Test s | Input 1
Mo Test s | Input 2

Filter (ms)
. -
-
[#]with Simultaneity

LOCK FEEDBACK

{>In1
{>In 2

Simultaneity (ms)
10 [}
J
[“]Enable Error Out

Item Description

Fig. 120 :  Controle d'interverrouillage

Parametre

Type d’entrées :

» Simple NC — Permet la connexion de composants a un contact a ouverture (NC).

» Double NC - Permet la connexion de composants a deux contacts a ouverture (NC).

» Double NC/NO - Permet la connexion de composants a un contact a ouverture (NC) et un contact a fermeture (NO).

@ Important !

®» Lorsque I'entrée est inactive (interverrouillage déverrouillé, sortie OUTPUT « O » (FALSE)), effectuer
le raccordement comme suit :

» Contact NO a la borne affectée a I'entrée IN1.
» Contact NC a la borne affectée a 'entrée IN2.

Sorties Test : ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrdle supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il éli-
mine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Activer la simultanéité : si ce parameétre (uniquement pour double NC ou double NC-NO) est sélectionné, il active le controle
de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des contacts externes.

Simultanéité (ms) : uniquement pour double NC ou double NC-NO. ce parameétre n'est actif qu'en cas d'activation du para-
metre précédent. Cette valeur détermine le temps maximum (en ms) qui peut s'écouler entre les commutations des deux
signaux différents provenant des contacts externes.

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.5.

Commutateur a clé (KEY LOCK SWITCH)

Le bloc fonctionnel KEY LOCK SWITCH vérifie 'état des entrées d'un commutateur a clé manuel. Dans le cas ou la clé n'est
pas tournée, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

utput

rror

Fig. 121 :

Parametre

~ | Property
KEY LOCK SWITCH

Input Type
Single NO «
Manual Reset
Reset Type

Output Test

No Test « | Input 1

StartUp Test
Filter (ms)
. -
d
[¥]Enable Out Error

Item Description

Commutateur a clé

» Simple NO - Permet la connexion de composants a un contact a fermeture (NO).
» Double NO — Permet la connexion de composants a deux contacts a fermeture (NO).

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systéme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de la commande. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Reset

ouT

Fig. 122

Manuelle

t=250ms

Réinitialisation manuelle / surveillée du commutateur a cléFig. 123 :

Reset

ouT

ENABLE W)
— =
o INPUT n =
1 o
A e
Surveillée QUT TEST n 8
| =
o |
—
1
1
1 P! : : -
Pt Y/ CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
—
ENABLE
t1 >250 ms G INPUT n 2
t2 =250 ms — =
o INPUT (n+1) o
|| o
|| =
- 1y
- OUT TEST (n+1) 9
e
OuT TEST n =

Exemples de raccordement commu-
tateur a clé
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A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser 'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrdle supplémentaire permet de détecter et d'éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
'ouverture et I'activation du commutateur a clé pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie
Output. Ce test est requis uniqguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Contréle de simultanéité : si ce paramétre (uniquement pour double NO) est sélectionné, il active le contréle de simultanéité
entre les commutations des signaux provenant des contacts externes.

Simultanéité (ms) : il nest actif (uniquement pour double NO) qu’en cas d'autorisation du paramétre précédent. Cette valeur
détermine le temps maximum (en ms) qui peut s’écouler entre les commutations des deux signaux différents provenant des
contacts externes.

Autorisation Out Error : si ce parametre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.6. ESPE (barriére de sécurité / laser-scanner de sécurité optoélectronique)

Le bloc fonctionnel ESPE vérifie I'état des entrées d'une barriére optoélectronique de sécurité (ou laser-scanner de sécuri-
té). Sila zone protégée par la barriere photoélectrique est interrompue (sorties de la barriére photoélectrique sur FALSE),
la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Si, au contraire, la zone est dégagée et si les sorties sont a « 1 » (TRUE), la sortie
OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

~ | Eigenschaft
ESFE

IManueller Rezet

it |Reset-Ty

ros Uberwacht -

] |

Tect beim Start
Filt=r (ms)
Gleichzeitigkeit (mz)

10 |}

Aktivierung Fehlerausgang

Ohjektbeschreibung
Fig. 124 : ESPE

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
interruption de la zone protégée par la barriere de sécurité. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement
les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2 i |
— al [T}
' 1% ] =
- 1 L || 0
N H (=]
Reset i Y Reset \ N S
Wt AU 0SSD1 INPUT 1 9
ouT ol ——— | 0sSD2 | | INPUT (n+1) =
t=250 ms t1 > 250 ms
2 =250 ms
Fig. 125: Réinitialisation manuelle / surveillée de 'ESPE Fig. 126 :  Exemple de raccordement ESPE

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Les signaux OUT-TEST ne peuvent pas étre utilisés en cas d'ESPE a sortie de sécurité statique car les signaux de test sont
générés par 'ESPE.
Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage de la barriére de sécurité. Ce test

requiert 'occupation et le dégagement de la zone protégée par la barriére pour exécuter une vérification fonctionnelle com-
pléte et activer la sortie. Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de la barriére photoélectrique de sécurité. Ce filtre est configurable de
3a 250 ms; il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
total du module.
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Simultanéité (ms) : toujours actif. Cette valeur détermine le temps maximum autorisé (en ms) qui peut s'écouler entre les
commutations des deux signaux différents provenant de la barriére photoélectrique de sécurité.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.
Description de l'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.

9.2.2.7. Pédale de sécurité (FOOTSWITCH)

Le bloc fonctionnel FOOTSWITCH vérifie I'état des entrées d’'une pédale de sécurité. Dans le cas ou la pédale n'est pas
enfoncée, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

~ | Eigenschaft
FOOTSWITCH

Typ Eingénge
Zweikanalig NC
Manueller Rezet

Reset-Typ

s ] |

U berwacht -

H

Testausgangs

Mo Test = | Eingang 2

Test beim Start

Filter (mz)
3

Gleichzeitigkeitsprafung
Gleichzeitigkeit (ms)

10

Aktivierung Fehlerausgang

Chjektbeschreibung

Fig. 127 :  Pédale de sécurité

Parameétre

Type d’entrées :

» Simple NC — Permet la connexion de composants a un contact a ouverture (NC).

» Simple NO - Permet la connexion de pédales a un contact a fermeture (NO).

» Double NC - Permet la connexion de pédales a deux contacts a ouverture (NC).

» Double NC/NO - Permet la connexion de pédales a un contact a ouverture (NC) et un contact a fermeture (NO).

@ Important !

®» Lorsque I'entrée estinactive (sortie OUTPUT « O » (FALSE)), effectuer le raccordement comme suit :
» Contact NO a la borne affectée a 'entrée IN1.
» Contact NC a la borne affectée a I'entrée IN2.

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de la pédale de sécurité. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions de 'entrée.
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La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

FOOTSWICH )
1 _— =
o o INPUT n =
e o
=
0y UL (]
Manuelle Surveillée | [our TesT A
|| =
t2
—
|
Reset Y Reset <~
by —— by —— CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
- R I
ouT L0 i — FOOTSWICH
t=250ms t1 = 250 ms OTC || INPUT n E
12=250ms e : NPUT (n+1) '§
|| =
| Jour TEST (o4 8
nr
| |our TEST N =

Fig. 128 :  Réinitialisation manuelle / surveillée de la pédale de sécurité Fig. 129 :  Exemples de raccordement

pédale de sécurité
A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrble supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
la pression et le relachement de la pédale pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie. Ce test
est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢limine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Contréle de simultanéité : si ce parametre (uniqguement pour double NC ou double NC-NO) est sélectionné, il active le contrdle
de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des contacts externes.

Simultanéité (ms) : uniquement pour double NC ou double NC-NO. ce parameétre n'est actif qu'en cas d'activation du para-
metre précédent. Cette valeur détermine le temps maximum (en ms) qui peut s'écouler entre les commutations des deux
signaux différents provenant des contacts externes.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.8. Sélection de mode (MOD-SEL)

Le bloc fonctionnel MOD-SEL vérifie I'état des entrées d'un sélecteur du mode de fonctionnement (jusqu’a 4 entrées). Dans
le cas ou une seule des entrées IN serait a « 1 » (TRUE), la sortie OUTPUT correspondante sera également a « 1 » (TRUE).
Dans tous les autres cas, a savoir si toutes les entrées IN sont a « 0 » (FALSE) ou si plus d'une entrée IN est a « 1 » (TRUE),
toutes les sorties OUTPUT seront a « O » (FALSE).

@ Property
hOD-SEL
Input Type

Cuadruple Switch ~

Filter (ms)
e 1| 3
put 2
but 3
put 4| 1000

Enzble Error Out

Simultaneity {ms)

[tern description

Fig. 130:  Sélection de mode

Parametre

Type d'entrées :

» Sélecteur double — Permet la connexion de sélecteurs de mode & deux positions.

» Sélecteur triple — Permet la connexion de sélecteurs de mode a trois positions.

» Sélecteur quadruple — Permet la connexion de sélecteurs de mode a quatre positions.

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant du sélecteur de mode. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il éli-
mine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Simultanéité (ms) : ce parameétre est toujours activé. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s'écouler entre les
commutations des différents signaux provenant des contacts externes de I'appareil.

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.9. Photocellule (PHOTOCELL)
Le bloc fonctionnel PHOTOCELL vérifie I'état des entrées d’'une photocellule optoélectronique de sécurité.

Dans le cas ou le rayon provenant de la photocellule serait intercepté (sortie photocellule FALSE), la sortie OUTPUT sera
« 0 » (FALSE). Dans le cas contraire, si le rayon n'est pas entravé (sortie de la photocellule TRUE), la sortie OUTPUT sera
« 1 » (TRUE).

| Property
PHOTOCELL

[“]Manual Reset

Reset Type

Output Test

: PHOTOCELL

TEST

No Test ~ | Input 1

StartUp Test
Filter (ms)
3 -
et
[#]Enable Out Error

Item Description

Fig. 131: Photocellule

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionné, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de la photocellule de sécurité. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de
I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de O a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
2 o
e (&)
: o =
=~ 1 < | 3
Reset Ty Reset = : a - =
bt M A—— Q
- — out INPUT n =
ouT L0 i — TEST :ou TEST n
t=250 ms t1 > 250 ms ™)
2 =250 ms
Fig. 132 :  Réinitialisation manuelle / surveillée de la photocellule Fig. 133: Exemple de raccordement pho-

tocellule

@ Important !

» Une sortie de test est obligatoire et peut étre sélectionnée parmi les 4 sorties OUT_TEST pos-
sibles.

» Attention : en cas d'autorisation du RESET, il faut utiliser 'entrée directement consécutive a celle
utilisée par le bloc fonctionnel. Exemple : si INPUT1 est utilisée pour le bloc fonctionnel, il faut
alors utiliser INPUTZ2 pour la réinitialisation.

» Le temps de réaction de la photocellule doit étre > 2 ms et < 20 ms.

Sorties Test : ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés a I'entrée de test
de la photocellule.
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Ce contréle supplémentaire permet de détecter et d'éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour activer cette
fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
linterception et la libération du rayon de la photocellule pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la
sortie. Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.10. Commande bimanuelle (TWO-HAND)
Le bloc fonctionnel TWO HAND vérifie I'état des entrées d’'une commande bimanuelle.

Lorsque les deux boutons sont actionnés simultanément (en moins de 500 ms), la sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE), cet
état étant conservé jusqu'a ce que les boutons soient relachés. Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE).

~ | Property
TWO-HAND

Input Type

Double NO s

i1 Output Test

[>In 2 o o
~— “nr” Input 1

StartUp Test

Filter (ms)
> U

Enable Out Error

Item Description

Fig. 134: Commande bimanuelle

Parametre

Type d’entrées :

» Double NO — Permet la connexion d'une commande bimanuelle dotée d'un contact a fermeture (NO) pour chacun des
boutons (EN 574 Il A).

» Quadruple NC/NO - Permet la connexion d'une commande bimanuelle dotée d'un double contact NC/NO pour chacun
des boutons (EN 574 1l C).

@ Important !

®» Lorsque 'entrée est inactive (sortie OUTPUT « O » (FALSE)), effectuer le raccordement comme suit :
» Contact NO a la borne affectée a 'entrée IN1.
» Contact NC a la borne affectée a I'entrée IN2.

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contréle supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes.
Pour activer cette fonctionnalité, il faut sélectionner les signaux de sortie de test.

Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe (commande
bimanuelle). Ce test requiert la pression (dans un intervalle de 500 ms) et le relachement des deux boutons en méme temps
pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie. Ce test est requis uniqguement au démarrage de
la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux d’entrée. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine les rebonds éventuels
sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de l'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.11. NETWORK_IN

Ce bloc fonctionnel représente l'interface de I'entrée d’'une connexion réseau. Lorsque le niveau logique est sur « Haut », la
sortie OUTPUT est a « 1 » (TRUE). Dans le cas contraire, elle est a « O » (FALSE).

N @ Property
NETWORK_IN
é ) nput Type
NETWORK_IN Dowole v
tar {ms
llnput 1(M1) /P17 q . 5
|
[Input 2 (1) /P18 q_.l T
4

Fig. 135: NETWORK_IN

Paramétre
Type d'entrées :

» Simple canal — Permet la connexion des sorties de signal d’'un autre module de base MSC.
» Double canal — Permet la connexion des sorties OSSD d'un autre module de base MSC.

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant d’'un autre module.

Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

@ Important !

» Cette entrée peut uniguement étre attribuée au module de base MSC.

= Elle doit étre utilisée si les sorties 0SSD d’un systeme MSC sont reliées aux entrées d'un systéme
MSC en aval ou a l'opérateur NETWORK.
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9.2.2.12. CAPTEUR (SENSOR)

Le bloc fonctionnel SENSOR vérifie I'état des entrées d’un capteur (pas capteur de sécurité). Dans le cas ou le rayon prove-
nant du capteur serait intercepté (sortie capteur FALSE), la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, si le
rayon n'est pas entravé et que la sortie du capteur est a « 1 » (TRUE), la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

~ | Property
SENSOR

[¥]Manual Reset

Reset Type

o Monitored «

i Output Test

StartUp Test

Filter (ms)
: -
-
[¥]Enable Out Error

Item Description

Fig. 136 :  Capteur

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parameétre est sélectionné, le systéme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
occupation de la zone protégée par le capteur. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions
de l'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl est utilisée pour le bloc fonctionnel, il faut alors utiliser
Input2 pour I'entrée Réinitialisation.

Manuelle Surveillée
t2
]
1
-~ !
Reset . Reset . Y
1 t 1 YW/
] -
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Fig. 137 : Réinitialisation manuelle / surveillée du capteur
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Sorties Test : ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés au capteur. Ce
controle supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour activer cette
fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du capteur. Ce test requiert 'occupa-
tion et le dégagement de la zone protégée par le capteur pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer
la sortie. Ce test est requis uniqguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant du capteur. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine les rebonds
éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.13. Tapis a contact (S-MAT)

Le bloc fonctionnel S-MAT vérifie I'état des entrées d'un tapis a contact. En présence d'une personne sur le tapis, la sortie
OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE).

Manual Reset
Reset Type

Monitored s
utput

o Output Test

No Test + | Input 1

No Test + | Input 2
StartUp Test

Filter (nls}

*UJ
[¥]Enable Out Error

Item Description

Fig. 138 :  Tapis a contact

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionné, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation du tapis. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

@ Important !

®» En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont
utilisées par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel,
il faut alors utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

= |'utilisation de deux sorties de test est obligatoire. Chaque sortie OUT-TEST ne peut étre connec-
tée qu'a une seule entrée de tapis (la connexion en paralléle de deux entrées n'est pas possible).

» Le bloc fonctionnel S-MAT n'est pas utilisable avec des composants a 2 fils et résistances de

terminaison.
Manuelle Surveillée
0 ||
— “— — X
h INPUT n E}
= ! S—MAT l\ [ | 8
Reset Y Reset \ 1 ¢ ] =
it Vo Y—— NPUT (n+1) o)
IPREN -« =
ouT ol ——— 1| — : OUT TEST (n+1)
t=250 ms t1 =250 ms SEL OUT TEST n

t2 =250 ms

Fig. 140 : Exemple de raccordement tapis

Fig. 139: Réinitialisation manuelle / surveillée du tapis a contact )
a contact

132 (trad. mode d’emploi d'origine) 2121331-09-07/25



E U c H N E R Controleur intégré de sécurité n“1"ooddu(iaciil’:nI:IIIJSI%i

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts du
tapis. Ce contrdle permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour activer cette fonc-
tionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles). Les signaux de test sont obligatoires.

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert
'occupation et la libération du tapis pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie. Ceci est requis
uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant des contacteurs externes. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.14. Interrupteur (SWITCH)

Le bloc fonctionnel SWITCH vérifie 'état des entrées d’'un bouton ou d'un interrupteur (PAS INTERRUPTEUR DE SECURITE).
Si le bouton est enfoncé, la sortie OUTPUT sera « 1 » (TRUE). Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE).
» | Property

SWITCH

[¥]Manual Reset

Reset Type

stput Monitored <

[ Reset Output Test

Input 1
StartUp Test

Filter (rrls}

34

[#]Enable Out Error

Item Description

|
Fig. 141 : Interrupteur

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de I'appareil. Dans le cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2
]
1
-~ !
Reset | Y Reset . Y
1 t 1 YW/
] -
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Fig. 142 :  Réinitialisation manuelle / surveillée de l'interrupteur

A Important!

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser 'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl est utilisée pour le bloc fonctionnel, il faut alors utiliser
Input2 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce parametre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés a l'interrupteur.
Ce contréle supplémentaire permet de détecter et d'éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour activer cette
fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage de linterrupteur. Ce test requiert
'ouverture et la fermeture du contact de l'interrupteur pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la
sortie. Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de l'interrupteur. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine les
rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de l'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.15. Commande d'assentiment (ENABLING SWITCH)

Le bloc fonctionnel ENABLING SWITCH vérifie I'état des entrées d’'un bouton de commande a action maintenue (commande
d’assentiment a 3 positions). Dans le cas ot le bouton ne serait pas enfoncé (position 1) ou serait complétement enfoncé
(position 3), la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE). Dans le cas ou il serait enfoncé a moitié (position 2), la sortie QUTPUT
sera « 1 » (TRUE), voir les tables de vérité page 136.

®» Le bloc fonctionnel ENABLING SWITCH requiert que le module assigné présente une version minimale du firmware selon
le tableau suivant :

MSC-CB FISFO2 FI8 FI16 FM4
1,0 | 04 | 0,4 | 0,4 | 0,0

Tableau 68 :  Versions de firmware requises

~ | Property
EMNABLING SWITCH
Input Type
Double NO + 1INC s
ENABLING
SWITCH Manual Reset
{>In1
s S Ut | Reset Type
Fen 3 —o\o— e Monitored s
Resst—0O— O

(=]
[=
=1
=
=
=4
—
m
B
)

No Test & | Input 2

No Test s || Input 3

[¥]StartUp Test
Filter {ms)

=
Simultaneity (ms)
200 |}
o

Enable Error Out

3

Mode selection
Mode 1 s

= 3
(]

Item Description

Fig. 143: Commande d'assentiment

Parametre

Type d'entrées :
» Double NO - Permet la connexion d’'une commande d'assentiment a deux contacts a fermeture (NO).

» Double NO + 1 NC - Permet la connexion d'une commande d’assentiment a deux contacts a fermeture (NO) et un
contact a ouverture (NC).

Sorties Test : ce parametre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés a la commande
d'assentiment. Ce controle supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes.
Pour activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce parameétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe (commande
d’assentiment). Ce test requiert la pression et le relachement de l'interrupteur pour exécuter une vérification fonctionnelle
compléte et activer la sortie. Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).
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Simultanéité (ms) : ce parametre est toujours activé. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s'écouler entre les
commutations des différents signaux provenant des contacts externes de 'appareil.

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de la commande de I'appareil. Ce filtre est configurable de 3a 250 ms; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Sélection du mode : si double NO + 1 NC a été sélectionné, deux modes sont possibles.
Mode 1 (dispositif avec 2 NO + 1 NC)

Mode Select POSITION 1 : bouton complétement relaché
POSITION 2 : bouton enfoncé a moitié

] E 3 POSITION 3 : bouton completement enfoncé

Position
Entrée 2
IN1
IN2
IN3

out

Tableau 69 :  Seulement avec 2 NO + 1 NC

Ol | OoO|O|m
O OoO|Oo|O|w

1
1
1
1

Mode 2 (dispositif avec 2 NO + 1 NC)

Mode Select POSITION 1 : bouton completement relaché
POSITION 2 : bouton enfoncé a moitié
! E 3 POSITION 3 : bouton compléetement enfoncé
Position
Entrée 1 2 3
IN1 0 1 0
IN2 0 1 0
IN3 1 0 0
ouT 0 1 0

Tableau 70 :  Seulement avec 2 NO + 1 NC

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de I'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.16. Dispositif de sécurité testable (TESTABLE SAFETY DEVICE)

Le bloc fonctionnel TESTABLE SAFETY DEVICE vérifie I'état des entrées d'un capteur de sécurité simple ou double (aussi
bien NO que NC). Vérifier avec les tableaux suivants de quel type de capteur on dispose et son comportement :

» | Property
TESTABLE SAFETY DEVICE

Input Type

TESTABLE SAFER Double NC-NO «

DEVICE

In 1

utput Manual Reset

Reset Type

Monitored w

Qutput Test

No Test s | Input 1
No Test s | Input 2

[~]StartUp Test

Filter (ms)
5 -
J
With Contemporaneity
Contemporaneity (ms)
10
-
Enable Error Out

Item Description

Fig. 144 :  Dispositif de sécurité testable

NC simple

TESTABLE SAFETY

NO simple

TESTAELE SAFETY

IN ouT IN ouT
0 0 0 0
1 1 1 1

Tableau 71 : Tableau des états NC Tableau 72 : Tableau des états NO

NC double

TESTABLE SAFETY

Fig. 147 :  NC double
IN1 IN2 ouT Erreur de simultanéité *
0 0 )
0 1 )
1 0 )
1 1 1
Tableau 73 : Tableau des états NC double

NC-NO double

TESTABLE SAFETY

Fig. 148 :  NC-NO double
IN1 IN2 ouT Erreur de simultanéité *
0 0 0 X
0 1 0
1 0 1
1 1 0 X
Tableau 74 : Tableau des états NC-NO double

* Erreur de simultanéité = dépassement du temps maximum entre les commutations des divers contacts.
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Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionng, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de I'appareil. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée. La réinitiali-
sation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule la transition
du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de O a 1 et retour a
0 qui est vérifiée.

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Sorties Test : ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contrble supplémentaire permet de détecter et d’éliminer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, il faut configurer les signaux de sortie de test (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage : si ce paramétre est sélectionné, il autorise le test au démarrage de I'appareil. Ce test requiert 'activation
et la désactivation de 'appareil pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie. Ce test est requis
uniguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de I'appareil. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine les
rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Contréle de simultanéité : si ce paramétre est sélectionné, il active le controle de simultanéité entre les commutations des
signaux provenant de I'appareil.

Simultanéité (ms) : il n'est actif qu’en cas d'autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms)
qui peut s'écouler entre les commutations des différents signaux provenant du capteur.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de l'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.17. Sortie a semi-conducteur (SOLID STATE DEVICE)

Le bloc fonctionnel SOLID STATE DEVICE vérifie I'état des entrées. Dans le cas ou les entrées seraient a 24 V DC, la sortie
OUTPUT sera « 1 » (TRUE). Sinon, la sortie OUTPUT sera « O » (FALSE).

~ | Property
SOLID STATE DEVICE

Manual Reset

SOLID STATE

Reset Type
wput Monitored ~||
rror
StartUp Test
Filter (ms)
|
Simultaneity (ms)
10 [}
_J
Enable Error Qut

3

Item Description

Fig. 149:  Sortie a semi-conducteur

Parametre

Réinitialisation manuelle : si ce parametre est sélectionné, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a chaque
activation de la fonction de sécurité. Dans le cas contraire, 'activation de la sortie suit directement les conditions de 'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2
*
1
-~ !
Reset . Reset . Y
1 t 1 YW/
R —p
ouT ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Fig. 150 :  Réinitialisation manuelle / surveillée de la sortie a semi-conducteur

A Important !

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser I'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel. Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors
utiliser Input3 pour I'entrée Réinitialisation.

Test au démarrage : si ce parametre est sélectionné, il autorise le test au démarrage du dispositif de sécurité. Ce test
requiert I'activation et la désactivation de I'appareil pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et activer la sortie.
Ce test est requis uniquement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant du dispositif de sécurité. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il
¢élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse total du module.

Simultanéité (ms) : ce parametre est toujours activé. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s'écouler entre les
commutations des deux signaux différents provenant de I'appareil.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera affiché.

Description de l'objet : permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie
supérieure du symbole.
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9.2.2.18. RESTART INPUT

Cet élément peut étre utilisé en tant gu'entrée numérique (en plus des 8 sur MSC-CB-S (micrologiciel >7.0), FIBFO4S (microlo-
giciel >0.3) et étre raccordé a un appareil externe quelconque. Les entrées utilisables se référent aux signaux RESTART_FBK

de MSC-CB-S (micrologiciel >7.0), FISFO4S (micrologiciel >0.3).

@ Property
Restart Input
Filter {ms)
Ims ¥
MOSAIC M15 S
Restart Input1 Ot 2B Kion
In s e =
FE_RST1 (M15) /P7 c
15 ms
30 ms
60 ms
120 ms
250 ms

Fig. 151 :  RESTART INPUT

Paramétre

Filtre (ms) : permet de filtrer les signaux provenant de I'appareil externe. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms ; il élimine
les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le temps de réponse total du module.

9.2.2.19. Entrée de bus de terrain (FIELDBUS INPUT)

Cet élément permet d'insérer une entrée conventionnelle dont 'état est modifié par le bus de terrain.

Sélectionner le bit respectif pour procéder a des modifications au niveau de I'entrée. Le tableau suivant donne le nombre
maximal d'entrées virtuelles.

lgll;iule de Micrologicielt ;\:adi:le de bus de Nbre entrées virtuelles
MSC-CB-S >2.0 max. 32
MSC-CB-S <20 max. 8
MSC-CB sans objet max. 8

Tableau 75 : Nombre maximal de capteurs au niveau de I'entrée bus de terrain

Sur le bus de terrain, les états sont représentés sur quatre octets. (Pour plus d'informations, consulter le mode d’emploi
des modules de bus de terrain.)

@ Property
FIELDBUS INFUT

bit 7 685 4 3 2
oooonon
2 0

ltern description

Fig. 152 :  Entrée de bus de terrain

FAN DANGER

L'entrée de bus de terrain n'est pas une entrée de sécurité.
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9.2.2.20. LLO-LL1

Ces éléments permettent d'activer un niveau logique
prédéfini a I'entrée d’'un composant.

LLO > Niveau logique 0 (Lo )m
LL1 » Niveau logique 1

[ m

Fig. 153 : Niveau logique

@ Important !

LLO et LL1 ne peuvent pas étre utilisés pour désactiver les ports logiques du schéma.

9.2.2.21. Remarques

Permet de saisir un texte descriptif pouvant étre posi- () praperty
tionné a n'importe quel endroit. Comments

Green text 20

Green text 20] ol

Red V¥

Heigth
20~

Fig. 154 :  Remarques
Parametre

Remarques : champ de saisie du commentaire souhaité.
Couleur : permet de choisir la couleur du texte.
Hauteur : permet de choisir la hauteur du texte (en pt).

9.2.2.22. Titre

Insere automatiquement le nom du fabricant, le proje-
teur, le nom du projet et la somme de contréle (CRC).

Company: Company
User: Mame

Project Name: Project

Schematic CRC:

Fig. 155:  Titre
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9.3. Blocs fonctionnels de surveillance de vitesse de rotation

A

Important !

» Une erreur externe ou un dysfonctionnement du codeur / détecteur de proximité ou de ses
connexions ne conduit pas nécessairement au changement de I'état de sécurité sur la sortie nor-
male du bloc fonctionnel (par ex. « Zéro »). Des défauts ou des dysfonctionnements du codeur /
détecteur de proximité ou de son cablage sont toutefois détectés par le module et gérés et spéci-
fiés via le bit de diagnostic activable (sortie d’erreur (Error)) sur chaque bloc fonctionnel.

» Pour garantir la sécurité, le bit de diagnostic doit étre utilisé dans le programme de configuration
pour initier une éventuelle désactivation des sorties lorsque I'axe est en cours de fonctionnement.
En I'absence de problemes externes au niveau du codeur / détecteur de proximité, la sortie « Er-
ror » prend la valeur O (zéro).

» En présence de problemes externes au niveau du codeur / détecteur de proximité, la sortie « Er-
ror » prend la valeur 1 (un) :
- Absence de codeur ou de détecteur de proximité.
- Absence d'une ou de plusieurs connexions du codeur ou du détecteur de proximité.
- Absence d'alimentation vers le codeur (uniguement modeéle TTL a alimentation externe).
- Incohérence de fréquence entre les signaux du codeur / détecteur de proximité.
- Erreur de phase des signaux du codeur ou erreur de cycle sur une phase.

“ 2L T

12000 [rprm)

@ Property

STAND STILL
Axis type Sensor Type

Rotatonal v Rotational

Measuring device

STAND STILL

Aero Hysteresis (35)

[Axis 1 (MV1) [0] q

Fig. 156 :

ror

| Zero speed limit
En) ;

Enable E

Item Description

Exemple de bloc fonctionnel de régulation de vitesse de rotation avec « sortie d’erreur » activée et a droite un

diagramme graphique avec 3 valeurs seuils (la ligne continue représente la valeur de seuil tandis que la ligne
en pointillés représente I'hystérese utilisée.)

)

AVIS

A partir de la version EUCHNER Safety Designer 1.8.0, les blocs fonctionnels de régulation de vitesse
de rotation fournissent une représentation graphique des valeurs de seuils configurées.

142
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9.3.1. Surveillance de vitesse (SPEED CONTROL)

Le bloc fonctionnel SPEED CONTROL vérifie la vitesse d'un dispositif. Si la vitesse mesurée dépasse une valeur limite prédéfinie,
la sortie OVER sera « O » (FALSE). Si la vitesse est inférieure a la valeur limite prédéfinie, la sortie OVER sera « 1 » (TRUE).

@ Property

SPEED CONTROL

Axis type Sensor Type
Rotational Rotationa

SPEED CONTROL

Measuring device
| Encodert + Proximityl v

] Enable Direction
6000 [rpm]

Direction decision

Bidirectional v

Thresholds number
2 Thresholds ¥

Proximity choice
No Proxy ™

Measurement
Encader Resolution (< 40000)
5000 [pulse/revalution]

Verification ' z
Proximity Resolution (< 200)

150 [pulse/revolution]

Gear Ratio
(1to 100 step 0,1)

Hysteresis (%) 0 [rpm]
5 Speed 1

Speed 1 (< 60000) eme
[Number Format: xx.y]

5000 El [rprm]

Speed 2 (< 60000)
[Number Format: xx.y]
EDDOE [rpr]

Freguency 1

[Hz] | Measurement | Verification

fu =|416666,667 | 12500
f m

395833,334 | 11875

Frequency 2

[Hz
fu

Measurement | Verification

166666,667 | 5000

fm=|158333,334 |4750

Enable Error Out
Speed Output

Sensor anomaly
O Saturated OHz
(® Saturated 650kHz

[tern description

Fig. 157 :  Surveillance de vitesse

Parametre

Type d'axe : définit le type de I'axe surveillé par 'appareil. « Linéaire » s'il s'agit d'un déplacement linéaire ou « Rotatif » s'il
s'agit d'un mouvement rotatif.

Type de capteur : si le parametre précédent est « Linéaire », le type de capteur raccordé aux entrées du module est défini
ici. « Rotatif » (par ex. codeur sur une crémaillere) ou « Linéaire » (par ex. capteur optique linéaire). Ce choix fixe celui des
autres parameétres.
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Dispositif de mesure : définit le type du ou des appareil(s) de mesure / capteur(s) utilisé(s). La sélection suivante est possible :

» Codeur

» Détecteur de proximité

» Codeur + détecteur de proximité

» Détecteur de proximité 1 + détecteur de proximité 2
» Codeur 1 + codeur 2

Sin/Cos : désactive la commande analogique : (disponible uniqguement
si au moins une entrée codeur sin/cos est présente.) Il est possible
de désactiver la commande analogique sin20 + cos20, ce qui permet
de simplifier la vérification de la fiabilité des signaux des codeurs.

» Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture
diagnostic diminue.

» Le niveau de sécurité du projet diminue et passe de :
SIL 3-> SIL 2, PLe -> PLd. Veuillez tenir compte du chapitre
« Consignes de sécurité importantes ».

Activer sens de rotation : 'activation de ce parameétre active la sortie
DIR du bloc fonctionnel. Cette sortie est « 1 » (TRUE) si 'axe tourne
dans le sens antihoraire et « O » (FALSE) si I'axe tourne dans le sens
horaire (voir la figure ci-contre).

Sens de rotation : définit le sens de rotation pour lequel les valeurs
limites réglées sont activées. La sélection suivante est possible :

» Bidirectionnel
» Sens horaire
» Sens antihoraire

En sélectionnant « Bidirectionnel », la mesure en cas de dépassement
de la valeur limite définie s'effectue aussi bien en sens horaire qu’en
sens antihoraire. En sélectionnant « Sens horaire » ou « Sens antiho-
raire », la mesure s'effectue uniquement lorsque I'axe tourne dans le
sens de rotation sélectionné.

Nombre de valeurs limites : permet de saisir le nombre de valeurs
limites pour la valeur maximale de vitesse.

En modifiant cette valeur, on augmente / diminue le nombre de seuils
possibles de 1 (minimum) a 8 (maximum) pour MSC-CB (micrologiciel
>4.0) et MSC-CE-SPM (micrologiciel >2.0) et a 4 (maximum) pour
MSC-CB/MSC-CB-S (micrologiciel < 4.0) ou MSC-CE-SPM (micrologiciel
<2.0).

En cas de valeurs de seuil supérieures a 1, la partie inférieure du
bloc fonctionnel affiche les broches d’entrée pour la sélection de la
valeur de seuil spécifique. Ces broches permettent a l'utilisateur de
sélectionner la valeur de seuil a activer.

@ Property

SPEED CONTROL

SPEED CONTROL

Axis type Sensor Type
Rotational ~ Rotational

Measuring device
Encoder2

Sin/Cos: Disable Analog check

Enable Direction

Fig. 158 :  Sin/Cos

Fig. 159: Exemple de rotation de 'axe dans
le sens horaire

Nombr valeur:
Inl ombre de valeurs

limites
0 Vitesse 1
1 Vitesse 2

Tableau 76 :  Jusqu'a 2 valeurs limites réglées

In2 In1  Nombre de valeurs limites
0 0 Vitesse 1
0 1 Vitesse 2
1 0 Vitesse 3
1 1 Vitesse 4

Tableau 77 :  Jusqu'a 4 valeurs limites réglées

=
w

In2 Inl Nombre de valeurs limites

Vitesse 1
Vitesse 2
Vitesse 3

Vitesse 4

Vitesse 5

Vitesse 6

Vitesse 7
Vitesse 8

— | == | = | O|lO0|O|O
— | = | OoO|l0O|—~—|—|O|O

0
1
0
1
0
1
0
1

Tableau 78 :  Jusqu'a 8 valeurs limites réglées
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Pitch : en cas de type d’'axe « Linéaire » et de type de capteur « Ro- Speed 1 (< 60000)
tatif », ce champ permet de saisir une valeur de « pitch » (pas), pour 1000 frpm
la conversion de la rotation du capteur en chemin linéaire parcouru. Speed 2 (< 60000)
80  [pm
Speed 3 (< 60000)
0 [rpm
Speed 4 (< 60000)
100 [rpmi]
Fig. 160 :  Pitch
Sélection détecteur de proximité : autorise la sélection d'un détecteur P Fce
de proximité avec PNP, NPN, contact de fermeture (NO), contact
d'ouverture (NC), 3 ou 4 fils. T
(Pour garantir un Performance Level = PL g, il faut utiliser un PNP NO, rP‘;;III_JIi- o
voir 7.2.3. Entrée détecteur de proximité sur modules de surveillance NP 3-wire NC
de vitesse SPM a la page 36). PNP 4-
MEM 4-
PRIP/MEN d-wire NC/MNC
PRIP/MEMN 4-wire MNO/MO
Fig. 161 :  Sélection du détecteur de proxi-

mité
Résolution : saisie du nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou de pm/impulsion (avec un capteur linéaire) dans
le cas du ler dispositif de mesure.

Vérification : ce champ permet de saisir le nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou les pm/impulsion (avec un
capteur linéaire) dans le cas du 2éme dispositif de mesure.

Rapport de transmission : ce parametre est actif lorsque deux capteurs sont présents sur 'axe sélectionné. Ce parametre
permet de saisir le rapport de transmission (« gear ratio ») entre les deux capteurs. Si les deux capteurs se trouvent sur le
méme objet mobile, le rapport vaut 1. Sinon, il faut entrer le nombre correspondant au rapport de transmission. Exemple :
un codeur et un détecteur de proximité sont présents et ce dernier se trouve sur I'objet mobile qui tourne (en raison d'un

certain rapport de transmission) a une vitesse double par rapport au codeur. Cette valeur doit donc étre réglée sur 2.

Hystérése (%) : correspond a la valeur d’hystérése (en pourcentage)

TR

HYSIeresls | #a)
sous laquelle toute variation de vitesse est filtrée. Entrer une autre 2 T
valeur que 1 pour éviter une commutation permanente en cas de -
changement d'entrée.
Fig. 162 :  Hystérese

Vitesse 1 — 8 : saisir dans ce champ la vitesse maximale au-dessus
de laquelle |a sortie du bloc fonctionnel OVER passera a « 0 » (FALSE).
Si, en revanche, la vitesse mesurée est inférieure a la valeur saisie,
la sortie OVER du bloc fonctionnel est « 1 » (TRUE). Pour MSC-CB
(micrologiciel >4.0), MSC-CB-S (micrologiciel >5.1) et MSC-CE-SPM
(micrologiciel >2.0), la valeur peut étre saisie avec une décimale.

Speed 1 (< 60000)

SPEED CONTROL

| 5000 trpmi

Spead 2 (< 60000)
“ [ 3000 trpmi

Speed 3 (< 60000)
2000 rpmi

Speed 4 (< 60000)
| 500 iremi

Fig. 163 :

Vitesse 1 - 8

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)
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Fréquence : indique les valeurs maximales calculées pour la fréquence fM et fm (diminuée de 'hystérése saisie).
» La fréquence calculée se situe dans la plage correcte lorsque la valeur indiquée apparait en VERT.

» Si la valeur indiquée apparait en ROUGE, il est nécessaire de modifier les parameétres indiqués dans les formules sui-
vantes.

rpm[rev/min]

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = ) * Resolution[pulses/rev]

2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = Speed[m/mm] *1000 * Resolution|pulses /rev
60 * pitch[mm/rev]

3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence calculée est : f[Hz]= ;Ziiig‘;rr?[ﬁ;];plu?i?

4. Hystérése. A modifier uniquement si : fM = verte ; fm = rouge LEGENDE :
f = fréquence
rpm = vitesse de rotation
Resolution = mesure
speed = vitesse linéaire
pitch = pas

Autorisation Out Error : si ce parametre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Sortie vitesse : lorsque ce paramétre est activé, il met a disposition la fréquence mesurée via la sortie Speed, qui peut étre
raccordée a un comparateur de vitesse de rotation, de valeurs de seuil ou de fenétres. Cette fonction permet, indépendam-
ment de la fréquence mesurée, de régler une ou plusieurs valeurs de seuil.

Anomalie capteur : ce paramétre permet de configurer la saturation
de la fréquence mesurée lorsque I'appareil de mesure n'est pas dis-
ponible (p. ex. capteur non raccordé).

Cmmlmla O N
Enaoie error LUt

[v]
V]

Speed Output

La saturation peut étre sélectionnée avec la valeur maximale (De-
fault=650 kHz, OVERSPEED) et la valeur minimale (O Hz).

Fig. 164 :  Anomalie capteur
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9.3.2. Surveillance de la plage de vitesse (WINDOW SPEED CONTROL)

Le bloc fonctionnel WINDOW SPEED CONTROL vérifie la vitesse d'un dispositif en réglant la sortie WINDOW a « 1 » (TRUE)
si la vitesse mesurée se situe a l'intérieur d'une plage de vitesse prédéfinie.

.~ Property
YINDOWY SPEED CONTROL
Aiis Type
WINDOW Brearomal R
D e tOIEanal
CONTROL

Measunng dewoe

o

b,
i X Encoder? + Prowiming2 =
- [[] Enabie Direction

wimity chaice

Pre:

Frequency 1

[HZ] | Measurement | Menficatior
fu=|166666,667 |B8333,333
frm™|158333,334 | 7916,666
Frequency 2
[Hz] | Measurement | Venficaton

fm = | 70000 3500

1w = | 66666,66T 3333333
] Enaioie Ermor Out
v Speed Cutput
Sensor mmniy
Saturated OHz
= - Saturated 650kHz

e GESCnpuon

Fig. 165 :  Surveillance de la plage de vitesse

Parametre

Type d’axe : définit le type de 'axe surveillé par I'appareil. « Linéaire » s'il s'agit d'un déplacement linéaire ou « Rotatif » s'il
s'agit d'un mouvement rotatif.

ici. Ce peut étre « Rotatif » (par ex. codeur sur une crémaillére) ou « Linéaire » (par ex. capteur optique linéaire). Ce choix

Type de capteur : si le paramétre précédent est « Linéaire », le type de capteur raccordé aux entrées du module est défini
fixe celui des autres paramétres. m

Dispositif de mesure : définit le type du ou des appareil(s) de mesure / capteur(s) utilisé(s). La sélection suivante est possible :
» Codeur

» Détecteur de proximité

» Codeur + détecteur de proximité

» Détecteur de proximité 1 + détecteur de proximité 2

» Codeur 1 + codeur 2
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Pitch : ce champ est actif en cas de type d'axe « Linéaire » et de type de capteur « Rotatif ». Saisir ici le chemin linéaire

parcouru pour une rotation du capteur.

Sin/Cos : désactive la commande analogique : (disponible uniqguement
si au moins une entrée codeur sin/cos est présente.) Il est possible
de désactiver la commande analogique sin20 + co0s20, ce qui permet
de simplifier la vérification de la fiabilité des signaux des codeurs.

» Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture
diagnostic diminue.

» Le niveau de sécurité du projet diminue et passe de :
SIL 3-> SIL 2, PLe -> PLd.
Veuillez tenir compte du chapitre « Consignes de sécurité impor-
tantes ».

Activer sens de rotation : (disponible uniqguement si au moins une
entrée codeur est présente.) l'activation de ce parametre active la
sortie DIR du bloc fonctionnel. Cette sortie est « 1 » (TRUE) si I'axe
tourne dans le sens antihoraire et « O » (FALSE) si 'axe tourne dans
le sens horaire (voir la figure ci-contre).

Sélection détecteur de proximité : autorise la sélection d'un détecteur
de proximité avec PNP, NPN, contact de fermeture (NO), contact
d'ouverture (NC), 3 ou 4 fils.

Pour garantir un Performance Level = PL g, il faut utiliser un PNP NO
(voir « Entrée détecteur de proximité sur modules de surveillance de
vitesse SPM » a la page 36).

Résolution : saisie du nombre d'impulsions/tour (avec un capteur
rotatif) ou de pm/impulsion (avec un capteur linéaire) dans le cas du
ler dispositif de mesure.

Vérification : ce champ permet de saisir le nombre d'impulsions/tour
(avec un capteur rotatif) ou les pm/impulsion (avec un capteur linéaire)
dans le cas du 2éme dispositif de mesure.

@ Property

WINDOW SPEED CONTROL

Axis type Sensor Type
Rotational Ratational
Vindows

ir Measuring device
Encodert ~

Sin/Cos: Disable Analog check
Enable Direction

Fig. 166 :  Sin/Cos

Fig. 167 :  Exemple de rotation de 'axe dans

le sens horaire

Prowimity choice

MEM 3-
BT
PRIP 4- IC/M
MPM 4-wire NC/

PRP/MNPM 4-wire

MC/MC
PEIP/EN d-wire NO/MO
Fig. 168 :  Sélection du détecteur de proxi-

mité

Rapport de transmission : ce parametre est actif lorsque deux capteurs sont présents sur I'axe sélectionné. Ce paramétre
permet de saisir le rapport de transmission (« gear ratio ») entre les deux capteurs. Si les deux capteurs se trouvent sur le
méme objet mobile, le rapport vaut 1. Sinon, il faut entrer le nombre correspondant au rapport de transmission. Exemple :
un codeur et un détecteur de proximité sont présents et ce dernier se trouve sur I'objet mobile qui tourne (en raison d'un
certain rapport de transmission) a une vitesse double par rapport au codeur. Cette valeur doit donc étre réglée sur 2.
Hystérése (%) : correspond a la valeur d’hystérése (en pourcentage) Hysteresic ()
sous laquelle toute variation de vitesse est filtrée. Entrer une autre g

valeur que 1 pour éviter une commutation permanente en cas de

changement d’entrée.

Fig. 169 :  Hystérese
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Vitesse haute : saisir dans ce champ la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie du bloc fonctionnel WINDOW passera
a « 0 » (FALSE). Si, en revanche, la vitesse mesurée est inférieure a la valeur saisie, la sortie WINDOW du bloc fonctionnel
est « 1 » (TRUE). Pour MSC-CB (micrologiciel >4.0), MSC-CB-S (micrologiciel >5.1) et MSC-CE-SPM (micrologiciel >2.0), la
valeur peut étre saisie avec une décimale.

Vitesse basse : saisir dans ce champ la vitesse minimale au-dessous de laquelle la sortie du bloc fonctionnel WINDOW
passera a « 0 »* (FALSE). Si, en revanche, la vitesse mesurée est supérieure a la valeur saisie, la sortie WINDOW du bloc
fonctionnel est « 1 » (TRUE). Pour MSC-CB (micrologiciel >4.0), MSC-CB-S (micrologiciel >5.1) et MSC-CE-SPM (micrologiciel
>2.0), la valeur peut étre saisie avec une décimale.

Fréquence : indique les valeurs calculées pour la fréquence maximale fM et fm (diminuée de I'hystérése saisie).

» La fréquence calculée se situe dans la plage correcte lorsque la valeur indiquée apparait en VERT.

» Si la valeur indiquée apparait en ROUGE, il est nécessaire de modifier les parameétres indiqués dans les formules sui-
vantes.

rpm|[rev/min]

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = ) * Resolution[pulses /rev]
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz]= Sgge*dg,'r;{,r[nnlan}w*/ig\?]o * Resolution[pulses /rev]
3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence calculée est : f[Hz]= ;iiiijggr?}ﬁ;];plu?fe?

4. Hystérése. A modifier uniquement si : fM = verte ; fm = rouge LEGENDE :
f = fréquence
rpm = vitesse de rotation
Resolution = mesure
speed = vitesse linéaire
pitch = pas

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Sortie vitesse : lorsque ce parameétre est activé, il met a disposition la fréquence mesurée via la sortie Speed, qui peut étre
raccordée a un comparateur de vitesse de rotation, de valeurs de seuil ou de fenétres. Cette fonction permet, indépendam-
ment de la fréquence mesurée, de régler une ou plusieurs valeurs de seuil.

Anomalie capteur : ce paramétre permet de configurer la saturation
de la fréquence mesurée lorsque I'appareil de mesure n'est pas dis-
ponible (p. ex. capteur non raccordé).

La saturation peut étre sélectionnée avec la valeur maximale (De- -S__ensor anomaly
fault=650 kHz, OVERSPEED) et la valeur minimale (0 Hz). O Saturated OHz
® Saturated £50kHz

Fig. 170 :  Anomalie capteur
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9.3.3. Surveillance d’arrét (STAND STILL)

Le bloc fonctionnel STAND STILL vérifie la vitesse d'un dispositif en réglant la sortie ZERO a « 1 » (TRUE) si la vitesse mesurée
est égale a 0. Si la vitesse est différente de O, la sortie ZERO est « O » (FALSE).

5 YD :
STAND 5TILL Rotaoonal ~ otabona

—t fis Bvoe  |Measuring device
Epl:cd Encoder] + Proximity]
roxirnity chiic
i

12 [rpm]

Frequency zero speed (> = 0.7Hz)
[Hz] | Measurement | Verfication
fu=| 833333 25

tm=| 791,666 23,75

[+ Enable Eror Out
W] Speed Cutput

Sensor anomaly
) Saturared OHz

® Saturated 650kHz

Item description

Fig. 171 :  Surveillance d'arrét

Parametre

Type d'axe : définit le type de I'axe surveillé par 'appareil. « Linéaire » s'il s'agit d'un déplacement linéaire ou « Rotatif » s'il
s'agit d'un mouvement rotatif.

Type de capteur : si le parametre précédent est « Linéaire », le type de capteur raccordé aux entrées du module est défini
ici. Ce peut étre « Rotatif » (par ex. codeur sur une crémaillére) ou « Linéaire » (par ex. capteur optique linéaire). Ce choix
fixe celui des autres parametres.

Dispositif de mesure : définit le type du ou des appareil(s) de mesure / capteur(s) utilisé(s). La sélection suivante est possible :
» Codeur

» Détecteur de proximité

» Codeur + détecteur de proximité

» Détecteur de proximité 1 + détecteur de proximité 2

» Codeur 1 + codeur 2

Pitch : ce champ est actif en cas de type d'axe « Linéaire » et de type de capteur « Rotatif ». Saisir ici le chemin linéaire
parcouru pour une rotation du capteur.
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Sin/Cos : désactive la commande analogique : (disponible uniqguement
si au moins une entrée codeur sin/cos est présente.) Il est possible
de désactiver la commande analogique sin20 + cos20, ce qui permet
de simplifier la vérification de la fiabilité des signaux des codeurs.

» Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture
diagnostic diminue.

» Le niveau de sécurité du projet diminue et passe de :
SIL 3-> SIL 2, PLe -> PLd.
Veuillez tenir compte du chapitre « Consignes de sécurité impor-
tantes ».

Activer sens de rotation : (disponible uniquement si au moins une
entrée codeur est présente.) 'activation de ce parametre active la
sortie DIR du bloc fonctionnel. Cette sortie est « 1 » (TRUE) si 'axe
tourne dans le sens antihoraire et « O » (FALSE) si 'axe tourne dans
le sens horaire (voir la figure ci-contre).

Sélection détecteur de proximité : autorise la sélection d'un détecteur
de proximité avec PNP, NPN, contact de fermeture (NO), contact
d’ouverture (NC), 3 ou 4 fils.

(Pour garantir un Performance Level = PL e, il faut utiliser un PNP NO
(voir « Entrée détecteur de proximité sur modules de surveillance de
vitesse SPM » a la page 36).

Résolution : saisie du nombre d'impulsions/tour (avec un capteur
rotatif) ou de pm/impulsion (avec un capteur linéaire) dans le cas du
1er dispositif de mesure.

@ Property
STAMD STILL
STAND STILL Axis type ~ Sensor Type
Rotational ¥ Raotational

Measuring device
Encodert v

Sin/Cos: Disable Analog check

Fig. 172:  Sin/Cos

Fig. 173: Exemple de rotation de 'axe dans

le sens horaire

Prowimity choice

MNC/MO
T e

FNO
IC/MNC

Nla]

1Q/MNO

PRP/MPM 4-wire
PRP/MEMN 4-wire

Fig. 174 . Sélection du détecteur de proxi-

mité

Vérification : ce champ permet de saisir le nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou les pm/impulsion (avec un
capteur linéaire) dans le cas du 2éeme dispositif de mesure.

Rapport de transmission : ce paramétre est actif lorsque deux capteurs sont présents sur I'axe sélectionné. Ce paramétre
permet de saisir le rapport de transmission (« gear ratio ») entre les deux capteurs. Siles deux capteurs se trouvent sur le
méme objet mobile, le rapport vaut 1. Sinon, il faut entrer le nombre correspondant au rapport de transmission. Exemple :
un codeur et un détecteur de proximité sont présents et ce dernier se trouve sur I'objet mobile qui tourne (en raison d'un
certain rapport de transmission) a une vitesse double par rapport au codeur. Cette valeur doit donc étre réglée sur 2.

Hystérése (%) : correspond a la valeur d’hystérése (en pourcentage)
sous laquelle toute variation de vitesse est filtrée. Entrer une autre
valeur que 1 pour éviter une commutation permanente en cas de
changement d’entrée.

Hysteresis (%)

3

Fig. 175: Hystérése
Valeur limite arrét : saisir dans ce champ la vitesse maximale qui sera encore considérée comme un arrét. Au-dessus de
cette valeur limite, la sortie ZERO du bloc fonctionnel passe a « 0 » (FALSE). Si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur
saisie, la sortie ZERO du bloc fonctionnel sera « 1 » (TRUE).
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Fréquence arrét : indique les valeurs calculées pour la fréquence maximale fM et fm (diminuée de I'hystérése saisie).
» La fréquence calculée se situe dans la plage correcte lorsque la valeur indiquée apparait en VERT.

» Si la valeur indiquée apparait en ROUGE, il est nécessaire de modifier les parameétres indiqués dans les formules sui-
vantes.

rpm[rev/min]

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = ) * Resolution[pulses/rev]
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = speed[m/mm]*lOOO * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence calculée est : f[Hz] = speed[mm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]

4. Hystérése. A modifier uniquement si : fM = verte ; fm = rouge LEGENDE :
f = fréquence
rpm = vitesse de rotation
Resolution = mesure
speed = vitesse linéaire
pitch = pas

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Sortie vitesse : lorsque ce parameétre est activé, il met a disposition la fréquence mesurée via la sortie Speed, qui peut étre
raccordée a un comparateur de vitesse de rotation, de valeurs de seuil ou de fenétres. Cette fonction permet, indépendam-
ment de la fréquence mesurée, de régler une ou plusieurs valeurs de seuil.

Anomalie capteur : ce parametre permet de configurer la saturation

[+] Enable Error Qut
de la fréquence mesurée lorsque I'appareil de mesure n'est pas dis- i .
ponible (p. ex. capteur non raccordé). /] Speed Output
La saturation peut étre sélectionnée avec la valeur maximale (De- 5__"“5‘“ anomaly
fault=650 kHz, OVERSPEED) et la valeur minimale (O Hz). O Saturated OHz

| EENLLI
ed 650kHz

=
|(®)

Saurat

Fig. 176 :  Anomalie capteur
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9.3.4. Surveillance d’arrét / de vitesse (STAND STILL AND SPEED CONTROL)

Le bloc fonctionnel STAND STILL AND SPEED CONTROL vérifie la vitesse d'un appareil en réglant la sortie ZERO a « 1 »
(TRUE) si la vitesse mesurée est égale a 0. La sortie OVER passe a « O » (FALSE) si la vitesse mesurée dépasse une valeur
limite prédéfinie.

Zero spesd imit

apeedl

fu=| 833,333 25

[Hz] | Measurement | Verification
23,75

i = 791,666

[Hz] | Measurement | Verification

Tw = | 375000

fa = | 356250

[+#] Enable Ermor Out

Fig. 177 :  Surveillance d'arrét / de vitesse

Paramétre
Type d'axe : définit le type de I'axe surveillé par 'appareil. « Linéaire » s'il s'agit d'un déplacement linéaire ou « Rotatif » s'il
s'agit d'un mouvement rotatif.

Type de capteur : si le parametre précédent est « Linéaire », le type de capteur raccordé aux entrées du module est défini m
ici. Ce peut étre « Rotatif » (par ex. codeur sur une crémaillére) ou « Linéaire » (par ex. capteur optique linéaire). Ce choix

fixe celui des autres parametres.

Dispositif de mesure : définit le type du ou des appareil(s) de mesure / capteur(s) utilisé(s). La sélection suivante est possible :

» Codeur

» Détecteur de proximité

» Codeur + détecteur de proximité

» Détecteur de proximité 1 + détecteur de proximité 2

» Codeur 1 + codeur 2
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Sin/Cos : désactive la commande analogique : (disponible uniqguement
si au moins une entrée codeur sin/cos est présente.) Il est possible
de désactiver la commande analogique sin20 + cos20, ce qui permet
de simplifier la vérification de la fiabilité des signaux des codeurs.

» Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture
diagnostic diminue.

» Le niveau de sécurité du projet diminue et passe de :
SIL 3-> SIL 2, PLe -> PLd.
Veuillez tenir compte du chapitre « Consignes de sécurité impor-
tantes ».

Activer sens de rotation : I'activation de ce parametre active la sortie
DIR du bloc fonctionnel. Cette sortie est « 1 » (TRUE) si 'axe tourne
dans le sens antihoraire et « O » (FALSE) si 'axe tourne dans le sens
horaire (voir la figure ci-contre).

Sens de rotation : définit le sens de rotation pour lequel les valeurs
limites réglées sont activées. La sélection suivante est possible :

» Bidirectionnel
» Sens horaire
» Sens antihoraire

» En sélectionnant « Bidirectionnel », la mesure en cas de dépas-
sement de la valeur limite définie s'effectue aussi bien en sens
horaire qu’'en sens antihoraire. En sélectionnant « Sens horaire »
ou « Sens antihoraire », la mesure s'effectue uniquement lorsque
I'axe tourne dans le sens de rotation sélectionné.

Nombre de valeurs limites : permet de saisir le nombre de valeurs
limites pour la valeur maximale de vitesse.

En modifiant cette valeur, on augmente / diminue le nombre de seuils
possibles de 1 (minimum) a 8 (maximum) pour MSC-CB (micrologiciel
>4.0) et MSC-CE-SPM (micrologiciel >2.0) et a 4 (maximum) pour
MSC-CB/MSC-CB-S (micrologiciel < 4.0) ou MSC-CE-SPM (micrologiciel
<2.0).

En cas de valeurs de seuil supérieures a 1, la partie inférieure du
bloc fonctionnel affiche les broches d'entrée pour la sélection de la
valeur de seuil spécifique. Ces broches permettent a l'utilisateur de
sélectionner la valeur de seuil a activer.

STAND STILL AND
SPEED CONTROL

o

Fig. 178 :

@ Property

STAND STILL AND SPEED CONTROL

Axis type Sensor Type

Rotational ~ Rotational

Measuring device
Encoder1 v

Sin/Cos: Disable Analog check
Enable Direction

Sin/Cos

Fig. 179 :  Exemple de rotation de 'axe dans
le sens horaire
Nombre de valeurs
= limites
0 Vitesse 1
1 Vitesse 2
Tableau 79 :  Jusqu'a 2 valeurs limites réglées
In2 In1  Nombre de valeurs limites
0 0 Vitesse 1
0 1 Vitesse 2
1 0 Vitesse 3
1 1 Vitesse 4
Tableau 80 :  Jusqu'a 4 valeurs limites réglées
In3 In2 In1  Nombre de valeurs limites
0 0 0 Vitesse 1
0 0 1 Vitesse 2
0 1 0 Vitesse 3
0 1 1 Vitesse 4
1 0 0 Vitesse 5
1 0 1 Vitesse 6
1 1 0 Vitesse 7
1 1 1 Vitesse 8
Tableau 81 :  Jusqu'a 8 valeurs limites réglées

Pitch : en cas de type d'axe « Linéaire » et de type de capteur « Rotatif », ce champ permet de saisir une valeur de « pitch »
(pas), pour la conversion de la rotation du capteur en chemin linéaire parcouru.
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Sélection détecteur de proximité : autorise la sélection d'un détecteur de proximité avec PNP, NPN, contact de fermeture
(NO), contact d'ouverture (NC), 3 ou 4 fils.

Pour garantir un Performance Level = PL e, il faut utiliser un PNP NO (voir « Entrée détecteur de proximité sur modules de
surveillance de vitesse SPM » a la page 36).

Fréquence arrét / Fréquencel / Fréquence?2 : indique les valeurs calculées pour la fréquence maximale fM et fm (diminuée
de I'hystérése saisie).

» La fréquence calculée se situe dans la plage correcte lorsque la valeur indiquée apparait en VERT.

» Si la valeur indiquée apparait en ROUGE, il est nécessaire de modifier les parameétres indiqués dans les formules sui-
vantes.

rpm|[rev/min]

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = ) * Resolution[pulses /rev]
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz]= Sgge*dg,'r;{,r[nnlan}w*/ig\%o * Resolution[pulses /rev]
3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence calculée est : f[Hz]= ;iiiijggr?}ﬁ;];plu?fe?

4. Hystérése. A modifier uniquement si : fM = verte ; fm = rouge LEGENDE :
f = fréquence
rpm = vitesse de rotation
Resolution = mesure
speed = vitesse linéaire
pitch = pas

Résolution : saisie du nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou de pm/impulsion (avec un capteur linéaire) dans
le cas du ler dispositif de mesure.

Vérification : ce champ permet de saisir le nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou les pm/impulsion (avec un
capteur linéaire) dans le cas du 2éeme dispositif de mesure.

Rapport de transmission : ce paramétre est actif lorsque deux capteurs sont présents sur I'axe sélectionné. Ce paramétre
permet de saisir le rapport de transmission (« gear ratio ») entre les deux capteurs. Siles deux capteurs se trouvent sur le
méme objet mobile, le rapport vaut 1. Sinon, il faut entrer le nombre correspondant au rapport de transmission. Exemple :
un codeur et un détecteur de proximité sont présents et ce dernier se trouve sur I'objet mobile qui tourne (en raison d'un
certain rapport de transmission) a une vitesse double par rapport au codeur. Cette valeur doit donc étre réglée sur 2.

o N P S =
Hystérése (%) : correspond a la valeur d’hystérese (en pourcentage) e
sous laquelle toute variation de vitesse est filtrée. Entrer une autre g
valeur que 1 pour éviter une commutation permanente en cas de

changement d'entrée. Fig. 180: Hystérése

Valeur limite arrét : saisir dans ce champ la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie du bloc fonctionnel ZERO passera
a « 0 » (FALSE). Si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur saisie, la sortie ZERO du bloc fonctionnel sera « 1 » (TRUE).

Vitesse 1, 2, 3, 4 : saisir dans ce champ la vitesse maximale. En cas de dépassement de vitesse, la sortie du bloc fonc-
tionnel OVER sera « O » (FALSE). Si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur saisie, la sortie OVER du bloc fonctionnel
sera « 1 » (TRUE).

Autorisation Out Error : si ce parameétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé. E
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Vitesse 1 — 8 : saisir dans ce champ la vitesse maximale au-dessus Speed 1 (< 60000)
de laquelle la sortie du bloc fonctionnel OVER passera a « 0 » (FALSE). 5000 trpm
Si, en revanche, la vitesse mesurée est inférieure a la valeur saisie, ZEE0.CONTROL e
la sortie OVER du bloc fonctionnel est « 1 » (TRUE). Pour MSC-CB « [ hacoo@ ol
(micrologiciel >4.0), MSC-CB-S (micrologiciel >5.1) et MSC-CE-SPM
(micrologiciel >2.0), la valeur peut étre saisie avec une décimale.

Speed 3 (< 60000)
2000F] trpm]

Speed 4 (< 60000)
| 500 tremi

Fig. 181 : Vitesse 1 -8

Fréquence arrét / Fréquencel / Fréquence? : indique les valeurs calculées pour la frégquence maximale fM et fm (diminuée
de I'hystérése saisie).

» La fréquence calculée se situe dans la plage correcte lorsque la valeur indiquée apparait en VERT.

» Si la valeur indiquée apparait en ROUGE, il est nécessaire de modifier les paramétres indiqués dans les formules sui-
vantes.

rpm[rev/min]

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = 50 * Resolution[pulses /rev]
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence calculée est : f[Hz] = speed[m/mm] *1000 * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence calculée est : f[Hz] = speed[mm/s] *1000
Resolution[um/pulse]

4. Hystérese. A modifier uniquement si : fM = verte ; fm = rouge LEGENDE :
f = fréquence
rpm = vitesse de rotation
Resolution = mesure
speed = vitesse linéaire
pitch = pas

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Sortie vitesse : lorsque ce parameétre est activé, il met a disposition la fréquence mesurée via la sortie Speed, qui peut étre
raccordée a un comparateur de vitesse de rotation, de valeurs de seuil ou de fenétres. Cette fonction permet, indépendam-
ment de la fréquence mesurée, de régler une ou plusieurs valeurs de seuil.

Anomalie capteur : ce paramétre permet de configurer la saturation

[] Enable Error Out
de la fréquence mesurée lorsque I'appareil de mesure n'est pas dis- I .
ponible (p. ex. capteur non raccordé). /] Speed Output
La saturation peut étre sélectionnée avec la valeur maximale (De- ?F“”r anomaly
fault=650 kHz, OVERSPEED) et la valeur minimale (O Hz). O Saturated OHz

Saturated 650kHz

| =
|-
"=

Fig. 182 :  Anomalie capteur
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9.3.5. Comparaison de vitesse (SPEED EQUALITY CHECK)

Le bloc fonctionnel SPEED EQUALITY CHECK surveille les valeurs de () Property
fréquence (Axel, Axe2) provenant de deux capteurs et contrble si SPEED EQUALITY CHECK
celles-ci présentent une différence. L'utilisateur peut régler la résolu- Measti=rment
tion des deux capteurs, la valeur de seuil maximale pour la différence zfii‘c'f(“‘"““” Encoder Resolution (< 40000)
(en pourcentage) et le délai pour la valeur de seuil. La sortie Q passe  _{L @ 5000 | [oulse/revolution]
sur 1 (TRUE) lorsque la différence se situe a l'intérieur de la plage de _ irl Measurement
valeurs autorisées. —r> fyis2 ir2 Encoder2 Resolution (< 40000)
l or 2000 [oulse/revolution]
ﬁ; = Maximum deviation threshold
Sneed?
= 01500 %
\ R/
505

o0 s
[]lgnore encoder directions
'] Enaple Direction
(/] Enable Error Out
[+/] Speed Qutput

[¥/] Speed Output2

Sensor anomaly
O Saturated OHz
@ Saturated 650kHz

tem description

Fig. 183 :  Comparaison de vitesse
Parameétre

Résolution : saisie du nombre d'impulsions/tour (avec un capteur rotatif) ou de pm/impulsion (avec un capteur linéaire) dans
le cas du ler dispositif de mesure.

Valeur de seuil maximale pour la différence : I'utilisateur définit la valeur de seuil maximale autorisée pour laquelle la sortie
Q adopte la valeur 1.

Durée maximale hors de la plage de valeurs de seuil : I'utilisateur définit la durée (en secondes) pendant laquelle la mesure
se situe hors de la plage de valeurs de seuil. Sila différence se maintient pendant la durée prévue, la sortie Q adopte la
valeur 1, si la différence se maintient au-dela de la durée, la sortie Q passe sur O.

Ignorer le sens de rotation des capteurs : lorsque ce parameétre est sélectionné, le sens de rotation au niveau des entrées
Axisl (Axel) et Axis2 (Axe2) n'est pas prise en compte, seulement sa valeur absolue.

Activer sens de rotation : (disponible uniquement si au moins une
entrée capteur est présente.) L'activation de ce parametre active la
sortie DIR sur le bloc fonctionnel. Cette sortie est 1 (TRUE) si 'axe
tourne dans le sens antihoraire et O (FALSE) si I'axe tourne dans le
sens horaire.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, tout défaut
détecté par le bloc fonctionnel sera signalé.

Sortie Vitessel/Sortie Vitesse? : lorsque ce parametre est activé,
il met a disposition la fréquence mesurée via les sorties Speedl/
Speed?2, qui peuvent étre raccordées a un comparateur de vitesse
de rotation, de valeurs de seuil ou de fenétres. Cette fonction permet,
indépendamment de la fréquence mesurée, de régler une ou plusieurs Fig. 184 :  Exemple de rotation de I'axe dans
valeurs de seuil. le sens horaire
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9.4. Blocs fonctionnels de la fenétre « OPERATOR »

Toutes les entrées de ces opérateurs peuvent étre inversées (NOT logique). Appuyer avec le bouton droit de la souris sur
I'entrée devant étre inversée. Une pastille s'affichera alors au niveau de I'entrée inversée. Cliquer une nouvelle fois sur la
méme entrée pour annuler l'inversion.

@ Important !

Le nombre maximum autorisé de blocs fonctionnels est resp. de 64 avec MSC-CB et de 128 avec
MSC-CB-S.

9.4.1. Opérateurs logiques

9.4.1.1. AND
L’opg’zrateur quique AND donne en sortie « 1 » (TRUE) si toutes les ~ Property
entrées sont a « 1 » (TRUE). AND
N, IN, N, ouT nputs number
0 0 0 0 Cutput
1 0 0 0 -
0 1 0 0
1 1 0 0
L A N B Fig. 185: AND
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parametre

Nombre d’entrées : ce parameétre permet de régler le nombre d’entrées de 2 a 8.

9.4.1.2. NAND
L'opérateur logique NAND donne en sortie « O » (FALSE) si toutes les ~) Property
entrées sont a « 1 » (TRUE). ke
IN; IN, IN, OUT nputs number
0 0 0 1 » Output
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 | O L L Fig. 186: NAND
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Parametre

Nombre d’entrées : ce paramétre permet de régler le nombre d’entrées de 2 & 8.

9.4.1.3. NOT

L'opérateur logique NOT inverse I'état logique de 'entrée. ~ | Property
IN, ouT NOT
0 1
: O CJ:PJ:

Fig. 187: NOT
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9.4.1.4. OR

L'opérateur logique OR donne en sortie « 1 » (TRUE) si au moins 'une
des entrées est a « 1 » (TRUE).

INy, IN; IN, OUT
0 0 0 0 Cu
1 0 0 1 e
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1 Fig. 188: OR
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1

Parameétre

Nombre d’entrées : ce parameétre permet de régler le nombre d’entrées de 2 a 8.

9.4.1.5. NOR

tout

» | Property
OR

nputs number

'opérateur logique NOR donne en sortie « O » (FALSE) si au moins
I'une des entrées est a « 1 » (TRUE).

=2
fr

=
(9

INc  OUT

m
=

Fig. 189 :

=l Ol OoO|—= 0|0
—|lmlO|lO|—|—|O|O

0
0
0
0
1
1
1
1

— O OO0 |O0O|O |+

Paramétre
Nombre d’entrées : ce paramétre permet de régler le nombre d'entrées de 2 a 8.

9.4.1.6. XOR

Cutput

NOR

» | Property
NOR

nputs numkber

L'opérateur logique XOR donne en sortie « O » (FALSE) si le nombre
d'entrées a I'état « 1 » (TRUE) est pair ou si les entrées sont toutes
a « 0 » (FALSE).

=2
for

=
9

L

utput

Fig. 190 :

ol OoO|= 0|0
|l |lO|lO|—|—|O|O

0
0
0
0
1
1
1
1

— | OoO|lOo|—|O|—|—]|O

Paramétre
Nombre d’entrées : ce parametre permet de régler le nombre d’entrées de 2 a 8.

XOR

» | Property
XOR

nputs number
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9.4.1.7. XNOR
L'opérateur logique XNOR donne en sortie « O » (FALSE) si le nombre ~) Property
d'entrées a I'état « 1 » (TRUE) est pair ou si les entrées sont toutes XNOR
a « 0 » (FALSE). @ nputs number
INy, IN, INe OUT
0 0 0 1
S S L T Fig. 191: XNOR
0 1 0 0
1 1 0 1
0 0 1 0
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Parameétre

Nombre d’entrées : ce parametre permet de régler le nombre d’entrées de 2 a 8.

9.4.1.8. Macro logique (LOGICAL MACRO)

Cet opérateur permet de regrouper deux ou trois blocs logiques. (<) Property
. LOGICAL MACRO
Il peut comporter 8 entrées maximum.
Input Logicl
Le résultat des deux premiers opérateurs est entré dans un troisieme 5 -
opérateur, le résultat de ce dernier constituant la sortie OUTPUT. jnpust Lgic2
Select logic 1
AND ¥
Select logic 2
CR ¥
Select logic 3
AND ¥

[ Disabled Cut
Enable Outl
Enable Cut2

Fig. 192 :  Macro logique

Parameétre (~) Property
Entrées logiques 1, 2 : ce paramétre permet de régler le nombre I
d'entrées logiques (1 a 7). "'_beLﬂeiC‘
Si I'une des deux entrées logiques ne comporte qu'une entrée, la -
logique correspondante est alors désactivée et la logique finale est =
alors assignée directement a I'entrée (exemple sur la figure ci-contre). N
Select logic
Sélection de la logique 1, 2, 3 : permet de choisir le type d'opérateur AND ¥
parmi les options suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR. s
Select logic 2
Désactiver sortie principale : la sélection de ce parametre désactive =
la sortie principale OUT. .
Select legic 3
Activation sortiel, sortie2 : la sélection de ce paramétre permet AND ¥
d'afficher des résultats intermédiaires. (Voir Fig. 192) ] Disabied Out
Enable Cutl
Enable Out?

Fig. 193 : Parametres macro logique
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9.4.1.9. Multiplexeur (MULTIPLEXER)

'opérateur logique MULTIPLEXER permet de porter en sortie le signal
des entrées en fonction du SEL sélectionné. Siles entrées SEL1-SEL4
ontun seul bita 1, I'entrée sélectionnée est connectée a la sortie. Si:

» plus d’'une entrée SEL = « 1 » (TRUE) ou
» aucune entrée SEL = « 1 » (TRUE),

la sortie passe a « O » (FALSE), indépendamment de la valeur des
entrées.

Parametre

MULTIPLEXER
[#In1
[=

utput

Fig. 194 :

Nombre d’entrées : ce parameétre permet de régler le nombre d’entrées de 2 a 4.

» | Property
MULTIPLEXER

Input

Multiplexeur

9.4.1.10. Comparateur digital (DIGITAL COMPARATOR) (uniquement pour MSC-CB-S)
'opérateur DIGITAL COMPARATOR permet de comparer en format binaire un groupe de signaux avec une constante ou

avec un second groupe de signaux.

Comparaison avec une constante

Ne pas sélectionner la comparaison de signaux pour la comparaison
avec une constante. L'opérateur DIGITAL COMPARATOR compare un
groupe de signaux avec une constante entiere. Les entrées Inl a
In8 fournissent une valeur numérique binaire, In1 est le bit le moins
significatif LSB (Least Significant Bit) et In8 le bit le plus significatif
MSB (Most Significant Bit).

Exemple pour 8 entrées :

Valeur
In1 0

In2
In3
In4
In5
In6
In7
In8

Entrée

—|lolo|l~|o|—~ |+

DIGITAL COMPARATOR

Fig. 195 :

@ Property
DIGITAL COMPARATOR

g ~ | Inputs number

[] Signals comparator

15@ Constant

Im1
In2
In3
Ind
RLE
] In6
O a7
[Jing

Comparateur digital, comparaison avec

une constante

=» On obtient le nombre binaire 01101001, qui correspond a la valeur décimale 150.

Exemple pour 5 entrées :

Entrée Valeur
Inl 0
In2 1
In3 0
In4 1
In5 1

=» On obtient le nombre binaire 01011, qui correspond a la valeur décimale 26.

Parametre

Nombre d’entrées : configuration de 2 a 8 entrées

Opérateur logique : sélection entre égalité (=), inégalité (!=), supérieur a (>), supérieur ou égal a (>=), inférieur a (<) et

inférieur ou égal a (<=) (description précise, voir le tableau)
Constante : configuration d'une valeur comprise entre 0 et 255
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Opérateur Description
Egalité (<) La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées est égale a la constante. Si les deux valeurs ne sont pas égales,
g - la sortie OUTPUT = « 0 » (FALSE).
Inégalité (1=) La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées n'est pas égale a la constante. Siles deux valeurs sont égales,

la sortie OUTPUT = « 0 » (FALSE).

Supérieur a (>)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées est supérieure a celle de la constante. Si la constante est égale
ou supérieure, la sortie OUTPUT = « 0 » (FALSE).

Supérieur ou égal a (>=)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées est supérieure ou égale a celle de la constante. Si la constante
est supérieure, la sortie OUTPUT = « O » (FALSE).

Inférieur a (<)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées est inférieure a celle de la constante. Si la constante est égale
ou inférieure, la sortie OUTPUT = « 0 » (FALSE).

Inférieur ou égal a (<=)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur résultant des entrées est inférieure ou égale a celle de la constante. Si la constante
est inférieure, la sortie OUTPUT = « O » (FALSE).

Comparaison avec un second groupe de sighaux

Sélectionner la comparaison de signaux pour la comparaison avec un
second groupe de signaux. Les entrées In1_A a In4_A fournissent la
valeur A, avec In1_A le LSB et In4_A le MSB de la valeur binaire. Les
entrées In1_B a In4_B fournissent la valeur B, avec In1_B le LSB et
In4_B le MSB de la valeur binaire.

Parametre

@ Property

CIGITAL COMPARATCR

g ~ | Inputs number

DIGITAL COMPARATOR

Operation

= W

Signals comparator

Fig. 196 :  Comparateur digital, comparaison de

signal

Opérateur logique : sélection entre égalité (=), inégalité (=), supérieur a (>), supérieur ou égal a (>=), inférieur a (<) et
inférieur ou égal a (<=) (description précise, voir le tableau)

Opérateur Description

c La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A est égale a la valeur B. Si les deux valeurs ne sont pas égales, la sortie OUTPUT =
Eealité (=) «0» (FALSE).
Inégalité (1=) La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A n'est pas égale a la valeur B. Si les deux valeurs sont égales, la sortie OUTPUT =

« 0 » (FALSE).

Supérieur a (>)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A est supérieure a la valeur B. Si la valeur B est égale ou supérieure, la sortie OUT-
PUT = ,0“ (FALSE).

Supérieur ou égal a (>=)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A est supérieure ou égale a la valeur B. Si la valeur B est supérieure, la sortie OUT-
PUT = « 0 » (FALSE).

Inférieur a (<)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A est inférieure a la valeur B. Si la valeur B est égale ou inférieure, la sortie OUTPUT
=« 0 » (FALSE).

Inférieur ou égal a (<=)

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) si la valeur A est inférieure ou égale a la valeur B. Si la valeur B est inférieure, la sortie OUTPUT
=« 0 » (FALSE).
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9.4.2. Opérateurs mémoire

Les opérateurs de type MEMORY permettent a l'utilisateur de mémoriser a son gré des données (TRUE ou FALSE) qui pro-
viennent d'autres objets composant le projet.

Les variations d'état s'effectuent conformément aux tables de vérité représentées pour chaque opérateur.

9.4.2.1. D FLIP-FLOP (nombre maximum = 16 pour MSC-CB)

L'opérateur D FLIP-FLOP permet de mémoriser sur la sortie Q I'état ~ ) Property
précédemment configuré selon la table de vérité suivante. D FLIP-FLOP
Preset Clear Ck D Q = Enable Presat

1 0 X 1 D FLIP-FLOP

0 | " 0 Enable Clear

1 1 X 0

Maintient mé-
0 0 L X moire
0 Front montant 1 1
0 0 Front montant 0 0
Fig. 197 : D FlipFlop

Parameétre

Autorisation Preset : si ce parameétre est sélectionné, il donne la possibilité de porter a « 1 » (TRUE) la sortie Q.
Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

9.4.2.2. T FLIP-FLOP (nombre maximum = 16 pour MSC-CB)

Cet opérateur commute la sortie Q a chaque front montant de I'entrée
T (Toggle).

@ Property
T FLIP-FLOP

Enable Clear

Parametre

Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la pos-
sibilité de réinitialiser la mémorisation.

Fig. 198 : T Flip-Flop
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9.4.2.3. SRFLIP FLOP

L'opérateur SR FLIP-FLOP met la sortie Q & « 1 » avec Seteta « 0 » (~) Property
avec Reset. SR FLIP-FLOP
Voir la table de vérité suivante : — Store Output status
SET RESET Q o M
0 0 Maintient mémoire B
0 1 0
1 0 1
1 1 0 . .
Fig. 199 : SR Flip-Flop
Paramétre

Enregistrer I'état de la sortie : si ce parametre est sélectionné, I'état de la sortie du Flip-Flop est enregistré dans la mémoire
non volatile a chaque basculement. La derniére valeur enregistrée est restaurée au démarrage du systeme MSC. Jusqu'a 8
Flip-Flops sont possibles avec enregistrement de I'état de la sortie et qui se différencient par un « M ».

) AVIS

» L'utilisateur doit tenir compte de certaines restrictions en cas d'utilisation de ce type de mémorisa-
tion. La durée maximale nécessaire pour une mémorisation individuelle est estimée a 50 ms et le
nombre maximal de mémorisations est fixé a 100 000.

» Le nombre total de mémorisations ne doit pas dépasser la valeur limite sous peine de diminuer la
durée de vie du produit. La fréquence des mémorisations doit par ailleurs étre suffisamment faible
pour garantir leur exécution dans des conditions sdres.

9.4.2.4. Redémarrage manuel (USER RESTART MANUAL) (nombre max. = 16 pour MSC-CB, nombre max.
= 32 pour MSC-CB-S, y compris autres opérateurs RESTART)

L'opérateur USER RESTART MANUAL permet de mémoriser le signal () Property
de redémarrage (Restart) selon la table de vérité suivante. USER RESTART MAMUAL
USER RESTART Enable Clear
L :ANUAL Reset Request
Typel

Fig. 200 :  Redémarrage manuel

Clear Restart _+_ IN 0 Demande _?;p;e(liémarrage Demande 15;: ;e;émarrage
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Maintient mémoire 1 Clignotement 1 Hz
0 Front montant 1 1 0 0

Parameétre
Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Avec sortie de demande : si ce parametre est sélectionné, il permet de signaler que la possibilité de redémarrage existe.
Le comportement peut étre de type 1 ou de type 2.

@ Important !

En cas de sortie de demande de type 2, un System Timer est utilisé.

164 (trad. mode d'emploi d’origine) 2121331-09-07/25



E U c H N E R Controleur intégré de sécurité rrlinooddu(iaci';‘znlwskg

9.4.2.5. Redémarrage surveillé (USER RESTART MONITORED) (nombre max. = 16 pour MSC-CB, nombre
max. = 32 pour MSC-CB-S, y compris autres opérateurs RESTART)

L'opérateur USER RESTART MONITORED permet de mémoriser le (=) Property
signal de redémarrage (Restart) selon la table de vérité suivante. USER RESTART MOMITORED
USER RESTART Enable Clear
L. :DMTDRED Reset Request
Typel ~

- l=quest

Fig. 201 :  Redémarrage surveillé

| t Demande de redémarrage Demande de redémarrage
Clear Restart IN Q Type 1 Type 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 1 Maintient mémoire 1 Clignotement 1 Hz
0 | 1 1 1 0 0
Paramétre

Autorisation Clear : si ce parameétre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Avec sortie de demande : si ce parameétre est sélectionné, il permet de signaler que la possibilité de redémarrage existe.
Le comportement peut étre de type 1 ou de type 2.

@ Important !

En cas de sortie de demande de type 2, un System Timer est utilisé.
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9.4.2.6. Macro redémarrage manuel (MACRO RESTART MANUAL) (nombre max. = 16 pour MSC-CB,
nombre max. = 32 pour MSC-CB-S, y compris autres opérateurs RESTART)

L'opérateur MACRO RESTART MANUAL permet de combiner un bloc (~) Property
logique choisi par l'utilisateur avec le bloc fonctionnel Redémarrage MACRO RESTART MACRO RESTART MANUAL
manuel (« USER RESTART MANUAL ») selon la table de vérité suivante :  [ae&

jogicOut

P> Input Logic

L=

[ Select Legic
AND ¥

Restart
Input Logic

1 w

Select Legic
AND ¥

Enable C
Enable Out

2ar

[] Reset Request
q

Fig. 202 :  Macro redémarrage manuel

Clear Restart _+_ Input Output Demande de redémarrage
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 0 1 Maintient mémoire 1
0 Front montant 1 1 0

Parameétre

Entrée logique : ce paramétre permet de régler le nombre d'entrées logiques utilisées (2 a 7).

Sélection de la logique : permet de choisir le type d'opérateur parmi les options suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Activation sortie: la sélection de ce paramétre permet d'afficher le résultat intermédiaire de la logique.

Avec sortie de demande : si ce parametre est sélectionné, il permet de signaler que la possibilité de redémarrage existe.

Entrée logique de redémarrage (uniquement MSC-CB-S) : ce parameétre permet de régler le nombre d’entrées logiques de
redémarrage utilisées (1 a 7). Si 1 est sélectionné, la logique ne sera pas prise en compte.

Sélection de la logique de redémarrage (uniquement MSC-CB-S) : permet de choisir le type d'opérateur parmi les options
suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
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9.4.2.7. Macro redémarrage surveillé (MACRO RESTART MONITORED) (nombre max. = 16 pour MSC-CB,
nombre max. = 32 avec MSC-CB-S, y compris autres opérateurs RESTART)

L'opérateur MACRO RESTART MONITORED permet de combiner un (<) Property

bloc logique choisi par I'utilisateur avec le bloc fonctionnel Redémar- MACRO RESTART MACRO RESTART MONITORED
rage surveillé (« USER RESTART MONITORED ») selon la table de
vérité suivante :

fogicOut .
nput Logic

& 2 v

Select Logic
AND ~

[] Reset Request

Fig. 203 :  Macro redémarrage surveillé

Clear Restart | | Input Output Demande de redémarrage
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 0 1 Maintient mémoire 1
0 I | 1 1 0
Paramétre

Entrée logique : ce parametre permet de régler le nombre d'entrées logiques (2 a 7).

Sélection de la logique : permet de choisir le type d'opérateur parmi les options suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Autorisation Clear : si ce parameétre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Activation sortie : la sélection de ce parametre permet d'afficher le résultat intermédiaire de la logique.

Avec sortie de demande : si ce parameétre est sélectionng, il permet de signaler que la possibilité de redémarrage existe.

Entrée logique de redémarrage (uniquement MSC-CB-S) : ce paramétre permet de régler le nombre d’entrées logiques de
redémarrage utilisées (1 a 7). Si 1 est sélectionné, la logique ne sera pas prise en compte.

Sélection de la logique de redémarrage (uniguement MSC-CB-S) : permet de choisir le type d'opérateur parmi les options
suivantes : AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
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9.4.2.8. PRE-RESET (uniquement MSC-CB-S, nombre max. = 32, y compris autres opérateurs Restart)

L'opérateur PRE-RESET peut étre utilisé lorsqu'il est nécessaire d'utili- (<) Property
ser plusieurs boutons de redémarrage. Par exemple, il peut s'avérer PRE-RESET
nécessaire de placer un interrupteur de redémarrage (Pre-Reset) dans
la zone de danger (a un endroit permettant de surveiller 'ensemble
de la zone) et un interrupteur de redémarrage (Reset) en-dehors de
la zone de danger.

Ensble Clear
Waiting for Reset

Time [65=120s]
Les transitions 0-1-0 doivent s'exécuter successivement pour le

= ..
» : . & )
Pre-Reset et le Reset. Les transitions du Reset doivent s'exécuter dans =
un intervalle compris entre 500 ms et 5 s apres celles du Pre-Reset. Blocking mandatary
'IEI Blocking number

Fig. 204 :  Pre-Reset
Paramétre

Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Avec sortie de demande : si ce paramétre est sélectionné, une sortie supplémentaire devient disponible. Celle-ci devient
«1 » (TRUE) quand Pre-Reset a terminé la transition 0-1-0 et devient « O » (FALSE) quand I'opérateur est réinitialisé ou quand
la durée entre les transitions des deux entrées est écoulée.

Durée : durée maximale de la transition 0- 1 - O (réglable 6 - 120 s).

Interruptions du signal : si ce parametre est sélectionné, il est possible d’indiquer un certain nombre d'interruptions (max.
7) dans le signal In. La sortie Q est activée si le signal a présenté un nombre d'interruptions (transitions 1 -0 - 1) inférieur
au nombre indiqué, mais au moins une interruption.

Le comportement de 'opérateur est représenté sur les chronogrammes suivants :

1 1 :
In 4| | | In i I
1
pE §
PreReset PreReset
! |
Reset i ]_ Reset E I_
| i i
i Clear i i

I

Clear i .
Q 5 I Q i I
Wait | Wait
| t<tme | times+120s | t<time time 65 + 120s
Fig. 205:  Pre-Reset sans interruptions du signal Fig. 206 :  Pre-Reset avec interruptions du signal (nombre

d’occurrences = 2)
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9.4.3. Opérateurs d’interverrouillage

9.4.3.1. Logique d’interverrouillage (GUARD LOCK) (nombre max. pour MSC-CB = 4, nombre max. pour

MSC-CB-S = 8)
L'opérateur GUARD LOCK surveille I'état d'interverrouillage d'un IN- () Property
TERVERROUILLAGE ELECTROMECANIQUE. en vérifiant la cohérence CUARD LOCK
entre la commande d'interverrouillage et I'état d'un INTERLOCK et GUARD LOCK oue
d'un FEEDBACK. La sortie principale (OUTPUT) est « 1 » (TRUE) quand | [ o M R
Iinterverrouillage est actif. Locetok Reset Type

[ Autornatic
UnLock Time (s) [0.0=25]s
oo |

Feedback Time (s) [0.01+3]s
0,07

Interlock Spring

[] Mandatory Gate opening
[] Gate not present

[] Enable Error Qut

Fig. 207 :  Logique d'interverrouillage
Description des entrées / sorties

Entrée LOCK_FBK : I'entrée LOCK_FBK indique I'état de I'électroaimant (Feedback) activé / désactivé par le systéme d'inter-
verrouillage. Linterverrouillage électromécanique est activé / désactivé par une commande envoyée a |'électroaimant. L'état
de I'électroaimant peut par exemple étre analysé par un contact a fermeture, lequel sera activé au moment de I'alimentation
en courant de I'électroaimant, comme dans le cas présenté sur la figure.

Ve Vee
Q
Electroaimant non alimenté Electroaimant alimenté
" peee  Entrée modules " peee  Entrée modules
EUCHNER EUCHNER
a g8 8
wd ¥ wi ¥
] I
MSCCB MSCCB
nﬁ é “El Iﬁ
g o g o
g & ad o
El o} @Ié o}
a et
m.-ﬁ E] :un[‘] I{'l
—I I —I o
MSC MSC
|4 F .

Fig. 208 :  Exemple de détection de I'état de I'électroaimant d'un systéme d'interverrouillage. Le signal arrivant au module
est traité par 'opérateur GUARD LOCK.
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Entrée GATE : I'entrée GATE détecte I'état de la position de la porte. La position de la porte (GATE) est surveillée a l'aide
de contacts appropriés. L'état de la porte peut par exemple étre analysé par un contact a fermeture, lequel sera activé au
moment de la fermeture de la porte, comme dans le cas présenté sur la figure.

Vee Vee
N -
Positon porte ouverte I Position porte fermée
~ teee Entrée modules ~ peee Entrée modules
EUCHNER EUCHNER
88 88
ln; .i l“a a
TN )
MSCCB MSCCB
a & oG &
g o g o
g & g &
En & E: &
it & ="
m.uﬁ e] aan) IIJ
G “.!b E] ‘Il"_ﬂt‘] 6
MSC MSC
Lt # .

Fig. 209 :  Exemple de détection de la position de la porte d'un systeme d'interverrouillage électromécanique. Le signal
arrivant au module est traité par I'opérateur GUARD LOCK.

Entrée UNLOCK_CMD : I'entrée UNLOCK_CMD détecte I'ordre de commande de l'utilisateur, qui analyse I'activation / désac-
tivation de l'interverrouillage. En particulier :

» Désactivation de l'interverrouillage : le signal de commande UNLOCK_CMD doit adopter la valeur « 1 » (TRUE)
» Activation de l'interverrouillage : le signal de commande UNLOCK_CMD doit adopter la valeur « O » (FALSE)
Le signal de commande peut par exemple provenir d'un bouton.

Sortie OUTPUT : selon la valeur adoptée, ce signal indique les informations figurant dans la table ci-dessous.

VALEUR Signification
» Porte fermé
Output «1» (TRUE) orietermee
» Interverrouillage actif
» Désactivation de l'interverrouillage demandée
Output «0» (FALSE) “sactval €
» Défaut présent

Sortie LOCKOUT : ce signal commande I'électroaimant de l'interverrouillage et peut adopter les valeurs « O » (FALSE) et
« 1 » (TRUE).

Sortie ERROROUT : ce signal indique la présence d'une erreur dans l'activation de l'interverrouillage lorsque la valeur est
« 1 » (TRUE). En I'absence d’erreur, la valeur est « O » (FALSE).
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Modes de fonctionnement

L'opérateur GUARD LOCK vérifie la cohérence entre I'état de I'activation UNLOCK_CMD, la position de la porte (INTERLOCK)
via I'entrée GATE et I'état de I'électroaimant via I'entrée LOCK_FBK. La sortie principale OUTPUT adopte la valeur « 1 » (TRUE)
lorsque la porte est fermée et verrouillée.

Mode de fonctionnement sans « Gate » : dans ce cas, l'utilisateur (*) Property
sélectionne le paramétre « Tur nicht vorhanden » (porte non présente). GUARD LOCK

GUARD LOCK

L'entrée LOCK_FBK doit nécessairement étre raccordée a un élément
d'entrée de type LOCK FEEDBACK qui détecte resp. I'état de I'élec-
troaimant ou de l'interverrouillage.

o [ ] Manual Reset

LockiQut
Resat Type
Autornatic
L'entrée UNLOCK_CMD peut étre librement raccordée dans le schéma
électrique et détermine I'activation de l'interverrouillage.

UnLack Time (5) [0.0+25]s
oo ||

Le signal OUTPUT est « 1 » (TRUE) lorsque la porte de protection Feedback Time (s) [0.01=3]s
est fermée et linterverrouillage actif. En cas d’application d’une 0,07

commande de validation sur I'entrée UNLOCK_CMD, OUTPUT passe _

a « 0 » (FALSE) et l'interverrouillage est libéré via LOCKOUT. Interiock Spring

[] Mandatory Gate opening

Le signal OUTPUT est également « O » (FALSE) lorsque des conditions
de défaut sont présentes (par ex. porte ouverte avec interverrouillage Gate not oresent
bloqué, durée de feedback supérieure a la valeur admissible, etc.). [ ] Enable Error Out

Des que la commande de validation UNLOCK_CMD est détectée, la
sortie LOCKOUT libére l'interverrouillage apres une durée de déver-
rouillage définie par l'utilisateur.

La durée d'activation de I'électroaimant est intimement liée a ses caractéristiques technico-physiques et donc dépendante de
linterverrouillage utilisé. L'activation de LOCKOUT provoque la modification d'état du signal LOCK_FBK au bout d'une durée
variable. Pour remédier a cette variabilité, I'utilisateur peut modifier la valeur du parameétre « Rickfuhrkreis Zeit » (temps
Feedback). Celui-ci définit I'intervalle de temps maximal pour la modification d’état de I'entrée LOCK_FBK. Cette modification
d'état est attendue par I'opérateur GUARD LOCK aprés l'activation de I'électroaimant. La condition Temps Feedback >
Temps d'activation de I'électroaimant doit étre respectée.

Fig. 210:  Logique d'interverrouillage / Gate non
présente

Ci-aprés, un exemple d’application relatif aux explications ci-dessus.

Exemple du mode sans « Gate » : dans cet exemple, I'utilisateur libére l'interverrouillage via le bloc fonctionnel « SWITCH »
matérialisé par un bouton. Le signal LOCKOUT commande la sortie de signalisation « STATUS ». Cet ordre commande
I'activation de l'interverrouillage (I'électroaimant). L'état de I'électroaimant et de l'interverrouillage est détecté par I'entrée
« Lock_fbk »“ via le bloc d'entrée « LOCK FEEDBACK ». La sortie « Qutputl » indique I'état de l'interverrouillage.

Linterverrouillage utilisé dans I'exemple reste verrouillé lorsque I'électroaimant n’est pas alimenté en courant. L'option « Fe-
derverriegelung » (verrouillage mécanique) doit étre sélectionnée.

Lock_fbk Outputl

@ Property

GUARD LOCK

mp

FOX_ELETTROMAG

ual Reset

Input 1 (M1) /P17 Pin 1 b, 1 = 0SSP { i Automatic
UnLock Time (s)

05

Feedback Time (s)

0.1

nterlock Spring

[] Mandatary Gate apening

Gate not present

["] Enable Errar Out

LockOut

Fig. 211 :  Exemple du mode sans « Gate »
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La partie droite présente les parametres de I'opérateur GUARD LOCK. La partie gauche présente un
exemple d'application. On voit que la rétroaction (feedback) de I'électroaimant comporte deux contacts,
un contact a ouverture et un contact a fermeture. Lorsque I'électroaimant est alimenté en courant,
les deux contacts changent d'état.

Conseil !

La figure ci-dessous montre le chronogramme du fonctionnement :

L.

L'utilisateur donne I'ordre de désactivation de l'interverrouillage. Le signal « UNLOCK CMD » passe de LLO sur LL1 tandis
que le signal « Outputl » passe de LL1 sur LLO.

La désactivation de I'électroaimant est spécifiée avec une temporisation du « Temps Unlock » de 0,5 seconde par rapport
au systéme de commande. Le signal « LOCK OUT »“ passe de LLO sur LL1.

La désactivation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms par rapport a I'actionnement.
Ceci est nécessaire en raison des caractéristiques techniques de I'électroaimant. La valeur de 95 ms est inférieure a
100 ms (« Temps Feedback »). Il y a donc absence d’erreur.

L'utilisateur demande I'activation de l'interverrouillage. Le signal « UNLOCK_CMD » passe par conséquent de LL1 sur
LLO, de méme pour le signal d'actionnement sur « LOCK OUT ».

L'activation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms par rapport a 'actionnement. L'inter-
verrouillage est a présent activé de maniéere effective.

Dés que l'opérateur GUARD LOCK a détecté que l'interverrouillage est activé et que la porte est fermée, le signal « Out-
putl » passe sur LL1.

Chronogramme du signal
FBK_ELEKT. i i @ % @ i : i E i
UNLOCK_CMD 3 (:) 3 | 3 3 E i

Outputl J J J J J ! J
N N L . L i} L . R . ! . F . . ! . aa
. . | . . . |

] i ] ] 1 ]
LOCK OUT ; ‘ - ; ‘ ! ‘

.
|
i

.....

1 ' 3 1 ¥ 1
L L b L b e
T T T T T T

tims] o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 212 :  Chronogramme de fonctionnement du bloc GUARD LOCK dans le mode sans « Gate »
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Mode avec « Gate » : dans ce cas, le parameétre « Tiir nicht vorhanden » @ Property
(porte non présente) ne doit pas étre sélectionné. GUARD LOCK

GUARD LOCK

L'entrée Gate doit nécessairement étre raccordée a un bloc fonctionnel
d'entrée de type INTERLOCK qui détecte I'état de la porte. L'entrée
LOCK_FBK doit nécessairement étre raccordée a un bloc fonctionnel
d'entrée du type LOCK FEEDBACK. Ce signal détecte I'état de I'élec-
troaimant et de l'interverrouillage.

O [] Manual Reset

LockOut
Reset Type

Automatic

UnLack Time (s) [0,0+25]s
00 ||

L'entrée UNLOCK_FBK peut étre librement raccordée dans le schéma

¢électrique et détermine la demande de désactivation de l'interverrouil- Feedback Time (s) [0,01+3]s
lage (si sur « 1 » (TRUE)). 0,07

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) lorsque la porte de protection est Interiock Spring
fermée et l'interverrouillage actif. Via une commande de validation ] Mandatory Gate opening

sur 'entrée UNLOCK_CMD, la sortie OUTPUT passe a « O » (FALSE)
et I'interverrouillage est désactivé via LOCKOUT.

La sortie OUTPUT est également « O » (FALSE) lorsque des conditions
de défaut sont présentes (par ex. porte ouverte avec interverrouillage
activé, durée de feedback supérieure a la valeur admissible, etc.).

[] Gate not present |
[] Enable Error Qut

Fig. 213 :  Logique d'interverrouillage / Gate
présente

Dés que la commande de validation UNLOCK_CMD est détectée, la sortie LOCKOUT libére l'interverrouillage aprés une
durée définie par l'utilisateur. Ce parametre correspond au « Temps de déverrouillage » réglable. La durée d'activation de
I'électroaimant est intimement liée a ses caractéristiques technico-physiques et donc dépendante de l'interverrouillage utilisé.
['activation de LOCKOUT provoque la modification d'état du signal LOCK_FBK au bout d’'une durée variable. Pour remédier
a cette variabilité, lutilisateur peut modifier la valeur du parametre « Rickfiihrkreis Zeit » (temps Feedback). Celui-ci définit
lintervalle de temps maximal pour la modification d'état de I'entrée LOCK_FBK. Cette modification d'état est attendue par
I'opérateur GUARD LOCK apres l'activation de I'électroaimant. La condition Temps Feedback > Temps d’activation de
I'électroaimant doit étre respectée.

Ci-apres, un exemple d'application relatif aux explications ci-dessus.

Exemple du mode avec « Gate » : dans cet exemple, I'utilisateur libére l'interverrouillage via le bloc fonctionnel « SWITCH »
matérialisé par un bouton. Le signal LOCKOUT commande la sortie de signalisation « STATUS ». Cet ordre commande I'ac-
tivation de l'interverrouillage (I'électroaimant).

L'état de l'interverrouillage est détecté par I'entrée « Lock_fbk »“ via le bloc d’entrée « LOCK FEEDBACK ». La sortie « Out-
putl » indique I'état de l'interverrouillage.

La position de la porte est surveillée par I'entrée « INTERLOCK ».

Linterverrouillage utilisé dans I'exemple reste actif lorsque I'électroaimant n'est pas alimenté en courant, 'option « Feder-
blockierung » (blocage mécanique) doit donc étre sélectionnée.

(4:) Property
GUARD LOCK

W @IINTERK}CK

] Manual Reset

Reset Type
Automatic

Input 1 (MSC-CB-5)/P17
Input 2 (MSC-CB-5)/P18

UnLock Time (s) [0,0+25]s
0,0

GUARD LOCK

out
LockOut
Lock_fbk h

Feedback Time (s) [0,01=3]s
0.07

Interlock Spring
] Mandatory Gate opening

Input 3 (MSC-CB-5)/P19
Input 4 (MSC-CB-S)/P20

] Gate not present
[ Enable Error Out

Input 5 (MSC-CB-5)/P21

Fig. 214 :  Exemple du mode avec « Gate »
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La partie droite présente les parametres de I'opérateur GUARD LOCK. La partie gauche présente un
exemple d'application. On voit que la rétroaction (feedback) de I'électroaimant comporte deux contacts,

Conseil ! un contact a ouverture et un contact a fermeture. Lorsque I'électroaimant est alimenté en courant,
les deux contacts changent d'état. Ce sont en revanche deux contacts a ouverture qui sont utilisés
pour la position de la porte.

La figure ci-dessous présente le chronogramme du fonctionnement :

L.

L'utilisateur donne I'ordre de désactivation de l'interverrouillage. Le signal « UNLOCK CMD » passe de LLO sur LL1 tandis
que le signal « Outputl » passe de LL1 sur LLO.

La désactivation de I'électroaimant est spécifiée avec une temporisation du « Temps Unlock » de 0,5 seconde par rapport
au systéme de commande. Le signal LOCK OUT passe de LLO sur LL1.

La désactivation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms par rapport a I'actionnement.
Ceci est nécessaire en raison des caractéristiques techniques de I'électroaimant. La valeur de 95 ms est inférieure a
100 ms (« Temps Feedback »). Il y a donc absence d’erreur.

4. Uinterverrouillage est désactivé et I'utilisateur ouvre la porte. Le signal FBK_GATE passe de LL1 sur LLO.

5. Lutilisateur ferme la porte et le signal FBK_GATE passe de LLO sur LL1.

6. L'utilisateur demande I'activation de l'interverrouillage via le signal UNLOCK CMD. L'opérateur GUARD LOCK détecte que

la porte est fermée via FBK GATE et active l'interverrouillage via LOCK OUT. Le signal LOCK OUT passe de LL1 sur LLO.

L'activation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms aprés I'application du signal LOCK
OUT au niveau de I'électroaimant. Linterverrouillage est a présent activé de maniére effective.

Dés que l'opérateur GUARD LOCK a détecté que l'interverrouillage est activé et que la porte est fermée, le signal « Out-
putl » passe sur LL1.

Chronogramme du signal

FBK_ELEKT. | : | i @
UNLOCK_CMD | | |

FBK_GATE | | @ |® | | |
wort [ @ .
oor | - (@ 1 ®

timsl o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 215:  Chronogramme de fonctionnement du bloc GUARD LOCK dans le mode avec « Gate »

174 (trad. mode d’emploi d'origine) 2121331-09-07/25



EUCHNER
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Mode avec obligation d’ouvrir la porte : dans ce cas, le paramétre « Tiir
nicht vorhanden » (porte non présente) ne doit pas étre sélectionné.
Ala place, le parametre « Schutztiir zwingend 6ffnen » (ouvrir obliga-
toirement la porte de protection) doit étre sélectionné. L'entrée GATE
doit nécessairement étre raccordée a un signal de type INTERLOCK qui
détecte I'état de la position de la porte. L'entrée GATE doit confirmer
I'ouverture de la porte. L'entrée LOCK_FBK doit nécessairement étre
raccordée a un signal de type LOCK FEEDBACK qui détecte I'état de
I'électroaimant et de l'interverrouillage. L'entrée UNLOCK_CMD peut
étre librement raccordée dans le schéma électrique et détermine la
demande de désactivation de l'interverrouillage (si sur « 1 » (TRUE)).

La sortie OUTPUT est « 1 » (TRUE) lorsque la porte de protection
est fermée et l'interverrouillage actif. En cas d'application d’une
commande de validation sur I'entrée UNLOCK_CMD, le signal Output
est mis a « 0 » (FALSE) et l'interverrouillage est libéré via LOCKOUT.

La sortie OUTPUT est également « O » (FALSE) lorsque des conditions
de défaut sont présentes (par ex. porte ouverte avec interverrouillage
activé, durée de feedback supérieure a la valeur admissible, etc.).

GUARD LOCK

Out
LockOut

@ Property
GUARD LOCK

[ ] Manual Reset

Reset Type
Autormnatic

UnLack Time (s) [0,0+25]s
Feedback Time (s) [0.01=3]s

"o
0,07

Interlock Spring

Mandatory Gate opening

] Gate nat present

] Enable Error Out

Fig. 216 :  Logique d'interverrouillage / Obliga-
tion d'ouvrir la porte

Dés que lacommande de validation UNLOCK_CMD est détectée, la sortie LOCKOUT libere l'interverrouillage apres une durée

définie par l'utilisateur. Ce parameétre correspond au « Temps de déverrouillage » réglable.

La durée d’activation de I'électroaimant est intimement liée a ses caractéristiques technico-physiques et donc dépendante de
linterverrouillage utilisé. L'activation de LOCKOUT provoque la modification d'état du signal LOCK_FBK au bout d'une durée
variable. Pour remédier a cette variabilité, I'utilisateur peut modifier la valeur du parameétre « Rickflhrkreis Zeit » (temps
Feedback). Celui-ci définit I'intervalle de temps maximal pour la modification d'état de I'entrée LOCK_FBK. Cette modification
d'état est attendue par l'opérateur GUARD LOCK aprés l'activation de I'électroaimant. La condition Temps Feedback >

Temps d'activation de I'électroaimant doit étre respectée.
Ci-aprés, un exemple d’application relatif aux explications ci-dessus.

Exemple du mode avec obligation d’ouvrir la porte : dans cet exemple, l'utilisateur libére l'interverrouillage via le bloc fonc-

tionnel « SWITCH » matérialisé par un bouton. Le signal LOCKOUT commande la sortie de signalisation « STATUS ». Cet ordre
commande I'activation de l'interverrouillage (I'électroaimant). L'état de l'interverrouillage est détecté par I'entrée « Lock_fbk »*

via le bloc d’entrée « LOCK FEEDBACK ». La sortie « Outputl » indique I'état de l'interverrouillage.

La position de la porte est surveillée par 'entrée « Gate » via le bloc d’'entrée « FBK_GATE ».

L'interverrouillage utilisé dans I'exemple reste actif lorsque I'électroaimant n'est pas alimenté en courant, 'option « Feder-

blockierung » (blocage mécanique) doit donc étre sélectionnée.

ﬁ WINTERLOCK

Input 1 (MSC-CB-5)/P17
Input 2 (MSC-CB-S)/P18
npu

Qut

GUARD LOCK
Qut
a
Qut

LockOut
{>Lock fok h

n
Input 3 (MSC-CB-5)/P19
Input 4 (MSC-CB-5)/P20

Input 5 (MSC-CB-5)/P21

Fig. 217 :  Exemple du mode avec obligation d'ouvrir la porte

@ Property
GUARD LOCK

] Manual Reset

Reset Type
Automatic

UnLock Time (s) [0.0=25]s

Feedback Time (s) [0,01=3]s
007

Interlock Spring
Mandatory Gate cpening
[] Gate not present

] Enable Error Out

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)

175



gn::tiécl';rp'i)l:(tggré de sécurité modulaire MSC E U c H N ER

La partie droite présente les parametres de I'opérateur GUARD LOCK. La partie gauche présente un
exemple d'application. On voit que la rétroaction (feedback) de I'électroaimant comporte deux contacts,

Conseil ! un contact a ouverture et un contact a fermeture. Lorsque I'électroaimant est alimenté en courant,
les deux contacts changent d'état. Ce sont en revanche deux contacts a ouverture qui sont utilisés
pour la position de la porte.

La figure ci-dessous présente le chronogramme du fonctionnement :

L.

L'utilisateur donne I'ordre de désactivation de l'interverrouillage. Le signal « UNLOCK CMD » passe de LLO sur LL1 tandis
que le signal « Outputl » passe de LL1 sur LLO.

L'électroaimant / interverrouillage est désactivé avec une temporisation du « Temps Unlock » de 0,5 seconde. Le signal
« LOCK OUT »"“ passe de LLO sur LL1.

La désactivation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms par rapport a I'actionnement.
Ceci est nécessaire en raison des caractéristiques techniques de I'électroaimant. La valeur de 95 ms est inférieure a
100 ms (« Temps Feedback »). Il y a donc absence d’erreur.

4. Uinterverrouillage est désactivé et I'utilisateur ouvre la porte. Le signal FBK_GATE passe de LL1 sur LLO.

5. Lutilisateur ferme la porte et le signal FBK_GATE passe de LLO sur LL1.

6. L'utilisateur demande I'activation de l'interverrouillage via le signal UNLOCK CMD. L'opérateur GUARD LOCK détecte que

la porte est fermée via FBK GATE et active l'interverrouillage via LOCK OUT. Le signal LOCK OUT passe de LL1 sur LLO.

L'activation effective de I'électroaimant survient avec une temporisation de 95 ms aprés I'application du signal LOCK
OUT au niveau de I'électroaimant. Linterverrouillage est a présent activé de maniére effective.

Dés que l'opérateur GUARD LOCK a détecté que l'interverrouillage est activé et que la porte est fermée, le signal « Out-
putl » passe sur LL1.

Chronogramme du signal

UNLOCK_CMD |
o @ ©
warl @@

tims] 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 218 :  Chronogramme de fonctionnement du bloc GUARD LOCK dans le mode avec obligation d’ouvrir la porte
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Dans le mode « Obligation d’ouvrir la porte », 'opérateur GUARD LOCK indique une erreur lorsqu'’il ne détecte pas 'ouverture
de la porte suite a une demande de désactivation de l'interverrouillage. Ce concept est mis en évidence sur la figure ci-apres
(voir la figure). Dans le cas présent, 'option « Aktivierung Error Out » (activation Error out) sur le schéma de la figure 61 a
été sélectionnée pour pouvoir afficher 'anomalie sur le graphe.

L'opérateur demande la désactivation de l'interverrouillage mais la porte ne s'ouvre jamais. Cet état est indiqué par le signal
« FBK_GATE » qui reste sur LL1. L'opérateur GUARD LOCK indique par conséquent une erreur (passage de LLO sur LL1)
lorsque le cycle de commande de l'interverrouillage est terminé (instant E).

Chronogramme du signal

FBK_ELEKT. | ;'

UNLOCK_CMD

FBK_GATE

Outputl |

LOCK OUT i

ERREUR

i . . ‘
i ’ i i Il
L [ I ! '

[ W

I i \ i I V W i 3 3

tims] o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Fig. 219: Exemple d'anomalie possible en mode « Obligation d'ouvrir la porte ». Dans ce cas, le défaut est généré car
la porte ne s’ouvre jamais malgré la présence d'une demande de libération / blocage du verrouillage.

Parametre

Réinitialisation manuelle : la réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réini-
tialisation manuelle, seule la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la
double transition de 0 a 1 et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2
]
1
< !
Reset . Reset | N
1 t 1 YW/
o f
ouT ouT
t=250ms t1 >250 ms
t2=250ms

Fig. 220 :  Réinitialisation manuelle / surveillée de la logique d'interverrouillage
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A\ AVERTISSEMENT

En cas d'autorisation de la réinitialisation manuelle, il faut utiliser 'entrée qui suit celles qui sont utilisées
par le bloc fonctionnel.

Exemple : si Inputl et Input2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, il faut alors utiliser Input3 pour
I'entrée Réinitialisation.

Temps de déverrouillage (s) : temps entre I'activation de I'entrée Unlock_cmd et la libération effective du verrouillage.
»Oms -1 s:pas 100 ms

»1,55s-10s:pas0,5s

»15s-25s:pasbHs

Temps Feedback (s) : délai de retard maximum entre la sortie LockOut et I'entrée Lock_fbk (comme indiqué dans la fiche
technique de l'interverrouillage, avec délai souhaité).

»10ms -100 s : pas 10 ms
» 150 ms -1 s: pas 50 ms
»1,5s-3s:pas0,bs

Verrouillage mécanique (hors tension) : l'interverrouillage se verrouille passivement et se libére activement, c’est-a-dire que
linterverrouillage est maintenu verrouillé sous I'effet mécanique du ressort. Linterverrouillage reste par conséquent verrouillé
aprés interruption de I'alimentation en tension.

La porte de protection doit étre ouverte une fois : le cycle ne se poursuit qu'avec 'ouverture de la porte et confirmation
consécutive sur I'entrée GATE.

Porte non présente : si ce paramétre est sélectionné, I'entrée GATE est désactivée.

Autorisation Out Error : ce paramétre est sélectionné pour autoriser un signal (Error OUT) indiquant un dysfonctionnement
de l'interverrouillage. Si Error OUT = « 1 » (TRUE), un défaut est présent au niveau de l'interverrouillage.
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9.4.4. Opérateurs COMPTEUR

Les opérateurs de type COMPTEUR permettent a l'utilisateur de créer un signal (TRUE) dés que le comptage configuré est
atteint.

9.4.4.1. Compteur (COUNTER) (nombre maximum = 16)
'opérateur COUNTER est un compteur a impulsions.

Il existe trois modes de fonctionnement : @ :’Ir_g;:ertv

1. AUTOMATIQUE o

2. MANUEL Erzble Clzar

3. MANUEL-+AUTOMATIQUE e
E i [] Double edge

Counter Type

Manual/Automatic ~

Dans les exemples suivants, la valeur du compteur est 6 :

1. Le compteur génere une impulsion d'une longueur égale a deux
cycles internes dés que la valeur du compteur saisie est atteinte.  Fig. 221 :  Compteur
Silabroche CLEAR n'est pas activée, ce mode est celui par défaut.

gt

i i l ! i ! ! : :
| | | | | |
otemal | 4! 3! 3} wi sl gidli Zi3i&4iS5i0f1i 2i 3 4i 5i0i1i 2i 3i &
| | 1 I 1 | |

counter i i i i

Fig. 222 . Utilisation du compteur sans entrée de réinitialisation

2. Le compteur porte a « 1 » (TRUE) la sortie Q des que la valeur du compteur saisie est atteinte. La sortie Q devient « 0 »
(FALSE) lorsque le signal CLEAR est activé.

st
- —j 2R

OutQ : | i i | i i

nternal | 31 21 3% 4l 51 6161 61 6i 61 0i 0] 01 1i2i314i5i6i 6i6i86
counter i i [ | ! ! ! 1

Fig. 223 :  Utilisation du compteur avec un signal CLEAR pour réinitialiser la sortie
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3. Le compteur génére une impulsion d'une longueur égale au temps de réponse dés que le comptage configuré est atteint.
Si le signal CLEAR est activé, le comptage interne revient a 0.

A
- | H‘—‘ o an
ota H

1 1 i 1
Internal | 4 | 2 3 4{ 5i 0111 2i 0i 01 0i 1i 2i 3i 41 5i 01 1i 2i 3i 4
counter i i i i i ;

Fig. 224 . Utilisation du compteur avec un signal CLEAR pour réinitialiser I'entrée du compteur

Parametre

Autorisation Clear : si ce paramétre est sélectionng, il autorise la demande Clear pour faire repartir le comptage en remet-
tant la sortie Q & « O » (FALSE). Il donne également la possibilité d’autoriser le fonctionnement en automatique (Autorisation
automatique) avec réinitialisation manuelle.

S'il nest pas sélectionné, le fonctionnement est automatique et, dans ce cas, une fois qu'est atteint le comptage configuré,
la sortie se met a « 1 » (TRUE) et y reste pendant deux cycles internes. La sortie est ensuite réinitialisée.

Décrémentation (Ck-down) : active le compte a rebours.
Double front : si ce parametre est sélectionné, le systéme compte les fronts montants et descendants.

Statut compteur : si ce parameétre est sélectionné, la valeur actuelle du compteur peut étre transmise via la sortie COUNTER
au bloc COUNTER COMPARATOR.

9.4.4.2. Comparaison valeur de compteur (COUNTER COMPARATOR) (uniquement MSC-CB-S et MSC-CB
>4.0)

L'opérateur COUNTER COMPARATOR permet de comparer la sortie
Counter de I'opérateur COUNTER avec une valeur seuil.

@ Property

COUMTER COMPARATOR

Si la valeur du compteur de 'opérateur COUNTER est inférieure a la

valeur seuil, la sortie est « O » (FALSE). Threshold

Si la valeur du compteur est supérieure ou égale a la valeur seulil, la
sortie est « 1 » (TRUE).

Fig. 225 :  Comparaison valeur de compteur

@ Important !

L'opérateur ne peut étre raccordé qu'a la sortie COUNTER d'un opérateur COUNTER.

Paramétre
Seuil : valeur du compteur a partir de laquelle la sortie est mise a « 1 » (TRUE).
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9.4.5. Opérateurs TIMER (nombre max. = 32 pour MSC-CB, nombre max. = 48 pour MSC-CB-S)
Les opérateurs de type TIMER permettent de créer un signal (TRUE ou FALSE) pendant une période définie par I'utilisateur.

9.4.5.1. MONOSTABLE

'opérateur MONOSTABLE fournit en sortie un « 1 » (TRUE) activé
par le front montant / descendant en entrée. Cet état est maintenu
pendant le temps configuré.

MONOSTABLE

Parametre

Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre
10 ms et 1098,3 s.

Front de montée : si ce parameétre est sélectionné, la sortie se met
a « 1 » (TRUE) sur le front montant du signal et y reste pendant le _
temps configuré. Ce temps peut se prolonger tant que lentrée reste  F1g- 226 1 Monostable
a «1»(TRUE).

1T T <7

Out

Fig. 227 :  Changement d'état en cas d'utilisation du front montant

Si ce parametre n'est pas sélectionné, la logique s'inverse, c'est-a-dire que la sortie passe a « O » (FALSE) sur le front
descendant du signal d’entrée et y reste pendant le temps configuré. Ce temps peut se prolonger tant que I'entrée reste a
« 0 » (FALSE).

AL

1T T <7

Out

Fig. 228 :  Changement d'état en cas d'utilisation du front descendant

Redéclenchable : si ce paramétre est sélectionné, le temps est remis a zéro a chaque changement d'état de I'entrée.
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9.4.5.2. MONOSTABLE B

Cet opérateur fournit en sortie un « 1 » (TRUE) activé par le front
montant / descendant en entrée. Cet état est maintenu pendant le
temps t configuré.

Parametre MONOSTABLE_B

Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre
10 ms et 1098,3 s.

Front de montée : si ce parametre est sélectionné, la sortie se met
a « 1 » (TRUE) sur le front montant du signal et y reste pendant le
temps configuré.

Fig. 229 :  Monostable_B

N -

1T T <7

7
S
7

Out

Fig. 230:  Changement d'état en cas d'utilisation du front montant

Si ce parameétre n'est pas sélectionné, la logique s'inverse, c’est-a-dire que la sortie passe a « 0 » (FALSE) sur le front des-
cendant du signal d’entrée et y reste pendant le temps configuré.

T T <7

&
<

Out

Fig. 231 :  Changement d'état en cas d'utilisation du front descendant

®» Contrairement a I'opérateur MONOSTABLE, la sortie OUT de I'opérateur MONOSTABLE_B n’est pas maintenue a « 1 »
(TRUE) pendant le temps maximum t configuré.

Redéclenchable : si ce parameétre est sélectionné, le temps est remis a zéro a chaque changement d'état de I'entrée.
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9.4.5.3. Contact de passage (PASSING MAKE CONTACT)

L'opérateur PASSING MAKE CONTACT transforme le signal présent ~) Property
sur I'entrée en impulsion sur la sortie. Si ce signal est « 1 » (TRUE) PASSING MAKE CONTACT
plus longtemps que le temps configuré, Iimpulsion est limitée a la

durée configurée. L'impulsion est diminuée en cas de front d’entrée PASSING MAKE ]| | T'me (Return to confirm):
descendant. CONTACT 0.01
. S B i [OF Oms
Paramétre
. i . DRetriggerabIE
Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre

10 ms et 1098,3 s.

In ¥ ¥ { .3

=T =T =T 'T—|

Fig. 232 :  Contact de passage

Cut

Fig. 233 :  Changement d'état du contact de passage sans que I'option « Redéclenchable » soit cochée

Redéclenchable : si ce parametre est sélectionné, le temps ne sera pas remis a zéro en cas de front d’entrée descendant.
La sortie reste a « 1 » (TRUE) pendant toute la durée configurée. Le timer redémarre en présence d'un nouveau front d'en-
trée montant.

=T =T

QOut

Fig. 234 :  Changement d'état du contact de passage avec I'option « Redéclenchable » cochée
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9.4.5.4. Retard (DELAY)

['opérateur DELAY permet d’appliquer un retard a un signal en mettant ~ ) Property
la sortie a « 1 » (TRUE) aprés le temps configuré, en présence d'une DELAY
variation de niveau du signal sur I'entrée.

Time (Return to confirm):
0.01

Parametre

Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre ®s O ms
10 ms et 1098,3 s.

) DRetriggerable
Front de montée : ce paramétrage permet de sélectionner un retard / B
temporisation a I'enclenchement. S'il est sélectionné, le retard débute [“]Rising Edge
avec le front de montée du signal d’entrée. La sortie est ensuite mise
a « 1 » (TRUE) et y reste pour la durée configurée tant que I'entrée Fig. 235: Retard
reste a « 1 » (TRUE).

Out

Fig. 236 :  Temporisation a 'enclenchement

Si ce parametre n'est pas sélectionné, la logique est inversée. Ce paramétrage permet de sélectionner un retard / tem-
porisation de l'arrét. La sortie est mise a « 1 » (TRUE) avec le front montant du signal d’entrée et le retard démarre avec le
front descendant du signal d'entrée. A la fin de la durée configurée, la sortie est mise a « O » (FALSE) si I'entrée est a « 0 »

(FALSE). Sinon, elle reste a « 1 » (TRUE).

i i B

Fig. 237 . Temporisation de 'arrét

Redéclenchable : si ce parameétre est sélectionné, la temporisation est remise a zéro a chaque changement d'état de I'entrée.
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9.4.5.5. Retard long (LONG DELAY) (uniquement MSC-CB-S et MSC-CB > 4.0)

L'opérateur LONG DELAY permet d'appliquer un retard pouvant aller @ Property
jusqu'a 15 heures a un signal en mettant la sortie & « 1 » (TRUE) KON DELAY
aprés le temps configuré, en présence d'une variation de niveau du D
signal sur I'entrée. : o Time
Simar 052 (5 [00h-00m:005s]
[

Scale
Paramétre (®) 0,55+3000s Step 0,55
Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre O 30055+54915s Step 5
0,5setb4915 s. FerrrEEs
Front de mpnté‘e : ce paramétrage permet’de s.électlionner un ret,ard / Rising Edge
temporisation a I'enclenchement. S'il est sélectionné, le retard débute
avec le front de montée du signal d’entrée. La sortie est ensuite mise Timer value
a « 1 » (TRUE) et y reste pour la durée configurée tant que I'entrée

reste a « 1 » (TRUE). Fig. 238:  Retard long

Out

Fig. 239 :  Temporisation a 'enclenchement
Si ce parametre n'est pas sélectionné, la logique est inversée. Ce paramétrage permet de sélectionner un retard / tem-

porisation de l'arrét. La sortie est mise a « 1 » (TRUE) avec le front montant du signal d’entrée et le retard démarre avec le
front descendant du signal d'entrée. A la fin de la durée configurée, la sortie est mise a « O » (FALSE) si I'entrée est a « 0 »

(FALSE). Sinon, elle reste a « 1 » (TRUE).

In ’ ‘ ‘ | ’ * | 4
P P

Out J J

Fig. 240 :  Temporisation de I'arrét

Redéclenchable : si ce parameétre est sélectionné, la temporisation est remise a zéro a chaque changement d'état de I'entrée.

Statut timer : si ce paramétre est sélectionné, la valeur actuelle du timer est émise. Cette sortie peut étre transmise a
I'entrée d'un opérateur DELAY COMPARATOR.
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9.4.5.6. Comparaison valeur de timer (DELAY COMPARATOR) (uniquement MSC-CB-S et MSC-CB > 4.0)

L'opérateur DELAY COMPARATOR permet de comparer la sortie Timer
des opérateurs Timer avec une valeur seuil. Si la valeur du timer de
I'opérateur Timer est inférieure a la valeur seuil, la sortie est « 0 »
(FALSE). Sila valeur du timer est supérieure ou égale a la valeur seuil,
la sortie est « 1 » (TRUE).

DELAY COMPARATOR

[ Timer

@ Property
DELAY COMPARATOR
{0,55=54810s)

Threshold

Scale
(®) (,55+3000s Step 0.5s

() 30055+54910s Step 55

Fig. 241 :  Comparaison valeur de timer

@ Important !

'opérateur ne peut étre raccordé qu'a la sortie Timer d’'un opérateur Timer.

Parametre

Seuil : valeur du compteur a partir de laquelle la sortie est mise a « 1 » (TRUE).

Echelle : I'utilisateur peut choisir entre deux échelles différentes pour le temps T a régler.

»0,55-3000s:pas0,5s
» 3005 s-54915s:pasbHs
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9.4.5.7. Ligne de temporisation (DELAY LINE)

Cet opérateur permet d'appliquer un retard a un signal en mettant
la sortie a « O » aprées le temps configuré en I'absence de signal sur
I'entrée.

DELAY LINE

Silentrée revient a « 1 » avant que le temps configuré ne soit écoulg, - 1
U

la sortie OUT génére alors une impulsion LLO (FALSE). Sa durée est

d’environ deux fois le temps de réponse, I'impulsion LLO étant retardée b
du temps configuré.
Paramétre
Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre
10 ms et 1098,3 s. Fig. 242 :  Ligne de temporisation

N N U

ouT L H

-t ouT DR >

[ PR » ' _>§ 547 2xtrisp

Fig. 243 :  Temporisation de I'arrét sans filtrage des courtes interruptions

=» Contrairement a 'opérateur DELAY, 'opérateur DELAY LINE ne filtre pas les interruptions de I'entrée qui sont plus courtes
que le temps configuré.

» Cet opérateur est affiché en cas d'utilisation d’une OSSD retardée (FOSSD doit étre programmée avec un REDEMARRAGE
MANUEL).

Echelle : I'utilisateur peut choisir entre deux échelles différentes pour le temps T a régler.
»10ms -60 s : pas 10 ms
» 60,1 s-1098,3 s : pas 100 ms

9.4.5.8. Ligne de temporisation longue (LONG DELAY LINE) (uniquement MSC-CB-S et MSC-CB > 4.0)
L'opérateur permet d'appliquer un retard & un signal en mettant la () Property

sortie a « O » (FALSE) aprés le temps configuré (jusqu'a 15 heures) Iﬂiiﬁf HINE
en l'absence de signal sur 'entrée. Si I'entrée revient a « 1 » (TRUE) ST

avant que le temps configuré ne soit écoulé, la sortie OUT génére Time
alors une impulsion LLO (FALSE). Sa durée est d'environ deux fois le

temps de réponse, I'impulsion LLO étant retardée du temps configuré.

05 5 [©oh:00m:00,55

Srals

Parameétre (@) 0,55+3000s Step 0,55
() 30055+545155 Step 5=

Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre

0,55et54915s. Fig. 244 . Ligne de temporisation longue

Echelle : I'utilisateur peut choisir entre deux échelles différentes pour le temps T a régler. m
»0,55s-3000s:pas0,5s
» 3005 s-54915s:pasbHs

=» Contrairement a 'opérateur DELAY, 'opérateur DELAY LINE ne filtre pas les interruptions de I'entrée qui sont plus courtes
que le temps configuré.

» Cet opérateur est affiché en cas d'utilisation d’une OSSD retardée (FOSSD doit étre programmée avec un REDEMARRAGE
MANUEL).
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9.4.5.9. Signal d’horloge (CLOCKING)

L'opérateur CLOCKING fournit en sortie un signal d’horloge avec la
période configurée si l'entrée est « 1 » (TRUE).

CLOCKIMNG

L'opérateur Clocking propose jusqu'a 7 entrées pour la commande
en sortie du facteur de durée.
Paramétre

Temps : le retard peut étre configuré sur une valeur comprise entre
10 ms et 1098,3 s.

Sélection du facteur de durée : il est possible de sélectionner jusqu’a
7 entrées pour 7 facteurs de durée différents du signal de sortie.

Selon I'entrée activée, le signal d’horloge sur la sortie OUT présente
le facteur de durée correspondant.

L'entrée EN doit toujours étre au niveau « Haut » (TRUE).

Le tableau ci-dessous donne des informations sur le mode de fonc- 18- 249+ Signal d'horloge

tionnement de I'opérateur.

EN 10 % 20 % 30 % 40 % 60 % 70 % 80 % ouT
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0 50 %
1 1 0 0 0 0 0 0 10 %
1 0 1 0 0 0 0 0 20%
1 0 0 1 0 0 0 0 30%
1 0 0 0 1 0 0 0 40 %
1 0 0 0 0 1 0 0 60 %
1 0 0 0 0 0 1 0 70 %
1 0 0 0 0 0 0 1 80 %
1 1 0 0 0 0 0 1 90 %

Tableau 82 :  Sélection du facteur de durée

= Le circuit en amont de I'opérateur CLOCKING doit s'assurer qu'il 'y a qu'un seul signal d’entrée en plus de I'autorisation
EN (excepté le facteur de durée 10 %, 80 %).

®» La présence d'un nombre d'entrées > 1 au niveau Haut (TRUE), en plus de I'entrée EN, génére un signal de sortie avec
un facteur de durée de 50 %.

EN

DUTY CYCLE 50%

DUTY CYCLE 20% | |_ |

DUTY CYCLE 40%

DUTY CYCLE 80% | | J

Time

Fig. 246 :  Différents facteurs de durée
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9.4.6. La fonction MUTING

La fonction Muting permet une interruption de fonctionnement temporaire et automatique d’un dispositif de sécurité pour
permettre un flux matiére normal a travers un passage protégé.

En d'autres termes, le systéme permet, lorsqu'il détecte du matériel et le différencie d'un éventuel personnel opérateur
(dans une situation potentiellement dangereuse), de contourner temporairement le dispositif de sécurité pour autoriser le
passage du matériel.

9.4.7. Opérateurs MUTING (nombre max. = 4 pour MSC-CB, nombre max. = 8 pour MSC-CB-S)

9.4.7.1. Muting simultané (MUTING « Con »)

L'activation de la fonction Muting s'effectue a la suite de I'interrup- () Property
tion des capteurs S1 et S2 (I'ordre n'a pas d'importance) pendant la MUTING *Con’
période de temps définie par 'opérateur entre 2 s et 5 s (voire S4 et Timeout ()

S3 avec du matériel circulant dans le sens opposé).

MUTING “Con"

< =
1T
5
1

utput

L'opérateur MUTING « Con » a logique « simultanée » permet d'effec-
tuer le muting du signal d’entrée par I'entrée des capteurs S1, S2,
S3 et S4.

T
m| =
PR

Wit g0
= Condition préliminaire : le cycle de Muting ne peut démarrer que si s B
tous les capteurs S1 — S4 sont a « 0 » (FALSE) et I'entrée INPUT S
a « 1 » (TRUE) (barriere immatérielle libre). Itiing Slosing
SENSOR v
Paramétre )
Timeout (s) : permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a Bl
l'infini, au bout duquel le cycle de Muting doit se terminer. Si, a la fin o i

de ce délai, le cycle n'est pas encore terming, le Muting est immé-
diatement interrompu.

Avec Enable : si ce paramétre est sélectionné, il donne la possibilité Fig. 247 Muting simultané

d'activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire, la fonction
Muting est toujours activée.

L'Enable peut étre de deux types : « Enable/Disable » et « Seulement Enable ». Si I'on sélectionne « Enable/Disable », le
cycle de Muting ne peut pas démarrer si « Enable » est a « 1 » (TRUE) ou « O » (FALSE) ; il ne s'active qu’en présence d’un
front montant.

Si I'on veut désactiver le Muting, il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE). Dans ce mode, le front descendant désactive le
Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Sil'on sélectionne « Seulement Enable », il n'est pas possible
de désactiver le Muting. Il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE) pour permettre un nouveau front montant pour le cycle
de Muting suivant.

Direction : il est possible de configurer I'ordre d'occupation des capteurs. Si BIDIR (bidirectionnel) est réglé, 'occupation
peut avoir lieu dans les deux directions (aussi bien de S1&S2 a S3&S4 que de S3&S4 a S1&S?2). L'occupation a lieu de
S1&S2 a S3&S4 si 'on choisit UP et de S3&S4 a S1&S2 avec DOWN.

Cléture Muting : elle peut étre de deux types : CURTAIN et SENSOR. Si I'on sélectionne CURTAIN, la cléture du muting a
lieu a la remontée du signal d’entrée. Avec SENSOR, la cléture du muting a lieu aprés le dégagement du troisieme capteur.
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Si I'on sélectionne CURTAIN

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting

0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 | - 1 1 1 Muting activé
0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 0

0 0 1 0 0 0

Tableau 83 : Tableau des états pour le Muting simultané avec I'option CURTAIN

Si I'on sélectionne SENSOR

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 1 1 Muting activé
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Tableau 84 : Tableau des états pour le Muting simultané avec 'option SENSOR

Blind Time (prolongation du Muting) : seulement avec « Cloture Muting = Curtain » : devrait étre activé, si I'on sait
par exemple qu'aprées la cléture du Muting et aprés le passage de la palette, des objets peuvent dépasser de la palette et
occuper la barriére, faisant passer I'entrée INPUT a « O » (FALSE). Pendant le « Blind Time », I'entrée INPUT reste a « 1 »
(TRUE). Le « Blind Time » peut varier de 250 ms a 1 s.

Temps capteurs : définit le délai maximum (entre 2 s et 5 s) qui doit s'écouler entre I'activation de deux capteurs de muting.

Temps capteurs minimum : si ce parametre est sélectionné, le Muting ne pourra étre activé que si un temps >150 ms
s'écoule entre I'activation du capteur 1 et I'activation du capteur 2 (resp. capteurs 4 et 3).
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9.4.7.2. MUTING « L »

L'activation de la fonction Muting s’effectue a la suite de l'interruption ~) Property
des capteurs S1 et S2 (I'ordre n'a pas d'importance) pendant la pé- MUTING “L"
riode de temps définie par I'opérateur entre 2 s et 5 s.

Timeout (s)

L'état de Muting se termine avec la libération du passage. wour | 10| ]

'opérateur MUTING a logique « L » permet d'effectuer le muting du [v] With Enable

signal d'entrée par I'entrée des capteurs S1 et S2.

o Enable Type

= Condition préliminaire : le cycle de Muting ne peut démarrer que
si S1 et S2 sont a « 0 » (FALSE) et I'entrée a « 1 » (TRUE) (barriere [¥]With Muting Out
immatérielle libre). Sensor Time

25 &

End Muting Time

Paramétre
Timeout (s) : permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a Blind Time
linfini, au bout duquel le cycle de Muting doit se terminer. Si, a la fin
de ce délai, le cycle n'est pas encore terming, le Muting est immé-

diatement interrompu. Fig. 248  Muting L

Avec Enable : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité
d'activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire, la fonction
Muting est toujours activée.

L'Enable peut étre de deux types : « Enable/Disable » et « Seulement Enable ». Si I'on sélectionne « Enable/Disable », le
cycle de Muting ne peut pas démarrer si « Enable » est a « 1 » (TRUE) ou « O » (FALSE) ; il ne s'active qu’en présence d’un
front montant. Sil'on veut désactiver le Muting, il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE). Dans ce mode, le front descendant
désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Si'on sélectionne « Seulement Enable », il n'est
pas possible de désactiver le Muting. Il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE) pour permettre un nouveau front montant
pour le cycle de Muting suivant.

Temps capteurs : définit le délai maximum (entre 2 s et 5 s) qui doit s'écouler entre I'activation de deux capteurs de muting.

Temps de fin Muting : indication du délai maximum (entre 2,5 s et 6 s) aprés le dégagement du premier capteur et la
libération du passage dangereux.

La fin de la fonction Muting intervient apres ce délai.

Blind Time (prolongation du Muting) : devrait étre activé, si I'on sait par exemple qu'apres la cléture du Muting et apres
le passage de la palette, des objets peuvent dépasser de la palette et occuper la barriere, faisant passer I'entrée a « 0 »
(FALSE). Pendant le « Blind Time », 'entrée reste a « 1 » (TRUE). Le « Blind Time » peut varier de 250 ms a 1 s.
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9.4.7.3. MUTING « séquentiel »
L'activation de la fonction Muting s'effectue a la suite de l'interruption

~ | Property
séquentielle des capteurs S1 et S2, suivie des capteurs S3 et S4 (sans MUTING "Seq"
limite de temps). Si la palette se dirige en sens inverse, la séquence Timeout (s)
correcte est : S4, S3, S2, S1. MUNNGESeqy vtout | 10 _J

'opérateur MUTING a logique « séquentielle » permet d'effectuer le
muting du signal d’entrée par I'entrée des capteurs S1, S2, S3 et S4.

=» Condition préliminaire : le cycle de Muting ne peut démarrer que si
tous les capteurs S1 — S4 sont a « 0 » (FALSE) et 'entrée INPUT
a « 1 » (TRUE) (barriére immatérielle libre).

Parametre

Timeout (s) : permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a
linfini, au bout duquel le cycle de Muting doit se terminer. Si, a la fin
de ce délai, le cycle n'est pas encore terming, le Muting est immé-

uting

[v] With Enable

Enable Type
Enable Cnly

[¥] With Muting Out

Direction
BIDIR

Muting Closing

CURTAIN «

Blind Time
250 ms W

diatement interrompu.

Avec Enable : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité
d'activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire, la fonction
Muting est toujours activée.

Fig. 249 :  MUTING séquentiel

L'Enable peut étre de deux types : « Enable/Disable » et « Seulement Enable ». Si I'on sélectionne « Enable/Disable », le
cycle de Muting ne peut pas démarrer si « Enable » est a « 1 » (TRUE) ou « O » (FALSE) ; il ne s'active qu’en présence d’un
front montant. Sil'on veut désactiver le Muting, il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE). Dans ce mode, le front descendant
désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Sil'on sélectionne « Seulement Enable », il n'est
pas possible de désactiver le Muting. Il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE) pour permettre un nouveau front montant
pour le cycle de Muting suivant.

Direction : il est possible de configurer I'ordre d'occupation des capteurs. Si BIDIRECTIONNEL est réglé, 'occupation peut
avoir lieu dans les deux directions (aussi bien de S1 a S4 que de S4 a S1). L'occupation a lieu de S1 a S4 si l'on choisit UP
et de S4 a S1 avec DOWN.

Cléture Muting : elle peut étre de deux types : CURTAIN et SENSOR. Si I'on sélectionne CURTAIN, la cléture du muting a lieu
a la remontée du signal d’entrée. Avec SENSOR, la cléture du muting a lieu apres le dégagement de 'avant-dernier capteur.
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Tableau 85 : Tableau des états pour le Muting séquentiel avec I'option CURTAIN

0 0 1 0 1
0 0 1 0 0

Tableau 86 : Tableau des états pour le Muting séquentiel avec I'option SENSOR

Blind Time (prolongation du Muting) : seulement avec « Cloture Muting = Curtain » : devrait étre activé, si I'on sait
par exemple gu'apres la cléture du Muting et apres le passage de la palette, des objets peuvent dépasser de la palette et
occuper la barriére, faisant passer I'entrée INPUT a « O » (FALSE). Pendant le « Blind Time », I'entrée reste a « 1 » (TRUE).
Le « Blind Time » peut varier de 250 ms a 1 s.
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9.4.7.4. MUTING « T »

L'activation de la fonction Muting s'effectue a la suite de l'interruption ~ | Property
des capteurs S1 et S2 (I'ordre n'a pas d'importance) pendant la pé- MUTING "T"
riode de temps définie par I'opérateur entre 2 s et 5 s.

Timeout (s)

['état de Muting se termine avec la libération de I'un des deux capteurs. wpet | 10| |

L'opérateur MUTING a logique « T » permet d’effectuer le muting du [/] With Enable

Rluting

signal d’entrée Input par I'entrée des capteurs S1 et S2. Enable Type
Enable Onl
= Condition préliminaire : le cycle de Muting ne peut démarrer que
si S1 et S2 sonta « 0 » (FALSE) et I'entrée a « 1 » (TRUE) (barriére [¥] With Muting Out
immateérielle libre). Sensor Time

Parametre

Timeout (s) : permet de configurer le temps, pouvant aller de 10sa  f; 250:  Muting T
linfini, au bout duquel le cycle de Muting doit se terminer. Si, a la fin N ' &
de ce délai, le cycle n'est pas encore terming, le Muting est immé-

diatement interrompu.

Avec Enable : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité d’activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire,
la fonction Muting est toujours activée.

L'Enable peut étre de deux types : « Enable/Disable » et « Seulement Enable ». Si I'on sélectionne « Enable/Disable », le
cycle de Muting ne peut pas démarrer si « Enable » est a « 1 » (TRUE) ou « O » (FALSE) ; il ne s'active qu’en présence d’un
front montant. Si I'on veut désactiver le Muting, il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE). Dans ce mode, le front descendant
désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Sil'on sélectionne « Seulement Enable », il n'est
pas possible de désactiver le Muting. Il faut régler « Enable » sur « O » (FALSE) pour permettre un nouveau front montant
pour le cycle de Muting suivant.

Temps capteurs : définit le délai maximum (entre 2 s et 5 s) qui doit s'écouler entre I'activation de deux capteurs de muting.
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9.4.7.5. MUTING OVERRIDE

La fonction OVERRIDE est nécessaire lorsque la machine s'arréte
suite a des séquences erronées de I'activation du Muting et que du
matériel occupe le passage dangereux.

Cette procédure active la sortie OUTPUT et permet ainsi de dégager
le matériel bloquant le passage.

'opérateur Muting Override doit étre connecté apres I'opérateur Mu-
ting (« T », «L », « Seq », « Con ») (sortie OUTPUT du MUTING (« T »,
«L », « Seq », « Con ») en le reliant directement a I'entrée INPUT du
Muting Override.

L'opérateur permet de ponter I'entrée Muting directement reliée.

L'opérateur « Override » ne peut étre activé que sile Muting n’est pas
actif (INPUT = 0) et gu’au moins un capteur de Muting (ou la barriére)
est occupé(e).

[ MUTING
OVERRIDE

putput
prerOut

Request

Fig. 251 :

Muting Override

#  Property
MUTING OVERRIDE

Manual Reset

Reset Type
Maonitored v|

[“]With Occupied Sen

Timeout (s)
300

8 |
Override Mode
Spring return key |
[#]With OverOut

With Request

50rs

La fonction Override se termine des que se libérent la barriere immatérielle et les capteurs de muting. La sortie OUTPUT

bascule sur le niveau logique « O » (FALSE).

La fonction Override peut étre démarrée configurée par Bouton ou par action maintenue.

Override par commande a bouton a action maintenue : cette fonction est utilisée lorsque la commande d’'Override

(OVERRIDE = 1) doit étre maintenue active pendant toute la durée des opérations suivantes. Un nouvel Override ne peut

toutefois étre activé qu’'en désactivant et en réactivant la commande.

Des que se libérent la barriére et les capteurs (sortie libre) ou que s'est écoulé le timeout, la fonction Override se termine

sans besoin d'autres commandes.

Override par bouton-poussoir : la fonction Override est activée par le flanc montant sur I'entrée Override (OVERRIDE = 1).

La fonction Override se termine dés que se libérent la barriére et les capteurs (sortie libre) ou que s'est écoulé le timeout.

Cette fonction Override ne peut repartir que si I'autorisation Override est a nouveau activée (OVERRIDE = 1).

Parametre

) AVIS

simultané.

Pour le Muting « L », cette option ne doit pas étre sélectionnée.

Avec capteurs occupés : doit étre sélectionné avec le Muting séquentiel, le Muting « T » et le Muting

=» Dans le cas contraire, un avertissement s'affichera en phase de compilation et dans le rapport.
= |'utilisateur doit adopter des mesures supplémentaires de protection pendant la phase d'Override.

Conditions a remplir pour I'activation de I'Override

« Avec capteurs occupés »

sélectionné Capteur occupé Barriére occupée Entrée Override Output
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
- - 0 1 1
X 0 1 1

Tableau 87 : Tableau des états en cas d'utilisation de la fonction Override

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine)

195



gn::tié?;rp'i)l::égré de sécurité modulaire MSC E U c H N ER

Timeout (s) : permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a l'infini, au bout duquel la fonction Override doit se terminer.
Mode Override : permet de configurer le départ de la fonction Override (par bouton-poussoir ou par action maintenue).
Avec OverOut : permet d'activer une sortie de signalisation (active haute) d’'Override actif.

Avec demande : permet d'activer une sortie de signalisation (active haute) pour indiquer que la fonction Override est activable.

Réinitialisation manuelle :
» Si'entrée RESET est active (TRUE), la réinitialisation active la sortie OUTPUT du bloc fonctionnel.
» Si'entrée RESET n'est pas active (FALSE), la sortie OUTPUT du bloc fonctionnel suit la demande Override.

La réinitialisation peut étre de deux types : « manuelle » et « surveillée ». En sélectionnant la réinitialisation manuelle, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant la réinitialisation surveillée, c’est la double transition de 0 a 1
et retour a O qui est vérifiée.

Manuelle Surveillée
t2
]
1
-~ !
Reset | Y Reset . Y
1 t 1 YW/
R —p
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Fig. 252 :  Réinitialisation de Muting Override
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9.5. Blocs fonctionnels divers
9.5.1. Sortie série (SERIAL OUTPUT) (nombre maximum = 4)

'opérateur SERIAL OUTPUT transfere en sortie I'état d’'un nombre

. T . . ~ Property
maximum de 8 capteurs, en sérialisant les informations. SERIAL OUTPUT
] . 5 + |Inputs number
Principe de fonctionnement In2 SERIAL QUTPUT 8 7+]

s [w Synchronous

Cet opérateur transfére sur la sortie I'état de toutes les entrées
raccordées selon deux méthodes distinctes :

Ee Bit duration (ms)

40

Sérialisation asynchrone :

Intercharacter duration (ms)
100

1. L'état de la ligne au repos est « 1 » (TRUE).

2. Le signal de début de transmission des données est 1 bit = « 0 »

(FALSE). Fig. 253 :  Sortie série
3. Transmission de n bits, avec I'état des entrées raccordées codifié
par la méthode Manchester : bitdirstion bit duration
» Etat O : front montant du signal au centre du bit .
» Etat 1 : front descendant du signal au centre du bit 0o | 1 110 |1 0
4. Inter-caractére « 1 » (TRUE) pour permettre la synchronisation

d'un dispositif externe. Output | _|

La sortie Clock [horloge] n'est donc pas présente avec la méthode
asynchrone.

Fig. 254 . Sérialisation asynchrone
Sérialisation synchrone

1. La sortie et Clock au repos sont « O » (FALSE).

2. Transmission de n bits avec I'état d’entrée utilisant OUTPUT comme
données, CLOCK comme base de temps.

o1 /1|0 1|0

3. Inter-caractére « O » (FALSE) pour permettre la synchronisation
d'un dispositif externe. Cutput

oo [ HTH LT

Fig. 255 :  Sérialisation synchrone

Parametre

Nombre d’entrées : définit le nombre d'entrées du bloc fonctionnel. Il peut &tre compris entre 2 et 8 (asynchrones) ou entre
3 et 8 (synchrones).

Sélection du mode : sélection entre sérialisation synchrone et sérialisation asynchrone

Durée bit (ms) : saisir dans ce champ la valeur correspondant a la durée de chaque bit (entrée n) composant le train d'im-
pulsions qui constitue la transmission.

» 40 ms - 200 ms : pas 10 ms E
» 260 ms - 0,95 s : pas 50 ms

Durée inter-caractere (ms) : saisir dans ce champ le délai qui doit s'écouler entre la transmission d’un train d'impulsions et

le suivant.

» 100 ms - 2,5 s : pas 100 ms
»3s-65:pasH00 ms
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9.5.2. 0SSD EDM (uniquement MSC-CB-S) (nombre max. = 32)

Le bloc OSSD EDM (External Device Monitoring) autorise la surveillance @ Propety
de 1 a 4 feedbacks EDM pour une sortie de sécurité en utilisant une
entrée générique MSC.

Sil'entrée In est sur « 1 » (TRUE), le signal FBK_K doit étre sur « 0 » CETLEDA
(FALSE) puis basculer a « 1 » (TRUE) durant la durée spécifiée. Si Input

le signal FBK_K ne se modifie pas avant 'écoulement de la durée
spécifiée, la sortie OUTPUT est mise a « O » et la LED CLEAR cor-
respondante du MSC clignote pour signaler I'erreur. La sortie ERROR
OUT est également mise a « 1 » (TRUE).

OS50 EDM

External K delay (ms)
50ms+20c Step 50 ms

sof] ms

Enable Clzar

Fig. 256 :  OSSD EDM

Si le signal d'erreur est sélectionné pour la sortie de sécurité, le signal d’erreur devient « 1 » (TRUE) si une erreur a été
détectée sur le circuit de feedback (EDM) externe :

0SSD 0SSD i 0SSD
FBK FBK | FBK
E t fok E 3 t_fbk i | t_fbk 1
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Fig. 2567 :  Exemple OSSD avec un signal de Fig. 2568 :  Exemple OSSD avec un signal de feedback in-
feedback correct :dans ce cas, correct (dépassement du temps de commuta-
ERROR OUT=FALSE tion externe) : dans ce cas, ERROR OUT=TRUE
Parameétre

Feedback number : nombre de feedbacks (1 — 4).

Retard contacteurs externes (ms) : fenétre des temps pour surveiller le signal de feedback externe (concernant I'état de la
sortie).

Autorisation Clear : si ce parametre est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser 'erreur sans redémarrer le MSC.

9.5.3. TERMINATOR

L'opérateur TERMINATOR peut étre utilisé pour
ajouter une entrée non utilisée dans le programme.

L'entrée reliée au TERMINATOR apparait dans la eSW'TCH
structure d'entrée et son état / statut est transmis Lt oEccEr 8
via le bus.

Fig. 259 : TERMINATOR
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9.5.4. Réseau (NETWORK) (nombre maximum = 1)

L'opérateur NETWORK permet de distribuer des commandes STOP et (R) Property
RESET via un réseau local. NETWORK_In et NETWORK_Out permettent NETWORK
d'échanger des signaux START, STOP et RUN entre les divers nceuds.

MNETWORK - Enable Network Resst
In e Ol
etwork Gt Enable Error Cut

R III"I zmwark_Stop [] Global Reset enabled

Principe de fonctionnement
jocal_Stop Stop cause

morOut

Cet opérateur permet de distribuer simplement des commandes STOP
et RESET via un réseau local.

Fig. 260 :  Réseau
Pour l'opérateur « NETWORK », les conditions suivantes doivent étre remplies :

1. L'entrée NETWORK_Inraccordée a une entrée simple ou double doit étre connectée a la sortie NETWORK_Out du module
qui précede dans le réseau local.

2. Lasortie NETWORK_Out raccordée a une sortie STATUS ou a une sortie OSSD doit étre connectée a I'entrée NETWORK _In
du module qui suit dans le réseau local.

3. Les entrées Stop_In et Reset_In doivent étre raccordées a des dispositifs d'entrée qui agissent respectivement comme
Stop (par ex. E-STOP) et Reset (par ex. SWITCH).

4. L'entrée IN peut étre librement raccordée dans le schéma logique (par ex. blocs fonctionnels d’entrée ou résultats de
combinaisons logiques).

5. La sortie Output peut étre librement raccordée dans le schéma logique. La sortie est « 1 » (TRUE) quand I'entrée IN est
« 1 » (TRUE) et que le bloc fonctionnel est redémarré.

Parametre

Active Reset Network (activer réinitialisation par le réseau) : si ce parameétre est sélectionné, il donne la possibilité de
réinitialiser le bloc fonctionnel par le réseau. S'il n'est pas sélectionné, le bloc fonctionnel ne peut étre réinitialisé que par
I'entrée locale Reset_lIn.

Autorisation Out Error : si ce paramétre est sélectionné, la présence de la sortie d’ETAT Error_OUT est possible.

Autorisation de réinitialisation globale (MSC-CB micrologiciel >4.0, MSC-CB-S micrologiciel >5.2) : si ce paramétre est
sélectionné, le systeme complet peut étre redémarré a l'aide d'un bouton Reset depuis un nceud quelconque a l'intérieur du
réseau. S'il n'est pas sélectionné, tous les nceuds peuvent étre redémarrés, a I'exception du nceud a l'origine de I'arrét (ce
noeud doit étre redémarré par un Reset individuel).

Cause de l'arrét (uniguement MSC-CB-S) : si ce parametre est sélectionné, toutes les sorties NETWORK_STOP et LOCAL_STOP
sont activées et indiquent la cause a l'origine de I'état / statut STOP. Ces sorties sont normalement a « O » (FALSE) lorsque
le systeme se trouve en mode RUN et OUTPUT a « 1 » (TRUE). Si le réseau demande un arrét, la sortie NETWORK_STOP
passe a « 1 » (TRUE). Si la sortie OUTPUT passe a « 0 » (FALSE) en raison des entrées IN et STOP_In, la sortie LOCAL_STOP
passe a « 1 » (TRUE). Les sorties restent dans ces conditions jusqu’a la prochaine réinitialisation réseau.

A AVERTISSEMENT

Les émetteurs d'ordres RESET doivent étre installés en dehors des zones dangereuses du réseau, a des
endroits ou les zones de danger et les zones entiéres de travail concernées sont clairement visibles.

) AVIS

» Le nombre maximal de modules de base qui peuvent étre connectés dans la configuration réseau
est égal a 10.

» A chaque module de base peuvent étre connectés un maximum de 9 modules d’extension.
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Condition 1 : au démarrage, voir Fig. 263 et Fig. 264:

Les sorties Net_out des divers nceuds se trouvent dans I'état « O » (FALSE).
2. Le signal STOP se propage a travers la ligne Net_out.

3. Dés que l'on lance la commande RESET sur I'un des noeuds, tous les noeuds présents sont démarrés a travers la pro-
pagation du signal START.

4. Comme résultat final, la sortie Net_out de tous les nceuds connectés est dans I'état « 1 » (TRUE) si les différentes entrées
Net_in se trouvent dans I'état « 1 » (TRUE).

5. Le signal RUN est transmis a travers le réseau jusqu’aux quatre nceuds présents.

Condition 2 : quand on appuie sur l'interrupteur d’arrét d'urgence de I'un des quatre noeuds, voir Fig. 263 et Fig. 264:
La sortie Net_out passe a 'état « O » (FALSE).
2. Le signal STOP se propage a travers la ligne Net_out.

. Le nceud suivant recoit le code STOP et désactive la sortie.

3
4. La commande STOP recue provoque la génération d'un code STOP pour tous les lignes Net_in et Net_out.
5. Comme résultat final, la sortie Net_out de tous les nceuds connectés adopte la condition « O » (FALSE).

6

. Quand l'arrét d’'urgence est remis dans sa position normale, tous les nceuds peuvent étre redémarrés avec un seul reset
grace ala propagation du signal START. Cette derniére condition ne se produit pas quand ENABLE RESET NETWORK n’est
pas activé. Dans ce cas, l'utilisation de la méthode du reset local est obligatoire. Le systeme nécessite env. 4 secondes
pour restaurer toutes les sorties des blocs constituant le réseau.

@ Important !

Réinitialiser localement le module qui a provoqué la perte de 'alimentation afin de rétablir la sortie
de sécurité.

Temps de réaction : le temps de réaction maximal du réseau depuis I'arrét d'urgence est donné par la formule suivante :
(Master MSC-CB) t, = 11,3 ms + [175,3 ms - (nombre de masters— 1]
(Master MSC-CB-S) t, = 12,7 ms + [232,7 ms - (nombre de masters — 1)]

» Le réseau ne peut étre réalisé qu'avec des masters de méme type : uniquement MSC-CB ou uniqguement MSC-CB-S.
Exemple réseau a 4 nceuds :

PNy

Actionnement arrét Master 1 Master 2 Master 3 Master 4
T T tr Master 1 ty Master 2 tr Master 3 tr Master 4
Master MSC-CB 11.3ms 186.6 ms 362 ms 537.2 ms
Master MSC-CB-S 12.7ms 245.4 ms 478.1 ms 710.8 ms

Tableau 88 :  Temps de réaction réseau a 4 nosuds
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Condition 3 : quand I'entrée IN du bloc fonctionnel Network d’un des 4 nceuds passe a I'état « O » (FALSE), voir Fig. 261

et Fig. 262:
1. La sortie locale passe a I'état « O » (FALSE).

. Le signal RUN continue de se propager a travers les lignes Network_Out.

2
3. Les neceuds restants ne modifient pas leur état.
4

. Dans ce cas, l'utilisation de la méthode du reset local est obligatoire. La LED Reset_In clignote pour signaler cet état.
Le nceud respectif peut étre redémarré par son propre reset.

L'entrée Network_In et la sortie Network_Out peuvent étre cartographiées seulement sur les broches E/S du module de base.

Network_In Network_Out (OSSD) Network_Out (STATUS) Reset_In
LED FAIL EXT IN (1) 0SSD (2) STATUS IN (3)
STOP OFF OFF ROUGE OFF OFF
et CLEAR OFF CLIGNOTANT ROUGEﬁf\ﬁTTEE)(C“GNO' CLIGNOTANT CLIGNOTANT
RUN OFF N VERTE ON ON
FAIL ON CLIGNOTANT - - -

(1) Enfonction de I'entrée connectée a Network_In.
(2) Enfonction de I'entrée connectée a Network_Out.
(3) En fonction de I'entrée connectée a Reset_In.

Tableau 89 :  Signaux du bloc fonctionnel NETWORK

Input 1 (MSC-CB) /K17
Input 2 (MSC-CB) /K1

Input 3 (MSC-CB) /K10
Input 4 (MSC-CB) /K20

Input 5 (MSC-CB) /K21

Input 6 (MSC-CB) /K22

Fig. 261

Exemple d'utilisation du bloc fonctionnel NETWORK (catégorie 2)
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Input 4 (MSC-CB) /K20

FBK_RST2/K11

NETWORK_IN

Input 1 (MSC-CB) /K17
Pin 1
Input 2 (MSC-CB) /K18 Fin2

Cutput

Fig. 262 :  Exemple d'utilisation du bloc fonctionnel NETWORK (catégorie 4)

Exemple d'application en catégorie 2 (EN ISO 13849-1) :

Emergency Stop Emergency Stop
\ Master l ] Master
Reset Reset
l | . [ ] 2
Net_in .N.m _out Net_in NEI__‘-"F'F_
—] — - I —— b — O
_______________________________ S
" i ki Ak b
Enﬂgﬂcy Stop | _ : E_nEr_gg_r?cy Stop :
[ |
]
Master Reset Master | % — = ReSel — = =
4 1 3 ]
Net_out Net_in Net_out Net_in
] { — ] {  J—
e e e e e ol i
Fig. 263 :  Flux de données de réseau
Parametres réseau pour le calcul du PL Logique réseau
Architecture Cat. 2 e .
, ! 1
Degré de couverture du | v _ g0 —| Ut — Master1 |—| Master2 |—| Master3 |—| Master4 [— ouTPuT —
diagnostic ! |
1
Fiabilité modules MTTF4 = 437 (ans) ST TTTTTTT T T T mTmmmTmm oo m T m e m s
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Exemple d'application en catégorie 4 (EN ISO 13849-1) :

Emergency Stop Emergency Stop
B T -
] 0SSD1B —| 0SSD1B
Reset Master Reset Master
3 1+
Net_in Net_out Net_in Net_out
[r— - o OSSD2A  pee— - =l OS5D2A |
[re— o b OSSDZE  e— | 4 0SSDZB
} : Emergency Stop Emergency Stop
OSSD1A | | | 0SSD1A
| ossote | 0ssD1B |
Master Reset Mast Reset
s [L— s 1—1
Net_out Net_in Net_out Net_in
_ 0SSD2A .— qw —| —
—— 0SSD?E W —1 —

‘....._“‘“.,......“““......,“““_,.._“.,..““““....___.“““......_““,,,..._,_““‘.

Fig. 264 :  Flux de données de réseau

Parametres réseau pour le calcul du PL Logigramme pour une fonction de sécurité utilisant le réseau
Architecture Cat. 4 e ,
1
. 1 1
Degré de couverture | _ gg g —1 npUT —  Master 1 Master2 |—| Master3 Master4 |— output —
du diagnostic. ! |
.- _ - - . s —-_-—_-_-—__ 1
Fiabilité modules PFHq4 = 6,86E-09 (heures)
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9.5.5. Réinitialisation (RESET)

Cet opérateur déclenche une réinitialisation du systeme lorsqu'une ~] @ Property
transition OFF-ON-OFF se produit en moins de 5 s sur 'entrée cor-
respondante.
—_— - Se——
t<bs

Fig. 265 :  Durée de réinitialisation Fig. 2661 Reset

) AVIS

» Pas de RESET en cas de durée > 5 s.

» Réinitialisation (RESET) peut étre utilisé pour réinitialiser des défauts sans avoir a couper I'alimenta-
tion du systéme.

9.5.6. Point de connexion entrée / sortie

Lorsque le schéma est trés étendu et qu'une connexion est nécessaire entre deux éléments trés éloignés, il est possible
d'utiliser le composant « Interpage In /Out ».

INTERPAGE OUT INTERPAGE IN
[CONNEXION SORTIE] [CONNEXION ENTREE]
~ | Property + | Property
Partie gauche [nterpage Out Intsrpage In Partie droite du
du schéma Connaction narme Connection name schéma
(=
Interpage In azsigned names l[n;.&rsage Cut assignad names

Fig. 267 :  Interpage In / Out

Pour établir une connexion, « Interpage In » et « Interpage Out » doivent avoir le méme nom.
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9.5.7. Entrée / sortie pour feedback interne (nombre max. = 8, pour MSC-CB-S > 6.0)

Les opérateurs IntFbk In/Out permettent de créer des boucles logiques ou de relier la sortie d'un bloc de fonction a I'entrée
d’un autre bloc de fonction.

Aprés une temporisation logique du cycle du module de base, chaque opérateur IntFbk_In adopte la méme valeur logique
que l'opérateur IntFbk_Out correspondant.

IntFbk_In IntFbk_Out
@ Property 4_\ Property
N IntFok In IntFiok Out
Partie gauche T e s f—': 5 1 g - f": 5 1 g Partie droite du
du schéma OOO0O00O0MO0 I:II:II:II:IIiII:II:I schéma
Itern description ltern description
Fig. 268 :  Entrée / sortie pour feedback interne

IntFbk Out

oR
[ ini Chat

IntFbk Qut

Fig. 269 :  Exemple entrée / sortie pour feedback interne

Parametre

Bit : indication du bit interne a quel IntFbk_Out la valeur est associée a IntFbk_In.

A

AVERTISSEMENT

Les boucles de retour peuvent entrainer des oscillations dangereuses du systeme et le rendre par
conséquent instable si celles-ci ne sont pas concues avec soin. Un systéme instable peut avoir des
conséquences graves pour l'utilisateur, par ex. un risque de blessures graves ou danger de mort. m
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9.6. Applications spéciales
9.6.1. Sortie retardée en fonctionnement manuel

Dans le cas ou il faudrait disposer de deux sorties OSSD dont I'une est retardée (en mode de fonctionnement MANUEL),
utiliser le schéma logique suivant :

#J EUCHNER Safety Designer: Project

File Project Edit Communication Simulation Options 7

{EUCHNER Gl HEmmNE s an v SEQ@NBAOS ¥ X|H® 3|0 compary-Name _
[(~) tems

=< Helaius Input
Puo

oW

(%) Speed Control

(&P Stand Stil ] Enable Status

USER RESTART
MANUAL
b

] Extarnal K time monitoring

Input 1 (MSC-CE) /P17
Input 2 (MSC-CB) /P18

] Enabie Error Out

FBK_RSTI/P7

Item Description

/" FieldBus Probe

(+) Comments

GPETMI' I 5 (MSC-CB) /P21
C, ut5 MSC
{" User Restart Manua A oe:

(%) Safety Guard Lock

(%) Counters

15" Passing Make Contact
(%) Muting

(=) Configuration

MSC-

Reset Zoom 100 % MSC-Module: Not present State: Unconnected  Ver: 1.5.3

Fig. 270 :  Deux sorties dont I'une est retardée (mode de fonctionnement MANUEL)

=» Sil'on utilise 'opérateur Retard, 'application doit étre réalisée comme suit :
- Les deux sorties doivent étre programmeées via la fonction USER RESTART MANUAL avec reset automatique.
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9.7. Simulateur

@ Important !

» Ce simulateur a été concu comme simple aide a la planification lors de la conception de la fonc-
tion de sécurité.

» Le résultat de la simulation ne doit pas étre considéré comme une confirmation de la pertinence
du projet.

» La fonction de sécurité en résultant doit toujours étre validée pour le matériel et le logiciel dans
une situation réelle conformément aux normes en vigueur, par ex. ISO/EN 13849-2 concernant la
validation ou IEC/EN 62061 chapitre 8 concernant la validation de systéemes de commande élec-
triques relatifs a la sécurité.

» Les parameétres de sécurité de la configuration MSC se trouvent dans le rapport du logiciel EUCH-
NER SAFETY DESIGNER.

La barre d'outils supérieure comprend deux nouvelles icones vertes (a partir du firmware MSC-CB version 3.0 ou supérieure) :

Communication Simulation Options 7

Q g;,-? HE=meTiH 7 esy9&@0 \ !'G;D . lXﬁ.@ a;1-""2")Cos'm:»ar'q.r-hlarma:

' X H®|% 0 ?
]

Control

Jontro

Input 1 (MSC-CB) /P17

-

Fig. 271 . Icones de la fonction Simulateur
Ces icones se rapportent a la nouvelle fonction Simulateur.

» La premiere icone o affiche la « simulation schématique ». Elle active le simulateur schématique (aussi bien statique-
ment que dynamiquement). L'utilisateur peut alors activer I'entrée INPUT afin de vérifier le schéma chargé.

» La seconde icone n correspond a la « simulation graphique ». Elle active le simulateur piloté via le fichier des stimuli.
Ce simulateur permet de représenter les déplacements de travail souhaités dans un schéma particulier.

» LES ICONES DE SIMULATION NE SONT DISPONIBLES QUE SI LE MODULE DE BASE N'EST PAS RACCORDE. m

2121331-09-07/25 (trad. mode d'emploi d'origine) 207



gn::tiécl';rp'i)l:(tggré de sécurité modulaire MSC E U c H N ER

9.7.1. Simulation schématique

La simulation schématique s’active en cliquant sur I'icéne el

La simulation schématique permet de vérifier/contréler le parcours du signal a la sortie des différents blocs fonctionnels en
temps réel, c’est-a-dire pendant la simulation. L'utilisateur peut choisir librement les sorties de blocs a controler et vérifier
la réaction des différents éléments de la représentation schématique grace aux couleurs des lignes.

Tout comme pour la fonction Moniteur, la couleur de la ligne (ou du bouton correspondant) indique I'état du signal : vert
signifie un signal LL1, rouge un signal LLO.

Dans la « simulation schématique », la barre d'outils contient quelques nouveaux boutons. Ces boutons permettent de gérer
la simulation. lls permettent ainsi de démarrer la simulation (bouton « Lecture »), de l'arréter (bouton « Arrét »), de I'exécuter
étape par étape (bouton « Lecture par étape ») ou de la réinitialiser (bouton « Reset »). En cas de réinitialisation (Reset) de
la simulation, le temps est remis a 0 ms.

Suite au démarrage de la simulation par actionnement du bouton « Lecture », le temps qui s'écoule apparait a coté de
« Time ». Le temps est décompté par unité de temps (« Step » [Pas]), valeur qui est multipliée par le facteur « KT » choisi
par l'utilisateur.

1 2 3 4 5 6 7
“> € @ 3\ ﬂ'::ﬁD "X ® 7% 0 IE i @@Timeﬂms bl Step:'lﬂﬂms;

Fig. 272 . Simulation schématique

Numéro Symbole Description
1 B Touche Lecture
2 " Touche Arrét
3 @ Touche Lecture par étape
4 Touche Reset
5 Zeit O ms Indication du temps
6 x] v KT
7 Schritt: 100 ms _ Simulation par étapes

Tableau 90 : Légende

En cliquant sur le bouton en bas a droite de chaque bloc d’entrée, on peut activer I'état de sortie correspondant (méme si
la simulation est interrompue, c'est-a-dire si le temps est arrété : il s'agit alors d’'une simulation « statique »). Si le bouton
devient rouge aprés avoir cliqué dessus, la sortie est « 0 » (« BAS »). Inversement, si le bouton devient vert, la sortie est
« 1 » ((( HAUT ))).

Dans certains blocs fonctionnels, par exemple « SPEED CONTROL » ou « lock_feedback », la touche est grise. Cela signifie
que la valeur doit étre saisie manuellement via une fenétre pop-up et que la nature de la valeur a saisir dépend du type de
bloc fonctionnel (il faut par exemple saisir une valeur de fréquence dans le bloc « SPEED CONTROL »).
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3333 Hz

Input 1 (MSC-CB) /K17

y MV frequency insertion X

Frequenz [Hz]
0

Ch. ox

Fig. 273 :  La partie supérieure comprend les boutons d'activation des sorties des blocs et la partie inférieure montre
un exemple de fenétre pop-up. Dans ce cas, il faut entrer la valeur de fréquence du bloc fonctionnel « SPEED
CONTROL ».
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9.7.2. Gestion de la simulation graphique

La simulation graphique s'active en cliquant sur l'icéne 3

La simulation graphique permet de représenter graphiquement I'évolution des signaux dans le temps. L'utilisateur doit tout
d'abord définir dans un fichier texte les stimuli, c’est-a-dire I'évolution dans le temps des formes d’ondes utilisées comme
entrées (stimuli). Le simulateur convertit alors les stimuli spécifiés dans le fichier sous forme de diagramme et représente
les déplacements de travail souhaités a la fin de la simulation.

Des que la simulation est terminée, un diagramme tel que celui illustré ci-dessous apparait automatiquement. A partir de ce
diagramme, il est ensuite possible d'imprimer les déplacements de travail affichés (bouton « Imprimer »), d'enregistrer les
résultats pour pouvoir les recharger ultérieurement (bouton « Enregistrer ») et d'afficher d’autres déplacements de travail
(bouton « Changer de représentation »). Les noms des déplacements de travail correspondent a la description des blocs
fonctionnels.

Le bouton « Fermer » (bouton « X » en haut a droite) permet de fermer I'environnement de simulation graphique.

W Simulation graphic X
opt I
op2 |
op2 1
Op4 LT,
0ps 1
Qutputl 1
Outputi.Fbk_rst
0 1000 2000 2000 4000 5000 6000 7000 2000 9000 10000
Time [ms] EUCHNER
Simulation with stimuli
Reset Zoom x1 [ Change wisibility | [ Save | [ Prnt |

Fig. 274 :  Exemple de résultat de la simulation graphique : on voit les déplacements de travail ainsi que les trois boutons
en bas a droite de I'écran qui permettent de sélectionner, d’enregistrer et d'imprimer les déplacements de travail.

Pour que la simulation soit possible, il faut au moins réaliser les étapes suivantes :

1. Création d'un fichier de stimuli selon ses propres spécifications

2. Chargement du fichier de stimuli et attente jusqu’a ce que la simulation soit terminée
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Apres avoir cliqué sur l'icone . , 'écran suivant apparait :

Wy Managing graphic simulation

| Simulation with stimuli |

| Template stimuli |

| Load simulation |

| Traces visibility |

Fig. 275 -

Menu de sélection pour le mode de simulation graphique

Les différents boutons du menu vont étre décrits en détail ci-dessous (voir Fig. 49) :

Bouton Template stimuli : permet d’enregistrer le fichier Template sous le nom et a 'emplacement souhaités sur le disque
dur. Ce fichier contient les désignations des signaux conformément au diagramme (voir Fig. 276). L'utilisateur peut y saisir
I'état des signaux d’entrée a un instant déterminé ou encore spécifier la durée de la simulation et le pas temporel a utiliser

a l'aide d'un éditeur de texte (voir Fig. 277).

j Example.sti - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht 7
V/ Stimulus Template

//5im B:EndTime:Step (time unit ms)
Sim B:10600:180

J/ Switch
Inputl
e:8
Timel:1
Time2:8

// Sensor
Input2
e:e
Timel:1
Time2:8

// Speed Control

// Only Integer numbers!!
SpeedInput3

8:8 Hz

Timel:258@ Hz

Time2:360 Hz

// 055D
Fbk_rstl
e:1

Timel: @
Time2:1

Fig. 276 :  Fichier Template juste aprés I'enregistrement

j Example 2.sti - Editor

Datei Bearbeiten Format Ansicht 7
Vf Stimulus Template

//5im B:EndTime:Step (time unit ms)
Sim @:16000:180

[/ Switch
Inputl
e:e

800:1
2000:0
2500:1
2950:8

// Sensor
Input2
e:e
1800:1
2250:0
2950:1
3950:8

// Speed Control

// Only Integer numbers!!
SpeedInput3

8:8 Hz

200:1480 Hz

2000:300 Hz

// 0SSD
Fbk_rstl
a:1

Fig. 277 :  Exemple de fichier Template prét
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Bouton Simulation with stimuli : permet de charger un fichier Template (terminé). Une fois le fichier chargé, la simulation
peut commencer immédiatement.

A la fin de la simulation, un diagramme apparait avec les signaux en résultant.

Bouton Load simulation : permet de charger une simulation déja terminée, dans la mesure ol au moins une simulation a
été enregistrée.

Bouton Traces visibility : permet de représenter graphiquement les déplacements de travail sélectionnés (sous forme
d'ondes de signaux) dans un diagramme. Dés que ce bouton est actionné, une fenétre pop-up telle que celle de la Fig. 278
apparait. Cette fenétre permet de supprimer ou d'ajouter des déplacements de travail dans le diagramme.

Wy Visibility traces choice

Inputdl
Cp2
Inputd2
Op4

Add »>

<< Remove

Cancel

Fig. 278 :

Fblc_rst1
Input03
Cpl
Cp3
Cp3
Cutputl

Représentation des déplacements de travail. La partie gauche de la fenétre indique les déplacements de
travail pouvant étre ajoutés au diagramme. La partie droite de la fenétre affiche les déplacements de travail
actuellement représentés qui peuvent étre supprimés du diagramme.
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9.7.2.1. Exemple d'application de la simulation graphique

'exemple suivant se rapporte a l'utilisation d’'une presse installée dans une zone de sécurité. Le moteur de la presse ne peut
fonctionner que si deux conditions sont réunies : la porte de la zone de sécurité est fermée et la commande d'activation du
moteur est présente. Le moteur doit démarrer deux secondes apres le signal de démarrage.

Diagramme

Le diagramme représente les éléments d’entrée de la porte de la zone de sécurité et de la commande de I'entrainement du
moteur. Ces deux signaux sont utilisés comme entrées d'un opérateur logique AND dont le résultat est ensuite retardé de
deux secondes par un bloc « DELAY ». Le signal retardé pilote ensuite le relais qui permet a son tour d’actionner le moteur
de la presse.

1
SINGLE
INTERLOCK

Input 1 (MSC-CB) /K17 [l ++sseeaev==

Input 2 (MSC-CB) /K18 [l---+=-+++

Fig. 279 :  Schéma pour 'exemple d'application

Fichier de stimuli

Le fichier de stimuli prévoit la fermeture de la porte a 2000 ms (signal sur LL1) et la commande d’activation par l'opérateur
humain a 3000 ms (signal sur LL1).

// Stimulus Template

//Sim B:EndTime:Step (time unit ms)
Sim ©:19008:160

// Single Interlock
Inputl

g:8

2000:1

10068:8

!/ Switch
Input2
e:e
3800:1
18000:80

Fig. 280 :  Fichier de stimuli pour 'exemple d'application
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Résultat de la simulation

Le diagramme représente les signaux de la simulation. Dans notre exemple :
» A 2000 ms, le signal « Zone de sécurité » passe au niveau logique 1. Il signale la fermeture de la porte.
» A 3000 ms, le signal « Start_Presse » passe au niveau logique 1. Il signale la demande d’activation par l'opérateur.

» Le signal de sortie de I'opérateur AND « Opl » passe au niveau logique 1 a 3000 ms. Cela se produit lorsque les deux
entrées « Zone de sécurité » et « Start_Presse » sont au niveau logique 1.

» Le signal a la sortie de 'opérateur AND est retardé de 2000 ms par 'opérateur « DELAY ».

» Le signal a la sortie du bloc de retard « Op2 » donne l'ordre de fermer le relais a 5000 ms. Le relais « M_Presse » est
ainsi activé a cet instant.

1§ Simulation graphic X
opt
Op2
Output1
Output1.Fbl_rst
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
i e EUCHNER
Simulation with stimuli
Reset Zoom | | xl Change visibility | [ save | [ prnt |

Fig. 281 :  Diagramme résultant de la simulation de I'exemple d'application
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9.7.3. Codes d’erreur MSC

En cas de dysfonctionnement, le systeme MSC transmet au logiciel EUCHNER Safety Designer un code correspondant a
l'erreur détectée par le module de base.

Pour lire le code, procéder comme suit :
» Raccorder le module de base (indiquant une ERREUR via la LED) au PC par cable USB.
» Démarrer le logiciel EUCHNER SAFETY DESIGNER.

. i
» Etablir la communication via I'icbne = : une fenétre s'affiche et demande le mot de passe ; saisir le mot de passe ;

une fenétre s'affiche avec le code d'erreur.

Le tableau suivant dresse la liste de toutes les erreurs possibles avec leur solution respective.

Tous les autres codes se référent a des dysfonctionnements internes. Veuillez consulter les dysfonctionnements indiqués
dans ce tableau et les fournir a EUCHNER en cas de retour.

9.7.3.1. GENERIC ERRORS
Microcontroller failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
0 0 MICROCONTROLLER ERROR
0 0 INITIAL RAM TEST FAILED = 0
1 1 REDUNDANT MICROCONTROLLER FAILURE
2 2 FUSE TEST FAILED
3 3 INITIAL WD TEST FAILED
4 4 REGISTERS TEST FAILED
5 5 INSTRUCTIONS TEST FAILED
6 6 ROM TEST FAILED
7 7 OFF LINE TESTS NOT IN SEQUENCE
8 8 OFF LINE TESTS NOT EXECUTED
5 5 VEMORY CORRUPTED Restart the system / Replace module for repair
10 A END OF CODE MEM REACHED
11 B TIMERS TEST FAILED
12 C INTERRUPT TEST FAILED
13 D INITIAL COMMUNICATION TIMEOUT
14 E COMMUNICATION MISSING
15 F RAM TEST FAILED
16 10 SEQUENCE FAILED
17 11 EEROM CORRUPTED
18 12 EEROM STUCKED
19 13 EXCHANGE FAILURE g]legbstt):ﬁ]kplane and MSC-CB connection / Restart
20 14 SERIAL PERIPHERAL INTERFACE TIMEQUT EXPIRED
21 15 ASYNCHRONOUS SERIAL DATA FAILURE
22 16 CLOCK FAILURE
23 17 AD CONVERTER FAIL Restart the system / Replace module for repair
24 18 BAND-GAP VOLTAGE REFERENCE FAIL E
25 19 HW STACK OVERFLOW
26 1A SW STACK OVERFLOW
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Board failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
32 20 ERROR BOARD
32 20 REDUNDANT MICROCONTROLLER FAILURE
33 21 INITIAL UNDERVOLTAGE TEST FAILED
34 22 INITIAL START INCONGRUENCY
35 23 INTERNAL BUS FAILED
36 24 INPUT FEEDBACK CHANNEL TEST FAILED
37 25 INPUT TEST FAILED
38 26 MICROCONTROLLER ID FAILURE
39 27 PROFET FAILURE
40 28 NODE NUMBER ACQUISITION FAILURE
41 29 NETWORK CONTROLLER HW FAILURE Restart the system / Replace module for repair
42 2A NETWORK CONTROLLER SW FAILURE
43 2B NETWORK CONTROLLER CORE FAILURE
44 2C NODE INPUT TEST FAILED
45 2D STATUS REGISTER FAIL
46 2E NETWORK CONTROLLER MISSING
47 2F NETWORK CONTROLLER WRONG
48 30 NETWORK CONTROLLER CONFIG ERROR
49 31 SERIAL PERIPHERAL INTERFACE FLASH FAILURE
50 32 SERIAL PERIPHERAL INTERFACE FLASH CORRUPTED
51 33 MOSFET FAILURE

Backplane communication failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
64 40 BACKPLANE ERROR
64 40 REDUNDANT BACKPLANE ERROR Check backplane connection
65 40 NO BACKPLANE SELECTION
66 41 DOUBLE NODE SELECTION Check node selection
67 42 WRONG ANSWER Restart the system / Replace module for repair
68 43 TOO MUCH SLAVE MODULES Check number of slaves
69 44 SLAVE ERROR Check/replace slave in fail
70 45 NODE SELECTION ERROR Check node selection
71 46 COMMAND NOT EXECUTED Check backplane connection / Restart the system
72 47 CONFIGURATION ERROR Verify connections and project
73 48 SLAVE ERROR Check / Replace slave in falil
74 49 INTERNAL ERROR
- m INTERNAL ERROR Restart the system / Replace module for repair
76 4B BUS GENERIC ERROR Check backplane connection

MSC Configuration Memory (M-A1l) failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
96 60 M-A1 ERROR
96 60 REDUNDANT M-A1 FAILURE
97 61 M-A1 FAILURE
98 62 M-A1 NOT COMPATIBILE Replace M-A1
99 63 M-A1 NOT RESPONDING
100 64 M-A1 NOT WRITING
101 65 M-A1 NOT WORKING
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9.7.3.2. SPECIFIC ERRORS
MSC-CB-S, FI8FO4S, AH-FO4S08 OSSD failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 FBK_COMANDI_FAILURE Restart the system / Replace module for repair
129 81 CORRENTE_OFF_FAIL1 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
130 82 INI_OSSDS_FOUND_ON1 0SSb1 Check OSSD1 connection
131 83 INT_FBK_INCONGRUENCY1 0SSb1
132 84 INI_OSSD_FAILURE1 0SSDb1
133 85 DYN_OSSD_FBK_OUT_FAILURE1 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
134 86 DYN_OSSD_FBK_OUT_H_FAILURE1 0SSDb1
135 87 DYN_SLAVE_OSSDS_SEQUENCE1 0SSDb1
136 88 DYN_TEST_ON_MASTER_FAILED1 0SSDh1 Check OSSD1 connection
137 89 DYN_TEST_ON_INTERFERENCE_FAILURE1 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
138 8A DYN_TEST_ON_SLAVE_FAILED1 0SSDh1
139 8B DYN_TEST_OFF_MASTER_FAILED1 0SSDh1 Check OSDT connection
140 8C DYN_TEST_OFF_INTERFERENCE_FAILURE1 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
141 8D DYN_TEST_OFF_SLAVE_FAILED1 0SSD1 Check OSSD1 connection
142 8E DYN_OVERCURRENT_FAILURE1 0SSD1 Check OSSD1 connection: overload
143 8F SECOND_OSSDS_FAILURE1 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
144 90 CORRENTE_OFF_FAIL2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
145 91 INI_OSSDS_FOUND_ON2 0SSb2 Check OSSD2 connection
146 92 INT_FBK_INCONGRUENCY2 0SSb2
147 93 INI_OSSD_FAILURE2 0SSb2
148 94 DYN_OSSD_FBK_OUT_FAILURE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
149 95 DYN_OSSD_FBK_OUT_H_FAILURE2 0SSD2
150 96 DYN_SLAVE_OSSDS_SEQUENCE?2 0SSD2
151 97 DYN_TEST_ON_MASTER_FAILED2 0SSD2 Check OSSD2 connection
152 98 DYN_TEST_ON_INTERFERENCE_FAILURE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
153 99 DYN_TEST_ON_SLAVE_FAILED2 0SSD2
154 9A DYN_TEST_OFF_MASTER_FAILED2 0SSD2 Check OSSD2 connection
155 9B DYN_TEST_OFF_INTERFERENCE _FAILURE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
156 9C DYN_TEST_OFF_SLAVE_FAILED2 0SSb2 Check OSSD2 connection
157 9D DYN_OVERCURRENT_FAILURE2 0SSb2 Check OSSD2 connection: overload
158 9E SECOND_OSSDS_FAILURE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
159 oF CORRENTE_OFF_FAIL3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
160 AO INI_OSSDS_FOUND_ON3 0SSD3 Check OSSD3 connection
161 Al INT_FBK_INCONGRUENCY3 0SSb3
162 A2 INI_OSSD_FAILURE3 0SSb3
163 A3 DYN_OSSD_FBK_OUT_FAILURE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
164 A4 DYN_OSSD_FBK_OUT_H_FAILURE3 0SSb3
165 A5 DYN_SLAVE_OSSDS_SEQUENCE3 0SSb3
166 A6 DYN_TEST_ON_MASTER_FAILED3 0SSD3 Check OSSD3 connection
167 A7 DYN_TEST_ON_INTERFERENCE_FAILURE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
168 A8 DYN_TEST_ON_SLAVE_FAILED3 0SSb3
169 A9 DYN_TEST_OFF_MASTER_FAILED3 0SSb3 Check 0SSD3 comnection
170 AA DYN_TEST_OFF_INTERFERENCE_FAILURE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
171 AB DYN_TEST_OFF_SLAVE_FAILED3 0SSb3 Check OSSD3 connection
172 AC DYN_OVERCURRENT_FAILURE3 0SSb3 Check OSSD3 connection: overload
173 AD SECOND_OSSDS_FAILURE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
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DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
174 AE CORRENTE_OFF_FAIL4 0SSDh4 Restart the system / Replace module for repair
175 AF INI_OSSDS_FOUND_ON4 0SSb4 Check 0OSSD4 connection
176 BO INT_FBK_INCONGRUENCY4 0SSb4
177 Bl INI_OSSD_FAILURE4 0SSb4
178 B2 DYN_OSSD_FBK_OUT_FAILURE4 0SSDb4 Restart the system / Replace module for repair
179 B3 DYN_OSSD_FBK_OUT_H_FAILURE4 0SSb4
180 B4 DYN_SLAVE_OSSDS_SEQUENCE4 0SSb4
181 B5 DYN_TEST_ON_MASTER_FAILED4 0SSb4 Check 0OSSD4 connection
182 B6 DYN_TEST_ON_INTERFERENCE_FAILURE4 0SSD4 Restart the system / Replace module for repair
183 B7 DYN_TEST_ON_SLAVE_FAILED4 0SSh4
184 B8 DYN_TEST_OFF_MASTER_FAILED4 0SSb4 Check 055D4 connection
185 B9 DYN_TEST_OFF_INTERFERENCE_FAILURE4 0SSh4 Restart the system / Replace module for repair
186 BA DYN_TEST_OFF_SLAVE_FAILED4 0SSb4 Check OSSD4 connection
187 BB DYN_OVERCURRENT_FAILURE4 0SSb4 Check OSSD4 connection: overload
188 BC SECOND_OSSDS_FAILURE4 0SSb4 Restart the system / Replace module for repair
MSC-CB, FI8FO2, AC-FO2, AC-FO4 OSSD failures
DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
192 Co INI_OSSD_FEEDBACK_TEST_FAILED 0SSsD1
193 o IN_MONOSTABLE_CHECK_FALED 059D1 Restart the system / Replace module for repair
194 c2 INI_OSSD_FOUND_ON 0SSD1 Check OSSD1 connection
195 C3 INI_LFBK_P_CHECK_FAILED 0SSD1
19 o DYN_FBK_P_CHECK_FALED 05901 Restart the system / Replace module for repair
197 C5 DYN_MASTER_OSSD_ON_TEST_FAILED 0SSD1
198 Cé DYN_OSSD_SHORTED 0SSD1 Check OSSD1 connection
199 C7 DYN_SLAVE_OSSD_ON_TEST_FAILED 0SSD1
200 C8 DYN_SLAVE_OSSD_ON_SEQUENCE 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
201 C9 DYN_OSSD_OFF_TEST_FAILED 0SSD1
202 CA DYN_OSSD_ON_TEST_FAILED 0SSD1 Check OSSD1 connection
203 CB DYN_OSSD_NOT_ALIGNED 0SSD1
204 cc DYN_MONO_CHECK_FAILED 0SSb1
205 CcD SECOND_OSSD_FAILURE 0SSD1 Restart the system / Replace module for repair
206 CE INI_OSSD_FEEDBACK_TEST_FAILED2 0SSb2
207 CF INI_MONOSTABLE_CHECK_FAILED2 0SSb2
208 DO INI_OSSD_FOUND_ON2 0SSD2 Check OSSD2 connection
209 D1 INI_FBK_P_CHECK_FAILED2 0SSb2 )
. 02 DYN_FBK_P_CHECK FALED2 DSSD2 Restart the system / Replace module for repair
211 D3 DYN_MASTER_OSSD_ON_TEST_FAILED2 0SSb2
212 D4 DYN_OSSD_SHORTED2 0SSD2 Check OSSD2 connection
213 D5 DYN_SLAVE_OSSD_ON_TEST_FAILED2 0SSb2
214 D6 DYN_SLAVE_OSSD_ON_SEQUENCE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
215 D7 DYN_OSSD_OFF_TEST_FAILED2 0SSb2
216 D8 DYN_OSSD_ON_TEST_FAILED2 0SSb2 Check 035D2 connection
217 D9 DYN_OSSD_NOT_ALIGNED2 0SSb2
218 DA DYN_MONO_CHECK_FAILED2 0SSb2
219 DB SECOND_OSSD_FAILURE2 0SSD2 Restart the system / Replace module for repair
220 DC INI_OSSD_FEEDBACK_TEST_FAILED3 0SSD3
221 DD INI_MONOSTABLE_CHECK_FAILED3 0SSD3
222 DE INI_OSSD_FOUND_ON3 0SSD3 Check OSSD3 connection
223 DF INI_FBK_P_CHECK_FAILED3 0SSD3
Restart the system / Replace module for repair
224 EO DYN_FBK_P_CHECK_FAILED3 0SSD3
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DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
225 El DYN_MASTER_OSSD_ON_TEST_FAILED3 0SSb3
226 E2 DYN_OSSD_SHORTED3 0SSb3 Check OSSD3 connection
227 E3 DYN_SLAVE_OSSD_ON_TEST_FAILED3 0SSD3
228 E4 DYN_SLAVE_OSSD_ON_SEQUENCE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
229 E5 DYN_OSSD_OFF_TEST_FAILED3 0SSb3 )
230 E6 DYN_OSSD_ON_TEST_FAILED3 0SSb3 Check 0SSD3 comnection
231 E7 DYN_OSSD_NOT_ALIGNED3 0SSb3
232 E8 DYN_MONO_CHECK_FAILED3 0SSb3
233 E9 SECOND_OSSD_FAILURE3 0SSD3 Restart the system / Replace module for repair
234 EA INI_OSSD_FEEDBACK_TEST_FAILED4 0SSb4
235 EB INI_MONOSTABLE_CHECK_FAILED4 0SSb4
236 EC INI_OSSD_FOUND_ON4 0SSD4 Check OSSD4 connection
237 ED INI_FBK_P_CHECK_FAILED4 0SSb4
238 - DYN_FBK_P_CHECK FALEDS 05304 Restart the system / Replace module for repair
239 EF DYN_MASTER_OSSD_ON_TEST_FAILED4 0SSb4
240 FO DYN_OSSD_SHORTED4 0SSb4 Check OSSD4 connection
241 F1 DYN_SLAVE_OSSD_ON_TEST_FAILED4 0SSb4
242 F2 DYN_SLAVE_OSSD_ON_SEQUENCE4 0SSD4 Restart the system / Replace module for repair
243 F3 DYN_OSSD_OFF_TEST_FAILED4 0SSb4
244 F4 DYN_OSSD_ON_TEST_FAILED4 0SSb4 Check 055D4 connection
245 F5 DYN_OSSD_NOT_ALIGNED4 0SSb4
246 F6 DYN_MONO_CHECK_FAILED4 0SSDb4 Restart the system / Replace module for repair
247 F7 SECOND_OSSD_FAILURE4 0SSb4

Fieldbus modules failures

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 FIELDBUS RESTART
129 a1 MISSING FIELDEUS Restart the system / Replace module for repair
130 82 FIELDBUS CONFIGURATION ERROR Check fieldbus configuration
131 83 FIELDBUS WRONG MODULE
132 84 COMMUNICATION ERROR Restart the system / Replace module for repair
133 85 DUMMY ERROR
134 86 BACKWARD CONFIG. IS NOT POSSIBLE Check BUS firmware version / configuration
135 87 FIELDBUS TIMEOUT
136 88 FIELDBUS CET (TIME ZONE) CONFIG. ERROR
137 89 ERROR MANAGEMENT Restart the system / Replace module for repair
138 8A FIELDBUS FACTORY RESET ERROR
139 8B REPROGRAMMING NOT CORRECT
140 8C MICRON CONFIGURATION ERROR Check MICRON configuration

SPMO / SPM1 / SPM2 errors

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 COMMON TEST ENCODER ERROR
129 81 PROXY COMMON TEST ERROR
130 82 ERROR EXCHANGED MEASURES Restart the system / Replace module for repair
131 83 DIRECT MEMORY ACCESS FAILURE
132 84 PROXY1 TEST ERROR
133 85 PROXY1 DISCARDED MEASURE Check proxy signals
134 86 INITIAL IDENTIFICATION MODULE1 INCORRECT
135 a7 ERROR TEST ENCODERL INTERFACE Restart the system / Replace module for repair
136 88 ENCODER1 INTEGRITY TEST ERROR Check ENCODER signals
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DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
137 89 REDUNDANT ENCODER1 FAILURE Restart the system / Replace module for repair
138 8A ENCODER1 DISCARDED MEASURE Check ENCODER signals
139 8B PROXY2 TEST ERROR Restart the system / Replace module for repair
140 8C PROXY2 DISCARDED MEASURE Check proxy signals
141 8D INITIAL IDENTIFICATION MODULE?2 INCORRECT
Restart the system / Replace module for repair
142 8E ERROR TEST ENCODER?2 INTERFACE
143 8F ENCODER2 INTEGRITY TEST ERROR Check ENCODER signals
144 90 REDUNDANT ENCODER2 FAILURE Restart the system / Replace module for repair
145 91 ENCODER2 DISCARDED MEASURE Check ENCODER signals
146 92 ERROR EXCHANGED MEASURES Restart the system / Replace module for repair
147 93 UNDERVOLTAGE POWER SUPPLY ERROR PROXY1
Check power supply
148 94 UNDERVOLTAGE POWER SUPPLY ERROR PROXY2
149 95 OVERLOAD PROXY1
Check proxy signals
150 96 OVERLOAD PROXY2

AZ-FO4 / AZ-FO408 errors

DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 RELAY1 SUPPLY FAIL Check module power supply
129 81 RELAY1 FEEDBACK WRONG
130 82 INTERNAL CONTACT FEEDBACK WRONG
131 83 RELAY1 OFF TEST FAILED
132 84 RELAY1 ON TEST FAILED
133 85 RELAY1 OFF TEST FAILED
134 86 RELAY1 ON TEST FAILED
135 87 RELAY1 OFF SEQUENCE
136 88 RELAY1 ON SEQUENCE
137 89 SPARE FAULT
138 8A REDUNDANT RELAY1 FAILURE
139 8B RELAY2 FEEDBACK WRONG
140 8C INTERNAL CONTACT FEEDBACK2 WRONG
141 8D RELAY2 OFF TEST FAILED
142 8E RELAY2 ON TEST FAILED
143 8F RELAY2 OFF TEST FAILED
144 90 RELAY2 ON TEST FAILED )
145 o1 RELAY2 OFF SEQUENCE FALLED Restart the system / Replace module for repair
146 92 RELAY2 ON SEQUENCE FAILED
147 93 SPARE FAULT2
148 94 REDUNDANT RELAY2 FAILURE
149 95 RELAY3 FEEDBACK WRONG
150 96 INTERNAL CONTACT FEEDBACK3 WRONG
151 97 RELAY3 OFF TEST FAILED
152 98 RELAY3 ON TEST FAILED
153 99 RELAY3 OFF TEST FAILED
154 9A RELAY3 ON TEST FAILED
155 9B RELAY3 OFF SEQUENCE
156 9C SPARE FAULT3
157 9D REDUNDANT RELAY3 FAILURE
158 9E RELAY4 FEEDBACK WRONG
159 9F INTERNAL CONTACT FEEDBACK4 WRONG
160 AO RELAY4 OFF TEST FAILED
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08 / 016 errors
DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 FAILURE PROFET 1...8
129 81 FAILURE PROFET 9...16 Restart the system / Replace module for repair
130 82 REDUNDANT PROFET FAILURE
AH-FO4S08 errors
DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
128 80 LOG FEEDBACK COMMANDS FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
129 81 0SSD1 / STATUS OFF CURRENT FAIL
130 82 0SSD1 FOUND ON AT STARTUP Check OSSD1 connection
131 83 0SSD1 FEEDBACK SIGNALS INCONGRUENT
132 84 0SSD1 FEEDBACK OUT FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
133 85 0SSD1 FEEDBACK OUT FAILURE
134 86 0SSD1 ON SEQUENCE
135 87 0SSD1 TEST ON FAILED Check OSSD1 connection
136 88 0SSD1 TEST ON INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
137 89 0SSD1 TEST ON FAILED
Check OSSD1 connection
138 8A 0SSD1 TEST OFF FAILED
139 8B 0SSD1 TEST OFF INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
140 8C 0SSD1 TEST OFF FAILED Check OSSD1 connection
141 8D 0SSD1 OVERCURRENT FAILURE Check OSSD1 overload
142 8E REDUNDANT 0SSD4 FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
143 8F 0SSD2 / STATUS OFF CURRENT FAIL
144 90 0SSD2 FOUND ON AT STARTUP Check OSSD2 connection
145 91 0SSD2 FEEDBACK SIGNALS INCONGRUENT
146 92 0SSD2 FEEDBACK OUT FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
147 93 0SSD2 FEEDBACK OUT FAILURE
148 94 0SSD2 ON SEQUENCE FAILURE
149 95 0SSD2 TEST ON FAILED Check OSSD2 connection
150 96 0SSD2 TEST ON INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
151 97 0SSD2 TEST ON FAILED
Check OSSD2 connection
152 98 0SSD2 TEST OFF FAILED2
153 99 0SSD2 TEST OFF INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
154 9A 0SSD2 TEST OFF FAILED Check OSSD2 connection
155 9B 0SSD2 OVERCURRENT FAILURE Check OSSD2 overload
156 9C REDUNDANT OSSD2 0SSDs FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
157 9D 0SSD3 / STATUS OFF CURRENT FAIL
158 9E 0SSD3 FOUND ON AT STARTUP Check OSSD3 connection
159 9F 0SSD3 FEEDBACK SIGNALS INCONGRUENT
160 AO 0SSD3 FEEDBACK OUT FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
161 Al 0SSD3 FEEDBACK OUT FAILURE
162 A2 0SSD3 SLAVE 0SSDs ON SEQUENCE
163 A3 0SSD3 TEST ON MASTER FAILED Check OSSD3 connection
164 A4 0SSD3 TEST ON INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
165 A5 0SSD3 TEST ON SLAVE FAILED
Check OSSD3 connection
166 A6 0SSD3 TEST OFF MASTER FAILED
167 A7 0SSD3 TEST OFF INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
168 A8 0SSD3 TEST OFF SLAVE FAILED Check OSSD3 connection
169 A9 0SSD3 OVERCURRENT FAILURE Check OSSD3 overload
170 AA REDUNDANT 0SSD3 FAILURE
Restart the system / Replace module for repair
171 AB 0SSD4 / STATUS OFF CURRENT FAIL
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DECIMAL HEX ERROR CORRECTIVE ACTION
172 AC 0SSD4 FOUND ON AT STARTUP Check OSSD4 connection
173 AD 0SSD4 FEEDBACK SIGNALS INCONGRUENT
174 AE 0SSD4 FEEDBACK OUT FAILURE
175 A 0SSD4 FEEDBACK OUT FAILURE Restart the system / Replace module for repair
176 BO 0SSD4 0SSDS ON SEQUENCE
177 Bl 0SSD4 TEST ON MASTER FAILED Check OSSD4 connection
178 B2 0SSD4 TEST ON INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
179 B3 0SSD4 TEST ON SLAVE FAILED )
180 B4 0SSD4 TEST OFF MASTER FAILED Check OSSD3 connection
181 B5 0SSD4 TEST OFF INTERFERENCE FAILURE Restart the system / Replace module for repair
182 B6 0SSD4 TEST OFF SLAVE FAILED Check OSSD4 connection
183 B7 0SSD4 OVERCURRENT FAILURE Check OSSD4 overload
184 B8 REDUNDANT OSSD4 FAILURE Restart the system / Replace module for repair

9.7.3.3. DIAGNOSTIC CODES
INPUT diagnostics
Code
DECIMAL HEX MEANING
1 1 Input not restored
2 2 Missing Simultaneity
3 3 Missing Simultaneity
4 4 Missing Simultaneity
7 7 MOD-SEL incoherent
8 8 MOD-SEL disconnected
10 A OutTest Error
11 B Detected input fault
13 D OutTest connected to other inputs
14 E OutTest OK but input to 24V
15 F Photocell short circuit
16 10 Photocell is not responding
17 11 Short between Photocell
18 12 S-MAT disconnected
19 13 OutTest shorted
20 14 Wrong OutTest connection
21 15 OutTest shorted to 24V
22 16 Detected Test output fault
23 17 Configured Proximity missing
24 18 Configured Encoder missing
25 19 Encoder (or Proximity) missing
26 1A One or both Proximity missing
27 1B One or both Encoders missing
28 1C Wrong frequency ratio detected
29 1D Wrong Encoder supply
30 1E Detected Encoder signals anomaly
31 1F The selected threshold does not exist
32 20 Over-frequency detected on Encoderl input
33 21 Over-frequency detected on Encoder2 input
34 22 Over-frequency detected on Proximityl input
35 23 Over-frequency detected on Proximity2 input
36 24 Detected inconsistency of 4-wires Proximity inputs
37 25 Detected inconsistency of 4-wires Proximity2 inputs
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Code
DECIMAL HEX MEANING
38 26 Configured Proximity2 missing
39 27 Detected interleaved Proximity inputs inconsistency
40 28 Sensor current below the minimum allowed value
41 29 Sensor current exceeds the maximum allowed value
42 2A Unconnected sensor
43 2B Sensor supply overload
44 2C Current value at sensor input too high
53 35 Mismatch between redundant channels readings
54 36 Sensor current below the minimum allowed value
55 37 Sensor current exceeds the maximum allowed value
56 38 Sensorl current exceeds the maximum allowed value
57 39 Sensor?2 current exceeds the maximum allowed value
58 3A Unconnected sensorl
59 3B Unconnected sensor2
60 3C Sensorl supply overload
6l 3D Sensor2 supply overload
62 3E Current value at sensorl input too high
63 3F Current value at sensor2 input too high
72 48 Configured Encoder2 missing
73 49 Detected Encoder2 signals anomaly
74 4A Wrong Encoder2 supply
128 80 Diagnostic input OK
133 85 Two hands are not contemporaneous
134 86 Missing StartUp Test
137 89 Waiting for Restart
OUTPUT STATUS diagnostics
Code
DECIMAL HEX MEANING
0 0 DIAGNOSTICS STATUS OK
1 1 PROFET OVERLOAD
2 2 PROFET POWER SUPPLY MISSING
3 3 STATUS ENABLE MISSING
0SSD OUTPUT diagnostics
Code
DECIMAL HEX MEANING
0 0 DIAGNOSTICS OSSD OK
1 1 ENABLE MISSING
2 2 WAITING RESTART
3 3 FBK K1-K2 MISSING
4 4 EVALUATION OUTPUT STATE
5 5 0SSD SUPPLY MISSING
6 6 RESTART POSITIVE PULSE DURATION EXCEEDS THE MAXIMUM ALLOWED VALUE
7 7 EXTERNAL K1_K2 FEEDBACK NOT CONGRUENT WITH THE COMMANDED STATE
8 8 FB K1-K2 MISSING
9 9 0SSD OVERLOAD
10 A 0SSD WITH LOAD CONNECTED TO 24V!
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9.7.4. Fichier journal d'erreurs

Le fichier journal d’erreurs peut étre visualisé en cliquant sur l'icone \ 4 dans la barre d'outils standard (mot de passe de
niveau 1 nécessaire).

Un tableau apparait avec les 5 derniéres erreurs qui sont apparues depuis I'envoi du schéma au MSC ou depuis la derniére

suppression du journal d’erreurs (icone : _x).

[Z] MSC-Module: Errors Log X
;aig.lor\ei Report | Module E‘:{:gﬁd Fimuare | Emor Code Emor Address. ;?icl;.lnre; Report Module \Irn::lﬁd Fimware Emor Code Emor Address
1 AC-FO4-0 66D 002613H 1 AC-FO4-0 66D D02613H

Exat | Last erase date: 08/02/2018 MSC-CB: Version 3.1

Fig. 282 :  Journal d’erreurs
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10. Informations de commande et accessoires

@ Conseil !

Vous trouverez les accessoires adéquats, tels que cables et matériel de montage, sur le site www.
euchner.com. Indiquez pour ce faire le code de votre article dans la recherche et ouvrez la vue cor-
respondant a l'article. Vous trouverez dans la rubrique Accessoires, les accessoires pouvant étre
combinés avec cet article.

11. Controle et entretien
AN AVERTISSEMENT

Risque de blessures graves par perte de la fonction de sécurité.

» En cas d'endommagement ou d’usure, il est nécessaire de remplacer entierement le module MSC
correspondant. Le remplacement de composants ou de sous-ensembles n'est pas autorisé.

» Vérifiez le fonctionnement correct de I'appareil a intervalles réguliers et apres tout défaut
ou erreur. Pour connaitre les intervalles de temps possibles, veuillez consulter la norme
ENISO 14119:2024, paragraphe 9.2.1.

Aucun entretien n'est nécessaire. Toute réparation doit étre effectuée par le fabricant de I'appareil.

12. Service

Pour toute réparation, adressez-vous a :

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraBe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Téléphone du service clientéle :
+49 711 7597-500

E-mail :

support@euchner.de

Internet :

www.euchner.com

13. Déclaration de conformité

L'appareil est conforme aux exigences

» Directive Machines 2006,/42/CE (jusqu'au 19/01,/2027)

» Réglement Machines (UE) 2023/1230 (a partir du 20/01/2027)

Vous trouverez la déclaration UE de conformité sur le site www.euchner.com. Indiquez pour ce faire le code article de votre
appareil dans la recherche. Le document est disponible sous Téléchargements.
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