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1. Bu dokiimana yonelik
1.1. Gegerlilik

Bu isletim kilavuzu asagdidaki tabloya uygun tim CET_AR'lar igin gegerlidir. Bu isletim kilavuzu Glivenlik bilgileri dokimaniyla ve
ayrica birlikte bulunan bir veri sayfasiyla birlikte cihaziniz igin eksiksiz kullanici bilgisini olusturur.

Model Sistem ailesi Siiriim numarasi
CET1/2 AR V 1.5.0 itibariyle
CET3/4 V 1.5.2 itibariyle

1.2. Hedef kitle

Emniyet aksamlarinin kullanimi konusunda 6zel bilgilere sahip olan makinelerdeki glvenlik tertibatlarina yénelik tasarimcilar ve
tesis planlayicilari ve ayrica isletime alma ve servis uzmanlari.

1.3. lsaretlerin agiklamasi

Karakter/gosterim Anlami
m Dokiiman basili bigimde
@ Dokiiman www.euchner.com adresinden indirilebilir

A Glivenlik bilgileri

Olim veya agir yaralanma tehlikesi

TEHLIKE Olas! yaralanmalara karsi uyari
UYARI Dikkat Hafif yaralanmalar meydana gelebilir
DIKKAT
@ Olasi cihaz hasarlari bilgisi
BiLGI Onemli bilgi
Onemli!
ipucu ipucu/faydal bilgiler

1.4. Tamamlayici dokiimanlar
Bu cihaza yonelik tim dokiimantasyon su dokiimanlardan olusur:

Dokiiman baghgi

(Dokiiman numarasi) EnEeR Ry

Guvenlik bilgisi (2525460) | Temel glvenlik bilgileri

Isletim kilavuzu

(2110788) (bu dokiiman) www

gerekirse ekteki veri foyu Farkliliklara veya tamamlamalara ydnelik driine 6zgi bilgi

@ Onemli!

Guveli kurulum, isletime alma ve cihazin kullanimi igin eksiksiz bir genel bakisa sahip olmak i¢in tim do-
kimanlari okuyun. Doklimanlar www.euchner.com adresinden indirilebilir. Bunun i¢in arama kismina dok.
numarasini girin.
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2. Amacina uygun kullanim

CET-AR yapi serisinin emniyet salteri koruma kilidi bulunan bir kilitteme diizenegidir (yapi tlrti 4). Cihaz EN IEC 60947-5-3 uyarinca
gereksinimleri yerine getirmektedir. Unicode degerlendirmeli cihazlar yliksek bir kodlama kademesine, Multicode degerlendirmeli
cihazla dustk bir kodlama kademesine sahiptir.

Hareketli bir devre kesici koruma dizenegdi ve makine kontrol sistemi ile baglantili olarak bu emniyet bileseni, tehlikeli bir makine
islevi uygulandigi stirece koruma diizeneginin acilmasini engeller.
Anlami:

» Tehlikeli bir makine islevine yol agabilecek galistirma komutlari ancak koruma diizenegdi kapatildiktan ve kapali tutulduktan
sonra galistinlabilir.

» Kapall tutma mekanizmasi, tehlikeli makine islevi sonlandiginda agilabilir.

» Koruma dizeneginin kapatiimasi ve kapali tutulmasi tehlikeli bir makine islevinin kendiliginden ¢alismasina yol agmamalidir.
Bunun i¢gin ayri bir baslatma komutu gergeklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar igin bkz. EN ISO 12100 veya ilgili C standartlari.

Bu yapi serisinin cihazlari siire¢ korumasi igin de uygundur.

Cihazi kullanmadan énce makinede 6rn. agagidaki standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapiimalidir:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 12100

» IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gecerli gereksinimlerin karsilanmasi dahildir, 6zellikle su standartlara gére:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 14119

» EN 60204-1

Emniyet salteri sadece EUCHNER firmasinin bunun icin éngériilen aktlatori ve yine EUCHNER firmasina ait baglanti yapi par-
calari ile baglantili olarak isletilebilir. Diger aktuatorlerin ya da diger baglanti yapi pargalarinin kullaniimasinda EUCHNER firmasi
guvenli fonksiyon igin garanti sorumlulugunu kabul etmemektedir.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri sirali devresi igin 6ngoriiimiis cihazlarla yapilabilir. ilgili
cihazin kilavuzunda bunu kontrol edin.

Bir salter zincirinde maksimum 20 emniyet salteri igletilebilir.

@ Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun igin genel siste-
min 6rn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmig olmasi gerekir.
» Sadece asagidaki tablo uyarinca izin verilen bilesenler kullanilabilir.

Tablo 1:  CET bilesenlerinin kombinasyon segenekleri

Aktiiator
Emniyet salteri
bt CET-A-B...
CET.-AR-... (Uni-/Multicode) o
isaretlerin agiklamasi [ ] Kombinasyon miimkiin

@ BILGI
Bir AR degerlendirme cihazi ile kombinasyon ile ilgili bilgiler igin lltfen bkz. 10.11. AR dederlendirme ciha-
zindaki isletime y6nelik bilgiler sayfa 35.
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3. Givenlik fonksiyonunun agiklamasi

Bu yapi serisinin cihazlari su glvenlik fonksiyonlarina sahiptir:

Kapali tutma mekanizmasinin ve koruma diizenegi konumunun denetlenmesi
(EN ISO 14119 dogrultusunda kilitleme diizenegi)

» Emniyet fonksiyonu (bkz. béliim 6.8. Kumanda durumlari sayfa 11):
- Kapal tutma mekanizmasi agik oldugunda emniyet cikislari kapalidir (kapatma aracinin denetimi).
- Koruma tertibati agikken emniyet ¢ikislari kapalidir (kap1 konumunun denetlenmesi).
- Kapali tutma mekanizmasi sadece aktliator salter basliginda bulundugunda etkinlestirilebilir (hatali kapatma emniyeti).
- AR sirali anahtarlamada ek olarak gegerli olan: Emniyet ¢ikislari ancak cihaz, énceki cihaz tarafindan zincirde ilgili bir sinyal
alirsa agllr.

» Emniyet tanim degerleri: Kategori, performans seviyesi, PFHp (bkz. bolim 13. Teknik veriler sayfa 42).

@ BILGI
Hesap isleminde komple AR cihaz zincirini alt sistem olarak kabul edebilirsiniz. Bu sirada pFHD degeri icin
asagidaki hesaplama semasi gegcerlidir:

AR-Device #1 ... n External Evaluation
(e.g. PLC)
A
f — r\A’W
#1 #2 #n
PFH, , PFH,, [~ —] PFH,, PPH; o0
— -

PFH, ges =) PFH, , + PFH, ,,

k=1

Alternatif olarak EN 13849-1:2015, bolim 6.3 uyarinca hesaplama islemi icin kolaylastiriimis yontemi kul-
lanabilirsiniz.
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Kapali tutma mekanizmasinin kumanda edilmesi

Kapall tutma mekanizmasi, kisilerin korunmasi igin kullanildiginda kapali tutma mekanizmasinin kumandasi emniyet islevi olarak
gordlmelidir.

Kapali tutma miknatisi digaridan komple gerilimsiz bir sekilde ¢alistirilabildiginden cihaz, kapali tutma mekanizmasinin kumanda
edilmesi igcin emniyet tanim degeri icermemektedir (cihaz igerisinde kumanda islevi yok). Bdylece bozulma ihtimaline katkida
bulunmaz.

Kapali tutma mekanizmasina ait kumandanin emniyet seviyesi sadece harici kumanda tarafindan belirlenir (6rn. durma denetle-
yicisinin PFHp, _ ).

r —-— — — 7 7
Guardlocking Device

PFHD,, | ¢|
(e.g. standstill ' (locking mean) |
monitor) | |
S |

@ BILGI
Kapali tutma mekanizmasinin glivenli kumanda edilmesi ile ilgili diger bilgiler icin bkz. bélim 10.12. Giivenli
kumandalardaki isletime y6nelik bilgiler sayfa 35

4. Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya givenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim galismalarinin talep
edildigi sekilde yuritilmemesi, sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin dismesine yol acar.
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5. Genel guvenlik bilgileri

Guvenlik salterleri, kisisel koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj veya manipulasyonlar, kisilerin 6lumcuil
yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, ézellikle;
» her igletime almadan sonra

» CET bilesenlerinin degistirimesinde

» uzun galismama suresi sonrasinda

» her hatadan sonra

Bundan bagimsiz olarak koruma diizeneginin guivenli fonksiyonu, bakim programinin bir pargasi olarak uygun araliklara uygulan-

malidir.

A

UYARI

Teknide uygun olmayan montaj veya kullanim (manipUlasyonlar) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet aksamlari,

bir kisisel koruma fonksiyonu gordr.

» Emniyet aksamlari baypas ediimemeli, aksamlar donduriimemeli, kaldiriimamali veya baska bir sekilde
etkisiz hale getiriimemelidir. Bu hususta 6zellikle EN I1ISO 14119:2013, 7. bélimunde verilen baypas
segeneklerini azaltma dnlemleri dikkate alinmalidir.

» Kumanda iglemi sadece bunun i¢in éngorilmus aktiiatorler tarafindan devreye alinabilir.

» Yedek aktlator tarafindan atlamanin gergeklesmediginden emin olun (sadece Multicode dederlendirme-
sinde). Bunun igin aktuatorlere ve érn. kilit agma mekanizmalari igin anahtarlara erigimi kisitlayin.

» Montayj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece su bilgilere sahip yetkili uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir:

- Emniyet aksamlarinin kullanimina yonelik 6zel bilgiler
- Gegerli EMU talimatlarinin bilinmesi
- Is glivenligi ve kaza énlemeye yénelik gecerli talimatlarin bilinmesi.

Onemli!

Kullanimdan énce igletim kilavuzunu okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin. isletim kilavuzunun montaj,
isletime alma ve bakim ¢alismalarinda, her zaman kullanima hazir durumda olmasini saglayin. Bu nedenle
isletim kilavuzunun basili bir sirimind arsivleyin. Isletim kilavuzunu www.euchner.com adresinden indi-
rebilirsiniz.
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6. Fonksiyon
Cihaz hareketli devre kesici koruma tertibatlarinin kapali tutulmasini saglar.
Sistem asagidaki bilesenlerden olusmaktadir: Kodlu aktliator (aktarici) ve salter.

Komple aktiator kodunun cihazdan mi égrenilip (Unicode) égrenilmedigi (Multicode)
ilgili modele baghdir.

» Unicode degerlendirmeli cihazlar: Aktliatériin sistem tarafindan algilanmasi igin
bir egitim iglemi araciligiyla emniyet salterine siniflandiriimalidir. Bu belirgin atama
araciliiyla oldukga yuksek bir manipulasyon guvenligine ulasilir. Sistem bdylece
yUksek bir kodlama kademesine sahiptir.

» Multicode degerlendirmeli cihazlar: Essiz algilamalari sistemlerin aksine Multico-
de cihazlarinda belirli bir kod sorulmaz, aksine sadece sistem tarafindan algilanmasi
gereken bir aktliator tipinin s6z konusu olup olmadigi kontrol edilir (Multicode algi-
lamasi). Akttator kodunun 6gretilen emniyet salterindeki (essiz algilama) dgretilen
kod ile tam karsilastirimasina gerek kalmaz. Sistem dusik bir kodlama kademesine
sahiptir.

Koruma tertibatinin kapatiimasinda aktlatér, emniyet salterine yakinlastirilir. Calistirma
mesafesine ulasiimasinda salter Gzerinden aktlatore gerilim beslemesi ve veri aktarimi
gerceklesir.

Kapali tutma civatalari gukurdaysa (durum: kapi kapali ve kilitli) ve izin verilen bir kodlama
algilanirsa emniyet gikislari ] agilir.

Kapali tutma kilidinin agilmasinda emniyet ¢ikislari [w] ve bildirim ¢ikisi (OUT) kapatilir.

isletim kilavuzu

Rampa / salter basligi

Gukur

@ Onemli!

» CET3 (stukunet akimi prensibi)

ve OUT bildirim gikisinin kapatiimasina neden olur.
» CET4 (calisma akimi prensibi)

nin ve OUT bildirim ¢ikisinin kapatiimasina neden olur.

kapatilir.

yonelik bilgiler sayfa 35.

Kapall tutma miknatislarinin kumanda edilmesi OA/OB emniyet ¢ikislarinin

kapall tutma
civatalari

Ucm'deki gerilim beslemesinin kesilmesi (> 5 ms) OA/OB emniyet cikiglari-
» Iki durumda da miknatislarin gergek konumundan bagimsiz olarak cikislar

» Daha detayli bilgi i¢in bkz. bolim 10.12. Glivenli kumandalardaki isletime

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

Firlatici

O

Yayli yataklanan

g

Rampa

Aktarici

Emniyet salterindeki bir hata durumunda emniyet ¢ikislar -] kapatilir ve DIA LED'i kirmizi renkte yanar. Meydana gelen hatalar

en geg¢ emniyet gikislarinin agiimasi talebinde (6rn. baslatirken) algilanir.

6.1. Kapali tutma mekanizmasi denetimi

Tam modeller kapali tutma mekanizmasinin denetlenmesi igin iki glivenli emniyetli ¢ikisa sahiptir (OA ve AB). Kapali tutma kilidinin

acllmasinda emniyet ¢ikislari [ kapatilir.

6.2. Bildirim ¢ikigi (OUT)

Kapall tutma mekanizmasi etkin oldugu strece (durum: kapi kapali ve kilitli) ve aktarici algilandiginda bildirim ¢ikisi agilir.
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6.3. Kapi bildirim ¢ikigi (OUT D)

CET3 ve CET4 modelleri kapi ¢ikisina sahiptir (OUT D). Akttator disari strulmas firlatici Gzerindeyse kapi bildirim ¢ikisi galigtirihr
(durum: Koruma tertibati kapali ve kapali tutulmuyor). Kapi bildirim ¢ikisi, kapali tutma mekanizmasi etkinken de agik kalir.

6.4. Teshis cikigi (DIA)

Bazi modeller teshis ¢ikisina sahiptir. Teshis ¢ikisi hata durumunda agiktir (DIA LED’inde oldugu gibi ¢alistirma kosulu) bkz. bélim
12. Sistem durumu tablosu sayfa 41).

6.5. CET1 ve CET3 modellerinde kapali tutma mekanizmasi

(kapall tutma mekanizmasi yay kuvvetiyle kumanda edilmis ve enerji ACIK ile agiimis)

Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirme: Koruma dlzeneklerini kapatin, miknatista gerilim yok
Kapali tutma kilidini agma: Koruma diizenegini kapatin, miknatisa gerilim verin

Yay kuvvetiyle kumanda edilen kapali tutma mekanizmasi duragan akim prensibine gore calisir. Miknatistaki gerilim kesildiginde
kapali tutma mekanizmasi etkin kalir ve koruma dlizenegi hemen agilamaz.

@ Onemli!

Koruma diizenegi, gerilim beslemesi kesildiginde agiksa ve ardindan kapatilirsa kapali tutma mekanizmasi
etkinlestirilir. Bu kisilerin yanlislkla iceride kapali kalmasina yol agabilir.

Firlatic, aktuator tarafindan asagi bastirildigi strece aktuatérin kapali tutma civatasi gukurdan hareket ettirilemez ve koruma
tertibati kapali kalir.

Kapali tutma miknatisinda gerilim varsa firlatici disari surlilir ve aktiiatériin kapali tutma civatasini gukur kenari Gizerinden kaldirir.
Koruma diizenegi acilabilir.

6.6. CET2 ve CET4 modelinde kapali tutma mekanizmasi

(kapali tutma mekanizmasi, enerji ACIK ile kumanda edilmis ve yay kuvvetiyle kilidi agiimis)

@ Onemli!

Kisilerin korunmasi igin kapali tutma mekanizmasi olarak kullanim sadece kaza riskinin siki degerlendiril-
mesinden sonra mimkundir (bkz. EN ISO 14119:2013, bolim 5.7.1)!

Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirme: Koruma diizenegini kapatin, miknatisa gerilim verin.

Kapali tutma kilidini agma: Koruma diizenegini kapatin, gerilimi miknatistan ayirin

Miknatis kuvvetiyle kumanda edilen kapali tutma mekanizmasi, ¢alisma akimi prensibine gére ¢alisir. Miknatistaki gerilim kesildi-
ginde kapali tutma mekanizmasi agilir ve koruma diizenegi hemen agilabilir!

Firlatici disari konumda tutuldugu siirece koruma tertibati agilir.

Kapali tutma miknatisinda gerilim varsa firlatici serbest birakilir. Aktlatoriin kapali tutma civatasi firlaticiyr asagi dogru bastirabilir.
Kapali tutma civatasi tamamen gukura sirlldiglnde koruma tertibati kapali tutulur.

6.7. Baslatma tusu ve geri besleme devresi (opsiyonel)

Bir baslatma tusu ve geri besleme devresi (sonradan devreye alinan réle ve kontaktérlerin denetlenmesi) baglanabilir (Y girisi).

@ Onemli!

Baslatma tusundaki veya geri besleme devresindeki hatalar algilanmaz. Bu istenmeyen otomatik baglat-
maya neden olabilir.

Baslatma tuslu ve geri besleme devreli cihazlarda emniyet ¢ikislari [4-] ancak baslatma tusu basiliyken ve geri besleme devresi
aclikken calistirilir. Baglatma tusu ve geri besleme devresi en az 500 ms igin kapali olmalidir.

Kapali tutma mekanizmasi etkin oldugu stirece bildirim ¢ikisi OUT calistirilir. Geri besleme devresi veya baslatma tusu durumunun
bunun Gzerinde etkisi yoktur (bkz. bolim 12. Sistem durumu tablosu sayfa 41).



isletim kilavuzu

EUCHNER Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-...

6.8. Kumanda durumlari
Salterinize yénelik ayrintill kumanda durumlarini sistem durumu tablosunda bulabilirsiniz. Orada tim emniyet, bildirim ¢ikislari ve
LED gdstergeleri tanimlanmugtir.

Koruma diizenekleri kapali Koruma tertibati kapali Koruma diizenegi agik
ve kapal tutuluyor ve kapali tutulmuyor

Kapali tutma miknatisinda CET1/3 gerilim Kapali Acik (Onemli degil)
Kapali tutma miknatisinda CET2/4 gerilim Aclk Kapali (Onemli degil)
OA ve OB emniyet gikislari Acik Kapali Kapali
Bildirim ¢ikisi OUT Acik Kapali Kapali
Kapi bildirim ¢ikisi OUT D Acik Acik Kapali
(sadece CET3 ve CET4)
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7. Manuel kilit agma

Bazi durumlarda kapali tutma mekanizmasini manuel agmak gerekebilir (6rn. arizalarda veya acil durumda). Kilidi agtiktan sonra
fonksiyon kontrolli yapiimalidir.

Daha fazla bilgi igin bkz. EN ISO 14119:2013 standardi, bélim 5.7.5.1. Cihaz su agma fonksiyonlarina sahip olabilir:

7.1. Yardimci kilit agma mekanizmasi ve anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi (donatilabilir)

Fonksiyon arizalarinda yardimci kilit mekanizmasi ya da anahtarli yardimei kilit agma mekanizmasi ile kapali tutma mekanizmasi,
miknatisin durumuna bagl olmaksizin agilabilir.

Yardimci kilit mekanizmasi ya da anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi, kumanda edildiginde emniyet cikislari [ kapatihr.
Emniyet gikislarini [}, bir durdurma komutu olusturmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikisi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Yardimei kilit agma mekanizmasinin ya da anahtarli yar-

dimci kilit agma mekanizmasinin geri alinmasindan sonra koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar normal
isletimde caligir.

@ Onemli!

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Yardimcl kilit agma mekanizmasini ihtiya¢ dogrultusunda geriye alin, emni-
yet civatasini takin ve mihdrleyin (6rn. glivenlik boyasiyla).

» Anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi, érn. kapall tutma mekanizma-
sinin etkinlestirilmesini dnlemek icin bakim ¢alismalari sirasinda salterin
kapatilmasi i¢in kullanilmamalidir.

» Montaj hatasi veya montaj esnasinda hasar nedeniyle kilit agma fonksiyonu
kaybi.

» Her montajdan sonra kilit agma mekanizmasinda bir fonksiyon kontrolii
yapin.

» Muhtemelen ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

71.1. Yardimci kilit agma mekanizmasinin tetiklenmesi ,
Emniyet civatasi

1. Emniyet civatasini sokiin. Yardimei

kilit agma

2. Yardimci kilit agma mekanizmasini tornavidayla ok yoniine @ konumuna gevirin. mekanizmasi

®» Kapall tutma mekanizmasi agilmistir.

7.1.2. Anahtarl yardimci kilit agma mekanizmasinin tetiklenmesi

Anahtarli yardimei kilit agma mekanizmali cihazlarda (sonradan donatilabilir) kilidi agmak igin
sadece anahtar ¢evrilmelidir. Fonksiyon, yardimci kilit agma mekanizmasindaki gibi. Montaj igin
bkz. anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi ile ilgili ek dokiiman.
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7.2. Acil kilit agma mekanizmasi (sonradan donatilabilir)

Kapali tutulan bir koruma diizenegini yardimci alet olmadan tehlike alani disindan agmayi saglar. Montaj i¢in bkz. montajla ilgili

ek dokiiman.

Acil kilit agma mekanizmasi, kumanda edildiginde emniyet cikislari [w] kapatilir. Emniyet gikislarini [}, bir durdurma komutu olus-

turmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikisi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Acil kilit agma mekanizmasinin geri alinmasindan sonra
koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar normal isletimde galigir.

®

Onemli!

» Acil kilit agma mekanizmasi, korunan alanin disindan yardimci alet kullaniimadan elle kumanda edilebil-
melidir.

» Acil kilit agma mekanizmasi, sadece acil durumda kumanda edilebilecegini gdsteren bir isarete sahip
olmaldir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Acil kilit agma mekanizmasi mihirlenmeli veya kumandada kilit agma fonksiyonun kétlye kullaniimasi
onlenmelidir.

» Kilit agma fonksiyonu EN ISO 14119 standardinin diger tim gereksinimlerini yerine getirir.

» Acil kilit agma mekanizmasi EN ISO 13849-1:2015 uyarinca B kategorisinin gereksinimlerini yerine getirir.
» Montaj hatasI veya montaj esnasinda hasar nedeniyle kilit agma fonksiyonu kaybi.

» Her montajdan sonra bir kilit agma mekanizmasinda bir fonksiyon kontrolii yapin.

» Muhtemelen ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

7.21. Acil kilit agma mekanizmasinin kumanda edilmesi

Acil kilit agma mekanizmasini oturana kadar saat yonlnde gevirin.
®» Kapall tutma mekanizmasi agiimigtir. Yerlesme pimi

Geri almak igin yerlesme pimini, 6rn. kiigiik bir tornavidayla igeri dogru bastirin ve acil kilit agma
mekanizmasini geriye gevirin.
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7.3. Kagis kilidini agma mekanizmasi (opsiyonel)

=)=
Kapali tutulan bir koruma diizenegini yardimci alet olmadan tehlike alanindan agmayi saglar (bkz. i
bélum 13.2. Emniyet galteri CET.-AR-... bl¢ii ¢izimi sayfa 44). Z g
Kacis kilidini agma mekanizmasi kumanda edildiginde emniyet ¢ikislar [ kapatilir. Emniyet ¢ikisla-

rini [, bir durdurma komutu olusturmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikisi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Kagis kilidini agma meka-
nizmasinin geri alinmasindan sonra koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar

normal igletimde calisir. 0& 2) :lj
Onemili!
@ -

» Kagis kilidini agma mekanizmasi, korunan alanin ig tarafindan yardimci
alet kullanmadan elle agiimalidir.

» Kagis kilidini agma mekanizmasina disaridan ulasilamamalidir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Kagis kilidini agma mekanizmasi, EN ISO 13849-1:2015 uyarinca B kate-
gorisinin gereksinimlerini yerine getirir.

7.3.1. Kagis kilidini agma mekanizmasinin tetiklenmesi
Kirmizi kilit agma dugmesine dayanak noktasina kadar basin.
= Kapall tutma mekanizmasi agiimistir.

Geri almak igin diigmeyi tekrar digari ¢ekin.
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7.4. Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi (opsiyonel)

Bir cekme halatiyla kilit agma. Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi takildigi tire bagli olarak acil kilit
acma veya kagis kilidi olarak kullanilabilir.

Oturmayan bowden kablosu kilit agma mekanizmalari igin asagidakiler gegerlidir:

Kilit agma, acil kilit agma mekanizmasi olarak kullanilirsa asagidaki tedbirlerden birini almalisiniz (bkz.
EN ISO 14119:2013, par. 5.7.5.3):
» Kilit agma mekanizmasini, geri alma sadece takim yardimiyla gerceklesecek sekilde takin.

» Alternatif olarak kumanda diizlemine geri alma gergeklestirilebilir 6rn. bir uyumluluk kontroll araciligiy-
la (emniyet ¢ikiglarinin durumu kapali tutmanin kumanda sinyaline uygun degil).

Bundan badimsiz olarak Sayfa 13, 7.2 bolumundeki acil kilit agma mekanizmasina yonelik 6n veriler
gecerlidir.

@ Onemli!

» Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi EN ISO 13849-1:2015 dogrultusundaki B kategorisinin gerek-
sinimlerini yerine getirir.

» Dogru fonksiyon gekme halatinin yerlesimine ve ayrica cekme tutamaginin takilmasina ve tesisi yapana
baghdir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici gekme gerilimi altinda olmamalidir.

7.4.1. Bowden kablosunun dégenmesi

@ Onemli!

» Montaj hatasl, hasarlar ya da asinma nedeniyle kilit agma fonksiyonun kaybi.

» Her montajdan sonra bir kilit agma fonksiyon kontroli yapin.

» Bowden kablosunu ddserken aktuatdrin kolay hareketli oimasina dikkat edin.

» Minimum blkme yarigapini (100 mm) dikkate alin ve bikme sayisini diisiik tutun.
» Salter agilmamalidir.

» Ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

8. Harekete gegme yonuintin degistirilmesi
1. Emniyet salterindeki civatalari sokiin ve bagligi emniyet salterinden gikarin.

2. Rampayi istediginiz harekete gegme yoniine oturtun.

3. Civatalari 1,5 Nm ile sikin.

Resim 1: Harekete gegme yoninin degistiriimesi
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9. Montaj

A DIKKAT

Emniyet salterleri baypas edilmemeli (kontaklarin baypasi), salterler déndiriimemeli, kaldiriilmamali veya

baska bir sekilde etkisiz hale getirilmemelidir.

» Bir kilitleme dlzeneginin atlanmasi se¢eneklerinin azaltiimasina yonelik EN ISO 14119:2013, bélim 7'yi
dikkate alin.

@ BiLGI

Yanlis montaj nedeniyle cihaz hasarlari ve fonksiyon arizalari.

» Emniyet salteri ve aktuatér dayanma olarak kullaniimamalidir.

» Emniyet salterinin ve aktlatorlin sabitlenmesi igin EN ISO 14119:2013, béliim 5.2 ve 5.3' dikkate alin.

» Salter basligini hasara ve talas, kum, puskirtme maddesi vs. gibi igeri sizabilecek yabanci cisimlere
karsi koruyun. Bunun igin salter, tetikleme bashgi ile asagdi dogru takilmalidir.

» Minimum kapi yarigaplarini dikkate alin (bkz. Resim 2).

» Aktuatoriin 6ngorllen alanda rampaya denk geldigine dikkat edin (bkz. alt resim). Rampadaki isaretler
ongorilen harekete gegme alanini belirtir.

@ ipucu!

Manipulasyon korumasini iyilestirmek icin EUCHNER firmasi ézel 6rtme saclari sunar. Bu aksesuarlar
www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz.

[ -ONE

Resim 2; Montaj durumu ve kapi yarigaplari
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Asagidaki noktalari dikkate alin:

Aktlator ve emniyet salteri agagidaki gibi takilmalidir:

» Aktliator ve emniyet salterinin etkin ylzeyleri birbirine paralel duracak sekilde.
» Koruma tertibati kapaliyken aktiiator tamamen salter gukuruna girecek sekilde.
» Cukurda kir birikmeyecek sekilde.

74,5 = 4 mm
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10. Elektrik baglantisi

Asagidaki baglanti secenekleri vardir:

» Minferit igletim

» EUCHNER firmasina ait Y dagiticilari ile sirali devre (sadece M12 konnektérlerinde)
» Orn. salter dolabindaki kablo baglantisi ile sirali devre

» AR degerlendirme cihazinda igletim

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Glvenligin saglanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin ] (OA ve OB) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

» Sinyal ¢ikiglari emniyet ¢ikisi olarak kullanilamaz.

» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.

A DIKKAT

Yanlis baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Degerlendirme elektroniginin gerilim beslemesi kapall tutma miknatisinin gerilim beslemesinden galva-
nik olarak ayrdir.

» CET1/2 veya 2 x M12 konnektorlli tim cihazlar igin gegerli olan: Okutma girisi ya da geri besleme dev-
resi veya serbest olarak kumanda edilebilen LED'ler kapali tutma miknatisi ile ayni kiitle potansiyeline
sahiptir.

» Déngult kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngusuni kapatin. Cihaz, OA/OB
¢ikis hatlarinda kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan devreye alinan kumanda, 1 ms'ye kadar
uzunluga sahip olabilecek bu test impulslarini tolere etmelidir.

Test impulslari, emniyet ¢ikislari kapaliyken de gosterilir.
Sonrasinda baglanan cihazin (kontrol donanimi, réle, vb.) eylemsizligine bagl olarak kisa kumanda
islemleri olusabilir.

» Glvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir diizey temin ettigi icin baglanan degerlen-
dirme cihazinin girisleri pozitif devreli olmalidir.

» Cihaz, toprak baglantisi denetleyicilerindeki isletim i¢in uygun degildir.

» TUm elektrik baglantilarinin IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis gerilimi sinirlamali glivenlik
transformatori veya ayni degerdeki izolasyon tedbirleri ile izole edilmesi gerekmektedir (PELV).

» Tlm elektrik ¢ikislari enduktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir. Bunun igin ¢ikislarin
serbest diyotlarla korunmasi gerekir. RC supresorleri kullaniimamalidir.

» Gugll parazit kaynagi olusturan gug cihazlari sinyal yayilhmi giris ve ¢ikislarindan yerel olarak ayriimali-
dir. Guvenlik devrelerinin gu¢ gegisi, glic devrelerinin hatlarindan mimkun oldugunca uzak olmalidir.

» EMU arizalarini engellemek igin cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve isletim kosullarinin,

EN 60204-1:2006, Bolim 4.4.2 (EMU) gereksinimlerini karsilamasi gerekir.
Frekans donustiruculeri ya da indiksiyon i1sitma tesisleri gibi cihazlarda meydana gelen ariza alanlarini
dikkate alin. ilgili tireticinin el kitaplarindaki EMU bilgilerini dikkate alin.

@ Onemli!

Calisma gerilimi veriimesi sonrasinda cihazin ¢galismamasi durumunda (6rn. yesil STATE LED'i yanip sén-
miyor) emniyet salterinin aciimadan Ureticiye geri gonderilmesi gerekir.
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10.1. @ ile ilgili bilgiler

@ Onemli!

» «@-= gereksinimleri uyarinca bir kullanimda "for use in Class 2 circuits" (2. sinif devrelerde kullaniimak
icindir) 6zellikli UL1310 uyarinca bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.

Alternatif olarak asagidaki gereksinimlere sahip sinirli gerilim veya akimli bir gerilim beslemesi de kulla-

nilabilir:

- UL248 uyarinca sigorta ile baglantili galvanize izolasyonlu adaptor. <@-= gereksinimleri uyarinca bu sigor-
ta, maks. 3,3 Aigin tasarlanmis ve maks. 30 V DC ikincil gerilime sahip akim devresine entegre edilmis
olmalidir. Gerekirse cihaziniz igin daha dusuk baglanti degerlerini dikkate alin (bkz. teknik veriler).

» «@= gereksinimleri 1) uyarinca kullanim igin UL kategorisi kodu CYJV/7 altinda listelenmis olan bir bag-
lanti hatti kullaniimalidir.

1) UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Cihazlar UL508 ve CSA/ C22.2 no. 14 (elektrik carpmasina ve yangina karsi koruma) gereksinimleri uyarinca kontrol edilmistir.

10.2. Hata giivenligi

» Isletim gerilimi Ug ve miknatis gerilimi Ugy ters kutup korumalidir.

» Emniyet ¢ikislari OA/OB kisa devre korumalidir.

» OA ve OB arasindaki ¢apraz devre salter araciligiyla algilanir.

» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

10.3. Gerilim beslemesi emniyeti

Gerilim beslemesi salter sayisina ve gikislar icin gerekli olan akima bagl olarak emniyete alinmalidir. Bunun igin asagidaki kurallar
gecerlidir:

Tek salterin maks. akim sarfiyati |,k

Imaks =lyg + lout * loatos (+ loutd”)

lug = Igletim akimi salteri (80 mA)

lout/ loytp = Bildirim cikiglari yuk akimi (2 x maks. 50 mA)

loa+oB = Emniyet ¢ikislar ylik akimi OA + OB (2 x maks. 200 mA)

* Sadece kapi bildirim ¢ikigh modelde
Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati = |,k

Z Imaks = loa+os * N X (lus *+ lout (*+ lout 0*))
n = Bagh salterlerin sayisi

* Sadece kapi bildirim ¢ikigh modelde
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10.4. Baglanti hatlari ile ilgili gereksinimler

A DIKKAT

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» EUCHNER firmasinin baglanti yapi pargalarini ve baglanti hatlarini kullanin.

» Farkli baglanti aksamlarinin kullanilmasi durumunda asagidaki tabloda verilen gereksinimler gegerlidir.
Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, givenli fonksiyon igin sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

2 x M12 konnektorlii CET-AR emniyet salterleri igin

Parametre Deger Birim
Damar enkesiti min. 0,25 mm?

R maks. 60 Q/km
C maks. 120 nF/km
L maks. 0,65 mH/km
Tavsiye edilen hat tipi LIYY 8 x 0,25 mm?

M23 (RC18) konnektorlii CET-AR emniyet salterleri i¢in

Parametre Deger Birim
Damar enkesiti min. 0,25 mm?

R maks. 60 Q/km
C maks. 120 nF/km
L maks. 0,65 mH/km
Tavsiye edilen hat tipi LIFY11Y min. 19 damarli
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10.5. Maksimum hat uzunluklar

Toplamda maksimum 200 m hat uzunluguna sahip salter zincirlerine, hat direnci araciligiyla gerilim azalmasinin dikkate alinmasinda
izin verilir (bkz. érnek verileri ve durum dérnekleri iceren asagidaki tablo).

) | =200m .
| Ll
< I2 » ll
Ll
|n
u, = 24 V-20% ) ’ u, =24V-10%
&
]
SPS
PLC
o) Ol
i Q0
0O 5x 0,34 mm?
CES-AR # 1 CES-AR # n-1
CET-AR #n
n loaios (MA) Iy (m)
Maks. salter sayisi Kanal bagina olasi akim ¢ikisi OA/OB Son salterden kumandaya kadar maks. hat uzunlugu
10 150
25 100
5 50 80
100 50
200 25
10 120
25 90
6 50 70
100 50
200 25
10 70
25 60
10 50 50
100 40
200 25
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10.5.1.  Ornek tablosu yardimiyla hat uzunluklarinin belirlenmesi
Ornek: Sirayla alti salter kullanilmalidir. Salter dolabindaki emniyet rélesinden son saltere (#6) kadar 40m hat désenir. Her bir
emniyet salteri CES-AR/CET-AR arasina 20 m hat dosenir.

[=140m
l,=5x20m N [[=40m

A
A

Sicherheits-
relais

Safety Relay

CESAR #1 CESAR # 2 CESAR# 3 CESAR#5

CET-AR # 4 CET-AR # 6

Resim 3: Alti CES-AR/CET-AR ile devre drnegi

iki emniyet girisinde 75 mA akim alan bir emniyet rélesi galigtiriimigtir. 19,2 V gerilimde (24 V -%20 ile aynidir) sicaklik araliginin
tamaminda calisir.

Ornek tablosu tizerinden dnemli tim degerler tespit edilebilir:

1. nsitunundan (maks. salter sayisi) ilgili bélimi segin. Burada: Alti salter.

2. loaop sttununda (kanal bagina olasi ¢ikis akimi OA/OB) 75 mA (izerindefile esit bir akim arayin. Burada: 100 mA.

®» |4 sGtunundan son salterden (#6) kumandaya kadar olan maksimum hat uzunlugu alinabilir. Burada: 50 m'ye izin verilir.

Sonug: istenen hat uzunlugu |; 40 m ile tablodaki izin verilen deder altindadir. Salter zincirinin tim uzunlugu lyas, 140 m ile
200 m'lik maksimum deger altindadir.

®» Planli kullanim bu sekilde islevseldir.
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isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

10.6. 2 x M12 konnektorli CET-AR emniyet salteri fig yerlesimi

10.6.1.

Baglanti plam A

Kapi bildirim ¢ikigsiz model (CET1/2)

Konnektor

Baglanti hatt

(Takma tarafindan goriiniim) PIN Ll LD kablo rengi 1)
X141 B Kanal B i¢in onay girisi WH
X1.2 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X1.3 OA Kanal A emniyet gikis! . GN
X14 0B Kanal B emniyet ¢ikigi YE
X1.5 ouT Bildirim ¢ikis! GY

2xM12 X 16 A Kanal Aigin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X241 0V Ucum Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V BN
X922 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC WH
LED 1 kirmizi, akim uygulanmis miknatis 3)
X23 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BU
X24 Ucm Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi, 24 V DC BK
Okutma girisli model:
J Yeni aktliatoriin okutulmasi icin 24 VV DC ile baglayin,
normal igletimde agik birakin. 2)
v Geri besleme devreli model:
Geri besleme devresi kullanilmazsa 24 V DC ile baglayin
X285 reemeemmm e ; e GY
Islev topragi
FE Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir. 3)
} Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V U ile baglamayin.

10.6.2.

3) Sadece kimlik no. 109015'de

Kapi bildirim ¢ikigh model (CET3/4)

Baglanti plam1 B

Konnektor

Baglanti hatt

(Takma tarafindan goriiniim) L LI e kablo rengi 1)
X1.1 1B Kanal B igin onay girisi WH
X1.2 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X1.3 OA Kanal A emniyet cikigi GN
X14 OB Kanal B emniyet gikis| YE

2x M12 X15 out Bildirim gikigi GY
X1.6 1A Kanal A igin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X2A1 0V Ucn Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V BN
X22 OuUTD Kapi bildirim ¢ikisi (LED 2'deki gosterge) WH
X23 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BU
X24 Ucm Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC BK
Okutma girigli model:
J Yeni aktliatoriin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin,
normal isletimde agik birakin. 2)
Y Geri besleme devreli model:
Geri besleme devresi kullanilmazsa 24 V DC ile baglayin
X285 e ; e GY
Islev topragi
FE Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapilmalidir.
} Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin



isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-...

EUCHNER

10.6.3.  Kapi bildirim ¢ikigh (CET3/4) ve X 2.3'te ek bildirim ¢ikigl OUT model

Baglanti plan1 C

Konnektor

Baglanti hatti

(Takma tarafindan goriiniim) i LC LS kablo rengi 1)
X141 IB Kanal B i¢in onay girisi WH
2xM12 X1.2 Us AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X1.3 OA Kanal A emniyet cikisi GN
X14 OB Kanal B emniyet gikisl YE
X1.5 ouT Bildirim ¢ikisi GY
X1.6 1A Kanal A igin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X241 0V Ucum Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi 0 V/ BN
X22 OuUTD Kapt bildirim ¢ikisi (LED 2'deki gdsterge) WH
X23 ouT Bildirim cikisl BU
X24 Uem Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC (LED 1 Uzerindeki gosterge) BK
X25 - n.c. GY

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin

10.7. M23 (RC18) konnektorlii emniyet salteri CET-AR fis yerlesimi
10.7.1.  Kapi bildirim ¢ikigsiz model (CET1/2)

Baglanti plam D

Konnektor

Baglant: hatti

(Takma tarafindan gériiniim) PIN Tanim Fonksiyon kablo rengi 1)

1 Uem Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi, 24 V DC VT

2 1A Kanal A igin onay girisi RD

3 IB Kanal B i¢in onay girisi GY
4 OA Kanal A emniyet ¢ikisi RD/BU

5 OB Kanal B emniyet gikisi GN

6 Us AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BU
7 RST Sifirlama girisi GY/PK
M23 (RC18) 8 - n.c. GN/WH
izolasyon 9 - n.c. YE/WH
yayl 10 ouT Bildirim cikis! GY/WH

1" - n.c. BK
12 FE Bu baglarlft:e(;l\tloiFI)éaygalbllmahd|r. GN/YE

Okutma girigli model:
J Yeni aktlatorin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin,
normal igletimde agik birakin. 2)
13 v Geri besleme devreli model: PK
Geri besleme devresi kullanilimazsa 24 V DC ile baglayin
B " Geri besleme devresiz ve okutma giriséii model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

14 - n.c. BN/GY
15 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/YE
16 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/GN

17 - n.c. WH

18 0V Ucum Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi 0 V YE

19 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BN

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti iin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin
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10.7.2.  Kapi bildirim ¢ikigh model (CET3/4)

Baglanti plani E
Konnektor

Baglanti hatti

(Takma tarafindan goriiniim) PIN LCRID L7 kablo rengi 1)

1 Ucm Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC VT

2 1A Kanal A icin onay girisi RD

3 1B Kanal B igin onay girisi GY
4 OA Kanal A emniyet cikisi RD/BU

5 OB Kanal B emniyet gikisl GN

6 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BU
7 RST Sifirlama girisi GY/PK
M23 (RC18) 8 ouTD Kap! bildirim gikisi GN/WH
izolasyon 9 - n.c. YE/WH
yayl 10 ouT Bildirim ¢ikis! GY/WH

1 - n.c. BK
12 FE Bu baglaLst:e(;l\t/oill);ayge:blImal|d|r. GN/YE

Okutma girigli model:
J Yeni akttiatérin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin,
normal isletimde agik birakin. 2)
13 v Geri besleme devreli model: PK
Geri besleme devresi kullaniimazsa 24 V DC ile baglayin
:  Geri besleme devresiz ve okutma giri§éii model:
Bu baglanti 0 V ile yapilmaldir.

14 - n.c. BN/GY
15 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/YE
16 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/GN

17 - n.c. WH

18 0V Ucu Kapall tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V YE

19 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BN

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin
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10.8. Y dagitici fig yerlesimi

(Sadece 2 x M12 konnektérlli model igin)

Képriilii fig 097645
4 kutuplu, pim
(Res. benzeri)

CET-AR emniyet salterinin
(8 kutuplu pim)
ve
Y dagiticinin
(fis X1, 8 kutuplu burg)
fis yerlesimi
Pin Fonksiyon
X1.1 B
X1.2 Ug
X1.3 OA
X1.4 OB
X1.5 OUT/DIA
X1.6 IA
X1.7 0V Ug
X1.8 RST

Baglanti kablolu Y dagitici
111696 ya da 112395

Burg

L
= Sip. no.
H
‘ § 111696
M12x1
14,5
12x
815
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Ug X3.1 Ug
X2.2 OA X3.2 1A
X2.3 0VUg X3.3 0V Ug
X2.4 OB X3.4 B
X2.5 RST X3.5 RST

Uzunluk
| [mm]

200
1000

112395

EUCHNER

Y dagitici
097627

Burg

151

~
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10.9. Tek bir CET-AR'In baglantisi
Tek bir CET-AR cihazi kullanildi§inda cihazi asagdidaki resimlerde gdsterildigi gibi baglayin. Bildirim ¢ikislar bir kumandaya iletilebilir.

RST girisi Uzerinden salteri sifirlayabilirsiniz. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V bulunur.

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.

» Guvenligin sadlanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin [/ (OA ve OB) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

Onemli!
@ » Ornek sadece CET sisteminin baglantisi igin 6nemli olan bir kesiti gdsterir. Gésterilen érnek tam bir
sistem planlamasi gdstermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tasimaktadir. Detayh kulla-
nim érneklerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini
girmeniz yeterlidir. indir altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.
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EUCHNER

24V DC
oV —
1 1
-+ [[] w2 [
2 2
13 12 14
-snvw S2k---
14 11
S - - R
5 o & o ¢ : Bl
4 X215 X2:2 X X1:2 X1:8 X1:6 X1:1
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ety nputs
Read Head T
s |
3 1§ + s e & RD U GN U Monitoring |
= XZ\\ XZ\\ Output : Safety Outputs
X2 ‘M‘? X1:5 X1:3 X1:4
o o B 8.
Connected load
Resim 4: Baglanti plani A, 2 x M12 konnektorli CET 1/2-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
29VDC —
oV ——
1 1
-+ [[] £ [[]
2 17 2
|
| [
EUCHNER|CET 58 ¢ k! 3 5 & Bl
X2:4  X2:5 X2:2 X2:3 X1:2 X1:8 X1:6 X1
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ety nputs
Read Head T
5 |
] «g H e & RD U GN m Monitorng |
= XZ\\ XZ\\ Output : Safety Outputs
X’J/ X\‘ X1:5 X1:3 X1:4
Tw s e B 8.
‘ri mz4v£MTr-‘%3-)Da.ﬁr-lﬁ4. LDET "__gb_o_:
| X | Xt | ‘D' ol |
| PWR [ | | | | igital 1
: Supply of : : 4F-DO : : 4/8 F-DI : : Output :
| the control | T S o s mmm s m s |
L ol . |
Resim 5: Baglanti plani A, 2 x M12 konnektorli CET 1/2-AR

Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi

24V DC
ov

24V DC
ov

28

(Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 2110788-13-03/20
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isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

24V DC 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] £ [
2 2
13 12 14
-S”VW -S2k---
14 11
-B1
EUCH"ER I CET X764 X76§ X)é’y X\67 ,\’168 ,\’166 ><\61
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ety nputs
Read Head T
|
r e Bttt §] RD U Door Monitoring !
A Monitoring  Output : Safety Outputs
X2:1 Xl‘7 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4
B fore Bor 8o 8. 8o
Connected load
Resim 6: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorlii CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
249vDC — 24V DC
oV — ov
1 1
-+ []] £ []]
2 12 2
|
| [
e . - i
-B1
><264 x;: Xlaj xéz Xé& Xiab X1:1
‘ ‘ ‘ ‘ Safety Toputs
Read Head T
|
T s el & RD U Door Monitoring !
VAN Monitoring  Output : Safety Outputs
X2:1 X1:7 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4
o T TS T £o. £

Resim 7:

r DC24V M Do.P - DO.M ~bu pio ! r- g -
| B L
| | | | Digital 1
1 PWR 4F-DO | 4/8 F-DI I | Output 1
| Supply of , , ‘

| the control e X
| | ,
L e e - - - = = T I

Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorlii CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi

2110788-13-03/20 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi)
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isletim kilavuzu
Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-...

EUCHNER

24V DC 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] w2 [[]
2 2
13 12 714
-Sl+v7 S2k---
14 11
g - S
EUCHNER 27 O, 2, 2 o 8 o
‘ Safety Inputs.
‘g ' Read tead Door Monitoring :
é 0‘ L e — - = & Monitoring  Output : Safety Outputs
‘ { N %
X2:5 X2 X2:3 X1 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4
8. Bowon 8o s Bom B B 8.
Connected load
Resim 8: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorlii ve ek OUT bildirim gikish CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
24VyDC — 24V DC
ov ov
1 1
# ([] + [[]
2 2
[
ucM [ ‘ RST ]/IA l 1B
EUCHNER|CET ! ol & 8 81
X2:4 X1:2 X1:8 X1:6 X1:1
‘ ‘ Safety Inputs
T
k] t Fead tead Door Monitoring !
g “‘ | B §] Monitoring  Output : Safety Outputs
‘ { N %
X2:5 X2:1 X2:3 X1:7 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4
8. Bocor  Bor B o e B Bu
T O %M T T T s %o T r’lﬁa pio ! r gD_o_'
I Ly I ' x1 I I 1
| [ | | | | I
| [ | | | | Digital 1
PWR _ -
: Supply of : : 4F-DO : : 4/8 F-DI : : Output :
| the control | T S s mm s s m s |
L . 1

Resim 9: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorlii ve ek OUT bildirim gikish CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi
30 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2110788-13-03/20
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Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

24V DC

24v DC
i ]
-snv\u s2t 71‘2 "
&8 ¢ ( & S T e
N ' Read Head ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ :
- 5wl of g |
5, g i
Resim 10:  Baglanti plani D, M23 konnekt6rli CET 1/2-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
24VDC — 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] £ [
2 12 2
|
‘ | 4 \
I
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Safety Toputs
Read Head
s -§ r s B @ RD U GN U Moritring
< XZ\\ XZ\\ Output Safety Outputs
éw k 19 10 4 5
U o Boce e £.. 8o

T Osen T %W T T P T Coou r’lﬁn”Lﬁﬁ’__l_o_'
I [ I U1 I I |
| [ | | | | 1
l [ 1 1 1 | Digital 1
| PWR I 1 4F-DO | | 4/8 F-DI I 1 Output 1
| Supply of 1 I I | | |
| the control | ST T ---—-- T oo - - oo —-—= |
| | |
L - - - - - - = S 1

Baglanti plani D, M23 konnektérli CET 1/2-AR
Kapall tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi

Resim 11:

2110788-13-03/20 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi)
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il?all?ai\rl? tf:;v:ﬁekanizmall CET.-AR-... E U c H N ER

Safety Inputs

24V DC 24V DC
oV — ov
F []] - [[]
13 12 14
-snvw sak
14 11
T TR s TrTET T .
_ ‘ ‘ E‘J E‘J ‘ ‘ | safety Tnputs
0‘ L - ____ RD aN Monitoring Outputs :
‘ ¢ = VAN - sty Oupu
%, - b b K
Connected load
Resim 12:  Baglanti plani E, M23 konnektorlli CET 3/4-AR, okutma girigli ve girissiz modeller
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
29VDC — 24V DC
oV — ov
FL D 2 D
2 2
[
\ —
¢ o & S g e g ™

£

[

61501 6@2 = p
15 16
Read Head T
Monitoring Outputs !
7 e RD GN :
N N Door Monitoring
XZ\‘ XZ\ monitoring Output | Safety Outputs

| o to 0
S

LXJ

19 10

é 12 18 4 5
R Soen P T T I

pc2av M D0.P  DO.M' T b plo ! r- lD_o_'

X1 I U x1 I I |

I I I I |

| | | | Digital 1

PWR 4F-DO | | 4/8 F-DI | 1 Output 1

| Supply of | | | | |
| the control | TS --- ST oo oo oo oo |
I | I
L e e - - - = = T I

Resim 13:  Baglanti plani E, M23 konnektorlii CET 3/4-AR, okutma girigli ve girissiz modeller
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi

32 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2110788-13-03/20
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10.10. Birden fazla CET-AR cihazinin salter zincirine baglanmasi

@ Onemli!

» AR salter zinciri maksimum 20 emniyet salteri icerebilir.

» Alt sistem CET-AR, EN 13849-1 uyarinca PL e'ye uygundur.

» Geri besleme devresi ve baslatma tusu CET-AR'in kullanilmasinda bu, salter zincirinde son konumda
olmalidir (bkz. Resim 14 sayfa 34).

» Ornek sadece CET sisteminin baglantisi igin dnemli olan bir kesiti gdsterir. Gosterilen érnek tam bir
sistem planlamasi gdstermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tagimaktadir. Detayh kulla-
nim oérneklerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini
girmeniz yeterlidir. indir altinda cihaz icin mevcut tim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.

» AR salter zincirleri igin emniyet degerlendirmesine yonelik bilgiler i¢in bkz. bolim 3. Giivenlik fonksiyo-
nunun agiklamasi sayfa 6.

Sirali devre burada 2 x M12 konnektorli modelde érnek olarak gésterilir. M23 konnektérli (RC18) modelin sirali devresi analog
tutum sergiler, ancak destek klemensleri (izerinden bir salter dolabinda gerceklestirilir.

2 x M12 konnektorlti modeldeki salterler dnceden monte edilmis baglanti hatlari ve Y dagiticilari yardimiyla arka arkaya baglanir.
Bir koruma tertibati acilirsa ya da salterlerden birinde bir hata meydana gelirse sistem makineyi kapatir. Yukaridaki bir kumanda
bu baglanti teknidinde glincel olarak hangi koruma tertibatinin agik oldugunda ya da hangi salterde bir hata meydana geldigini
algilayamaz.

Emniyet ¢ikiglari asagidaki salterin ilgili emniyet girislerinde sabit olarak siralanmistir. OA, IA'ya ve OB, IB'ye alinmalidir.
Baglantilar karistirilirsa (6rn. OA, IB'ye) cihaz hata durumuna gegis yapar.

Sirali devrelerde daima RST girigini kullanin. Bu geri alma girisi ile zincirin tim salterleri ayni anda sifirlanabilir. Bu esnada RST
girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V'lik gerilim olmaldir. RST girisi uygulamanizda kullaniimadigi strece 0 V olarak ayarlanmalidir.
Bu sirada asagidakileri dikkate alin:

» Zincirdeki tiim salterler igin ortak bir sinyal kullaniimalidir. Bu bir degisim salteri olabilir ancak bir kumanda ¢ikisi da kullanilabilir.
isletimde sifirlama daima GND'de olmak zorunda oldugundan diigme uygun degildir (bkz. Resim 14 sayfa 34 igerisindeki
salter S11).

» Sifirlama daima zincirin tim salterleri igin ayni anda gerceklesmelidir.
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CES-AR salter zincirinde igletim icin baglanti 6rnegi

Resim 14:
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10.11. AR degerlendirme cihazindaki igletime yonelik bilgiler

Asagidaki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda igletilebilir.

Cihaz Siirlim numarasi
CET1/2 V1.1.2 ve Uzeri
CET3/4 V1.0.0fve Gizeri

@ Onemli!

Bagslatma tuslu ve geri besleme devreli cihazlar AR de@erlendirme cihazindaki isletim icin uygun degildir.

Diger bilgileri ilgili AR de@erlendirme cihazinin isletim kilavuzundan égrenebilirsiniz.

Kapi bildirim ¢ikisi (CET1/2) olmayan cihazlar AR degerlendirme cihazinda bir bildirim ¢ikisi kullanir (kapali tutma mekanizmasi
etkinken YUKSEK).

Kap! bildirim gikisl (CET3/4) cihazlar AR degerlendirme cihazinda iki bildirim ¢ikisi kullanir. ilk bildirim gikisi kapali tutma mekaniz-
masinin konumunu sinyalize eder (kapali tutma mekanizmasi etkinken YUKSEK). ikinci bildirim ¢ikisi koruma tertibatinin konumunu
sinyalize eder (koruma tertibat kapaliyken YUKSEK).

10.12. Guvenli kumandalardaki isletime yonelik bilgiler

Guvenli kumandalara baglanti igin su bilgileri dikkate alin:
» Kumanda ve bagli olan emniyet salterleri igin ortak bir gerilim beslemesi kullanin.
» Ug igin taktlanan bir gerilim beslemesi kullaniimamalidir.
» OA ve OB emniyet ¢ikiglari glivenli kumandalara veya kiitle kapatmali harici gevrebirimi cihazlarina baglanirken cihaz hata du-
rumuna gegis yapabilir. Sorunlar genelde EUCHNER filtre modull AC-FM-AR-127460 (sip. no. 127460) yardimiyla giderilebilir.
» Besleme geriliminin gtivenli bir kumandadaki klemense baglarken bu ¢ikista yeterli akim mevcut olmalidir.
» Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasinda gegerli olan:
- V1.5.0 surlmi itibariyle CET 1/2-AR: Cihaz 4 ms'ye kadar agma ve kapatma impulslarini tolere eder.
- V1.5.2 surlimi itibariyle CET 3/4-AR: Cihaz 5 ms’ye kadar kapatma impulslarini tolere eder.
- V1.7.0 surlmd itibariyle CET 3/4-AR: Cihaz 5 ms'ye kadar agma ve kapatma impulslarini tolere eder.

» IA ve IB giriglerini her zaman dogrudan bir adaptdre veya bir bagska EUCHNER AR cihazinin OA ve OB ¢ikislarina baglayin
(sirali devre). 1A ve IB girislerinde taktlanmis sinyaller olmamalidir.

» Emniyet ¢ikislari (OA ve OB) bir kumandanin guvenli girislerine baglanabilir. Kosul: Girig, Taktlanmis emniyet sinyalleri i¢in uygun
olmalidir (OSSD sinyalleri, 6rn. 1s1k bariyerlerinin). Kumanda bu esnada giris sinyallerindeki dongl pulslarini tolere etmelidir.
Bu normalde kumandada parametrelenebilir. Bunun igin kumanda Ureticisinin bilgilerini dikkate alin. Emniyet salterinizin test
impuls stresi igin IGtfen bkz. bolum 13.1. Emniyet salteri CET.-AR-... igin teknik veriler sayfa 42.

Baglanti tipine gore asagidaki alt bolimler ve PIN yerlesimi dikkate alinmalidir. Her bir baglanti tipinin pin yerlesimini 10.6. 2 x M12
konnektérllii CET-AR emniyet salteri fis yerlesimi sayfa 23 ve 10.7. M23 (RC18) konnektérlii emniyet salteri CET-AR fig yerlesimi
sayfa 24 bolimunde bulabilirsiniz.

Birgok cihaz igin www.euchner.com adresinde indir/Uygulamalar/CET alaninda kumandanin baglanmasi ve parametrelemesine
yoénelik ayrintili bir 6rnek bulabilirsiniz. Burada ilgili cihazin 6zellikleri daha da ayrintili agiklanmaktadir.

10.12.1. 2xM12 konnektorlii, A ve B baglanti planli ve M23 (RC18) konnektérlii, D ve E baglanti planli model igin 6zellikler

Miknatis geriliminin bir kumandanin gtivenli gikislari araciligiyla iki kanall kumanda edilmesinde asagidaki noktalar dikkate alinmalidir.
» Okutma girisli (J) cihazlarda giris normal isletimde kapali kalmalidir.
» Geri besleme devreli ve baslatma tuslu cihazlarda isletime izin veriimez

» Serbest kumanda edilebilir LED'ler sadece miknatisa paralel olarak galistirilabilir (yani LED, miknatisin akimli olup olmadigini
gosterir).
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11. igletime alma
11.1. LED gostergeleri

Sinyal islevlerinin detayli agiklamasini 12. Sistem durumu tablosu sayfa 41 bélimiinde bulabilirsiniz.

LED1 (rd)

LED Renk
STATE yesil
DIA kirmizi
LED 1 kirmizi
LED 2 yesil

STATE (gn) DIA (rd)

BILGI

» Sabit bagh LED’ler i¢in gegerli olan:
- LED 1: Kirmizi= Miknatis etkin (miknatislarda gerilim mevcut)
- LED 2: Yesil =OUT D agcik (kapi kapal)

» Modele gore LED 1 ve LED 2 fonksiyonu farkli olabilir. Detayl bilgileri ekteki veri sayfasinda veya
www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina cihazinizin siparis numarasini
girin.

11.2. Aktiiator icin okutma fonksiyonu (sadece Unicode degerlendirmesinde)

Sistem bir fonksiyon birimi olusturmadan dnce aktliatér okutma fonksiyonunda emniyet salterine siniflandiriimalidir.

Okutma islemi sirasinda emniyet ¢ikislari ve bildirim ¢ikisi OUT kapalidir, yani sistem glvenli durumdadir.

Okutma islemi modele gore otomatik olarak ya da okutma girisi J yardimiyla gerceklesir.

®

ipucu!

Okutma isleminin montaj 6ncesinde gergeklestiriimesini tavsiye ediyoruz. Karistirmalarin énlenmesi igin
birbirine ait salterleri ve aktuatorleri isaretleyin. Sirayla devreye alinan cihazlarda okutma islemini her cihaz
icin sirali devre dncesinde tek tek gerceklestirmenizi tavsiye ediyoruz.

®

Onemli!

» Okutma islemi ancak cihaz hatasiz bir sekilde calisiyorsa gergeklestirilebilir. Kirmizi DIA LED'i yanma-
malidir.

» Yeni bir aktlator okutulursa emniyet salteri kendinden énceki cihazin kodunu kilitler. Yeni bir okutma
isleminde bu hemen okutulmayabilir. Uglincii kod okutulduktan sonra emniyet salterindeki kilitli kod tek-
rar serbest birakilir.

» Emniyet salteri sadece en son okutulan aktiator ile ¢alistirilabilir.

» Okutma girigsiz model: Cihaz baslatma sonrasinda 3 dak. okutma hazirliginda kalir. Bu slre igerisinde
yeni aktiiator algilanmazsa cihaz normal igletime gegcis yapar. Salter, okuma hazirlidi sirasinda okunan
son aktlatoru algilarsa okuma hazirligi hemen sonlandirilir ve salter normal isletime gegis yapar.

» Okutma girigli modeller: Okutma islemi, gerilim beslemesinin okutma girisinden gikariimasiyla ancak
en gec 3 dakikanin dolmasindan sonra sonlanir. Bu stire igerisinde aktiatér algilanmazsa cihaz hata
durumuna gegis yapar. Salter, okuma hazirligi sirasinda okunan son aktiiatori algilarsa okuma hazirligi
hemen sonlandirilir ve salter hata durumuna gegis yapar.

» Okutulacak olan aktiiatér 60 sn'den kisa bir slre harekete gegme alaninda olursa etkinlestiriimez.
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11.21.  Cihazin okuma islemi i¢in hazirlanmasi ve aktiiatoriin okutulmasi

1. Salteri asagida gosterildigi gibi baglayin ancak Ug'ye gerilim vermeyin.
Okutma girisli modeldeOkutma girisi J okutma hazirligi icin +24 V DC ile baglanmalidir.
Okutma girigsiz cihazlarda: Ayni ¢alistirma gegerlidir, ancak orada J baglantisina gerek duyulmaz.
CET1/3 ve CET2/4'(in kapali tutma mekanizmasinin farkli kumandasini dikkate alin.
CET1-... ve CET3-...: CET2-... ve CET4-....
CET1/3 Ucyide g\:e?ilim yok (kapali tutma meka- CET2/4 A Ucm'de gerilim (kapali tutma mekaniz-
DC 24V nizmasi etkin) DC 24V masi etkin)
Okutma girisli cihazlar: Okutma girigli cihazlar:
Okutma igin Jyi 24 V AfJe2 Okutma igin J'yi 24 V/ n[%
olarak ayarlayin olarak ayarlayin
— % — — i % —
| - | -
= m = m
SRR EEIEIENE S| |188l=|o |2
3 > e 3 = @
o N o N
GND GND
2. lIsletim gerilimini Ug galistirin.
®» Yesil LED STATE hizli yanip séner (yakl. 10 Hz)
Bu siirede (yakl. 10 s) otomatik test gerceklestirilir. Daha sonra yesil LED STATE dongusel olarak Ug¢ kez yanip séner ve
okuma hazirhgini sinyalize eder. Okuma hazirligi yakl. 3 dakika kalir.
®» Kirmizi LED DIA yanarsa bir hata vardir. Okutma mimkin degil. Yesil LED STATE hata kodunu gdsterir. Teshis igin bkz.
bollim 12. Sistem durumu tablosu sayfa 41.
3. Kapall tutma mekanizmasini etkinlestirin.
CET1/3: Ugy,'de gerilim yok. \/
CET2/4: Ug)y'de gerilim var.
4. Yeniaktlatorii tamamen gukura sokun. Kenari iizerine dikmeyin, cukura ortali olarak konum- m
landirin (bkz. sad resim).
= Okutma islemi baglar, yesil LED STATE yanip s6ner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi yakl. 60 sn
sonra sonlanir yesil STATE LED'i kapanir.
5. Ugisletim gerilimini kapatin veya en az 3 saniyeligine RST girisine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin. &) ®)
®» Glncel olarak okutulan aktlatorin kodu emniyet salterinde etkinlestirilir. A
6. Okutma girigli modelde: +24 V'lik okutma girigini ayirip agik birakin. 4 =90°
7. lsletim gerilimini Ug galistirin. @ o
®» Cihaz normal igletimde calisir. © 0
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11.2.2.  Sirali devrede okutma fonksiyonu, cihazin degistirilmesi ve okutulmasi

Aktuatorln sirali devrede degil tek tek okutulmasi tavsiye edilir. Sirali devrenin okutulmasi prensip olarak miinferit isletime analog
cahsir. Zincirdeki tim salterler ayni anda okutulabilir. Salter zincirinin hatasiz galismasi ve agagidaki adimlara uyulmasi 6n kosuldur.
Karisik salter zincirlerinde diger adimlar da dikkate alinmalidir (6rn. CES ve CET'li zincirlerde). Bunun igin zincirdeki diger cihazlarin
isletim kilavuzlarini okuyun.

Kablo baglantisi tizerindeki galismalar (6rn. cihaz degisiminde) genel olarak gerilimsiz durumda gergeklesmelidir. Belirli tesislerde
bu ¢alismalarin ve ardindan devam eden isletimde okutma isleminin gerceklestiriimesi yine de gereklidir.

Bunun mimkin olmasi i¢in RST girisi Resim 14 sayfa 34'te oldugu gibi galistiriimis olmalidir.
Asagidaki adimlari takip edin:
1. Uzerinde salterin ya da aktiiatériin degistiriimesi gereken koruma tertibatini agin.

2. Yeni salteri veya aktlator( takin ve okutma girigini hazirlayin (bkz. boliim 11.2.1. Cihazin okuma islemi igin hazirlanmasi ve
aktuatériin okutulmasi sayfa 38).

3. Zincirdeki tim koruma tertibatlarini kapatip kapali tutma mekanizmasini etkinlestirin.
4. Salteri sifilamak igin RST girisine en az 3 saniyeligine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin (sifirlama).

®» Yeni bir aktliator géren emniyet salterinde yesil STATE LED'i yakl. 1 Hz ile yanip s6ner ve aktiator okutulur. Bu yakl. 1 dak
surer. Bu sirede kapatmayin ve sifilamaya basmayin! Cihazdaki tim LED'ler kapandiginda okutma islemi sonlanmistir.

5. RST girisine en az 3 saniyeligine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin.

®» Sistem yeniden baslar ve ardindan tekrar normal isletimde calisir.
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11.3. Fonksiyon kontroli

A UYARI

Kurulum ve fonksiyon kontroll sirasinda hatalar nedeniyle 6limcUl yaralanmalar.
» Fonksiyon kontroliinden 6nce kimsenin tehlike alaninda bulunmadigindan emin olun.
» Kaza dnlemeye yonelik gegerli talimatlari dikkate alin.

11.3.1.  Mekanik fonksiyon kontrolii

Aktlator, aktlator basligindaki gukura kolay girebilmelidir. Koruma tertibatini kontrol etmek igin birkag kez kapatin. Mekanik kilit
agma mekanizmali cihazlarda (acil kilit agma mekanizmasi ya da kagis kilit agma mekanizmasi) kilit agmanin dogru islevi de ayni
sekilde kontrol edilmelidir.

11.3.2.  Elektriksel fonksiyon kontrolii

Kurulum ve her hata sonrasinda emniyet fonksiyonu tamamen kontrol edilmelidir. Bu esnada asagidaki adimlari takip edin:

1. isletim gerilimini devreye alin.

®» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

= Emniyet salteri otomatik test gerceklestirir. Yesil STATE LED'i 10 sn 10 Hz ile yanip séner. Daha sonra yesil State LED'i diizenli
araliklarla yanip soner.

2. Tum koruma tertibatlarini kapatin. Miknatis glicii ile kapali tutmada: Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirin.

®» Makine kendiliginden ¢alismamalidir. Koruma diizenegi acilir olmamalidir.

®» Yesil STATE LED'i siirekli yanar.

3. Kontrol donaniminda igletimi onaylayin.

® isletim onayi bulundugu siirece kapall tutma mekanizmasi devre digi birakilmamalidir.

4. Kumandada isletimi kapatin ve kapali tutma mekanizmasini devre digi birakin.

= Koruma dlzenegi, yaralanma tehlikesi bulunmayana kadar kapali tutulmalidir.

®» Makine, kapall tutma mekanizmasi a¢ik oldugu strece ¢alismamalidir.

2 ile 4 arasindaki adimlari her bir koruma diizenegi igin tekrarlayin.
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12. Sistem durumu tablosu

isletim kilavuzu
Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

a LED gosterge
& - Cikig
5 < =)
E |3 =
2 |8 5 |k
=) LN T)
Isletim tiirii = < = oo — Durum
o £ o € @ = —_
£ | a 3 | Eh g z
5 | O =g = E
g | e £ |53 w =
2 lxc| 2|83 2 =
< © LJ o X 2 (7] =
Sistem testi X Kapall | Kapali (e] Power up sonrasinda sistem testi
Kapali| Acgik | Acik O Normal isletim, kapi kapali ve kapali tutuluyor
Normal isletim, kapi kapali ve kapali tutuluyor, emniyet gikislari agagidaki sebepten
dolayr agik degil:
N lisleti Kapali | Kapali | Atk | Agik 1xters ° - Salter zincirindeki bir dnceki cihaz Kapi agik bildirimi veriyor (sadece sirali devrede)
ormaligletim - Geri besleme devresi/baglatma tusu kapali dedil (varsa)
Kapali | Kapali | Kapali | Agik 1x o Normal isletim, kapi kapali ve kapali tutulmuyor
Aclk | Kapal | Kapali | Kapali 1x O Normal isletim, kapi agik
Acik | Kapali | Kapali | Kapali 3y o ::r?:aa)glk, cihaz bir yeni aktliatér okumaya hazirdir (Power UP'dan kisa bir siire
Okutma iglemi . .
(Sadece Unicode) Kapali | Kapali | Kapali | Kapali 1Hz O Okutma iglemi
X Kapali | Kapall | Kapali (e} : 1x Basarili 6gretme isleminden sonra onay (DIA bir defa yanip séner, tekrar yok)
Okutma isletiminde hata (Unicode)
Otom. okutmada:
- Aktlator, okutma isleminin sonlanmasindan 6nce harekete gegme alanindan
cikarildi
N Okutma giriginde:
X Kapal | Kapal | Kapalr x /?\ - Aktlator, okutma isleminin sonlanmasindan 6nce harekete gegme alanindan
cikarildi
- Harekete gegcme alaninda kilitli akttiator
- Harekete gegme alaninda son olarak okutulan aktiator
- 3 dak. sonra aktiiator algilanmadi.
NP Girig hatasi
X Kapali | Kapall | Kapali 2x -8 (6rn. eksik test pulslari, salter zincirindeki bir dnceki cihazin mantiksiz devre
Hata géstergesi | durumu)
Nz I
X Kapall | Kapall | Kapali 3x —/?\— Aktliator arizall
N Gikis hatasi
X Kapali | Kapalt | Kapalr 4x /?\ (6rn. capraz devre, devre yeteneginin kaybi)
Dahili hata, 6rn.:
NP - Yapl pargasi arizasl
X Kapali | Kapali 5x -9 - Veri hatasi
: - Ug'de yasak dongl
- RST girigindeki gerilim 3 saniyeden azdi
X Kapali | Kapali | Kapali X X Dahili hata
LED yanmiyor
LED yaniyor

isaretlerin agiklamasi

LED 10 saniyeligine 10 Hz ile yanip soniiyor

LED déngusel olarak lg¢ kez yanip séniiyor

Herhangi bir durum

Hata sebebinin giderilmesinden sonra hatalar genelde koruma tertibatinin agilmasi ve kapatilmasiyla geri alinir. Hata bu adim
sonrasinda da gosterilmeye devam ederse sifilama fonksiyonunu kullanin ya da gerilim beslemesini kisa bir sire ayirin. Hata
yeniden baglatma sonrasinda sifirlanamadiysa lGtfen Ureticiyle iletisime gegin.

®

Onemli!

Goruntilenen cihaz durumunu sistem durum tablosunda bulamazsaniz, bu dahili bir cihaz hatasina isaret
eder. Bu durumda Uretici ile irtibata ge¢cmelisiniz.
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13. Teknik veriler

@ BILGI
Bir Grlindin bir veri foylne sahip olmasi ve buradaki bilgilerin isletim kilavuzundan farkli olmasi durumunda
veri foyundeki bilgiler gecerlidir.

13.1. Emniyet salteri CET.-AR-... igin teknik veriler

Parametre Deger Birim
min. Tip maks.
Genel
Rampa isleme maddesi Paslanmaz celik
Emniyet salteri gévdesi isleme maddesi Aliminyum baski dékiimu
Montaj konumu Istege bagli (tavsiye: salter bagligi agad dogru)
Koruma tirli M12 kontaktord ile P67
M23 (RC18) konnektorii ile IP65/IP67
(Vidali durumda ilgili kars! fis ile)
Koruma sinifi I
Kirlenme derecesi 3
Mekanik kullanim émri 1 x 106 devre araliklari
Ortam sicaklig! 20 [ - +55 °C
Aktliator harekete gegme hizi maks. 20 m/dak
Kapali tutma giici F s 6500 N
Kapali tutma glicu Fz, _ _
Test ilkesi GS-ET-19 uyarinca Fzn = Fnaks/1,3 = 5000 N
Toprak Yakl. 1,0 kg
Serbestlik derecesi (cukurdaki aktiatoér) X, Y, Z X,Yt5,Z+4 mm
Baglant tiri (modele gére) 2 adet M12 konnektéri, 5 ve 8 kutuplu
1 adet M23 (RC18) konnektéri, 19 kutuplu

Isletim georilimi U (ters kutup korumali, kontrollli, artik dalga- 24 + %15 (PELV) VDG
lanma < %5)
Akim sarfiyati Ig 80 mA
Harici emniyet (igletim gerilimi Ug) 0,25 - 8 A
Harici emniyet (miknatis isletim gerilimi Ugy) 0,5 - 8 A
Nominal izolasyon gerilimi U; - - 75 \
Kosullu kisa devre 100 A
Titresimlere karsi direng dayanimi EN 60947-5-2 uyarinca
EMU koruma gereksinimleri EN IEC 60947-5-3 uyarinca
Hazir olma gecikmesi - - 10 s
Tek cihaz risk siresi - - 400 ms
Cihaz bagina galigma siiresi uzatmasi - - 5 ms
Calisma siiresi - - 400 ms
Tutarsizlik siresi - - 10 ms
Test impulsu siresi - - 1 ms
Giivenlik gikiglari OA/OB Yari iletken cikislar, p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi Uga/Uog

HIGH  Uoa/Uos Ug-15 - Ug VDC

LOW  Uoa/Uos 0 - 1
Gilvenlik gikisl bagina devre akimi 1 - 200 mA
EN 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 200mA

Dikkat: Cikiglarin enduktif ylikte serbest diyotlarla korunmasi gerekir.

Devre frekansi 0,5 Hz
OUT ve OUT D bildirim gikiglar (opsiyonel) p tipi, kisa devre korumali
Cikis gerilimi \ 0,8 x Ug \ - \ Us [ vDC
Yiiklenebilirlik \ - \ - \ 50 \ mA
J okutma girigi ya da geri besl devresi Y girigi
HIGH \ 15 \ - \ 26,4 \ v
DUSUK \ 0 \ - \ 1 |
Miknatis
Miknatis isletim gerilimi Ugy o o
(ters kutup korumali, kontrollii, artik dalgalanma < %5) DC 24V +%101-%15
Miknatis akim sarfiyati Iy - [ 450 [ - mA
Baglanti gticii - | 11 | - W
Caligma siiresi ED 100 %
Serbest donatilabilir LED'ler 2) LED 1 kirmizi, LED2 yesil
isletim gerilimi \ 20,4 \ - \ 26,4 | vDC
EN ISO 13849-1 uyarinca giivenilirlik degerleri
Kullanim siresi 20 Yil
Koruma tertibati kapali tutucusunun ve konumunun denet- Montaj konumu istege baglhdir
lenmesi (bashk asagi, yukari dogru veya yatay)
Kategori 4
Performance Level (PL) e
PFHp 3,1x10-9/s
Kapali tutma mekanizmasinin kumanda edilmesi
Kategori
Performance Level (PL) Harici kumandaya bagl olarak
PFHp

1) 50 mA devre akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan.
2) Modele gore sapma gosterebilir. Bkz. veri sayfasi.
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13.1.1.  Tipik sistem siireleri

Dogru degerleri teknik verilerden égrenebilirsiniz.
Hazir olma gecikmesi: Agtiktan sonra cihaz otomatik test gergeklestirir. Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.

Emniyet ¢ikiglari agma siiresi: Maks. reaksiyon suresi t,, emniyet gikislarinin ¢alismasina kadar koruma tertibatinin kapali
tutuldugu slredir.

IA/IB emniyet ¢ikiglarinin es zamanlilik kontrolii: Emniyet girisleri belirli bir stire farkli devre durumlarina sahip olursa emniyet
cikislart 4] (OA ve OB) kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.

EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi: Aktlator harekete gegme alanindan gikarsa emniyet cikislari [+2] (OA ve OB) en geg risk
suresi sonrasinda kapatilir.

Sirali devrede birden fazla cihaz igletilirse tim cihaz zincirinin risk stresi her yeni cihazla yikselir. Hesaplama igin asagidaki
formUlu kullanin:

tr = te+(nxt)

t, = Toplam risk slresi

t. e = Minferit cihaz risk siresi (bkz. bélim 13. Teknik veriler sayfa 42)

t, = Cihaz basina galisma siresi uzatmasi (bkz. bélim 13. Teknik veriler sayfa 42)
n = Diger cihazlarin sayisi (toplam sayi -1)

Tutarsizlik stiresi: Emniyet cikislar [:] (OA ve OB) hafif gecikmeli olarak galisir. En geg tutarsizlik slresinden sonra ayni sinyal
durumuna sabhip olurlar.

Emniyet ¢ikiglarindaki test impulslari: Cihaz, emniyet ¢ikislarinda [-] (OA ve OB) kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan
cahistirilan kumanda bu test impulslarini gérmezden gelmelidir.

Bu normalde kumandalarda parametrelenebilir. Kumandaniz parametrelenebilir durumda degilse ya da daha kisa test impulsu
talep ediyorsa litfen destek departmanimizia iletisime gegin.

Test impulslari, emniyet ¢ikislar kapaliyken de gosterilir.
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13.2. Emniyet salteri CET.-AR-... ol¢u ¢izimi

2 x M12 konnektorlii model
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M23 (RC18) konnektoriine sahip model

M23 konnektorlii dlgiiler Sol hat cikisi Sag hat cikigi
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Manuel kilit agma imkanli modeller
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13.3. Aktiiator CET-A-B... teknik verileri

EUCHNER

Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.

Govde maddesi Paslanmaz gelik

Maks. strok 15 mm

Toprak 0,25 kg

Ortam sicakhigi -20 - ‘ +55 °C

Koruma tirii

IP67 (aktarici korumasi)

Mekanik kullanim émri

1 x 106 devre araliklari

Kapali tutma glicti maks.

6500 N

Montaj konumu

Salter basligi karsisinda etkin yizey

Gerilim beslemesi

Salter bashgi tizerinden endiktif

13.3.1.  Aktiiator CET-A-BWK-50X ol¢ii gizimi
34
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@ BiLGI

» Aktliatorde dort emniyet civatasi M5 x16 vardir.
» Daima dort emniyet civatasi da kullanilmalidir.
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14. Siparisg bilgileri ve aksesuar

@ ipucu!

Orn. hatlar ya da montaj materyali gibi uygun aksesuarlari www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun
icin arama kismina UrlintinUz{n siparis numarasini girip Uriin ekranini agin. Aksesuar altinda trtinle kombine
edilebilecek aksesuar pargalarini bulabilirsiniz.

15. Kontrol ve bakim

A UYARI

Cihazda hasar nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Hasar durumunda komple cihaz degistiriimelidir.

» Sadece EUCHNER tarafindan aksesuar veya yedek parca olarak siparis edilebilecek pargalar degistiri-
lebilir.

Kusursuz ve strekli bir fonksiyon elde edebilmek i¢in asadidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi gerekir;
» Anahtarlama fonksiyonu kontrolii (bkz. bolim 71.3. Fonksiyon kontrolii sayfa 40)

» Tim ek islevlerin kontrol edilmesi (6rn. kagis kilidini agma mekanizmasi, kilit pargasi vs.)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitlemelerinin kontroli

» Kirlenmelere dair kontrol

Bakim galismalari yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece uretici tarafindan gergeklestirilebilir.

@ BILGI
Uretim yili tiip levhasinda sag alt késede belirtilmistir. (V X.X.X) formatindaki giincel stiriim numarasini da
ayni sekilde cihaz (izerinde bulabilirsiniz.

16. Servis

Servis durumunda iletisim:

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Servis telefonu:

+49 711 7597-500

E-posta:

support@euchner.de

internet:

www.euchner.com
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17. Uygunluk beyani

EUCHNER

€ EUCHNER

More than safety.

EU-Konformitétserklarung Original DE

<

EU declaration of conformity Transfation EN <

Déclaration UE de conformité Traduction FR @

Dichiarazione di conformita UE Traduzione IT 3,

Declaracién UE de conformidad Traduccion ES g

(=]

Die nachfolgend aufgeflihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend): &

The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les directives suivantes (si valable)
! prodotti sotto elencati sono conformi alle direttive softo riportate (dove applicabili):

Los productos listados a continuacién son conforme a los requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables):

I: Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Machinery directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE
Direttiva Macchine 2006/42/CE
Directiva de magquinas 2006/42/CE

1 Funkanlagen-Richtlinie (RED) 2014/53/EU
Radio equipment directive 2014/53/EU
Directive équipement radioélectrique 2014/53/UE
Direttiva apparecchiatura radio 2014/53/UE
Directiva equipo radioeléctrico 2014/53/VE

1 RoHS Richtlinie 2011/65/EU
RoHS directive 2011/65/FU
Directive de RoHS 2011/65/UE
Direttiva RoHS 2011/65/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und EMV Richtlinie 2014/30/EU werden geman Artikel 3.1 der Funkanlagen-
Richtlinie eingehalten.
The safety objectives of the Low-voitage directive 2014/35/EU and EMC Directive 2014/30/EU comply with article 3.1 of the Radio equipment
directive.
Les objectifs de sécurité de la Directive basse tension 2014/35/UE et Directive de CEM 2014/30/EU sont conformes a l'article 3.1 de la
Directive équipement radioélectrique.
Gli obiettivi di sicurezza della Direttiva bassa tensione 2014/35/UE e Direttiva CEM 2014/30/UE sono conformi a quanto riportato nell articolo
3.1 della Direttiva apparecchiatura radio.
Los objetivos de seguridad de la Directiva de bajo voltaje 2014/35/UE y Directiva CEM 2014/30/UE cumplen con el articulo 3.1 de la Direc-
tiva equipo radioeléctrico.
Folgende Normen sind angewandt: a EN 60947-5-3:2013
Following standards are used: b EN ISO 14119:2013
Les normes suivantes sont appliquées: c: EN I1SO 13849-1:2015
Vengono applicate le seguenti norme: d: EN 62026-2:2013 (ASi)
Se utilizan los siguientes estandares: e: EN 50581:2012 (RoHS)
f EN 50364:2018
g EN 300 330 v2.1.1

Bezeichnung der Sicherheitsbauteile Type Richtlinie Normen Zertifikats-Nr.
Description of safety components Type Directives Standards No. of certificate
Description des composants sécurité Type Directive Normes Numéro du certificat
Descrizione dei componenti di sicurezza Tipo Direttiva Norme Numero del certificato
Descripcién de componentes de seguridad Typo Directivas Estandares Numero del certificado
Sicherheitsschalter CET1-AR...
Safety Switches CETZ-AR... } L1, abecefg Qs 117149
Interrupteurs de sécurité CET3-AP...
Finecorsa di sicurezza CET3-AR...
Interruptores de seguridad CET4-AP... 1AL a,b.cefg Qs 122248
CET4-AR...
CET3-AS... 1AL a,bcdefg UQs 113400
CET4-AS... L, a,bocdefg UQs 113971
Betatiger
Actuator
Actionneur CET-A-BW... 1AL I a,b,cefg UQs 122248
Azionatore
Actuador
Genehmigung der umfassenden Qualitdtssicherung (UQS) durch die benannte Stelle 0035 TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Approval of the full quality assurance system by the notified body 0035 Alboinstr. 56
Approbation du systéme d'assurance qualité complet par l'organisme notifié 0035 12103 Berlin
Approvazione del sistema di garanzia di qualita fotale da parte dell'organismo notificato 0035 Germany

Aprobacién del sistema de aseguramiento de calidad total por parte del organismo 0035 notificado
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Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller:
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer:

La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant:

La presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto fa responsabilita esclusiva del fabbricante:
La presente declaracién de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante:

EUCHNER

More than safety.

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstralle 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Germany

Leinfelden, Januar 2020

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohthammerstrae 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Germany
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i.A. Dipl.-Ing. Richard Holz

Leiter Elektronik-Entwickiung

Manager Electronic Development

Responsable Développement Electronique

Direttore Sviluppo Elettronica

Director de desarrollo electrénico

N 3/

i.A. Dipl.-ing.{FH) Duc Binh Nguyen
Dokumentationsbevollmachtigter
Documentation manager
Responsable documentation
Responsabilita della documentazione
Agente documenta

Vorlage Rev 01
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Euchner GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16
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