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1 Buigletim kilavuzu hakkinda

1.1 Gegerlilik

Bu igletim kilavuzu, MGB emniyet sistemi sistem dokimantasyonunun bir parcasidir.
Asagidaki MGB sistemleri icin gegerlidir:

Yapi
serileri

Kilitleme tiirleri

Sistem aileleri

Uriin versiyonu

MGB

L1 (yay gucti ile kilitleme) ..-AP...
..-AR...
L2 (miknatis glici ile kapali tutma) ...-AP...
..-AR...

V2.2.1 ve Ustl

Eski iiriin versiyonlarina iligkin bilgi

Daha duslk Grln versiyonu olan veya versiyon numarasi bulunmayan Urlinler
bu isletim kilavuzunda acgiklanmamistir. Bu Grtnler igin ilgili isletim kilavuzunu
www.EUCHNER.de adresinde "indir" bélimiinden indirebilirsiniz.

1.2 Kullanilan semboller

Sembol

Anlami

Bu bélim MGB-AP olarak isletim igin gegerlidir.

Bu bélim MGB-AR olarak isletim icin gegerlidir.

Bu béliimde DIP salter konumu dikkate alinmalidir.
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2 Amacina uygun kullanim

DIP

Sistem asgari olarak bir MGB-L1-.../MGB-L2--... korumali kapali tutma modull ve bir
MGB-H... tutamak moddltinden olusur.

MBG emniyet sistemi, koruma kilidi bulunan elektromanyetik bir kilitteme diizenegidir.

Korumali kapali tutma modiili DIP salterleri ile yapilandirilabilir. Ayarlara bagl olarak
korumali kilitleme moduli bir AP veya bir AR cihazi olarak hareket eder. Kilitleme
denetimi ayrica agilabilir veya kapatilabilir. Ayar secenekleri ile ilgili ayrintili bilgileri
10.5 Cihaz konfigiirasyonunu degistirme (DIP galter kullanimi), sayfa 21 b6lumunde
bulabilirsiniz.

Kilitleme denetiminin aktif olmasi halinde gegerli olan:

Hareketli bir devre kesici koruma diizenegi ve makine kontrol sistemi ile baglantili
olarak bu emniyet bileseni, tehlikeli bir makine hareketi uygulandigi slirece koruma
dizeneginin agiimasini engeller. Koruma kilidi konumu denetlenir.

Kontrol sistemi igin anlami sudur:

» Tehlikeli durumlara yol acabilecek olan ¢alistirma komutlari ancak koruma dizene-
gi koruma konumuna ve koruma kilidi kilitli konuma getirildikten sonra calistirilabilir.
Koruma kilidinin kilit konumu ancak tehlikeli durumlar gegtikten sonra kaldirilabilir.

Kilitleme denetiminin aktif olmamasi halinde gegerli olan:

Devre kesici koruma diizenegi ile birlikte bu emniyet bileseni, koruma diizenegi agik
oldugu stirece tehlikeli makine hareketlerinin yapiimasini engeller. Tehlikeli bir makine
hareketi esnasinda koruma diizeneginin agilmasi durumunda bir dur komutu devreye
girer. Koruma kilidi konumu dikkate alinmaz.

Emniyet aksamlarinin kullaniimasindan 6nce makinede asagidaki standartlara uygun
bir risk dederlendirmesi yapiimalidir:

» EN ISO 13849-1, Kumanda sistemlerinin glvenlikle ilgili kisimlari, Ek B

» EN ISO 12100, Makinelerde givenlik - Tasarim igin genel prensipler - Risk deger-
lendirmesi ve risk azaltimi.

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gegerli gereksinimlerin karsilanmasi
dahildir, 6zellikle;

» EN ISO 13849, Kumanda sistemlerinin giivenlikle ilgili kisimlari
» EN 1088, Koruyucular ile birlikte kullanilan ara kilitleme tertibatlari
» EN 60204-1, Makinelerin elektrik donanimi
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MGB emniyet sistemi sadece MGB sistem ailesinin éngdriilen modiilleri ile kombine
edilebilir.

Sistem bilesenlerinin degistiriimesi durumunda EUCHNER, islevsellik konusunda
sorumluluk Ustlenmez.

(LL] MGB-AR konfiglirasyonlu kapali tutma moddlleri AR salter zincirine baglanamaz.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri seri anah-
tarlamasi icin 6ngériilmiis cihazlarla yapilabilir. ilgili cihazin isletim kilavuzunda bunu
kontrol edin. Bir AR salter zincirinde isletim hakkinda bilgileri ilgili AR cihazinin sistem
el kitabindan edinebilirsiniz.

Onemli!

» Cihazin guvenli bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun
icin genel sistemin 6rn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmis olmasi gerekir.

» Amacina uygun kullanim igin izin verilen igletim parametrelerine riayet edilmelidir
(bkz. bolim 12 Teknik veriler, sayfa 31).

» Bir Grinln bir veri foyiine sahip olmasi ve buradaki bilgilerin isletim kilavuzundan
farkli olmasi durumunda veri foyuindeki bilgiler gegerlidir.

» Genel sistem PL tahmini amaciyla MTTF , igin EN ISO 13849-1:2008, bo-
Itim 4.5.2. uyarinca 100 yil maksimum degeri verilebilir. Bu da PFH, 2,47 x 10%/s
minimum degerine esittir.
I » 10 cihaza kadar sirali anahtarlamada bu sinir degerleri tim salter zinciri igin
AR kismi sistem olarak verilebilir. Salter zinciri kismi sistem olarak PL e'ye ulasir.

MGB-AP ile MGB-AR arasindaki basglica farklar

Sistem ailesi Sembol Kullanim
Seri anahtarlama gerekmedigi durumlarda bu sistem ailesiyle, gerekli terminal-
MGB-AP lerin sayisi azaltilabilir.
3 Birden fazla koruma diizeneginin bir kapatma yoluna zincirlenmesi. Bu sayede
MGB-AR ¢ok sayida koruyucu kapi bir degerlendirme cihazi veya iki kontrol girisi ile

AR sorgulanabilir.

3  Sorumluluk reddi ve teminat

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya glivenlik uyarilarina riayet
edilmemesi veya bakim c¢alismalarinin talep edildigi sekilde yuritilmemesi, sorumlu-
lugun reddedilmesine ve teminatin dismesine yol acar.
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4  Genel guvenlik uyarilari

Uyari!

Emniyet salterleri kisi koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj
veya manipulasyonlar, kisilerin 6limcil yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, 6zellikle;
» her isletime almadan sonra

» MGB bilegenlerinin degistirimesinde

» uzun ¢alismama suresi sonrasinda

» her hatadan sonra

» DIP salter konumunu degistirdikten sonra

Bundan badimsiz olarak koruma diizeneginin guivenli fonksiyonu, bakim programinin
bir pargasi olarak uygun araliklara uygulanmalidir.

Onemli!

Yanlis baglanti, yanlis DIP salter ayari veya amacina uygun olmayan kullanim ne-

deniyle guvenlik fonksiyonu kaybi.

» Emniyet salterleri kdprileme yapilmamalidir (kontaklarin képrilenmesi), aksam-
lar dondurdimemeli, kaldiriimamali veya baska bir sekilde etkisiz hale getirilme-
melidir.

Bu hususta ézellikle EN 1088:1995+A2:2008, 5.7. bélimunde verilen baypas se-
ceneklerini azaltma énlemleri dikkate alinmalidir.

» Kumanda igslemi sadece koruma diizenegi ile sekilsel olarak baglanmis olan
MB-GB-H... tutamak mod(li ile devreye sokulmalidir.

Cihaz sadece yetkili teknik personel tarafindan kurulmali ve devreye alinmalidir.

Teknik personel,

» emniyet aksamlari ile galisma konusunda bilgi sahibi olmali,

» gecerli EMU kurallari hakkinda bilgi sahibi olmall,

» gegerli is glvenligi ve kaza dénleme kurallari hakkinda bilgi sahibi olmali,

» isletim kilavuzunu okumus ve anlamis olmalidir.

isletim kilavuzunu kullanimdan énce okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin.
isletim kilavuzunun montaj, isletime alma ve bakim galismalarinda hazir bulundu-
rulmasini saglayin. Talep edilen saklama stiresi boyunca CD/DVD'nin okunabilirligi
konusunda EUCHNER herhangi bir teminat Ustlenmemektedir. Bu nedenle isletim
kilavuzunun basili bir stirimin arsivleyin. isletim kilavuzunun kaybolmasi duru-
munda www.EUCHNER.de adresinden indirilebilir.
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5 Fonksiyon

Onemli!

[T
DIP

Kapali tutma modiild, bir tutamak moddili ile birlikte hareketli koruma diizeneklerinin
kilittenmesini saglar. Kombinasyon ayni zamanda mekanik kapi tahdidi gérevini yerine
getirir.

FO1A ve FO1B emniyet cikislari icin asagidaki agma sartlari gecgerlidir (bkz. ayrica
bolim 13.2 Sistem durum tablosu MGB-AR, sayfa 33 ve 13.3 Sistem durum tablosu
MGB-AP, sayfa 34):

. Sistem ailesi MGB-AR MGB-AP
Konfigiirasyon ‘
Kapali tutma denetimi aktif aktif degil aktif aktif degil
Cihazda hata yok GERGEK GERGEK GERGEK GERCEK
Koruma diizenegi kapali GERCEK GERCEK GERCEK GERGEK
Sirgi dili kapall tutma modiliniin iginde GERGEK GERGEK GERGEK GERGEK
Kapali tutma aktif GERGEK | onemlidegil | GERGEK | dnemli degil

Kosul

Sirali anahtarlamada:

FI1A ve FI1B emniyet girislerinde dnceki salterlerin
sinyali mevcuttur

Tek igletimde:

FI1A ve FI1B emniyet girislerinde DC 24 V mev-
cuttur

GERGCEK GERGEK | &énemli degil | 6nemli degil

N

FO1Ave FO1B AGIK

Kapall tutma modili koruma diizeneginin konumunu ve slrgl dilinin pozisyonunu
algilar. Koruma kilidi konumu ek olarak denetlenir.

Kapall tutma denetimi bir DIP salter ile devre disi birakilabilir (bkz. bélum 10.5 Cihaz
konfigiirasyonunu degistirme (DIP salter kullanimi), sayfa 21)

Uyar!!

Kapali tutma olarak kullanmak icin EN 1088 uyarinca kapali tutma denetimi aktif
olmaldir.

Tutamak modultndeki siirgu dili kapi koluna basildiginda kapali tutma modline girer
ve gikar.

Sirgl dili kapall tutma modiiltine tamamen girdiginde stirg( dilinin kapal tutma kolunu
bu konumda kilitler. Modele bagli olarak bu yay glicti veya miknatis giici ile gerceklesir.

Model MGB-L1-..., yay giicii ile kapali tutma

Kapall tutma kolu yay gucu ile kapal tutma konumunda tutulur ve miknatis gicu ile
kilit agilir (siikunet akimi prensibi).

Model MGB-L2-..., miknatis glcii ile kapal tutma

Kapali tutma kolu miknatis glcl ile kapal tutma konumda tutulur ve miknatis kapatil-
diginda kilit yay guct ile agilir (calisma akimi prensibi).

Miknatisin gerilim beslemesinin kesilmesi durumunda koruma diizenegi derhal
aclimalidir! Kaza riskinin siki bir sekilde degerlendirilmesinden sonra sadece istisnai
durumlarda kullanim (bkz. EN 1088:1995+A2:2008, Bolim 5.5)!

Ornek: Gerilim kesilmesi esnasinda bir koruma diizeneginde yanliglikla kapanma
riski, etkisiz bir kilitleme riskinden daha yiiksek olursa.
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6 Sisteme genel bakis

6.1 Kilitleme modili MGB-L.-...

-
2,
Q0
=1
=

Yardimci kilit kapagi

LED gosterge

DIP salteri

Klemens X2 -X5

Kilitteme kolu

Modele bagl:

Kablo girisi M20x1,5 veya konnektor
Maksimum izin verilen montaj mesafesi
icin isaretleme yardimi

@ @O®EE®OO

Bilgi:

Modele bagli olarak kumanda ve gdsterge
elemanlari kapakta veya montaj plakasinda
entegreli olabilir.

Bkz. ekteki veri foyu.

Sekil 1: Kilitleme modiilii MGB-L.-...

6.2 Tutamak modiili MGB-H-...

Lejant:

® Kapikolu

(2 Mahfaza kapagi ve kol dondiirme igin
kilitteme pimleri

(® Katlanabilir kilit pargasi (opsiyonel: oto-
matik olarak ¢ikabilen ikinci kilit parcasi)

(@ Surg dili

Bilgi:

Modele bagli olarak bir montaj plakasi

mevcut olabilir.

Bkz. ekteki veri foyu.

Sekil 2: Tutamak mod(ilii MGB-H-...

Lejant: 6.3 Kagis kilidi MGB-E-... (opsiyonel)

(» Kapi kolu

(» Bassizvida

(® Kapak

(@ Galistirma ekseni 8 x 8 mm (farkli uzun-
luklar temin edilebilir)

(5 Koruma kovani

Bilgi:

Modele bagli olarak bir montaj plakasi
mevcut olabilir.

Bkz. ekteki veri foyu.

Sekil 3: Kagis kilidi MGB-E-...
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Onemli!

6.5

DIP

Yardimci kilit agma

Servis durumunda yardimci kilit agma ile kilit, elektro miknatisin durumuna bagh ol-
maksizin agilabilir (bkz. sekil 5).

Kilit agma denetimi etkin ise yardimci kilit agmaya basildiginda sistem bir hata verir.
Bkz. sistem durum tablosu, Durum Sinyal sirasi hatali (DIA kirmizi, Lock 1 kez yanip
soner).

Yardimcl agmanin yavas bir sekilde ¢alistirimasinda sistem kilitleyen bir hataya gir-
meyebilir.

» Yardimci agma bir glivenlik fonksiyonu olusturmaz.

» Somut uygulama durumu igin uygun kilit agma (kagis kilidi, acil agma, vb.) segimi
ve kullanilmasi makine Ureticisi tarafindan yapilmalidir. Bunun igin risk degerlen-
dirmesi yapilmasi gereklidir. Muhtemelen bir Grlin standardinin 6ngoriileri dikkate
alinmalidir.

» Sorunsuz fonksiyonu diizenli araliklarla kontrol edilmelidir.

» Montaj hatasi veya montaj esnasinda hasar nedeniyle kilit agma fonksiyonu kay-
bi. Her montajdan sonra bir kilit agma fonksiyon kontrolu yapin.

» Muhtemelen ekte bulunan veri foylerini dikkate alin.

Yardimci agmanin her montajindan ve her kullanimindan sonra tespit vidasinin tekrar
takilmasi ve muhurlenmesi gerekir (6rn. bir givenlik boyasiyla). Sikma torku 0,5 Nm

1. Emniyet civatasini ¢ozln.

2. Kilit kolunu bir tornavida ile kaldirin ve kapi koluna basin.

ISR ENNN

L) N
mESR RN

Sekil 5: Yardimcei kilit agma

10
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6.6 Kilitleme pargasi

Kilitteme parcasi disarida iken surgu dili disari ¢ikarilamaz. Kilitleme pargasi asma kilit
ile emniyete alinabilir (bkz. sekil 6).

Acmak icin oluklu yere bastirin (sadece igeride bulunan siirgi dili icin mimkin).

\\

A\

Lejant:
@ Asma kilit @ min. 2 mm,
& maks. 10 mm
Bilgi:
En fazla 3 kilit @ 8 mm asabilirsiniz.

A AN

@ kendiliginden digari gikan, ikinci kilit
pargasl
Asma kilit @ min. 6 mm,
& maks. 10 mm Sip. No 100464 (sag) Sip. No 111157 (sag)
Sip. No 106619 (sol) Sip. No 111158 (sol)

Sekil 6: Kilit pargas! ama kilitle emniyete alinmig

1
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6.7 Kagis kilidi (opsiyonel)
Kagis kilidi, kilitli bir koruma diizenegini yardimci alet kullanmadan i¢ taraftan agmaya
yarar.

Kilit agma denetimi etkin ise kagis kilidine basildiginda sistem bir hata verir.

Bkz. sistem durum tablosu, Durum Sinyal sirasi hatali (DIA kirmizi, Lock 1 kez yanip
soner).

Kagis kilidinin yavas bir sekilde calistiriimasinda sistem kilitleyen bir hataya girmeyebilir.

&)
DIP

Onemli!

» Kagis kilidi bir glivenlik fonksiyonu olusturmaz.

» Somut uygulama durumu igin uygun kilit agma (kagis kilidi, acil agma, vb.) segimi
ve kullanilmasi makine Ureticisi tarafindan yapilmalidir. Bunun igin risk degerlen-
dirmesi yapilmasi gereklidir. Muhtemelen bir Uriin standardinin 6ngéruleri dikkate
alinmalidir.

» Sorunsuz fonksiyonu diizenli araliklarla kontrol edilmelidir.

» Muhtemelen ekte bulunan veri fylerini dikkate alin.

» Kagis kilidini, kullanimi, kontroll ve bakimi her zaman mimkin olacak sekilde
monte edin.

» Kagis kilidi ¢alistirma ekseni, tutma moddllinin igine en az 10 mm girmelidir. Bir
sonraki bélimde bulunan farkh profil genisliklerini dikkate alin.

» Kagis kilidi eksenini tutma modullne dik acili olarak ayarlayin. Bkz. sekil 4 ve 8.

Kagis kilidini hazirlama

(Bir sonraki sayfada bkz. sekil 7)

Profil Caligtirma ekseni icin | Hangi EUCHNER pargalari Gerekli galisma adimlan
genisligi gerekli uzunluk gereklidir?
plakasiz montaj
plakali
(her biri
4 mm)
D D+13 D+21
30 mm 43 mm 51 mm 110 mm eksenli standart kagis | Gerekli uzunluga kisaltin.
kilidi
(Sip. No. 100465)
40 mm 53 mm 61 mm 110 mm eksenli standart kagis | Montaj plakasiz:
kilidi yok
(Sip. No. 100465) Montaj plakali:
Gerektiginde Uzun ¢alistirma ekseni ve koruma
uzatilmig galigtirma ekseni kovani kullanin ve gerekli uzunluga
(Sip. No. 106761) kisaltin.
45 mm 58 mm 66 mm 110 mm eksenli standart kagis Uzun calistirma ekseni ve koruma
kilidi kovani kullanin ve gerekli uzunluga
(Sip. No. 100465) kisaltin.
ve
uzatilmig galistirma ekseni
(Sip. No. 106761)
50 mm 63 mm 71 mm 110 mm eksenli standart kagis | Uzun galistirma ekseni ve koruma
kilidi kovani kullanin ve gerekli uzunluga
(Sip. No. 100465) kisaltin.
ve
uzatilmis galistirma ekseni
(Sip. No. 106761)

12
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Montaj plakalari ile 6rnek:

alistirma ekseni
Galistirma ekseni Koruma kovani

g [ - .
g MCZSE B z
] E J AN E
- < e £
| + <
’ ’ i < ol c & ol +
| =) ~ -
fa) s |G
O © +| €
mn o2 | p
[\ © ol ¥
s T a S
ol ] =
Montaj plakalari ® = 2
8 8

Sabitleme malzemesi teslimat kapsaminda degildir!

Kap! kolunu takin.

Galistirma eksenini igeri itin. Tespit halkasi A kagis kilidinin B Ustiinde
durmalidir.

Bassiz vidayi 2 Nm tork ile sikin.

Koruma kovanini takin.

®
®
®
®

Sekil 7: Kagis kilidini hazirlama
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7

Montaj

Montaj

Uyari!

ipucu!

Montaj islemi yalnizca yetkili teknik personel tarafindan yapilabilir.

iki kanatli déner kapilarda kanatlardan birinin mekanik olarak kilittenmesi gerekir.

Bunun igin érn. bir cubuk kilidi (Item) veya cift kapi kilidi (Bosch Rexroth) kullanin.

71

» www.mgb.EUCHNER.de adresinde montaj isleminin bir animasyonunu

bulabilirsiniz.

» Basma butonu ve gosterge elemanlarinda renk ve yazi uyarlanabilir.

Montaj adimlari igin bkz. sekil 8 ve sekil 9-14.

Sistemi, yardimci agmanin kullanimi, kontrolii ve bakimi her zaman mimkin olacak

sekilde monte edin.

Yardimci agmanin tespit civatasi, isletime almadan 6nce muhtrlenmelidir (6rn. guvenlik

boyasiyla).

Renk blendaj montaiji

Sokme

|

] )\\\@

14
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Kagis kilidi kesiti

— Ax M6 Sikma torku 4 Nm

Onerilen sabitleme malzemesi:
Kapali tutma moduliinin montaj plakasi Uzerine sabitlenmesi:
DIN 912-M6X25-8.8 ZN SILINDIR CIVATASI

Tutamak moduilinlin montaj plakasi lizerine sabitlenmesi:
DIN 7984-M6X10 ZN SILINDIR CIVATASI

P
£l

Sekil 8: Sag mentegeli kapi igin montaj 6rnegdi (genel gériinim)

15




isletim kilavuzu MGB-L1...AR.-... | MGB-L2...AR.-... ve MGB-L1...AP.-... | MGB-L2...AP.-...

EUCHNER

8 Calistirma yonunu degistirme (burada: sagdan sola)

Onemli!

Degistirme sadece, surgu dili disarida degilse ve kacis kilidi monte edilmemisse

mumkuanddr.

Teslim edildiginde tutamak modull sol veya sag menteseli kapilar igin ayarlanmistir.

Sag menteseli kapilar igin bir tutamak modili érneginde bunun anlami sudur:

» Kapi kolu asagiya bastirildiginda koruma diizenegi agilir.

» Sol menteseli kapilar icin sistem ters sekilde monte edilir. Kapi kolu yukariya bas-
tinldiginda koruma diizenegi agllir (bkz. sekil 9). Bu nedenle kapi kolu galistirma
yonindn degistirimesi gerekir (bkz. sekil 9-14).

(Sol menteseli kapilarin tutamak moddilleri ile ayni)

()  Kap! kolunu yukari bastirin.

@ Kilitleme pimlerini gikarin.
(3 Kapag kenara itin.

Sekil 9: Caligtirma yéniinii degistirme, adim (1)

Sekil 10: Caligtirma yéniinii degistirme, adim (2) ve 3)

@ Kapr kolundaki kilit pimini bir tornavida ile kaldirin ve bu konumda
tutun.
(& Kap! kolunu saga déndriin.

® Sadece kagis kilidi kullaniimasinda: Altigen civatali mafsali saat
yonunun tersine dogru (a) konumundan (b) konumuna déndiirin.
@ Kapag kapatin.

Kilitteme pimlerini takin ve 2 Nm ile sikin.

Sekil 11: Calistirma yéniinii degistirme, adim (3) ve (&)
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3mm

[— 2070

(@ Basgsiz vidayi sokiin.
Kap!i kolunu saat yéniinde 90° déndiiriin ve tekrar sikin. Bassiz
vidayr 2 Nm ile sikin. @ Degistirme sonrasindaki durum

Sekil 13: Caligtirma yéniinii degistirme, adim (9) ve Sekil 14: Calistirma yéniinii degistirme, nihai durum

9 Cevresel etkilere karsi korunma

Kalici ve sorunsuz bir glivenlik fonksiyonu igin sistemin talas, kum, asindiricilar, vb. gibi
kilit ve tutamak modulinde bulunabilen yabanci maddelere karsi korunmasi gerekir.
Bunun i¢in uygun bir montaj konumu segilmelidir.

Boyama islemlerinde cihazin Ustlnu kapatin.

17
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10 Elektrik baglantisi

Uyari!
Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.
» Guvenligin saglanabilmesi icin her iki emniyet ¢ikisinin (FO1A ve FO1B) her
zaman degerlendirilebilmesi gerekir.
» OD, OT, OL ve Ol sinyal ¢ikislari guvenlik ¢ikislari olarak kullanilamaz.
» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.
Dikkat!

Yanlis baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Guvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir diizey temin ettigi

icin baglanan degerlendirme cihazinin girisleri pozitif anahtarlamali olmalidir.

Tlm elektrik baglantilarinin EN IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis

gerilimi sinirlamali glivenlik transformatori veya ayni degerdeki izolasyon tedbir-

leri ile izole edilmesi gerekmektedir.

@ gereksinimleri * uyarinca bir kullanimda "for use in class 2 circuits" (sinif

2 devrelerde kullaniimak igindir) 6zellikli bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.

Guvenlik ¢ikiglari icin ayni gereksinimler gecerlidir.

Alternatif cozimler asagidaki gereksinimleri karsilamalidir.

a) Maksimum 30 V/DC agik devre gerilimi ve maks. 8 A sinirli akim ile galvanik
izolasyonlu adaptor.

b) UL248 uyarinca sigorta ile baglantili galvanik izolasyonlu adaptor. Sigorta en fazla
3.3 Aigin tasarlanmis ve 30 V/DC gerilim pargasina entegre edilmis olmalidir.

Dogrudan MGB uzerine koruma borularinin baglanmasina izin verilmez. Hat

baglantilari sadece uygun kablo rakorlari Gizerinden gercgeklesebilir. Bunun igin

EKPM20/06U tipi EUCHNER kablo rakorlari kullanin. Kiyaslanabilir kablo rakor-

lari UL listesinde (QCRV) bulunduklari ve ilgili kablo ¢api (22 AWG - 17 AWG)

icin uygun olduklari stirece kullanilabilir.

Tim elektrik ¢ikislari enduktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir.

Bunun igin ¢ikislarin serbest diyotlarla korunmasi gerekir. RC supresorleri kulla-

nilmamalidir.

Guglu parazit kaynagi olusturan gug cihazlari sinyal yayilimi giris ve gikislarin-

dan yerel olarak ayriimalidir. Guvenlik devrelerinin gl¢ gegisi, gui¢ devrelerinin

hatlarindan mimkiin oldugunca uzak olmalidir.

EMU arizalarini engellemek icin bkz. boltim 10.4 Hat uygulamasi hakkinda bilgi,

sayfa 20. MGB sistemi ve hatlarinin yakininda bulunan cihazlarin EMU bilgile-

rini dikkate alin.

EMU arizalarini engellemek icin cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve igletim

kosullarinin, DIN EN 60204-1:2006, Bolim 4.4.2/EMV gereksinimlerini karsila-

masi gerekir.

* UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Sadece NFPA 79 (Industrial Machinery) uyarinca uygulamalar igin.
Cihazlar UL508 (Elektrik carpmasi ve yangina karsi korunma) gereksinimleri uyarinca test edilmistir.

18
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Onemli!

» Calisma gerilimi verilmesi sonrasinda cihazin ¢alismamasi durumunda (érn. yesil
LED Power yanmiyor) emniyet salterinin Ureticiye geri gonderilmesi gerekir.

» Belirtilen koruma tiriinG saglayabilmek icin kapak civatalarinin 1 Nm tork ile
sikilmasi gerekir.

» Yardimel kilit kapaginin civatasini 0,5 Nm tork ile sikin.

10.1 Hata guvenligi

» UB calisma gerilimi ters kutup korumalidir.
» FI1A/FI1B ve FO1A/FO1B kontaklari kisa devre korumalidir.

» FI1Aile FI1B veya FO1Aile FO1B arasinda bir kisa devre, cihaz tarafindan
algilanir.

» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

10.2 Gerilim beslemesi emniyeti

Gerilim beslemesi cihaz sayisina ve ¢ikislar icin gerekli olan akima bagli olarak emni-
yete alinmalidir. Bunun igin asagidaki kurallar gegerlidir:

Tek cihazin maks. akim sarfiyati |

maks

I = [+, +1
maks UB '~ 'UA " 'FO1A+FOT1B

I = isletim akimi cihaz (80 mA)

uB

lua = Yik akimi sinyal ¢ikislart OD,OT, OL ve Ol
(4 x maks. 50 mA) + miknatis + kumanda elemanlari

I = Yuk akimi emniyet ¢ikiglart FO1A+ FO1B (2 x maks. 200 mA)

FO1A+FO1B

Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati X |

maks

z Imaks = IFO1A+FO1B tnx (IUB + lUA)

n = bagl cihazlarin sayisi

Akimlarin emniyet devrelerine tahsisi

Akim Emniyet devresi F1 Emniyet devresi F2
ls 80 mA
ltomsrore (2 x maks. 200 mA)
Iinas = 350 MA
lop.oroLon = (4 x maks. 50 mA)
| umanda ctemanan = Maks. 100 mA
o (kumanda elemani basina)
IGm,ge ctomanian = Maks. 5 mA
(gosterge elemani basina)
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10.3 Baglanti hatlari ile ilgili gereksinimler
Dikkat!

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Farkli baglanti aksamlarinin kullanilmasi durumunda asagidaki tabloda verilen
gereksinimler gegerlidir. Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, glivenli fonk-
siyon hakkinda sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

Parametre Deger Birim
Damar enkesiti min. 0,13 mm?
R maks. 60 Q/xu
C maks. 120 nF/km
L maks. 0,65 mH/km

10.4 Hat uygulamasi hakkinda bilgi
» MGB baglanti hatlarini ortak bir hat demetinde uygulayin.

MGB-L.-...
UB OV | UA OV
-
FI1A/ FO1A/ 1 |
FI1B FOIB ! |
o
o

-
I
I
|

cabinet

<@ Onemli: Ortak bir kablo demetinde kablolama

Sekil 15: Ongériilen kablolama
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10.5 Cihaz konfigurasyonunu degistirme
(DIP salter kullanimi)

ipucu!

www.mgh.EUCHNER.de adresinde cihaz konfiglirasyonunun bir animasyonunu
bulabilirsiniz.

DIP salteri
Cihaz bir DIP salteri ile konfiglre edilebilir. Su ayarlari yapmak mumkindr:

» Sistem ailesini degistirme (AR/AP degisimi)

» Kapali tutma denetimini devre digl birakma

» Kilit agma denetimini etkinlestirme (sadece kapali tutma denetimi etkin ise mim-
kundr)

Salter konumu

Pozisyon Aciklama
1 DIP salteri
2 Fabrika ayarlar etiketi

Salter fonksiyonu

Detay Salter Fonksiyon

A 1+2 on: Cihaz AP sistemi olarak galistirilir

off: Cihaz AR sistemi olarak calistirilir

3+4 on: Kapali tutma denetimi devre digi

off: Kapall tutma denetimi etkin (genellikle fabrika ayari)

B
E z [ —
N —
ESHE —

C 5 on: Konfigiirasyon miimkiin

off: Konfigurrasyon kilitli (fabrika ayari)

D 6 on: Kilit agma denetimi etkin
off: Kilit agma denetimi devre disi (fabrika ayari)

Sistem ailesini degistirme (AR/AP degisimi)
Dikkat!

Yanlis konfigtirasyon veya yanlis baglanti nedeniyle hatali fonksiyon.
» Konfigurasyon degistirildiginde baglanti tahsisinin de degistirilmesine dikkat edin
(bkz. boltim 10.7 Baglanti tahsisi ve kontak tanimi, sayfa 25).

1. Gerilim beslemesini kapatin.
2. 1, 2 ve 5 DIP salterlerini sekilde gorindtgu gibi ayarlayin.

AR => AP ayari igin AP => AR ayari igin

ON ON

1 2 5 1 2 5

3. Gerilim beslemesini 5 sn. i¢in agin.

= Power LED yanar ve bu ayar onaylanir. Diger tim LED'ler kapalidir.
4. Gerilim beslemesini kapatin ve 5 DIP salterini OFF konumuna getirin.
®» Bir sonraki cihaz, ayarlanan igletimde caligir.
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Kapali tutma denetimini devre digi birakma
Uyari!

Aktif olmayan kapali tutma denetimi nedeniyle yaralanma tehlikesi.

» Aktif olmayan kapali tutma denetiminde kapali tutmanin konumu emniyet ¢ikisla-
rina etki etmez. Koruma diizenegi dogrudan agilabilir. Bu ayar, 6rn. art¢i ¢calisma-
I makine hareketleri nedeniyle tehlike bulunan uygulamalarda kullanilamaz.

1. Gerilim beslemesini kapatin.

2. 3-5 DIP salterlerini sekilde gorindugu gibi ayarlayin.

Kapali tutma denetimini devre disi birakma Kapali tutma denetimini etkinlestirin
1 23456 1 23456

3. Gerilim beslemesini 5 sn. igin agin.
= Power LED yanar ve bu ayar onaylanir. Diger tum LED'ler kapalidir.
4. Gerilim beslemesini kapatin ve 5 DIP salterini OFF konumuna getirin.

®» Bir sonraki cihaz, ayarlanan isletimde galisir.

22




isletim kilavuzu MGB-L1...AR.-... | MGB-L2...AR.-... ve MGB-L1...AP.-... | MGB-L2...AP.-... EUCHNER

Kilit agma denetimini etkinlegtirme
Onemli!

Kilit agma denetimi sadece kapali tutma denetimi etkin ise etkinlestirilebilir.
Bilgi!

Kilit agma denetimi etkin ise kacis kilidine veya yardimci kilit agmaya basildiginda
sistem bir hata verir.

Bkz. sistem durum tablosu, Durum Sinyal sirasi hatali (DIA kirmizi, Lock 1 kez yanip
soner).

1. Gerilim beslemesini kapatin.

2. 5ve 6 DIP salterlerini sekilde gérindugu gibi ayarlayin.

Kilit agma denetimini devre disi birakin Kilit agma denetimini etkinlestirin

ON ON ﬂﬂ
5 6

= Power LED yanar ve bu ayar onaylanir. Diger tum LED'ler kapalidir.

5 6

3. Gerilim beslemesini 5 sn. icin agin.

4. Gerilim beslemesini kapatin ve 5 DIP salterini OFF konumuna getirin.

®» Bir sonraki cihaz, ayarlanan isletimde c¢alisir.
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10.6

il

AR

Bilgi!

Kontrol donanim igletimi hakkinda bilgi

Genel bilgiler

Dénglli kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngisunu kapa-
tin. Cihaz, FO1A/FO1B ¢ikis hatlarinda kisa devre denetimi icin kendi dongi sinyalini
olusturmaktadir. Sonrasina bagdlanan bir kontrol donaniminin, 1 ms uzunluga varabilen
bu dongu pulslarini tolere edebilmesi gerekir. Dongu pulslari emniyet gikislari kapali
iken de mevcut olur (sadece FO1A'da). Sonrasina baglanan cihazin (kontrol donani-
mi, role, vb.) eylemsizligine bagli olarak kisa kumanda islemleri olusabilir (sadece AR
cihazi olarak konfiglirasyonda).

Girislerde de (FI1A/FI1B) dongl bulunmamalidir. MGB statik olarak 24 V DC'ya baglanir
(baglantisi sk perdeleri, OSSD ile kiyaslanabilir).

Daénguld kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngisiini kapa-
tin. Cihaz, FO1A/FO1B ¢ikis hatlarinda kisa devre denetimi i¢in kendi dongl sinyalini
olusturmaktadir. Sonrasina baglanan bir kontrol donaniminin, 300us uzunlugunda olan
bu dongu pulslarini tolere edebilmesi gerekir. Dongl pulslari emniyet ¢ikislari kapali
iken de mevcut olmaz.

Guvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir dlizey temin ettigi igin
baglanan deg@erlendirme cihazinin girisleri pozitif anahtarlamali olmalidir.

Onemli!

Kisa devre denetimi cihaz tarafindan yapildigindan, kontrol donaniminin déngusu
kapatildiginda EN 13849 uyarinca performans seviyesi dismez.
Giivenli kumandalara baglanti

Kapall tutma miknatisinin giivenli kumandalarda kullanimini kolaylastirmak amaciyla
MGB, IMP yaninda IMM kumanda girisine de sahiptir.

Kapali tutmanin yukarida agiklanan iki kanalli kumandasi daha yliksek bir gtivenlik
saglamaz, ¢linku cihaz igindeki kapall tutma kumandasi tek kanalli tasarlanmistir.
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10.7 Baglanti tahsisi ve kontak tanimi

12345678 12345678 LED
sz.83 3 Lock ye
X3 f DA
X4 — State gn
835868 Egf-28 —— Power gn
654321 654321
Sekil 16: Baglantilar ve LED géstergesi
Klemens Tanim Aciklama Eski tanimi
X3.1 bis X3.3 - Bkz. birlikte verilen veri foyi -
X3.4 UA Kapali tutma miknatisi, sinyal gikislari ve kapak donanimi igin DC 24 V gerilim beslemesi, kapall tutma miknatisi- U,
nin galisabilmesi igin strekli olarak mevcut olmalidir.
X3.5 ov Toprak, DC 0 V (dahili olarak X5.5 ile baglantil). ov,,
X3.6 - Bkz. birlikte verilen veri foyii -
X3.7 IMP Kapali tutmayi acip kapatmak i¢in DC 24 V kontrol gerilimi Uen
X3.8 IMM Giivenli kumanda kullaniminda: Kapali tutmay1 agip kapatmak igin ek kumanda girisi, 0 V (bkz. b6lim Giivenli -
kumandalara baglanti, sayfa 24) Normal durumda gerekli degildir.
X4.1 FIMA AR konfigiirasyonunda: Kanal A igin onay girisi, tek isletimde DC 24 V iizerine. Salter zincirinde énceki cihazin N
FO1A ¢ikis sinyaline baglanir.
AP konfigiirasyonunda: Giris degerlendiriimez.
X4.2 FI1B AR konfigiirasyonunda: Kanal B icin onay girisi, tek isletimde DC 24 V uzerine. Salter zincirinde dnceki cihazin lg
FO1B ¢ikis sinyaline baglanir.
AP konfigiirasyonunda: Giris dederlendirilmez.
X4.3 - Bkz. birlikte verilen veri foyii -
X4.4 FO1A Emniyet ¢ikisi kanal A (fonksiyon DIP saltere baghdir) 0,
Kapali tutma denetimi etkin: Kapi kapali ve kapali tutuluyorsa ACIK.
Kapali tutma denetimi devre disi: Kapi kapali ve sirgu dili icere iken ACIK.
X4.5 FO1B Emniyet cikisi kanal B (fonksiyon DIP saltere baghdir) 0,
Kapali tutma denetimi etkin: Kapi kapali ve kapali tutuluyorsa AGIK.
Kapali tutma denetimi devre disi: Kapi kapali ve sirgi dili icere iken ACIK.
X4.6 RST Geri girig, RST Uizerinde en az 3 saniye boyunca DC 24 V bulunursa cihaz sifirlanir. RST
X5.1 oD Kapi sinyal ¢ikisi, kapi kapali iken AGIK. o1
X5.2 oT Sirg dili sinyal gikisl, 02
Kapi kapali ve slirgu dili kapali tutma modilii igindeyken ACIK.
X5.3 oL Kapali tutma sinyal ¢ikis, 03
Kapi kapali ve kapali tutuluyorsa AGIK.
X5.4 Ol Teshis sinyal ¢ikisI, 04
cihaz hata durumunda iken ACIK
X5.5 ov Toprak DC OV ov
(danhili olarak X3.5 ile bagli).
X5.6 uB Gerilim beslemesi, DC 24 V Uy
X2.1ila X2.8 - Bkz. birlikte verilen veri foyi -
X1 - kapak platini baglantisi igin rezerveli (sadece donatili kapaklarda) -

Tablo 1: Baglanti tahsisi ve kontak tanimi
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10.8 Tek cihaz olarak igletim

mtlﬂw
|
@g—,],—,r— 30
I ) -
“?” o~—/|—,r— So *u
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EUCHNER
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A2 s10 s13
o
? 9

ESM-BA3xx

Al

& A0
NI
= 2 dwi

3 VIl
atid

V104
a104

MGB-L..AR

-S2

ao
10
10

GNDO—

DC 24V

Sekil 17: Tek isletim igin baglanti érnegi

RST girisi Uzerinden salteri sifirlayabilirsiniz. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye
boyunca 24 V bulunur. Bu sure iginde salterin besleme gerilimi kesilir. RST girisi kul-
lanilmayacaksa 0 V olarak ayarlanmalidir.
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10.9 AR salter zincirinde igletim

AR
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Geri dontis devresi risk degerlendirmesi

Feedback loop must be evaluated

uyarinca dahil edilmelidir.

DIKKAT:
ATTENTION:
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Sekil 18: CES-AR salter zinciri iginde isletim igin baglanti 6rnekleri

AR salter zincirinde igletim hakkinda kapsamli bilgileri ilgili CES-AR sistem el kitabinda
bulabilirsiniz. Kapali tutma moduli MGB-L1-AR-.../MGB-L2-AR-... salter zinciri iginde
bir CES-AR emniyet salteri gibi hareket eder. CES-AR sapmalari asagida agiklanmistir.
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10.10 AR salter zincirinde igletim hakkinda bilgiler

F{; Sistem siireleri

Kapali tutma modulii CES-AR salterine gére daha uzun tepki siiresine sahiptir (bkz.
bolim 12 Teknik veriler, sayfa 31 ve 12.1 Tipik sistem siireleri, sayfa 32).
AR salter zinciri kablaj

Toprak dongiilerini engellemek icin kablajin yildiz formunda uygulanmasi gerekir (bkz.
sekil 19).

terminating plug

FIIA/FILB

FOIA/FOIB  #4|  MGBL-AR... #5|  MGBLAR..
FILA/FIIB ‘ Rl ‘ uB v JuA v
FIlA/ FO1A/ 1 | | FILA/ FO1A/ | |
FI1B FOIB 11 .1 FI1B FOIB &1 1
FO1A/FO1B | T
U [
R [
T [
T 1 1
r ————————%—H————————qt—l———————w
U il |
y T Y vl 1 PLC I
I T T T T ‘
B O B O T DO D T ) !
————————————— - —————— b — b — —— — — — = I
I .. ) . . .
<™ Onemli: Ortak bir kablo demetinde kablolama b

Sekil 19: Bir CES-AR salter zincirinin salt kabininde merkezi kablaji

Cikis akimi

MGB emniyet cikislari CES-AR salterine gére daha diisiik bir maksimum ¢ikis akimina
sahiptir (bkz. bolim 12 Teknik veriler, sayfa 31).

Salter zincirlerinde cihaz sayisi

Saf bir MGB salter zincirinde en fazla on cihaz sirali olarak anahtarlanabilir. Karisik
salter zincirlerinde (6rn. MGB ile CES-AR birlikte) maksimum cihaz sayisi da on adettir.

Salter zincirlerini sifirlama
Onemli!

AR salter zincirlerinin sifilanmasi icin sifilama girisini (RST) kullandiginizda tiim
cihazlarin ayni anda sifirlanmasi gerekir. Salterlerin tek tek sififanmasi hatalara
yol acar.
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11 isletime alma

Onemli!

11.1

Okutma iglemi (sadece MGB unicode)

Kapali tutma moduilu ve tutamak moduli bir fonksiyon birimi olusturmadan énce tutamak

modull bir okutma fonksiyonunda kapali tutma modiiliine tahsis edilmelidir.

Okutma isleminde emniyet ¢ikislari kapalidir.

11.2

» Yeni bir tutamak modli okutuldugunda kapali tutma modilt kendinden énceki
cihazin kodunu kilitler. Yeni bir okutma isleminde bu hemen okutulmayabilir.
Uglincii kod okutulduktan sonra kapali tutma kodundaki kilitli kod tekrar silinir.

» Kapali tutma modult sadece en son okutulan tutamak moddli ile galistirilabilir.

» Okutma hazirhd iginde kapal tutma modult okutulan veya kilitli olan tutamak
modullnd algilarsa okutma hazirligi derhal sonlandirilir ve kapali tutma moduli
normal isletime geger.

» Suirgu dili tetikleme alaninda 60 saniyeden az bir siire bulunursa tutamak mo-
dili okutulamaz. Hata gdstergesi igin bkz. boltim 13.2 Sistem durum tablosu
MGB-AR, sayfa 33 ve 13.3 Sistem durum tablosu MGB-AP, sayfa 34.

Tutamak modiiliinii okutma
1. Tutamak modulini monte edin.

2. Giuvenlik diizenegini kapatin. Kapali tutma modulindeki isaretleme tzerinden
dogru hizalamayi ve mesafeyi kontrol edin ve gerekirse ayarlayin.

3. Surgu dilini kapal tutma modultnun igine ekleyin.

4. Kapali tutma moduline galisma gerilimi verin.

= Yesil LED (State) hizli hizli yanip soner (yakl. 5 Hz). Bu sire iginde (AR konfiguras-
yonunda yakl. 8 sn) bir sistem testi yapilir. Okutma islemi baslar, yesil LED (State)
yavas yavas yanip soner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi esnasinda kapali tutma moduilu
s6z konusu olanin kilitli bir tutamak modili olup olmadigini kontrol eder. Bu durum
s6z konusu degilse okutma islemi yakl. 60 sn sonra sonlandirilir, yesil LED (State)

soner. Yeni kod kaydedilir, eski kod bloke edilir.

5. Okutulan tutamak modiili kodunu kapali tutma modiilinde etkinlestirmek igin
kapali tutma modulinin ¢alisma gerilimi en az 3 saniyeligine kapatiimalidir.
Alternatif olarak en az 3 saniyeligine RST girisine 24V olarak verilebilir.

Mekanik fonksiyon kontroli

Surgl dili kapali tutma moddliine kolayca girebilmelidir. Koruma diizenegini kontrol

etmek icin birkac kez kapatin ve kapi koluna basin.

Eger varsa, kagis kilidi fonksiyonunu test edin. Kagis kilidi kapal tutma etkinken biyiik

bir glic harcamadan (yakl. 40 N) i¢ taraftan kullanilabilmelidir.
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11.3 Elektriksel fonksiyon kontrolii
Uyari!

m Farkli AR cihazlarinin (CES-AR, CET-AR) kullanildidi bir salter zincirinde ek olarak
I ilgili sistem el kitabindaki fonksiyon kontrolu prosedUrinu dikkate alin.

T Kapali tutma denetiminin aktif olmasi halinde gegerli olan

2l 1. igletim gerilimini devreye alin.

®» Kapall tutma moduli bir sistem testi uygular. AR konfiglrasyonunda: Yesil LED 8
saniyeligine 5 Hz ile yanip séner. Daha sonra LED State diizenli araliklarla yanip

soner.

2. Tum koruma diizeneklerini kapatin ve surgl dilini kapali tutma moduliune surin.
Miknatis glcd ile kapall tutmada: Kapali tutmayi etkinlestirin.

= Emniyet ¢ikislart FO1A/FO1B ACIK olur

=» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

®» Koruma dlzenegi agilamamalidir.

®» Yesil LED State ve sari LED Lock siirekli yanar.

3. Kontrol donaniminda isletimi onaylayin.

» isletim onayi bulundugu siirece kapali tutma devre disi birakilmamalidir.

4. Kumandada isletimi kapatin ve kapali tutmayi devre disi birakin.

= Koruma dlzenegi, yaralanma tehlikesi bulunmayana kadar kapali tutulmalidir.

®» Makine, kapali tutma acik oldugu surece ¢alismiyor olmalidir.

=» Koruma dlzenegi acilabilir olabilir.

Adim 2 ve 4'U her bir koruma diizenegi icin tekrarlayin.

Kapali tutma denetiminin aktif olmamasi halinde gegerli olan
1. lsletim gerilimini devreye alin.

®» Kapall tutma modli bir sistem testi uygular. AR konfigirasyonunda: Yesil LED 8
saniyeligine 5 Hz ile yanip s6ner.

2. Tum koruma diizeneklerini kapatin ve surg dilini kapal tutma moduliune surdn.
Strgu dili kapal tutma modultne girdiginde emniyet ¢ikislari FO1A/FO1B ACIK
olur. Salterin aktif olup olmamasina bagli olmaksizin.

= Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

®» Yesil LED sirekli yanar. Sari LED Lock kisa kesilme ile uzun ACIK veya surekli
ACIK olur (kapall tutmanin durumuna bagli olarak).

3. Kontrol donaniminda isletimi onaylayin.
4. Gerekirse kapali tutmayi devre digi birakin ve koruma diizenegini agin.

®» Makine kapanmalidir ve koruma diizenegi agik oldugu surece ¢alismiyor olmalidir.

Adim 2 ila 4'G her bir koruma diizenegi igin tekrarlayin.
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12 Teknik veriler
Bilgi!

Bir Grundn bir veri foyune sahip olmasi ve buradaki bilgilerin isletim kilavuzundan farkli

olmasi durumunda veri foyundeki bilgiler gecerlidir.

Parametre Deger Birim
Govde maddesi Cam elyaf takviyeli plastik ginko dokiim, nikel kaplama
Paslanmaz celik

Boyutlar Bakiniz béliim 6.4 Olgiim gizimi, sayfa 9
Toprak
Kapali tutma modulu 0,75 kg
Tutamak modiilii 1,00
Kagis kilitemesi 0,50
Ortam sicakligi U, = DC 24 V -20 ... +55 °C
Koruma tird
Kapak tuslari/gostergeler donatimsiz/donatimli IP65
Kapak anahtar salter ile donatiimis P54
Kapak FS22 anahtar salteri ile donatiimis P42
Koruma sinifi 1]
Kirlenme derecesi 3
Montaj konumu istege gore
Kapali tutma kuvveti etkin F | GS-ET-19 uyarinca 2000 N
Baglanti tlrl 4 adet kablo girisi M20x1,5 veya konnektér
Kablo enkesiti (sert/esnek) 0,13 ... 1,5 (AWG 24 ... AWG 16)
- DIN 46 228/1 uyarinca kablo pabuglari 0,25...1,5 mm?
- DIN 46 228/1 uyarinca yakali kablo pabuglari 025...0,75
isletim gerilimi UB (ters kutup korumali, kontrolldi, 24 +%10 / -%15 (PELV) VDG
artik dalgalanma < %5)
Yardimei gerilim UA (ters kutup korumali, kontrolld, 24 +%10 / %15 (PELV) VDC
artik dalgalanma < %5)
Akim sarfiyati | . (tim gikislar yiksiiz) 80 mA
Akim sarfiyati |,
- Koruma kilidi miknatisi ve ¢ikislar yiksiiz iken mA

OI,0L,0T ve OD) 350
- Stusu (yukstiz, LED bagina) 5
Harici sigorta Bakiniz bolim 10.2 Gerilim beslemesi emniyeti, sayfa 19
Emniyet cikiglar IFO1A/FO1B Yarti iletken gikiglar, p tipi, kisa devre korumali
PowerOn sonrasi test siiresi AR <1000 /AP < 300 us
Cikis gerilimi U, / U0
HIGH Uron! Yrors Ug-2V ... Uy
LOW Ueon/ Ui 0..1 VDC
Giivenlik ¢gikigi bagina anahtarlama akimi 1...200 mA
EN IEC 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 200 mA

Dikkat: Cikiglarin endUktif ylkte serbest diyotlarla korunmasi gerekir.

Sinyal ¢ikislari p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi Uy-2V...U,
- Yiklenilebilirlik maks. 50 mA
Nominal izolasyon gerilimi U, 30 Vv
Nominal darbe gerilim dayanimi U__ 1.5 kv
Titresimlere karsi direng dayanimi EN IEC 60947-5-3 uyarinca
Devre frekansi 0,25 Hz
EMU koruma gereksinimleri EN IEC 60947-5-3 uyarinca
EN ISO 13849-1 uyarinca giivenilirlik degerleri
Kategori 4
Performans seviyesi PLe
PFH, 3,1x10°/s?
Kullanim sresi 20 Yil
Kumanda ve gosterge elemanlan
isletim gerilimi 5..24 %
isletim akimi 1...100 mA
Caligtirma glicii maks. 250 mW
LED gerilim beslemesi 24 VDC

1) 50 mA anahtarlama akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan

2) ENISO 13849-1:2008, Bolim 4.5.2 (MTTF, = maks. 100 yil) uyarinca BG, maks. 2,47 x 10 degerinde bir PFH, beyan eder.
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12.1 Tipik sistem sureleri
Onemli!

Gosterilen sistem sureleri bir cihaz icin maksimum degerlerdir.

Hazir olma gecikmesi:

I AR konfigiirasyonunda: Acgtiktan sonra cihaz 8 saniyelidine bir sistem testi yapar.
AR Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.

n AP konfigiirasyonunda: Actiktan sonra cihaz 0,5 saniyeligine bir sistem testi yapar.
AP Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.
Emniyet ¢ikiglarn agma siiresi:

m AR konfigiirasyonunda: Koruma dlizenegdi kapali tutulduktan sonra emniyet ¢ikisinin
AR aclimasina kadar olan stre T_ = 570 ms'dir.

AP konfigiirasyonunda: Siirgu dili iceri sokulduktan sonra emniyet ¢ikisinin agilmasina
kadar olan sire T =570 ms'dir.

bir stire igin farkli kumanda durumlarina sahip olursa FO1A/FO1B emniyet gikislari

| Emniyet cikiglari FI1A/FI1B eszamanlilik denetimi: Emniyet girisleri 150 ms tizerinde

AR
kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.
EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi:

[T I Kilitleme denetiminin aktif olmasi halinde gegerli olan: Kapall tutma artik etkin
DIP degilse, FO1A ve FO1B emniyet ¢ikislari 350 ms sonrasinda kapatilir.

Kapali tutma denetiminin aktif olmamasi halinde gegerli olan: Stirgu dili kapall tutma
I modulinden ¢ikarildiginda FO1Ave FO1B emniyet gikislari 350 ms sonrasinda kapatilir.

Fark siiresi: FO1A ve FO1B emniyet ¢ikislari sire agisindan sasirtmalidir. En geg 10
ms fark siiresinden sonra ikisi de ACIK durumunda olur.

13 Sistem durumlar

13.1 isaretlerin agiklamasi

O LED yanmiyor
N
—/?\— LED yaniyor
. 10 Hz (8 sn) LED 8 saniyeligine 10 Hz ile yanip s6nliyor
. 3x LED iig kez yanip séniiyor

ﬁ X Herhangi bir durum

LED

Power gn
State gn ——
DIA rd ——
Lock ye
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14 Ariza giderme ve yardimlar

15 Servis

14.1

14.2

14.3

Hatanin sifirlanmasi
Asagidaki adimlari takip edin:

1. Kapall tutma modiiliinde en az 3 saniyelidine ¢alisma gerilimini kapatin. Alternatif
olarak en az 3 saniyeligine RST girisine 24 V olarak verilebilir.

= Yesil LED (State) hizli yanip séner (yakl. 5 Hz). Bu slre i¢inde (AR konfigurasyo-
nunda yakl. 8sn.) bir sistem testi yapilir. Daha sonra LED donglisel olarak iki kez
yanip soner.

2. Koruma diizeneklerini kapatin ve kapall tutmayi agin.

®» Sistem tekrar normal isletimde olur.

Hata giderme hakkinda internette yardim

www.EUCHNER.de adresinde "indir" alaninda hata giderme konusunda bir yardim
dosyasi bulabilirsiniz.

Montaj hakkinda internette yardim

www.mgb.EUCHNER.de adresinde montaj isleminin bir animasyonunu bulabilirsiniz.

Servis durumunda iletisim:

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstralle 16
D-70771 Leinfelden-Echterdingen

Servis telefonu:
+49 711 7597-500

E-posta:

info@euchner.de

internet:

www.euchner.de
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16 Kontrol ve bakim
Uyari!

Bilgi!

Cihazda hasar nedeniyle gtvenlik fonksiyonu kaybi.
Hasar durumunda ilgili modilin komple olarak degistiriimesi gerekir. Sadece
EUCHNER tarafindan aksesuar veya yedek parga olarak siparis edilebilecek pargalar
degistirilebilir.
Kusursuz ve strekli bir fonksiyon elde edebilmek icin asagidaki kontrollerin duzenli
olarak yapiimasi gerekir:

» Anahtarlama fonksiyonu kontrolu (bkz. boltim 11.3 Elektriksel fonksiyon kontrold,
sayfa 30)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitiemelerinin kontroli
» Kirlenmelere dair kontrol edin.

Bakim ¢alismalari yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece uretici tara-
findan gerceklestirilebilir.

Uretim yili tiip levhasinda sag alt kosede belirtilmistir.
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17 Uygunluk beyani

More than safety.

C€

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrafe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Germany

Folgende Mormen sind angewandt:
Folfowing standards are used:

Vengono applicate le seguenti norme:
Se utilizan los siguientes esténdares:

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les di
| prodotti sotto elencati sono conformi alle direttive sotto riportate (dove applicabili):
Los productos listados a continuacion son conforme a lfos requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables):

EUCHNER

Die nachfolgend aufgefiihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend):
The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

EG-Konformitétserkldrung Original DE
EC-Declaration of Conformity Translation EN
CE-Déclaration de Conformité Traduction FR
CE-Dichiarazione di conformita Traduzione IT
CE-Declaracion de Conformidad Traduccion ES
i tes (si valable)

I: 2006/42/EG Maschinenrichtlinie

2006/42/EC Machinery directive

2006/42/CE Directive Machines

2006/42/CE Direttiva Macchine

2006/42/CE Directiva de maquinas
I 2004/108/EG EMV Richtlinie

2004/108/EC EMC Directive

2004/108/CE Directive de Compatibilité électromagnétique

2004/108/CE Direttiva EMV

2004/108/CE Directiva CEM

Les normes suivantes sont appliquées:

a: EN 60947-5-3:1999 + A1:2005
b: EN 1088: 1995+A2:2008
c EN ISO 13849-1:2008

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie wurden gema Anhang |, Nr. 1.5.1 der Maschinenrichtlinie eingehalten.

The safety objetives of the Low-Voltage Directive comply with Annex |, No. 1.5.1 of the Machinery Directive.

Les objectifs de sécurité de la Directive Basse Tension sont conformes a l'annexe |, No. 1.5.1 de fa Directive Machines

Gl obiettivi di sicurezza della Direltiva Bassa Tensione sono conformi a quanto riportato all'allegato |, No. 1.5.1 della Direttiva Macchine.
Los objetivos de seguridad de la Directiva de Bajo Voltaje cumplen con el Anexo I, No. 1.5.1 de la Directiva de Maquinas

Notified Body
Organisme notifié
Sede indicata
Entidad citada

Leinfelden, Oktober 2011

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Germany

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein

51105 Kbin

Germany

ipl.-Ing. Michael Euchner
Geschaftsfuhrer
Managing Director
Gérant d'affaires
Direttore Generale
Director Gerente

112654-01 — 06.10.2011 - NG -MSC - Blatt/Sheet/ Page/Pagina/ Pagina 1
EUCHNER GmbH + Co. KG Kohlhammerstrae 16 70771 Leinfelden-Echterdingen Tel. +49/711/7597-0 Fax +49/711/753316 www.euchner.de info@euchner.de

Bezeichnung der Bauteile Type Richtlinie  Normen Zertifikats-Nr.
Description of components Type Directives  Standards No. of certificate
Description des compaosants Type Directive Normes Numéro du certificat
Descrizione dei componenti Tipo Direttiva Norma Numero del certificato
Descripcidn de componentes Typo Directivas  Estandares  Ndmero del certificado
Multifunctional Gate Box MGB-L...-AR...

Multifunctional Gate Box MGB-L...-AP... I, a b, c uQs 113839
Interrupteurs de sécurité sans contact MGB-H...

Finecorsa di sicurezza senza contatto MGB-E...

Interruptores de seguridad sin contacto MGB-C...

Benannte Stelle NB 0035

NG\

Duc Binh Nguyen
Dakumentationsbevollméchtigter
Documentation manager
Responsable documentation
Responsabilita della documentazione
Agente documenta
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Euchner GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

D-70771 Leinfelden-Echterdingen
info@euchner.de
www.euchner.de
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