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1. Bu dokiimana yonelik

1.1. Gegerlilik

Bu isletim kilavuzu, V1.0.X stirimlne sahip tim CES-AR-CO01-... modelleri i¢in gegerlidir. Bu isletim kilavuzu, tim icin gegerlidir.
Bu isletim kilavuzu Giivenlik bilgileri dokimaniyla ve duruma gore mevcut veri foylyle birlikte cihaziniz igin eksiksiz kullanici
bilgisini olusturur.

@ Onemli!

Latfen, Grln strimundz igin gegerli olan isletim kilavuzunu kullanmaya 6zen gosterin. Srim numarasini
Urlntndzun tip levhasinda bulabilirsiniz. Sorulariniz varsa, EUCHNER servisine basvurun.

1.2. Tip plakasi

@ Urln tanimi
CES-AR-CO1-AH-SA-098941 | @ Uriin numarasi
@ .
ID 098941 . CC @) Uriin versiyonu
(U ) &= @ Uretim yil
|V 4
1N
,7—@
V2.0.0/25 —1—®@
I

N
1.3. Hedef kitle
Emniyet aksamlarinin kullanimi konusunda 6zel bilgilere sahip olan makinelerdeki glivenlik tertibatlarina yonelik tasarimcilar ve

tesis planlayicilari ve ayrica isletime alma ve servis uzmanlari.

1.4.  lsaretlerin agiklamasi

Karakter/gosterim Anlami
m Dokiiman basili bigimde
@ Dokiiman www.euchner.com adresinden indirilebilir

A Glivenlik bilgileri

Oliim veya agir yaralanma tehlikesi

TEHLIKE Olasl yaralanmalara karsi uyari
UYARI Dikkat Hafif yaralanmalar meydana gelebilir
DIKKAT
@ Olasi cihaz hasarlari bilgisi
BILGI Onemli bilgi
Onemli!
ipucu Ipucu/faydalr bilgiler
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1.5. Tamamlayici dokiimanlar

Bu cihaza y6nelik tuim dokiimantasyon su dokiimanlardan olusur:

Dokiiman bashigi
(Dokiiman numarasi)

icindekiler

Giivenlik bilgisi
(2525460)

Temel guvenlik bilgileri

isletim kilavuzu
(2098039)

(bu dokiiman)

W

BB

Uygunluk beyani

Uygunluk beyani

www

gerekirse ekteki veri foyl

Farkliliklara veya tamamlamalara yénelik iiriine 6zgii bilgi

B

®

Onemli!

Guvenli kurulum, isletime alma ve cihazin kullanimi igin eksiksiz bir genel bakisa sahip olmak igin tim do-
kimanlari okuyun. Doklmanlar www.euchner.com adresinden indirilebilir. Bunun igin arama kismina belge

veya siparis numarasini girin.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi)
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2. Amacina uygun kullanim

CES-AR yapi serisinin emniyet salteri koruma kilidi bulunan bir kilitteme dlzenegidir (yapi trt 4). Cihaz EN IEC 60947-5-3 uyarinca
gereksinimleri yerine getirmektedir. Unicode degerlendirmeli cihazlar yliksek bir kodlama kademesine, Multicode degderlendirmeli
cihazlar dusUk bir kodlama kademesine sahiptir.

Hareketli bir devre kesici koruma diizenegi ve makine kontrol sistemi ile birlikte bu emniyet bileseni, koruma diizenegi agik oldugu
sUrece tehlikeli makine fonksiyonlarinin yapilmasini engeller. Tehlikeli bir makine hareketi esnasinda koruma diizeneginin agiimasi
durumunda bir durdurma komutu devreye girer.

Anlami:

» Tehlikeli bir makine fonksiyonuna yol agabilecek galistirma komutlari ancak koruma diizenegi kapatildiktan sonra galistirilabilir.
» Koruma dlzeneginin kapatiimasi bir dur komutuna yol agar.

» Koruma diizeneginin kapatiimasi tehlikeli bir makine fonksiyonunun kendiliginden g¢alismasina yol agmamalidir. Bunun igin ayri
bir baslatma komutu gergeklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar icin bkz. EN ISO 12100 veya ilgili C standartlari.

Cihazi kullanmadan énce makinede 6rn. asagidaki standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapiimalidir:
» EN ISO 13849-1

» ENISO 12100

» EN IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gecerli gereksinimlerin karsilanmasi dahildir, 6zellikle su standartlara gore:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 14119

» EN IEC 60204-1

Emniyet salteri sadece EUCHNER firmasinin bunun igin éngdrilen CES aktiiatori ve yine EUCHNER firmasina ait baglanti yapi
parcalari ile baglantil olarak isletilebilir. Diger akttiatorlerin ya da diger baglanti yapi pargalarinin kullaniimasinda EUCHNER firmasi
guvenli fonksiyon icin garanti sorumlulugunu kabul etmemektedir.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri sirali devresi igin 6ngoriiimiis cihazlarla yapilabilir. ilgili
cihazin kilavuzunda bunu kontrol edin.

Bir salter zincirinde maksimum 20 emniyet salteri isletilebilir.

@ Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun igin genel sistemin
orn. EN ISO 13849-1 uyarinca onaylanmis olmasi gerekir.
» Sadece asagidaki tablo uyarinca izin verilen bilesenler kullanilabilir.

Tablo 1: CES bilesenlerinin kombinasyon segenekleri
Aktliator
Emniyet salteri CES-A-BBA CES-A-BDA-18 CES-A-BPA CES-A-BRN
071840 156935 098775 100251
CES-AR-CO1-...
Tum tipler o o ® e

isaretlerin ) .
agiklamasi [ ] Kombinasyon mumkiin

@ BILGI
V1.1.2 slirim numarasindan sonraki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda isletilebilir. Diger bilgileri ilgili
AR degerlendirme cihazinin isletim kilavuzundan 6grenebilirsiniz.
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3. Givenlik fonksiyonunun agiklamasi

Bu yapi serisinin cihazlari su glvenlik fonksiyonlarina sahiptir:

Koruma diizenegi konumunun denetlenmesi
(EN ISO 14119 dogrultusunda kilitleme diizenegi)

» Glvenlik fonksiyonu:
- Koruma dlzenegi agikken emniyet ¢ikislari kapalidir (bkz. bolim 6.4. Kumanda durumlari sayfa 9).

» Emniyet tanim degerleri: Kategori, performans seviyesi, PFH (bkz. bolim 12. Teknik veriler sayfa 26).

@ BILGI
Hesap isleminde komple AR cihaz zincirini alt sistem olarak kabul edebilirsiniz. Bu sirada PFH degeri icin
asagidaki hesaplama semasi gegerlidir:

AR-Device #1 ... n External Evaluation
(e.g. PLC)
~ — — —~
#1 #2 #n
PFH, PFH, [~ ~ —] PFH, PFH,,
— -

PFH ges =Y PFH, + PFH_

k=1

4. Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya givenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim galismalarinin talep
edildigi sekilde yuritilmemesi, sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin dismesine yol acar.

5. Genel guvenlik bilgileri

Guvenlik salterleri, kisisel koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj veya manipulasyonlar, kisilerin 6lumcul
yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, dzellikle;

» Her isletime almadan sonra

» sistem bileseninin her degistiriimesinden sonra

» Uzun galismama slresi sonrasinda

» Her hatadan sonra

Bundan bagimsiz olarak koruma diizeneginin guvenli fonksiyonu, bakim programinin bir par¢asi olarak uygun araliklara uygulan-
malidir.

A UYARI

Teknide uygun olmayan montaj veya kullanim (manipUlasyonlar) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet aksamlari,

bir kisisel koruma fonksiyonu gordr.

» Emniyet aksamlari baypas edilmemeli, aksamlar dondirilmemeli, kaldiriimamali veya baska bir sekilde
etkisiz hale getiriimemelidir. Bu hususta 6zellikle EN ISO 14119:2025, 8. bélimiinde verilen baypas sece-
neklerini azaltma dnlemleri dikkate alinmalidir.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 7
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A UYARI

» Kumanda iglemi sadece bunun igin éngérilmus aktlatorler tarafindan devreye alinabilir.

» Yedek aktlator tarafindan atlamanin gergeklesmediginden emin olun (sadece Multicode degerlendirme-
sinde). Bunun igin aktuatorlere ve érn. kilit agma mekanizmalari igin anahtarlara erisimi kisitlayin.

» Montaj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece su bilgilere sahip yetkili uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir:
- Emniyet aksamlarinin kullanimina ydnelik 6zel bilgiler
- Gegerli EMU talimatlarinin bilinmesi
- Is glivenligi ve kaza 6nlemeye yénelik gecerli talimatlarin bilinmesi.

@ Onemli!

Kullanimdan énce isletim kilavuzunu okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin. Isletim kilavuzunun montaj,
isletime alma ve bakim galismalarinda, her zaman kullanima hazir durumda olmasini saglayin. Bu nedenle
isletim kilavuzunun basili bir sirimunt arsivleyin. Isletim kilavuzunu www.euchner.com adresinden indi-
rebilirsiniz.

6. Fonksiyon

Emniyet salteri hareketli ayirici koruma tertibatlarinin konumunu denetler. Aktliatériin harekete gegme alanina yaklastiriimasinda/
oradan alinmasinda emniyet ¢ikislari agilir/kapatilir.

Sistem asagdidaki bilesenlerden olusmaktadir: Kodlu aktliator (aktarici) ve salter.

Komple aktuiatér kodunun cihazdan mi égrenilip (Unicode) égrenilmedigdi (Multicode) ilgili modele baghdir.

» Unicode degerlendirmeli cihazlar: Aktliatorun sistem tarafindan algilanmasi igin bir egitim islemi araciliiyla emniyet salterine
siniflandinimalidir. Bu belirgin atama araciligiyla oldukga ylksek bir manipulasyon glvenligine ulasilir. Sistem bdylece yuksek
bir kodlama kademesine sahiptir.

» Multicode degerlendirmeli cihazlar: Unicode degerlendirmeli sistemlerin aksine Multicode cihazlarinda belirli bir kod sorulmaz,
aksine sadece sistem tarafindan algilanmasi gereken bir aktlator tipinin s6z konusu olup olmadigi kontrol edilir (Multicode algila-
masi). Aktliator kodunun dgretilen emniyet salterindeki (Unicode degerlendirmesi) 6gretilen kod ile tam karsilastiriimasina gerek
kalmaz. Sistem dlsUk bir kodlama kademesine sahiptir.

» Sabit kod degerlendirmeli cihazlar: Sabit kod modelli cihazlarda cihazda CES-A-BPA yapi serisine ait dizenli bir aktuator
vardir. Cihaz sadece bu aktuator ile isletilebilir. Bagka akttatorler 6gretiimemelidir. Bu belirgin atama araciligiyla oldukga ylksek
bir maniptlasyon guvenligine ulagilir.

Koruma tertibatinin kapatiimasinda akttiator, emniyet salterine yakinlastirihir. Calistirma mesafesine ulasiimasinda salter Gzerinden
aktuatore gerilim beslemesi ve veri aktarimi gergeklesir.

izin verilen bir kodlama algilanirsa emniyet cikislari galistirilir.

Koruma tertibatinin agilmasinda emniyet ¢ikislari kapatilir.

Emniyet salterindeki bir hata durumunda emniyet ¢ikislari kapatilir ve DIA LED'i kirmizi renkte yanar. Meydana gelen hatalar en
ge¢ emniyet ¢ikislarinin kapatilmasi talebinde (6rn. baslatirken) algilanir.

6.1. Kapi bildirim gikigi

Harekete ge¢me alaninda gecerli bir aktlator algilandiginda kapi bildirim ¢ikisi ¢alitirilir.

6.2. Teshis ¢ikisi
Teshis ¢ikisi hata durumunda agiktir (DIA LED'inde oldugu gibi calistirma kosulu).

8 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2098039-22-03/26
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6.3. Sinir alani denetlemesi

Aktlatorll koruma kapisi zamanla yerlesirse aktliatér, okuma baghginin harekete gegme alanindan disari ¢ikabilir. Cihaz bunu
algilar ve STATE LED'inin yanip sénmesiyle aktiatoriin sinir alaninda oldugunu gésterir. Koruma kapisi bdylece zamaninda ayar-
lanabilir. Bkz. bolim 11. Sistem durumu tablosu sayfa 25.

6.4. Kumanda durumlari

Salterinize yonelik ayrintili kumanda durumlarini sistem durumu tablosunda bulabilirsiniz (bkz. bolum 11. Sistem durumu tablosu
sayfa 25). Orada tim emniyet ve bildirim ¢ikislari ve gosterge LED'leri tanimlanmistir.

Koruma diizenegi kapali Koruma diizenegi agik
(Harekete ge¢me alaninda aktiiator ve izin verilen (Aktiiator, harekete gegme alaninda degil)

kodlama algilandi)

OA ve OB emniyet ¢ikislari Aclk Kapali

Bildirim cikisi OUT Aclk Kapali

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun cevirisi) 9
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7. Harekete gegme yoniiniin degistirilmesi

@ BILGI

Sikismis hat ve contalar nedeniyle cihaz hasarlar.

» Harekete gegme yonini degistirirken hatlarin ve contalarin sikismamasina ya da kopmamasina dikkat
edin.

» Yass! contanin sikismamasina ve profil contanin temiz bir sekilde kilavuzunda bulunmasina dikkat edin,
aksi takdirde sizdirmazlik iglevi artik saglanamaz.

Okuma baghginin etkin ylzeyi 5 yone degistirilebilir. Kirmizi ylizey araciliiyla isaretlidir.

Hat ¢ikisinin ydniinl degistirmek igin kontaktériin hizasi 45°'lik adimlarla degistirilebilir (agili
fis kullaniminda).

1. Montaj donaniminin (st pargasini ¢ikarin ve montaj donaniminin alt pargasini okuma
basligindan itin.

2. Sabitleme dirsegindeki civatalari sokin.

3. Okuma bashgini sabitieme dirseginden sokiin ve okuma baghgdini 90° éne dogru egin.

®» Etkin ylzey asagiyi gosterir.

4. Sabitleme dirsegini siki tutun ve okuma baghgini 180° cevirin.

5. Okuma baghgini tekrar sabitleme dirsegine vidalayin. Sikma torku 0,6 Nm

6. Okuma basligini 90°'lik adimlarla, istenen harekete gegme yoniine gevirin. Gerektiginde
kontaktdrlin hizasini degistirin.

7. Okuma basligini montaj donaniminin alt pargasina itin ve montaj donanimini tekrar
monte edin.

4x90° 90° 180° 270°

10 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2098039-22-03/26
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8. Montaj

A DIKKAT

dikkate alin.

Emniyet salterleri baypas edilmemeli (kontaklarin baypasi), salterler dondiriimemeli, kaldirilmamali veya
baska bir sekilde etkisiz hale getirilmemelidir.
» Bir kilitteme diizeneginin atlanmasi segeneklerinin azaltiimasina yonelik EN ISO 14119:2025, bolim 8'yi

@ BILGI

asgari mesafeye uyun.

Yanlis montaj nedeniyle cihaz hasarlari ve fonksiyon arizalari.
» Emniyet salteri ve aktiator dayanma olarak kullaniimamalidir.
» Emniyet salterinin ve aktliatdriin sabitlenmesi igin EN ISO 14119:2025, bolim 6.2 ve 6.3'U dikkate alin.
» Emniyete alinmis kapatma mesafesinden S,, sonra emniyet ¢ikislari glivenli bir sekilde kapalidir.

» Birden fazla emniyet salterinin/aktuatoriin montajinda karsilikli ariza etkilerini 6nlemek igin 6ngoériilen

min.40 mm

m

g%g

m

g%g

devre mesafesi degisir.

» Aktliatoriin bitlinsel montajinda montaj derinligine ve koruma diizeneginin materyaline bagl olarak

Btiinsel montaj

Yiizeye montaj

=
Devreye

girme araligi

m

%

v.

=]
oIE

Devreye
irme araligi

Asagidaki noktalari dikkate alin:

» AktUatdr ve emniyet salteri kontrol ve degistirme ¢alismalari igin kolay erisilebilir durumda olmalidir.

» AktlUatdr ve emniyet salteri agsagidaki gibi takilmalidir:

- Alin ylzeyleri, koruma tertibati kapaliyken asgari ¢alistirma mesafesinde 0,8 x S,, ya da daha yakin olacak sekilde (bkz. boltim

12. Teknik veriler, ilgili aktiatériin Devre mesafeleri ve Tipik harekete gegme paragraflari). Olasi yan loblarin etki alanina gir-
memek i¢in yan harekete gegme yonlnde asgari mesafeye uyulmalidir. Bkz. ilgili akttatorin 12. Teknik veriler, Tipik harekete

gegme alani paragrafi.

- Koruma tertibati agikken S, mesafesine kadar (emniyete alinmis kapatma mesafesi) tehlike dnlenecek sekilde.
- Aktlatér forma uygun bir sekilde koruma tertibati ile bagh olacak sekilde, érn. ilisikteki emniyet civatalarinin kullaniimasiyla.
- Kolay araclarla ¢ikarilamayacak ya da maniplle edilemeyecek sekilde.

» Okuma basliginin ya da emniyet salterinin ve aktlatorin 1 Nm'lik sabitlemeleri icin maksimum sikma torkunu dikkate alin.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi)
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Temassiz emniyet salteri CES-AR-C01-... E U c H N ER

9. Elektrik baglantisi

Asagidaki baglanti secenekleri vardir:

» Minferit isletim

» EUCHNER firmasina ait Y dagiticilari ya da pasif dagitict AC-DP-...-SA-... ile sirali devre (sadece M12 kontaktdriinde)
» Orn. salter dolabindaki kablo baglantisi ile sirali devre
» AR degerlendirme cihazinda isletim.

A

UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Guvenligin sadlanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin her zaman degerlendirilebilmesi gerekir.
» Sinyal ¢ikiglari emniyet ¢ikisi olarak kullanilamaz.

» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.

A

DIKKAT

Yanlis baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Déngull kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngisinu kapatin. Cihaz, emniyet
¢ikislarinda kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan devreye alinan kumanda, 1 ms'ye kadar uzun-
luga sahip olabilecek bu test impulslarini tolere etmelidir. Test impulslari, emniyet ¢ikislar kapaliyken
de gosterilir. Sonrasinda baglanan cihazin (kontrol donanimi, réle, vb.) eylemsizligine bagli olarak kisa
kumanda islemleri olusabilir.

» Glvenlik salterinin her iki ¢ikis agik durumda iken +24 V bir diizey temin ettidi i¢in baglanan degerlendirme
cihazinin girigleri pozitif devreli olmalidir.

» TUim elektrik baglantilarinin IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis gerilimi sinirflamali glvenlik
transformatorl veya ayni degerdeki izolasyon tedbirleri ile izole edilmesi gerekmektedir (PELV).

» Tim elektrik ¢ikislar enduktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir. Bunun igin ¢ikislarin
serbest diyotlarla korunmasi gerekir. Varistorler ve RC supresorleri kullanilmamalidir.

» GUglU parazit kaynagi olusturan gug cihazlari sinyal yayilimi girig ve gikislarindan yerel olarak ayrilmalidir.
Guvenlik devrelerinin gli¢ gegcisi, glic devrelerinin hatlarindan mimkin oldugunca uzak olmalidir.

» EMU arizalarini engellemek igin cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve igletim kosullarinin, EN 60204-1
(EMU) uyarinca gereksinimleri kargilamasi gerekir.

» Frekans dénustiriclleri ya da indlksiyon isitma tesisleri gibi cihazlarda meydana gelen ariza alanlarini
dikkate alin. ilgili Gireticinin el kitaplarindaki EMU bilgilerini dikkate alin.

Onemli!

Galisma gerilimi verilmesi sonrasinda cihazin ¢alismamasi durumunda (érn. yesil STATE LED'i yanip son-
muyor) emniyet salterinin agilmadan Ureticiye geri gdnderilmesi gerekir.
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9.1. @ ile ilgili bilgiler

@ Onemli!

» «@®= gereksinimleri uyarinca bir kullanimda "for use in Class 2 circuits" (2. sinif devrelerde kullaniimak
icindir) 6zellikli UL1310 uyarinca bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.

Alternatif olarak asagidaki gereksinimlere sahip sinirli gerilim veya akimli bir gerilim beslemesi de kulla-

nilabilir:

- UL248 uyarinca sigorta ile baglantili galvanize izolasyonlu adaptor. <@-= gereksinimleri uyarinca bu sigor-
ta, maks. 3,3 Aigin tasarlanmis ve maks. 30 V DC ikincil gerilime sahip akim devresine entegre edilmis
olmalidir. Gerekirse cihaziniz igin daha dusuk baglanti degerlerini dikkate alin (bkz. teknik veriler).

» «®= gereksinimleri 1) uyarinca kullanim igin UL kategorisi kodu CYJV2 ya da CYJV altinda listelenmis olan
bir baglanti hatti kullaniimalidir.

1) UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Cihazlar UL508 ve CSA/C22.2 no. 14 (elektrik carpmasina ve yangina karsi koruma) gereksinimleri uyarinca kontrol edilmistir. Sadece
NFPA 79 (Industrial Machinery) uyarinca uygulamalar igin.

9.2. Hata giivenligi

» Isletim gerilimi Ug ters kutup korumalidir.

» Emniyet ¢ikislari kisa devre korumalidir.

» Emniyet ¢ikislari arasindaki ¢apraz devre, salter araciligiyla algilanir.
» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

9.3. Gerilim beslemesi emniyeti

Gerilim beslemesi, salter sayisina ve ¢ikislar igin gerekli olan akima bagli olarak emniyete alinmalidir. Bunun igin agagidaki kurallar
gegerlidir:

Tek salterin maks. akim sarfiyati |,

lmax = 1lus * lout * loa+os

lug = Isletim akimi salter (50 mA)

loyt = Bildirim gikislar ylik akimi (maks 200 mA)

loa+os = Emniyet gikiglari yiik akimi OA + OB (2 x maks. 400 mA)

Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati X |,

Zlmax = loa+os + N X (lys * lout)
n = Bagli salterlerin sayisi

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 13



?I%;t;ns]sl:: ?e‘::rzlil;/et salteri CES-AR-C01-... E U c H N E R

9.4. Baglant: hatlari ile ilgili gereksinimler

A DIKKAT

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» EUCHNER firmasinin baglanti yapi pargalarini ve baglanti hatlarini kullanin.

» Farkli badlanti aksamlarinin kullanilmasi durumunda agsagidaki tabloda verilen gereksinimler gegerlidir.
Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, givenli fonksiyon i¢in sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

Deger
Parametre Birim
M12 / 8 kutuplu M12 / 5 kutuplu M12 / 5 kutuplu
Tavsiye edilen hat tipi LIYY 8 x 0,25 LIYY 5x 0,25 LIYY 5x 0,34 mm?
Hat 8x0,25 5x0,25 5x0,34 mm?
Hat direnci R maks. 78 78 58 Q/km
indiiktans L maks. 0,51 0,64 0,53 mH/km
Kapasite C maks. 107 60 100 nF/km

9.5. Maksimum hat uzunluklari

Toplamda maksimum 200 m hat uzunluguna sahip salter zincirlerine, hat direnci araciligiyla gerilim azalmasinin dikkate alinmasinda
izin verilir (bkz. érnek verileri ve durum érnekleri iceren asagidaki tablo).

. =200 m
A p ,
|H
u,, = 24 V-10% u, = 24V -20%
[
SPS
PLC
0] © 0] 0
é s
5x 0,34 mm?
CESAR #n CESAR # n-1 CESAR #1
n lout (MA) Iy (m)
Maks. salter sayisi Kanal basina olasi akim ¢ikisi OA/OB Son salterden kumandaya kadar maks. hat uzunlugu

10 150
25 100

5 50 80
100 50
200 25
10 120
25 90

6 50 70
100 50
200 25
10 70
25 60

10 50 50
100 40
200 25

14 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2098039-22-03/26
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9.5.1.  Ornek tablosu yardimiyla hat uzunluklarinin belirlenmesi

Ornek: Sirayla 6 salter kullaniimalidir. Salter dolabindaki emniyet rélesinden son saltere (#6) kadar 40m hat désenir. Her bir em-
niyet salteri arasina 20 m hat dosenir.

A

|, =40m ,=5x20m

vV Vv

Sicherheits-
relais

o= Min. 75 mA

Safety Relay =
[ ] ] []
CESAR#6 CESAR#5 CESAR#4 CES-AR#3 CES-AR # 2 CES-AR#1

Resim 1: Alti CES-AR ile devre 6rnegi

iki emniyet girisinde 75 mA akim alan bir emniyet rélesi caligtiriimistir. 19,2 V gerilimde (24 V -%20 ile aynidir) tiim sicaklik ala-
ninda ¢alisir.

Ornek tablosu lizerinden 6nemli tiim degerler tespit edilebilir:

1. nsitunundan (maks. salter sayisi) ilgili bélimi segin. Burada: 6 salter.

2. loyt sttununda (kanal bagina olasi gikis akimi OA/OB) 75 mA iizerinde/ile esit bir akim arayin. Burada: 100 mA.

®» |4 slitunundan son salterden (#6) kumandaya kadar olan maksimum hat uzunlugu alinabilir. Burada: 50 m'ye izin verilir.

Sonug: istenen hat uzunlugu | 40 m ile tablodaki izin verilen deger altindadir. Salter zincirinin tim uzunlugu lyaxs, 140 m ile 200
m'lik maksimum deger altindadir.

=» Planh kullanim bu sekilde islevseldir.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 15




isletim kilavuzu

Temassiz emniyet salteri CES-AR-C01-...

EUCHNER

9.6.

Resim 2: Emniyet salteri CES-AR-CO01 fis yerlesimi

Emniyet salteri CES-AR fis yerlegimi

Kodlama burnu

Emniyet salterinin takma tarafindaki gésterge

Pin Tanim Aciklama Kablo rengi
1 B Kanal B igin onay girisi WH
2 uB Gerilim beslemesi, DC 24 V BN
3 OA Kanal A emniyet cikisi GN
4 OB Kanal B emniyet cikis! YE
5 ouT Bildirim ¢ikisi GY
6 1A Kanal A igin onay girisi PK
7 oV Kiitle, DC 0 V BU
8 RST Sifirlama girisi RD

16
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9.7. Y dagitici fig yerlegimi

CES-AR emniyet salterinin
(8 kutuplu pim)
ve Y dagiticinin
(8 kutuplu burg)

fis yerlesimi

Pin Fonksiyon

X1.1 1B

X1.2 Ug
X1.3 OA
X1.4 OB
X1.5 ouT
X1.6 IA
X1.7 ov
X1.8 RST

Baglanti kablolu Y dagitici Y dagitici 097627
111696 ya da 112395
Kopriilti fis 097645
3 kutuplu, pim Burg Burg

(Res. benzeri)

5 ;
(450}
= i""T::::’r-\‘ ff'f\i::::':""'i
y S —
| SN P— [ SRS,
Mixl  p===2 Loz pioq ™ le q
Iy == == __}
N o1 ) 015 M12x1
o |
| EE : : =
- 1
[ L 097627
T
M12x1
I
14,5 _ Slp. ol Uzunluk —
X I [mm] M12x1
| c| ———
S| 11169 200 2146
112395 1000

—
B
b

Pim Burg
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Ug X3.1 Ug
X2.2 OA X3.2 IA
Pim Burg x2.3 ov X33 ov
X2.4 OB X3.4 1B
X2.5 RST X3.5 RST
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Ug X3.1 Us
X2.2 OA X3.2 1A
X2.3 ov X3.3 ov
X2.4 OB X34 B
X2.5 RST X3.5 RST

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 17
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9.8. Tek bir AR cihazinin baglantisi

Tek bir AR cihazinin kullaniimasinda cihazi Resim 3 igerisinde gdsterildigi gibi bagdlayin. Bildirim ¢ikislar bir kumandaya iletilebilir.

RST girisi Uzerinden salter sifirlanabilir. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V bulunur. RST girisi kullaniimaya-
caksa 0 V olarak ayarlanmalidir.

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.
» Guvenligin saglanabilmesiigin her iki emniyet ¢ikisinin (OA ve OB) her zaman deg@erlendirilebilmesi gerekir.

@ Onemli!

Ornek sadece CES sisteminin baglantisi igin dnemli olan bir kesiti gdsterir. Gésterilen drnek tam bir sistem
planlamasi gdstermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tagimaktadir. Detayl kullanim érnek-
lerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini girmeniz
yeterlidir. indir altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti drneklerini bulabilirsiniz.

1
1—2
24vDC 24vDC
ov ov

|14 12
-S2 --~4
11
S1 r-- - -~ 6‘15 - _6\_RST _____________ gf\ - ’L_lﬂ
> ©  EUCHNER : 1
Safety Inputs

|
| |
| |
| |
| T |
I 8 I I
| :é Monitoring | Safety |

S Output Outputs

| o= | |
| |
| |
| |
| |

Connected load

=

Resim 3: CES-AR-... minferit isletimi icin bagdlanti 6rnegi
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9.9. Birden fazla cihazin salter zincirine baglanmasi

@ Onemli!

» AR salter zinciri maksimum 20 emniyet salteri i¢erebilir.

» Ornek sadece CES sisteminin baglantis igin dnemli olan bir kesiti gésterir. Gosterilen drnek tam bir sistem
planlamasi gostermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tagimaktadir. Detayli kullanim 6rnek-
lerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini girmeniz
yeterlidir. indir altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.

Sirali devre burada kontaktorli M12 modelde 6rnek olarak gosterilir. Salterler dnceden monte edilmis baglanti hatlari ve Y dagiti-
cilar yardimiyla arka arkaya baglanir. Bir koruma kapisi agilirsa ya da salterlerden birinde bir hata meydana gelirse sistem maki-
neyi kapatir. Bir st kumanda, bu baglanti tekniginde glincel olarak hangi kapinin agik oldugunu ya da hangi salterde bir hatanin
meydana geldigini algilayamaz. Bunun icin dzel bir AR degerlendirme cihazina ihtiya¢ duyulur (bkz. bélim 9.70. AR degerlendirme
cihazindaki igletime yénelik bilgiler sayfa 21).

Sirali devre bir destek klemensi Uizerinden salter dolabinda da gerceklestirilebilir.

Emniyet ¢ikiglari asagidaki salterin ilgili emniyet girislerinde sabit olarak siralanmistir. OA, IA'ya ve OB, IB'ye alinmalidir. Baglantilar
karistirilirsa (6rn. OA, IB'ye) cihaz hata durumuna gegis yapar.

Sirali devrelerde daima RST girigini kullanin. Bu geri alma girisi ile zincirin tim salterleri ayni anda sifirlanabilir. Bu esnada RST
girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V'lik gerilim olmalidir. RST girisi uygulamanizda kullaniimadigi stirece 0 V olarak ayarlanmalidir.
Bu sirada asagidakileri dikkate alin:

» Zincirdeki tim salterler igin ortak bir sinyal kullaniimalidir. Bu bir degisim salteri olabilir ancak bir kumanda ¢ikisi da kullanilabilir.
isletimde sifirlama daima GND'de olmak zorunda oldugundan diigme uygun degildir (bkz. Resim 4 sayfa 20'deki salter S1).

» Sifilama daima zincirin tim salterleri icin ayni anda gergeklesmelidir.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 19
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Resim 4: Sifirlama ve degisim salteri ile sirali devre igin badlanti érnedi

20



c Temassiz emniyet salteri Ig:ie‘;aln;li(lg(\)’r zu
EUCHNER

9.10. AR degerlendirme cihazindaki igletime yonelik bilgiler

V1.1.2 surlm numarasindan sonraki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda isletilebilir. Diger bilgileri ilgili AR degerlendirme
cihazinin igletim kilavuzundan égrenebilirsiniz.

9.11.  Giivenli kumandalardaki isletime yonelik bilgiler

Gilvenli kumandalara baglanti igin su bilgileri dikkate alin:
» Kumanda ve bagl olan emniyet salterleri igin ortak bir gerilim beslemesi kullanin

» Ug igin taktlanan bir gerilim beslemesi kullaniimamalidir. Besleme gerilimini dogrudan adaptérden alin. Besleme geriliminin giivenli
bir kumandadaki klemense baglarken bu ¢ikista yeterli akim mevcut olmalidir.

» IAve IB girislerini her zaman dogrudan bir adaptdre veya bir baska EUCHNER AR cihazinin OA ve OB gikislarina baglayin (sirali
devre). IA ve IB girislerinde taktlanmis sinyaller olmamalidir.

» Emniyet ¢ikislari (OA ve OB) bir kumandanin gilivenli girislerine bagdlanabilir. Kosul: Giris, Taktlanmis emniyet sinyalleri igin uygun
olmalidir (OSSD sinyalleri, &rn. i1sik bariyerlerinin). Kumanda bu esnada giris sinyallerindeki déngu pulslarini tolere etmelidir. Bu
normalde kumandada parametrelenebilir. Bunun i¢in kumanda Ureticisinin bilgilerini dikkate alin. Emniyet salterinizin atim slresi
icin bkz. bolim 12. Teknik veriler sayfa 26.

Birgok cihaz igin www.euchner.com adresinde Servis/indir/Uygulamalar/CES alaninda kumandanin baglanmasi ve parametrele-
mesine yonelik ayrintili bir 6rnek bulabilirsiniz. Burada ilgili cihazin 6zellikleri daha da ayrintili agiklanmaktadir.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 21
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Resim 5:  ET200'de karisik sirali devre igin baglanti 6rnegi (2 x CES ve 1 x CET)
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10. igletime alma

10.1.  LED gostergeleri

LED Renk Durum Anlami
N .
yaniyor —/?\— Normal isletim
DURUM yesil

- Okutma islemi ya da Power Up
- Sinir alanindaki aktiiator (V. 1.1.2'den itibaren)

yanip _;
o (Diger sinyal fonksiyonlari igin bkz. bolim 11. Sistem durumu tablosu sayfa 25)

soénuyor

N1/ | - Dahili elektronik hatasi
DIA kirmizi yaniyor /?\ - Giriglerde/gikiglarda hata

10.2.  Aktuator ig¢in okutma fonksiyonu (sadece Unicode degerlendirmesinde)
Sistem bir fonksiyon birimi olusturmadan énce aktiiatér okutma fonksiyonunda emniyet salterine siniflandiriimalidir.

Okutma islemi sirasinda emniyet ¢ikislari ve bildirim ¢ikisi OUT kapalidir, yani sistem glvenli durumdadir.

@ ipucu!

Okutma isleminin montaj 6ncesinde gerceklestiriimesi tavsiye edilir. Karistirmalarin dnlenmesi igin birbirine
ait salterleri ve aktuatorleri isaretleyin. Sirayla devreye alinan cihazlarda okutma islemini her cihaz igin sirali
devre dncesinde tek tek gerceklestirmenizi tavsiye ediyoruz.

@ Onemli!

» Okutma islemi ancak cihaz hatasiz bir sekilde galisiyorsa gergeklestirilebilir. Kirmizi DIALED'i yanmamalidir.

» Yeni bir aktlator okutulursa emniyet salteri kendinden dnceki cihazin kodunu kilitler. Yeni bir okutma is-
leminde bu hemen okutulmayabilir. Uglincii kod okutulduktan sonra emniyet salterindeki kilitli kod tekrar
serbest birakilir.

» Emniyet salteri sadece en son okutulan aktuator ile ¢alistirilabilir.

» Okutma iglemi sayisi sinirsizdir.

» Salter, okuma hazirligi sirasinda okunan son akttatort algilarsa okuma hazirlidi hemen sonlandirilir ve
salter normal isletime gegis yapar.

» Okutulacak olan aktuatdr 60 sn'den kisa bir slre harekete ge¢me alaninda olursa etkinlestirilmez ve
okutulan son akttiator kayith kalir.

» Basarisiz bir egitim isleminden sonra salter, normal isletime gegis yapar.

10.2.1. Cihazin okuma islemi i¢in hazirlanmasi ve aktiiatoriin okutulmasi
1. Emniyet salterine isletim gerilimi verin.

®» Yesil LED hizli yanip séner (yakl. 10 Hz)
Bu surede (yakl. 10 s) otomatik test gergeklestirilir. Daha sonra LED déngusel olarak ¢ kez yanip séner ve okuma hazirligi-
ni sinyalize eder.
Okuma hazirligi yakl. 3 dakika kalir.

2. Yeni aktiiator(i okuma bashgina yaklastirin (mesafeyi < S, dikkate alin).

®» Okutma islemi baglar, yesil LED yanip soner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi esnasinda emniyet salteri séz konusu olanin kilitli bir
aktlator olup olmadigini kontrol eder. Bu durum s6z konusu degilse okutma islemi yakl. 60 sn sonra sonlandirilir, yesil LED TR
soner. Yeni kod kaydedilir, eski kod bloke edilir.

3. Aktlatoriin yeni okutulan kodunu emniyet salterinde etkinlestirmek igin emniyet salterindeki igletim gerilimi min. 3 saniye ka-
patiimaldir.

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 23



?I%ﬁ:;ns]sl:: ?e‘::rzlil;/et salteri CES-AR-C01-... E U c H N E R

10.2.2. Sirali devrede okutma fonksiyonu, cihazin degistirilmesi ve okutulmasi

Aktliatorlin sirali devrede degil tek tek okutulmasi tavsiye edilir. Sirali devrenin okutulmasi prensip olarak miinferit isletime analog
calisir. Zincirdeki tim salterler ayni anda okutulabilir. Salter zincirinin hatasiz ¢alismasi ve asagidaki adimlara uyulmasi 6n kosuldur.
Karisik salter zincirlerinde diger adimlar da dikkate alinmalidir (6rn. CES'li zincirlerde ve kapal tutuculu emniyet salterlerinde).
Bunun igin zincirdeki diger cihazlarin igletim kilavuzlarini okuyun.

Kablo baglantisi tizerindeki galismalar (6rn. cihaz degisiminde) genel olarak gerilimsiz durumda gergeklesmelidir. Belirli tesislerde
bu galismalarin ve ardindan devam eden isletimde okutma isleminin gergeklestiriimesi yine de gereklidir.

Bunun mimkin olmasi i¢in RST girisi Resim 4 sayfa 20'te oldugu gibi ¢alistirilmis olmalidir.
Asagidaki adimlari takip edin:
1. Uzerinde salterin ya da aktiiatériin degistiriimesi gereken koruma tertibatini agin.

2. Yeni salteri ya da aktiiatéri monte edin ve bunu okutma iglemi igin hazirlayin (bkz. bélim 10.2.1. Cihazin okuma islemi igin
hazirlanmasi ve aktiiatériin okutulmas sayfa 23).

3. Zincirdeki tiim koruma tertibatlarini kapatin.
4. Sifirlamaya en az 3 sn basin (RST'de 24 V).

®» Yeni bir aktlator goren emniyet salterinde yesil LED yakl. 1 Hz ile yanip séner ve aktlatdr okutulur. Bu yakl. 1 dak sdrer. Bu
slrede kapatmayin ve sifirlamaya basmayin! Cihazdaki tim LED'ler kapandiginda okutma islemi sonlanmistir.

5. Sifilamaya en az 3 sn basin (RST'de 24 V).

®» Sistem yeniden baslar ve ardindan tekrar normal isletimde calisir.

10.3.  Fonksiyon kontrolii

A UYARI

Kurulum ve fonksiyon kontroli sirasinda hatalar nedeniyle 6limcil yaralanmalar.
» Fonksiyon kontrollinden dnce kimsenin tehlike alaninda bulunmadigindan emin olun.
» Kaza dnlemeye yonelik gegerli talimatlari dikkate alin.

10.3.1. Elektriksel fonksiyon kontrolii

Kurulum ve her hata sonrasinda emniyet fonksiyonu tamamen kontrol edilmelidir. Bu esnada asagidaki adimlari takip edin:
1. lsletim gerilimini devreye alin.

=» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

®» Emniyet salteri otomatik test gergeklestirir. Yesil STATE LED'i 10 sn 10 Hz ile yanip s6ner. Daha sonra yesil State LED'i diizenli
araliklarla yanip soner.

TUm koruma tertibatlarini kapatin.

Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

Yesil STATE LED'i siirekli yanar.

Kontrol donaniminda isletimi onaylayin.

Koruma diizenegini agin.

Makine kapanmalidir ve koruma dizenegi acik oldugu surece ¢alismamalidir.

Yesil STATE LED'i duzenli araliklarla yanip soner.

A 2 . R A

- 4 adimlarini her koruma tertibati icin tek tek tekrarlayin.
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11. Sistem durumu tablosu

S LED gosterge
g » Cikis
c [
o >
isletim tiirii g £ = < Durum
= @ £ =
2 Sk w s
S RS = =
= < < = <
< o o [} a
. . ¥ 10 Hz . )
Sistem testi X Kapali | --®. (10 sn) O | Power up sonrasinda sistem testi
N e
kapali | Acik —/?\— O | Normal igletim, kapi kapali
.+, Tershizl
kapali | Acik ',':’:'f yanip O | Normal isletim, kapi kapall, aktiiator sinir alaninda =® Kapiyi ayarlayin (V. 1.1.2'den itibaren)
sénme

Normal igletim Normal isletim, kapi kapali, salter zincirindeki bir 6nceki cihaz Kapr agik bildirimi veriyor (sadece sirali

kapall | Kapali 0 1xters | O

devrede)
acik | Kapal 0 1x O | Normal igletim, kapi agik
aclk | Kapall 0 2x O | Normal isletim, kapi acik, ilk isletime alma sirasinda aktuatér okutmasi basarisiz
aclk | Kapali 0 3x O | Kapi aglk, cihaz bir bagka aktliatér okumaya hazirdir (Power UP'dan kisa bir siire sonra).
Okutma iglemi
(Sadece Unicode) kapali | Kapali 1Hz O | Okutma islemi
X Kapall O O | Basarili okutma sonrasinda olumlu onay (sadece Unicode)
R |
X Kapali - 2x —>?<— Girig hatasi (6rn. eksik test pulslari, salter zincirindeki bir énceki cihazin mantiksiz devre durumu)
S | e
kapali | Kapali | --®:- 3x —>?<— Arizali aktliatér (6rn. kodda hata veya kod okunamiyor)
Hata gostergesi - :
X Kapali 0 - 4 x —>?<— Cikis hatasi (6rn. capraz devre, devre yeteneginin kaybi)
.. H L, |
X Kapall s 5x —>?<— Dahili hata (6rn. yapi pargasi hasarli, veri hatasi)
o LED yanmiyor
N
—/?\— LED yaniyor
isaretlerin agiklamasi 0 10 Hz (10 sn) LED 10 saniyeligine 10 Hz ile yanip sonliyor
0 3x LED ii¢ kez yanip sénliyor, gevrim siiresi 7 sn
X Herhangi bir durum

Hata sebebinin giderilmesinden sonra hatalar genelde koruma tertibatinin agilmasi ve kapatilmasiyla geri alinir. Hata bu adim
sonrasinda da gosterilmeye devam ederse sifirlama fonksiyonunu kullanin ya da gerilim beslemesini kisa bir siire ayirin. Hata
yeniden baglatma sonrasinda sifirlanamadiysa Ureticiyle iletisime gegin.

@ Onemli!

Goriuntllenen cihaz durumunu sistem durum tablosunda bulamazsaniz, bu dahili bir cihaz hatasina isaret
eder. Bu durumda Uretici ile irtibata gegmelisiniz. TR
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12. Teknik veriler

@ BILGI

Uriinle birlikte bir veri foyi bulunuyorsa veri féytinin bilgileri gegerlidir.

12.1. Emniyet salteri CES-AR-C01-... teknik verileri

Parametre Deger Birim
Min. \ Tip Maks.

Govde maddesi Plastik PBT
Boyutlar EN 60947-5-2'ye uygun
Ortam sicakligi Ug = DC 24 V -20 - +55 “c
Depo sicaklig -25 - +70
Koruma tirti P67
Koruma sinifi 1]
Kirlenme derecesi 3
Montaj konumu istege gore
Baglanti tirl M12 kontaktor, 8 kutuplu

isletim gerilimi Ug (ayarli, kalan dalgalanma < %5) 24 + %15 (PELV) vVDC
Yiiksuk ¢ikislarda akim sarfiyati - - 50 mA
(it germ 025 : 8 A
Guvenlik ¢ikislari OA/OB Yari iletken cikislar, p tipi, kisa devre korumali
- Gikig gerilimi U(OA)/U(OB) )

YUKSEK U(OA)

N Ug-1,5 - Ug

YUKSEK U(0B) VvV DC

DUSUK U(OA)/U(OB) 0 1
Guvenlik ¢ikisi bagina devre akimi 1 - 400 mA
EN IEC 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 400 mA

Dikkat: Cikiglarin enduktif ylkte serbest diyotlarla korunmasi gerekir.

Artik akim |, - - 0,25 mA
Bildirim gikisi OUT 1) p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi 0,8 x Ug - Ug VvV DC
- YUklenebilirlik - - 200 mA
Nominal izolasyon gerilimi U; 32 \
Nominal darbe gerilim dayanimi Ui, 0,5 kV
Kosullu kisa devre 100 A
Sok ve titresim direnci EN IEC 60947-5-2 uyarinca
Devre frekansi - - 1 Hz
Tekrarlama dogrulugu R <10 %
EMU koruma gereksinimleri EN IEC 60947-5-3 uyarinca
Hazir olma gecikmesi - 8 - s
EN 60947-5-3 uyarinca risk stresi - - 260 ms
EN 60947-5-3 uyarinca risk siresi, her ek cihaz igin uzatma 5 ms
Calisma suresi - - 400 ms
Tutarsizlik stiresi - - 10 ms
Test impulsu suresi 1 ms
EN ISO 13849-1 uyarinca karakteristik degerler
Koruma diizeneginin konum denetimi
Kategori 4
Performans seviyesi PLe
PFH 21x109/s
Kullanim suresi 20 Yil

1) 50 mA devre akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan degerler.
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12.1.1. Tipik sistem siireleri

Dogru degerleri teknik verilerden égrenebilirsiniz.
Hazir olma gecikmesi: Agtiktan sonra cihaz otomatik test gergeklestirir. Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.

Emniyet ¢ikiglari agma siiresi: Maks. reaksiyon suresi o, aktliatoriin harekete gegme alanindan, emniyet ¢ikislarinin ¢alismasina
kadar olan suredir.

IA/IB emniyet ¢ikiglarinin es zamanlilik kontrolii: Emniyet girisleri belirli bir stire farkli devre durumlarina sahip olursa emniyet
cikislarr (OA ve OB) kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.

EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi: Aktliator harekete gegme alanindan gikarsa emniyet cikislari (OA ve OB) en geg risk slresi
sonrasinda kapatilr.

Sirali devrede birden fazla cihaz igletilirse tlim cihaz zincirinin risk siresi her yeni cihazla yikselir. Hesaplama igin asagidaki for-
muld kullanin:

t
t

tr,e + (n th)

Toplam risk suresi

t. ¢ = Minferit cihaz risk siresi (bkz. teknik veriler)
t, = Cihaz basina risk siresi gecikmesi
n = Diger cihazlarin sayisi (toplam sayi -1)

Tutarsizlik siiresi: Emniyet cikislari (OA ve OB) hafif gecikmeli olarak c¢alisir. En geg tutarsizlik siresinden sonra ayni sinyal
durumuna sahip olurlar.

Emniyet cikislarindaki test impulslari: Cihaz, OA/OB ¢ikis hatlarinda kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan galistirilan
kumanda bu test impulslarini gérmezden gelmelidir.

Bu normalde kumandalarda parametrelenebilir. Kumandaniz parametrelenebilir durumda degilse ya da daha kisa test impulsu
talep ediyorsa servis departmanimizla iletisime gegin.

Test impulslari, emniyet ¢ikislar kapaliyken de gosterilir.

12.1.2. Emniyet salteri CES-AR-C01-... 6lgii ¢izimi
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12.2. Aktiiator CES-A-BBA teknik verileri

Parametre Deger Birim
Min. | Tip | Maks.
Govde maddesi Plastik (PPS)
Boyutlar 42x25x12 mm
Ortam sicakligi -25 ‘ - ‘ +70 °C
Koruma ttirii IP65/IP67/IP69/IP69K
Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylzey
Gerilim beslemesi Okuma bashdi Uzerinden endiiktif
12.2.1. Olgiim gizimi
42 12
| L
< [e'e]
S [S]
' CESAB[071840 ! o l
- EHE;I:NER—@— 8 =
32 +0,1 Etkin ylizey 4,6 Etkin ylzey
—_— f——
@ BILGI
2 emniyet civatasi M4x14 teslimat kapsamina dahildir.
12.2.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani )
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 18
Emniyete alinmis devre mesafesi s,, 15
mm
Devre histerezisi 1 3
Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 45

1) Degerler aktiiatériin metal lizerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
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12.2.3. Tipik harekete ge¢gme alani
(Sadece aktliator CES-A-BBA ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve emniyet salterinin
yan harekete gegme yoniinde s = 4 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 6: Tipik harekete gegme alani
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12.3.  Aktuator CES-A-BDA-18 teknik verileri
Parametre Deger Birim
Min. Tip maks.
Govde maddesi
- Kovan PBT-GF30, termoplastik plastik
- Etkin yuzey PEEK 450, termoplastik plastik
Sabitleme civatasi sikma torku 2 Nm
Boyutlar 218x9 mm
Ortam sicakhigi -25 - +70 °C
Koruma tirii IP65/IP67
Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylizey
Gerilim beslemesi Okuma basligi Gizerinden enduktif
12.3.1. Olgiim gizimi
o7
44 Etkin yiizey
9 Etkin ylizey
@ BILGI
1 emniyet civatasi M4x14 teslimat kapsamina dahildir.
12.3.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 19 -
Emniyete alinmis devre mesafesi s, 10 - -
mm
Devre histerezisi 1 3 -
Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 45

1) Degerler aktiiatériin metal lizerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
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12.3.3. Tipik harekete ge¢gme alani

(Bitisik olmayan montajda sadece aktiiatér CES-A-BDA-18 ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek icin aktuatdriin ve okuma basliginin
yan harekete gegme yonilinde s = 8 mm'lik emniyet mesafesine uyulmaldir.

Resim 7: Tipik harekete gecme alani
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12.4. Aktiiator CES-A-BPA teknik verileri

Parametre Deger Birim
Min. | Tip | Maks.
Govde maddesi PBT
Boyutlar 40x40x 10 mm
Ortam sicakligi -25 ‘ ‘ +70 °C
Koruma tiirli IP65/IP67/IP69/IP69K
Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylizey
Gerilim beslemesi Okuma basgligi Uizerinden enduktif
12.4.1. Olgiim gizimi
0 10
40-0,25
N 4
[Te]
S
/1 [ CESABPA098775
a ] ]
g
o
™
O
Ce
Etkin yiizey
Etkin ylizey
@ BILGI
2 emniyet civatasi M5x10 teslimat kapsamina dahildir.
12.4.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi 22
Emniyete alinmis devre mesafesi s,, 18
mm
Devre histerezisi 1 2
Emniyetli kapatma mesafesi s, 58

1) Degerler aktliatoriin metal tizerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
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12.4.3. Tipik harekete gegme alani

(Bitisik olmayan montajda sadece aktiatér CES-A-BPA ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve okuma bagliginin
yan harekete gegme yoniinde s = 6 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 8: Tipik harekete gegme alani
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12.5. Aktiiator CES-A-BRN teknik verileri

Parametre Deger Birim
Min. | Tip | Maks.
Govde maddesi PPS
Boyutlar 80x40x15 mm
Ortam sicakligi -25 ‘ - ‘ +70 °C
Koruma tiirli P67
Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylzey
Gerilim beslemesi Okuma bashdi Uzerinden endiiktif
12.5.1. Olgiim gizimi
40
15
10,3
55 8,5
7. N
=
—_ —
) =
— \_‘
N\
o
0
. A
=
| M
I 7/ J
Etkin ylizey Etkin ylizey
@ BILGI
2 emniyet civatasi M5x16 teslimat kapsamina dahildir.
12.5.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete ge¢gme alani )
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi 27
Emniyete alinmig devre mesafesi s,, 20
mm
Devre histerezisi 3
Emniyetli kapatma mesafesi s, 75

1) Degerler aktliatoriin metal tzerine bitisik olmayan montaji icin gegerlidir.
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12.5.3. Tipik harekete ge¢gme alani

(Metal Uzerine bitisik olmayan montajda sadece aktliatér CES-A-BRN ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve okuma basliginin
yan harekete gegme yoniinde s = 6 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 9: Tipik harekete gegme alani
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13. Siparig bilgileri ve aksesuar

@ ipucu!

Orn. hatlar ya da montaj materyali gibi uygun aksesuarlari www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun
icin arama kismina Urlintiniz{n siparis numarasini girip Uriin ekranini agin. Aksesuar altinda trtinle kombine
edilebilecek aksesuar pargalarini bulabilirsiniz.

14. Kontrol ve bakim

A UYARI

Cihazda hasar nedeniyle guivenlik fonksiyonu kaybi.
» Hasar durumunda komple cihaz degistiriimelidir.
» Sadece EUCHNER tarafindan aksesuar veya yedek parcga olarak siparis edilebilecek pargalar degistirilebilir.

Kusursuz ve surekli bir fonksiyon elde edebilmek i¢in asadidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi gerekir:
» Anahtarlama fonksiyonu kontrolu (bkz. bolim 10.3. Fonksiyon kontrolii sayfa 24)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitlemelerinin kontroli

» Kirlenmelere dair kontrol

Bakim galismalarinin yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece Uretici tarafindan gergeklestirilebilir.
@ BILGI

Uretim yili tiip levhasinda sag alt kdsede belirtiimistir. (VX.X.X) formatindaki giincel siiriim numarasini da
ayni sekilde cihaz izerinde bulabilirsiniz.

15. Servis

Servis durumunda iletisim:

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Servis telefonu:

+49 711 7597-500

E-posta:

support@euchner.de

internet:

www.euchner.com

16. Uygunluk beyani

Uriin, agsagidakilerin gereksinimlerini karsilar:

» Makine yonetmeligi 2006/42/AT (19.01.2027'ye kadar)

» Makine direktifi (AB) 2023/1230 (20.01.2027'den itibaren)
» Patlamadan korunma direktifi (ATEX) 2014/34/AB

AB uygqnluk beyanini www.euchner.com altinda bulabilirsiniz. Bunun i¢in arama kismina cihazinizin siparis numarasini girin.
Belgeyi Indirme alaninda bulabilirsiniz.

36 (Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2098039-22-03/26



E U c H N E R Temassiz emniyet salteri Iglliegm;l;“g(‘)"lu zu

2098039-22-03/26 (Orijinal isletim kilavuzunun cevirisi) 37



Euchner GmbH + Co. KG
Kohlhammerstralle 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
info@euchner.de
www.euchner.com

Bask:

2098039-22-03/26

Baslik:

isletim kilavuzu Temassiz emniyet salteri CES-AR-C01-....
(Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi)

Copyright:

© EUCHNER GmbH + Co. KG, 03/2026

Teknik degisiklik yapma hakki saklidir, verilen bilgiler teminat
altinda degildir.



