Betriebsanleitung Auswertegerat CES-A-F1B-01B-AS1

EUCHNER

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die Codierten Elektronischen Sicherheitsschalter
der Baureihe CES...AS1 von EUCHNER werden als
Slave am Sicherheitsbus AS-Interface Safety at Work
betrieben und arbeiten als sicherheitstechnische
Einrichtungen zur Uberwachung von trennenden
beweglichen Schutzeinrichtungen.

In Verbindung mit einer trennenden Schutzeinrichtung
und der Maschinensteuerung verhindert dieses
Sicherheitsbauteil, dass gefahrliche Maschinenbe-
wegung ausgefiihrt werden, solange die Schutzein-
richtung geoffnet ist. Wenn die Schutzeinrichtung
wahrend der gefahrlichen Maschinenfunktion gedffnet
wird, wird ein Halt-Befehl ausgelost.

Vor dem Einsatz von Sicherheitsschaltern ist eine

Risikobeurteilung an der Maschine durchzufiihren

z. B. nach

» EN ISO 13849-1, Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen, Anhang A

»EN ISO 12100, Sicherheit von Maschinen - Alige-
meine Gestaltungsleitsatze, Risikobeurteilung und
Risikominderung

Zum bestimmungsgemaBen Gebrauch gehort das

Einhalten der einschlagigen Anforderungen fiir den

Einbau und Betrieb, inshesondere

»EN ISO 13849, Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen

» EN 1088, Verriegelungseinrichtungen in Verbindung
mit trennenden Schutzeinrichtungen

» EN 60204-1, Elektrische Ausriistungen von Ma-
schinen

Es dirfen nur Lesekopfe angeschlossen werden, die
nach Tabelle 3 zuldssig sind.

A Sicherheitshinweise

Sicherheitsschalter erfiillen eine Personenschutz-
Funktion. UnsachgemaBer Einbau oder Manipu-
lationen konnen zu schweren Verletzungen von
Personen fiihren.

/\ Sicherheitsschalter diirfen nicht umgangen (Kon-
takte tiberbriickt), weggedreht, entfernt oder auf
andere Weise unwirksam gemacht werden.

/\ Der Schaltvorgang darf nur durch speziell dafir
vorgesehene Betatiger ausgelost werden, die
unlosbar mit der Schutzeinrichtung verbunden
sind.

/\ Ein komplettes sicherheitsgerichtetes System
besteht in der Regel aus mehreren Meldegera-
ten, Sensoren, Auswerteeinheiten und Konzepten
fiir sichere Abschaltungen. Der Hersteller einer
Maschine oder Anlage ist fiir die korrekte und
sichere Gesamtfunktion verantwortlich.

/\ Alle Sicherheitshinweise und Vorgaben der Be-
triebsanleitung des verwendeten AS-Interface
Sicherheitsmonitors miissen eingehalten werden.

Der Sicherheitsschalter CES...AS1 erfiillt folgende

Sicherheitsanforderungen

» Redundanter Aufbau der Schaltung im Auswerte-
gerat mit Selbstiiberwachung

» Die Sicherheitseinrichtung bleibt dadurch auch bei
Ausfall eines Bauteils wirksam.

Funktion

Der beriihrungslos wirkende Sicherheitsschalter
CES...AS1 besteht aus drei Komponenten:

» Codierter Betatiger
» Lesekopf
» Auswertegerat

Das Auswertegerat ist in einem Gehause mit An-
schluss an den Sicherheitsbus AS-nterface Safety
at Work integriert. Der Lesekopf wird an einer M12-
Buchse angeschlossen. Jeder ausgelieferte Betatiger
besitzt eine eindeutige elektronische Codierung und
ist damit fiir das eingesetzte System ein Unikat. Der
Code eines Betatigers kann nicht umprogrammiert
werden.

Der Lesekopf wird an dem feststehenden Teil der
Schutzeinrichtung befestigt. Der am beweglichen
Teil der Schutzeinrichtung angebrachte Betatiger
wird beim SchlieBen der Tire an den Lesekopf he-
rangefihrt. Beim Erreichen des Einschaltabstandes
erfolgt (iber den induktiven Lesekopf die Spannungs-
versorgung zum Betatiger und die Dateniibertragung
kann erfolgen.

Das eingelesene Bitmuster wird mit dem gespeicher-
ten Code im Auswertegerat verglichen, bei Uberein-
stimmung der Daten wird (iber den AS-Interface Bus
eine Bitfolge gesendet, die signalisiert, dass die
Schutzeinrichtung geschlossen ist.

Durch die dynamische Abfrage des Betatigers und
durch den redundanten, diversitaren Aufbau der Si-
cherheitselektronik geht das Auswertegerat bei jedem
erkennbaren Fehler in den sicheren Zustand iber.

Beim Offnen der Schutzeinrichtung wird tiber den
AS-nterface Bus die Codefolge 0000 gesendet.

Die Verweildauer eines Betatigers innerhalb und
auBerhalb des Ansprechbereichs soll mindestens
0,5 Sekunden betragen. Der Zustand des Systems
wird intern durch zwei Mikroprozessoren iiberwacht.
Bei einem internen Fehler im Auswertegerat wird
der Sicherheitskreis abgeschaltet und die OUT/
ERROR LED leuchtet rot. Durch Unterbrechung der
AS-nterface Leitung wird das Auswertegerat in den
Betriebszustand zuriickgesetzt.

Montage und elektrischer Anschluss

/\ Die Montage und der elektrische Anschluss darf
ausschlieBlich von autorisiertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Um die Schutzart IP67 zu gewahrleisten, muss in
beide Leitungsfiihrungen eine Flachleitung eingelegt
werden. Falls die Flachleitung nicht angeschlossen
wird, muss der Leitungsabschnitt mit den beiligenden
Dichtkappen abgeschlossen werden.

Wird der Ausgang OUT nicht belegt, muss die Buchse
mit der beiliegenden Verschlusskappe verschlossen
werden.

Fir den Einsatz und die Verwendung gemaB den
@ Anforderungen muss eine Spannungsversor-
gung mit dem Merkmal ,for use in class 2 circuits*
verwendet werden.

Fiir die Sicherheitsausgange gilt die gleiche Anfor-
derung.

Alternative Losungen miissen folgenden Anforderun-
gen entsprechen:

a) Galvanisch getrenntes Netzteil, mit einer maxi-
malen Leerlaufspannung von 30 V/DC und einem
begrenzten Strom von max. 8 A.

b) Galvanisch getrenntes Netzteil in Verbindung
mit Sicherung gemaB UL248. Diese Sicherung
sollte fiir max. 3,3 A ausgelegt und in den 30 V
DC-Spannungsteil integriert sein.

» Gehauseunterteil mit vier M4-Schrauben montieren

» Gelbe ASHnterface Flachleitung seitenrichtig (Profil
beachten) in gelb gekennzeichnete Fiihrung einlegen

» Bei Anwendungen mit CEM-/CET-Lesekopf (mit
Magnet) schwarze Flachleitung fiir Hilfsenergie
seitenrichtig (Profil beachten) in schwarz gekenn-
zeichnete Filhrung einlegen

» Gehauseoberteil mit den Befestigungslaschen in die
zugehorigen Montagehaken des Gehauseunterteils
einhangen und auf die Grundplatte driicken

» Befestigungsschraube anziehen

» Den CES- oder CEM-/CET-Lesekopf an den CES-
Eingang IN (Buchse 5-polig M12) anschlieBen
(siehe Bild 1)

Der Schirm der Anschlussleitung des Lesekopfes

muss an den Pin 3 SHdes CES-Eingangs IN (Buchse
5-polig M12) angeschlossen werden.

» Den Elektromagneten des CEM-/CET-Lesekopfs
an den Ausgang OUT (Buchse 5-polig M12 mit
Verschlusskappe) anschlieBen (siehe Bild 1)

CES-Eingang IN (4) Ausgang OUT

1 » nicht belegt 1 » nicht belegt
2 » Hl 2 » nicht belegt
3 » SH(Schirm) 3 » GND

4 » H2 4 » OUT

5 » nicht belegt 5 » nicht belegt

Bild 1: Buchsenbelegung (Blick auf Steckseite)

Inbetriebnahme/Lernfunktion fiir neuen
Betatiger

/\ Die Inbetriebnahme darf ausschlieBlich von au-
torisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bevor das System eine Funktionseinheit bildet, muss
der Betatiger in einer Lernfunktion dem Auswertegerat
zugeordnet werden. Wahrend eines Lernvorganges
wird tber den AS-nterface Bus die Codefolge 0000
gesendet, d.h. das System befindet sich im sicheren
Zustand.

» Lernfunktion fiir ersten Betatiger
(Auslieferungszustand)
1. AnschlieBen des Gerates an den AS-nterface Bus
» schnelles Blinken (ca. 4 Hz) der griinen LED
2. Betétiger an den Lesekopf heranfiihren
(Abstand < S, beachten)
» Lernvorgang beginnt, langsames Blinken (ca.
1 Hz) der griinen LED
3. Lernvorgang beendet (nach 60 Sekunden)
» griine LED erlischt
4. Um den gelernten Code des Betatigers im
Auswertegerat zu aktivieren, muss das Auswer-
tegerat anschlieBend fiir min. 10 Sekunden vom
AS-nterface Bus getrennt werden.

» Lernfunktion eines neuen Betatigers
. AnschlieBen des Gerates an den AS-nterface Bus
2. Neuer Betatiger an den Lesekopf heranfiihren
(Abstand < S, beachten)
» Lernvorgang beginnt, griine LED blinkt (ca.
1 Hz)
3. Lernvorgang beendet (nach 60 Sekunden)
» griine LED erlischt, neuer Code gespeichert,
alter Code deaktiviert
4. Um den gelernten Code des Betétigers im
Auswertegerat zu aktivieren, muss das Auswer-
tegerat anschlieBend fiir min. 10 Sekunden vom
AS-nterface Bus getrennt werden.

» Das mehrfache Erlernen des gleichen Betatigers
am gleichen Auswertegerat ist nicht moglich.

» Die Anzahl der giiltigen Lernvorgange an einem
Auswertegerat ist auf maximal 8 begrenzt.

» Das Auswertegerat kann nur mit dem jeweils zuletzt
gelernten Betatiger betrieben werden.
» Ein Lernvorgang ist ungiiltig wenn:
» der Lernvorgang vor Erloschen der griinen LED
abgebrochen wird
» wahrend des Lernvorganges die Versorgungs-
spannung abgeschaltet wurde

Achtung!

Nach dem 8. Lernvorgang oder beim Anlegen eines
LHalten” Betatigers an den Lesekopf geht das System
automatisch in den Lernmodus iiber. In beiden Fallen
wird ein Lernvorgang mit der Dauer von 60 Sekunden
eingeleitet, der letzte Betatigercode bleibt jedoch im
Speicher aktiv (siehe Tabelle 1 Systemzustande). Es
wird kein neuer Code erlernt.

—

Adressierung

Das Gerat kann wahlweise Uber den AS-nterface
Sicherheitsbus oder (iber die Adressierbuchse am
Gerat adressiert werden.

Wichtig: Wenn Sie die Adressierung tber die Ad-
ressierbuchse vornehmen, miissen Sie zuvor den
Betatiger aus dem Lesebereich entfernen, sonst
zeigt der CES...AS1 einen Fehler an.
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Konfiguration im AS-Interface Sicher-
heitsmonitor (siche Betriebsanleitung AS-nterface
Sicherheitsmonitor)

Der Sicherheitsschalter wird im AS-nterface Sicher-

heitsmonitor mit der eingestellten AS-nterface Adresse
z.B. wie folgt konfiguriert:

» Zweikanalig abhangig
» Ohne Anlauftestung
» Synchronisationszeit = 0,5 Sekunden

Funktionspriifung

» Schutzeinrichtung schlieBen.

» Maschine starten.

» Maschine muss beim Offnen der Schutzeinrichtung
sofort stoppen!

» Maschine ausschalten.

» Schutzeinrichtung offnen.

» Maschine darf bei gedffneter Schutzeinrichtung
nicht starten!

Wartung und Kontrolle

Wartungsarbeiten am batterielosen Betatiger sind

nicht erforderlich. Um eine einwandfreie und dauer-

hafte Funktion zu gewahrleisten, sind regelmaBige

Kontrollen erforderlich auf

» sichere Befestigung des Betatigers und des
Lesekopfes (Verwendung der beigelegten Sicher-
heitsschrauben)

» Dichtheit des Steckverbinders am Auswertegerat

» gelockerte Leitungsanschliisse am Auswertegerat

» Priifung des Abschaltabstandes

» Es sollte mindestens einmal jahrlich eine Funktions-
priifung durchgefiihrt werden.

Technische Anderungen vorbehalten, alle Angaben ohne Gewahr.

» Abhangig vom Einsatzfall konnen auch kiirzere
Intervalle notwendig sein.
. 5 8
Wl w8 g | & Haftungsausschluss bei
w . . .
.5 § £ = S o » nicht bestimmungsgemaBem Gebrauch
NE & 2 7= 3 . 8 . . . G .
HE s E oz °z| S » Nichteinhalten der Sicherheitshinweise
p T [ ° . .
3% & 2 Yo Y| YL zustand » Montage und elektrischer Anschluss nicht durch
Normalbetrieb autorisiertes Fachpersonal
2 sichere ein en | aus |Tir geschiossen » nicht durchgefiihrten Funktionskontrollen
Codefolge » Fremdeingriff.
auf 0000 ein aus aus | Tir offen
XV 0000 aus aus ein | Fehler, geréteinterner Ausfall oder unzulassig hohe Storeinflisse Technische Daten
Erstinbetriebnahme
blinkend 4 H Par Wert
auf 0000 ":jaeulrn d - aus aus |Erste Inbetriebnahme, bereit fiir 1. Lernvorgang Gehausewerkstoff Kunststoff
- Schutzart nach
zu 0000 blinkend 1 Hz aus aus |Lernvorgang IEC EN 60529:2000 P67
ca.60s
- - Umgebungstemperatur 0...+50°C
zu 0000 aus aus aus |Lernvorgang abgeschlossen, Geréat zur Inbetriebnahme ausschalten
— Masse ca. 0,4 kg
St genach|E Betriebsspannung DC 24V +10% -15%
X 0000 s nSaITrl;]I?r:L:gen o | aus | aus |Enbis fint Betatiger wurden bereits eingelernt (gL i scherer Trennung
- - . o Stromaufnahme max.
XD 0000 ) nf;?E?r:fen g aus aus gi?g%z;mggggﬂ?g eingelernt (iber Hilfsenergie) 600 mA
—— AS-Interface Daten gemaB  EACode: 7
XD 0000 Einmalig aus aus |7 Betatiger wurden bereits eingelernt ASHnterface Spezifikation 2.1  ID-Code: B
1 mal blinkend Noch 1 Speicherplatz frei Betriebsspannung ASdnterface DC 22,5 ...31,6 V
8 Betatiger wurden bereits eingelernt Gesamtstromaufnahme max. 100 mA
X 0000 aus aus aus - . :
Kein Speicherplatz mehr frei Giiltige ASInterface Adressen  1-31
Riickmeldung nach Lernvorgang AS-Interface Eingznge nach ASInterface Safety at Work
Dauernd . . CESEingang IN
Z“ 0000 1malblinkend | 24 | €in |9 Lervorgang nicht moglich (CESLesekopf, Buchse M12  ASnterface Bit DO - D3
Dauernd . . . . . 5-polig)
zu 0000 2 mal blinkend aus ein  |Bereits bekannter Betatiger, nichtzulassig Verweildauer min. 055
- 0000 Dauernd aus ein Lernen nicht erfolgreich AS-Interface Ausgénge
3 mal blinkend Betatiger wurde kiirzer als 60 s gelesen Stromentnahme max. 600 mA
1) X = Schutzeinrichtung auf oder zu Ausgang OUT
" fiir CEM-/CET-Magnet, AS-nterface Bit DO
Tabelle 1: Systemzustande (Buchse Nfl > 5_p0ﬁg)
Zeiten
n o Zeitverzogerung max.
Programmierung Zustand DO, D1 D2, D3 Monitordiagnose ab Zustandsénderung 180 ms
inri Sicher Risikozeit 2 180 ms
Schutzeinrichtung geschlossen Codefolge Griin in ASIMON ! : :
Differenzzeit (der beiden
Schutzeinrichtung offen, Nicht sicher abhangigen AS-nterface 120 ms
2-kanalig nur halbes Lesen Halbfolge 00 Gelb blinkend Eingange
abhéngig des Transponders in ASIMON Bereitschaftsverzogerungszeit 3 's
o | o | c A wo [ o | ne
Synchron!satlons- des Transponders in ASIMON Sicherer Abschaltabstand s, 32 mm
fr,'t Nicht sich Leitungslange | =0 ... 25 m
8 Schutzeinrichtung offen 00 00 R tlc ASgI:M%rN Einschaltabstand s, 10mm | 17mm
otin Schalthysterese 0,5 mm 2mm
Adresse _O oder _ Grau Leitungsléange | > 25 ... 50 m
Kommunikation gestort Einschaltabstand s, 8mm | 14mm
Tabelle 2: Fehlerbehebung Schathysterese 04mm | 1,6 mm
Zuverlassigk te nach EN ISO 13849-1
Bei den Lesekdpfen CES, CEM und CET wird von zwei Prozessoren jeweils der Transponder im Betatiger ~ Xategorie 4
gelesen. Durch Befestigung des Betatigers im Ansprechbereich mit kleiner Hysterese konnen bereits leichte ~ Peformance Level (PL) e .
Vibrationen dazu filhren, dass der Transponder nur von einem Prozessor gelesen wird (halbes Lesen). Dies P 6,5x10°

flihrt dazu, dass der Zustand “gelb blinkend” angezeigt wird.

Es wird empfohlen den Betatiger so im Ansprechbereich zu befestigen, dass die Hysterese ausreichend
groB ist (Bild 3). Ist dies nicht realisierbar, kann in der Software ASIMON der Baustein “2-kanalig abhangig
mit Filterung” verwendet werden. Nahere Informationen hierzu finden Sie im Softwarehandbuch ASIMON,
das Sie iiber die Hilfefunktion der ASIMON Software aufrufen kénnen.

EUCHNER GmbH + Co. KG KohlhammerstraBe 16 D-70771 Leinfelden-Echterdingen Tel. +49 711 7597-0 Fax +49 711 753316

2) Nach EN 60947-5-3:2000

3) Mit Auswertegerat CES-AF1B-01B-AS1 in Verbindung mit
Lesekopf CES-ALNA...AS1 oder CES-A-LNA-SC und Betatiger
CES-A-BBA bei nichtbiindiger Montage des Lesekopfes und des
Betatigers. Bei biindigem Einbau andert sich der Schaltabstand

in Abhangigkeit von der Einbautiefe und dem Material der Schutz-

einrichtung.

info@euchner.de  www.euchner.de

© EUCHNER GmbH + Co. KG  094898-09-09/12 (Originalbetriebsanleitung)
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max. 39 Montagelaschen
Montagehaken e gm
‘ ‘ ~ m Ausgangszustand
Gehduse- 1 Gehduse- ST . hnsing
unterteil ! |I| oberteil {7 T Lesekopf
5 mit Auswerte- Abschalt AUS
elektronik E = Se0 Rostand
S |I| £ AUS as S
o 2 T Einschalt- Hysterese
% [ abstand Sao
o
| <
i liSIE
\\r) 5 Nebe'r\]keule Nebe;lkeule
o PN a [\ AN\
- T T 1771 LU
© | e 20 15 10 - 5 10 15 20
© Beschriftungs- Mittenversatz m [mm]
! = clips
@ Mit Auswertegerat CES-AF1B-01B-AS1 in Verbindung mit Lesekopf
CES-ALNA...AS1 oder CES-ALNA-SC und Betatiger CES-ABBA bei
nichtblindiger Montage des Lesekopfes und des Betétigers. Bei
biindigem Einbau andert sich der Schaltabstand in Abhéngigkeit von
der Einbautiefe und dem Material der Schutzeinrichtung.
2 ol . ‘ Um nicht in den Ansprechbereich der Nebenkeulen zu gelangen,
- BNy Befestigungsschraube muss bei seitlicher Anfahrrichtung von Betétiger und Lesekopf ein
Mindestabstand von s = 3 mm eingehalten werden.
Bild 2: MaBzeichnung CES...AS1 Bild 3: Typischer Ansprechbereich
Betitiger Wichtig!
» Wir empfehlen die Lesekopfe CES-ALNA-SC zu
2 o § verwenden. Bei Verwendung anderer Lesekopfe
Auswertegerét Lesekopf < s 2 g o "3’ = ; gelten andere Ansprechbereiche. Setzen Sie sich
Q. | B, | @_ | @y | @ _ | B | BB | B/ fiir nahere Informationen bitte mit unserem Support
<< < 0 <o <O <O <o <~ N . )
A% | 6% | oK | sm | @5 | =R | E5 | £Q in Verbindung.
o~ Ll oo Ll ~ w & X w o w oy w & . . .
Co | ©© | ©o | ©° | ©~ | ©© | ©© | ©° » Die Zuhaltungen CEM und CET besitzen keine
CES(;;\#‘I“S\-SC Y ® Zuhaltungsiiberwachung nach EN 1088 und diirfen
daher nur als Zuhaltung fiir den Prozessschutz
csséﬁ;#\gg-sc ° eingesetzt werden.
CES-ALQASC » Bei Verwendung der Schliisselaufnahme CKS in
095650 ] ® [ ] Kombination mit diesem Auswertegerat kann die
CKS-A-L1B-SC LED der Schltsselaufnahme CKS nicht angesteuert
113130 o werden.
CES-A-F1B-01B-AS1 | CEM-A-LEO5K-S2
094230 094800 g .&
CEM-A-LEOSR-52 ¥
095792
CEM-A-LH10K-S3
095170 A
CEM-A-LH10R-S3
095793
CET1-AX A
Alle Artikel
[ ] Kombination moglich
ﬂ {g Kombination moglich, Zuhaltung fir den Prozessschutz
Zeichenerklarung
ﬂ w Kombination moglich, Zuhaltung fiir den Personenschutz
Kombination nicht zulassig

Tabelle 3: Kombinationsmaglichkeiten
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Correct use

The series CES...AS1 Coded Electronic Safety
switches from EUCHNER are operated as slaves on
the safety bus AS-nterface Safety at Work and are
safety devices for monitoring movable safety guards.

In combination with a separating safety guard and
the machine control, this safety component prevents
dangerous machine movements from occurring while
the safety guard is open. A stop command is triggered
if the safety guard is opened during the dangerous
machine function.

Before safety switches are used, a risk assessment

must be performed on the machine in accordance

with e.g.

» EN ISO 13849-1, Safety related parts of control
systems, annex A

»EN ISO 12100, Safety of machinery - Basic con-
cepts - General principles for design - Risk assess-
ment and risk reduction

Correct use includes compliance with the relevant re-

quirements for installation and operation, in particular

»EN ISO 13849, Safety related parts of control
systems

» EN 1088, Safety of machinery. Interlocking devices
associated with guards. Principles for design and
selection

» EN 60204-1, Safety of machinery. Electrical equip-
ment of machines. General requirements

Only read heads that are permissible according to
Table 3 may be connected.

A Safety precautions

Safety switches perform a personal protection func-
tion. Incorrect installation or tampering can lead to
severe injuries to personnel.

/\ Safety switches must not be bypassed (bridging
of contacts), turned away, removed or otherwise
rendered ineffective.

/I\ The switching operation must only be triggered
by actuators specifically provided for this pur-
pose which are permanently connected to the
safety guard.

/\ A complete safety-oriented system generally
consists of several signaling devices, sensors,
evaluation units and concepts for safe shutdown.
The manufacturer of a machine or installation is
responsible for correct and safe overall function.

/\ All safety precautions and specifications in the
operating instructions of the AS Interface safety
monitor must be observed.

The safety switch CES...AS1 meets the following
safety requirements

» Redundant design of the circuit in the evaluation
unit with self-monitoring

» As a result the safety system is still effective even
if a component fails.

Function

The non-contact safety switch CES...AS1 consists of
three components:

» Coded actuator
» Read head
» Evaluation unit

The evaluation unit is integrated in a housing with
a connection to the safety bus AS-nterface Safety
at Work. The read head is connected to an M12
socket. Each delivered actuator possesses a unique
electronic coding and so is a unique element in the
system used. The code of the actuator cannot be
reprogrammed.

The read head is fastened to the fixed part of the
safety guard. The actuator attached to the movable
part of the safety guard is moved towards the read
head by closing the door. When the switch-on distance
is reached, power is supplied to the actuator by the
inductive read head and data can be transferred.

The bit pattern read is compared with the code saved
in the evaluation unit; if the data match, a bit sequence
is sent over the AS-Interface bus indicating the safety
guard is closed.

Due to the dynamic polling of the actuator and the
redundant, diverse design of the safety electronics,
the evaluation unit will enter the safe state with every
detectable fault.

When the safety guard is opened, the code sequence
0000 is sent over the AS Interface bus.

The dwell time of an actuator inside and outside the
operating distance must be at least 0.5 seconds.
The state of the system is monitored internally by
two microprocessors. On an internal fault in the
evaluation unit, the safety circuit is switched off and
the OUT/ERROR LED illuminates red. The evaluation
unit is reset to the operating state by disconnecting
the AS-nterface cable.

Mounting and electrical connection

/\ Mounting and electrical connection must be
performed only by authorized personnel.

To ensure the degree of protection IP67 is achieved,
aribbon cable must be placed in both cable entries.
If the ribbon cable is not connected, the cable section
must be sealed using the sealing caps provided.

If the output OUT is not used, the socket must be
sealed using the sealing cap provided.

For use and operation as per the @ requirements,
a power supply with the feature ,for use in class 2
circuits” must be used. The same requirement ap-
plies to the safety outputs.

Alternative solutions must comply with the following
requirements:

a) Electrically isolated power supply unit with a max.
open-circuit voltage of 30 V/DC and a limited
current of max. 8 A.

b) Electrically isolated power supply unit in combina-
tion with fuse as per UL248. This fuse should
be designed for max. 3.3 A and should be
integrated into the 30 V DC voltage section.

» Mount bottom of housing with four M4 screws

» Place yellow AS-nterface ribbon cable correctly
aligned (pay attention to profile) in yellow cable entry

» For applications with CEM/CET read head (with
magnet), place black ribbon cable for auxiliary
power correctly aligned (pay attention to profile)
in black cable entry

» Engage fastening straps on the top of the housing
in the corresponding mounting hooks on the bot-
tom of the housing and press onto the base plate

» Tighten fastening screw

» Connect the CES or CEM/CET read head to the CES
input IN (M12 socket 5-pin) (see Figure 1)

The screen on the read head's connection cable

must be connected to pin 3 SH on the CES input IN
(M12 socket 5-pin).

» Connect the solenoid on the CEM/CET read head
to the output OUT (M12 socket 5-pin with sealing
cap) (see Figure 1)

CES input IN Output OUT
1 » Not used 1 » Not used
2 » Hl 2 » Not used
3 » SH(screen) 3 » GND
4 » H2 4 » OUT
5 » Not used 5 » Not used

Figure 1: Socket assignment (view of connection side)

Setup/teach-in function for new actuator
/\ Setup must be performed only by authorized
personnel.

The actuator must be allocated to the evaluation unit
using a teach-n function before the system forms a
functional unit. During a teach-in operation, the code

sequence 0000 is sent over the AS-Interface bus, i.e.
the system is in the safe state.

» Teach-in function for first actuator
(default setting on delivery)

1. Connect the device to the ASHnterface bus
» green LED flashes fast (approx. 4 Hz)

2. Move actuator towards the read head
(Observe distance < S, )
» teach-in operation starts, green LED flashes

slowly (approx. 1 Hz)

3. Teach-in operation completed
(after 60 seconds)
» green LED goes out

4. To activate the actuator code from the teach-in
operation in the evaluation unit, the evaluation
unit must then be isolated from the AS-Interface
bus for min. 10 seconds.

» Teach-in function for a new actuator
. Connect the device to the AS-nterface bus
. Move new actuator towards the read head
(Observe distance < S_ )
» teach-in operation starts, green LED flashes
(approx. 1 Hz)
3. Teach-in operation completed
(after 60 seconds)
» green LED goes out, new code saved, old
code deactivated
4. To activate the actuator code from the teach-in
operation in the evaluation unit, the evaluation
unit must then be isolated from the AS-nterface
bus for min. 10 seconds.

» Repeated teach-in of the same actuator on the
same evaluation unit is not possible.

» The number of valid teach-in operations on one
evaluation unit is limited to a maximum of 8

» The evaluation unit can only be operated with the
last actuator taught.

» A teach-in operation is invalid if:
» the teach-in operation is cancelled before the
green LED goes out
» the power supply was switched off during the
teach-in operation

Warning!

After the eighth teach-in operation or if an ,0ld" ac-
tuator is placed against the read head, the system
automatically switches to the teach-in mode. In
both cases, a teach-in operation with a duration of
60 seconds is started; however, the last actuator
code remains active (see 1 System states). A new
code is not taught.

N —

Addressing

The device address can be set using either the AS-
Interface safety bus or using the addressing socket
on the device.

Important: If you use the addressing socket for
setting the address, you must first remove the
actuator from the read area, otherwise the CES...
AS1 will indicate an error.

Configuration in the AS-Interface safety
monitor (refer to the operating instructions for the
AS-Interface safety monitor)

The safety switch is configured in the ASHnterface
safety monitor with the ASInterface address set as
follows, for example:

» dual-channel dependent

» without start-up test

» synchronization time = 0.5 seconds
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Operating Instructions Evaluation Unit CES-A-F1B-01B-AS1 EUCHNER

Function test

» Close the safety guard.

» Start the machine.

» Machine must stop immediately when the safety
guard is opened!

» Switch off the machine.

» Open the safety guard.

» The machine must not start when the safety guard
is open!

Service and inspection

No servicing is required on the battery-less actuator.

but regular inspection of the following is necessary

to ensure trouble-free long-term operation

» Secure fastening of the actuator and the read head
(use of safety screws included)

» Sealing of the plug connector on the evaluation unit

» Loose cable connections on the evaluation unit

» Switch-off distance check

» A function test should be performed at least once
ayear.

» Shorter intervals may be necessary depending on
the specific application.

Exclusion of liability under the following

conditions:

» if the unit is not used for its intended purpose

» non-compliance with safety regulations

» mounting and electrical connection not performed
by authorized personnel

» nonimplementation of functional checks.

» if modifications are made.

Technical data
e e = Par . : Werf
3 e 2 Housing material Plastic
Qo oc [ - "
Qo w Degree of protection according
g g_ E_|e to [EC EN 60529:2000 P67
2 B §§ @ § g =§ g = Ambient temperature 0...+50°C
S8 52 k) HE | HE state Weight Approx. 0.4 kg
Normal operation Operating voltage DC24V +10%'-15‘% )
ower supply unit with safe isola-
closed | Safe code on on off |Door closed tion (IEC 61558-2:6:1998)
sequence Current consumption, max. 600 mA
open 0000 on off off |Door open (via auxiliary power)
Error, device-internal failure or excessively high AS-Interface data acc. to EA code: 7
X 0000 off off on - interference ASnterface specification 2.1 ID code: B
Initial setup Operating voltage AS-nterface DC 22.5...31.6 V
flashing 4 Hz Total current consumption, max 100 mA
open 0000 conti nﬁ ously off off  |Initial setup, ready for 1+ teachvin operation Valid ASnterface addresses 1 - 31
flashing 1 Hz ) . AS-Interface inputs Acc. to ASlnterface Safety at Work
closed 0000 approx. 60's off off |Teach-in operation CES input IN
closed 0000 off off off |Teach-in operation complete, switch off device for setup (5C-'I;Zi§)read head, M12 socket  ASinterface bit DO - D3
Status indication after switch on Dwell time min. 05s
once AS-Interface Outputs
X 0000 . . off off |One to five actuators have already been taught
flashing 3 times Current consumption max. 600 mA
» once 6 actuators have already be taught Output OUT
X 0000 flashing 2 times off off 2 memory locations still free (for%EM/CET magnet ASHnterface bit DO
XD 0000 once off off 7 actuators have already be taught M12 socket 5-pin)
flashing 1 time 1 memory location still free Times
8 actuators have already be taught Time-delay max.
1)
X 0000 off off off No memory location remains free From state change 180 ms
Feedback after teach-in operation Risk time 2 180 ms
: Difference time (for the two
1t . .
closed 0000 ﬂacs%ri]ngulogi;e off on |9 teach-n process not possible dependent AS-nterface 120 ms
continuous Ready delay 3s
closed 0000 flashing 2 times off on |Actuator already known, not allowed Distances min. typ. max.
i r Safe switch-off distance s, 32 mm
closed 0000 continuous off on Teach-in not successful -
flashing 3 times Actuator was read for less than 60 s Cable length 1=0... 25 m
1) X = safety guard open or closed Switch-on distance s, 10mm | 17 mm -
- Y & P Switching hysteresis 0.5 mm 2mm -
Table 1: System states Cable length 1> 25 ... 50 m
Switch-on distance s, 8 mm 14 mm -
Switching hysteresis 04mm | 1.6 mm -
Programming State DO, D1 D2, D3 Monitor diagnosis Reliability values according to EN ISO 13849-1
Safe Category 4
Safety guard closed Code sequence :
Green in ASIMON Peformance Level (PL) e
Safety guard open, Not safe PFH, 6,5x 10°
2-channel transponder Half-sequence 00 Yellow flashi : 2
. n only halfread in ASIMON 2) According to EN 60947-5-3:2000
3) With evaluation unit CES-AF1B-01B-AS1 in conjunction with read
Safety guard open, Not safe head CESALNA...AST or CESALNA-SC and actuator CES-ABBA
Synchronization transponder 00 Halfsequence Yellow flashing on surface mounting of the read head and the actuator.
time only half-read in ASIMON If installed flush, the switching distance changes as a function of
05s Safety guard open 00 00 Redl\lizt:glfGON the installation depth and the safety guard material.
Address 0 or _ Gra
communication disrupted y

Table 2: Troubleshooting

With the read heads CES, CEM and CET, two processors each read the transponder in the actuator. Fasten-
ing the actuator in the operating distance with small hysteresis can lead to even slight vibrations causing
the transponder to be read by only one processor (half-reading). This causes the "yellow flashing” state to
be indicated.
It is recommended to fasten the actuator in the operating distance so that the hysteresis is adequately large
(Figure 3). If this cannot be realized, the "dual-channel dependent with filtering” module can be used in the
ASIMON software. More detailed information about this can be found in the ASIMON software manual, which
can be opened via the Help function of the ASIMON software.
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. max. 39 Mounting hooks
Mounting straps 0 ] -
‘ ~ m Output stage
Housing, 1 Housing, ST T on iy
bottom ! top with f
evaluation _ Switchoff OFF _
electronics E Sa0 Dlstgnce
© £
s
| 3
2 Sid Sidh
$ = m‘si lobe
o IERN R A
- LU LU
@ N @ 20 15 10 20
® Labeling
‘ clips _ o o
N7~ With evaluation unit CES-AF1B-01B-AS1 in conjunction with read
head CES-ALNA...AS1 or CESALNASC and actuator CES-ABBA
on surface mounting of the read head and the actuator. If installed
flush, the switching distance changes as a function of the installation
depth and the safety guard material.
2 ol ,‘ For a side approach direction for the actuator and read head, a
3 < < Fastemng SCrew minimum distance of s = 3 mm must be maintained so that the
operating distance of the side lobes is not entered.
Figure 2: Dimension drawing CES...AS1 Figure 3: Typical operating distance
Actuator Important:
» We recommend the use of CES-ALNA-SC read
- 2 ° § heads. If other read heads are used, other operat-
Evaluation unit Read head < s 2 g o "3’ = ; ing distances are applicable. Please contact our
o o, o @, o, Q Q. @~ support team for more detailed information.
$2 | 3R R | 32| $%2 | iz IZ | 39 N
S | g | 4R | 4% | 29 | B | B8 | B3 » The CEM and CET guard locking devices do not fea-
Co | ©© | ©o | ©° | ©~ | ©© | ©© | ©° ture guard lock monitoring according to EN 1088
CES&;\#‘;‘S\-SC ® Y and therefore must be used only as guard locking
devices for process protection.
CES-A-LMN-SC . . L )
077790 o » If the CKS key adapter is used in combination with
CES-A-LQASC ° ° ° this evaluation unit, the LED of the CKS key adapter
095650 cannot be activated.
CKS-A-L1B-SC
113130 d
CES-A-F1B-01B-AS1 | CEM-A-LEO5K-S2
094230 094800 g .&
CEM-A-LEO5R-52 ¥
095792
CEM-A-LH10K-S3
095170 A
CEM-A-LH10R-S3
095793
CET1-AX
All items ﬁ 8
[ ] Combination possible
ﬂ {9 Combination possible, guard locking for process protection
Key to symbols
ﬂ w Combination possible, guard locking for personal protection
Combination not permissible

Table 3: Possible combinations
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