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1. Bu dokiimana yonelik

1.1. Gegerlilik

Bu isletim kilavuzu asagdidaki tabloya uygun tim CET_AR'lar i¢in gegerlidir. Bu isletim kilavuzu Giivenlik bilgileri dokimaniyla ve
ayrica birlikte bulunan bir veri sayfasiyla birlikte cihaziniz igin eksiksiz kullanici bilgisini olusturur.

Model Sistem ailesi Siiriim numarasi

CET1/2 V1.6.X
..-AR...

CET3/4 V1.7.X

1.2. Hedef kitle

Emniyet aksamlarinin kullanimi konusunda 6zel bilgilere sahip olan makinelerdeki glivenlik tertibatlarina yonelik tasarimcilar ve
tesis planlayicilari ve ayrica isletime alma ve servis uzmanlari.

1.3. Isaretlerin agiklamasi
Karakter/gosterim Anlami
m Dokiiman basili bigimde
@ Dokiiman www.euchner.com adresinden indirilebilir

A Glivenlik bilgileri

Oliim veya agir yaralanma tehlikesi

TEHLIKE Olasl yaralanmalara karsi uyari
UYARI Dikkat Hafif yaralanmalar meydana gelebilir
DIKKAT
@ Olasi cihaz hasarlari bilgisi
BILGI Onemli bilgi
Onemli!
ipucu Ipucu/faydali bilgiler

1.4. Tamamlayici dokiimanlar
Bu cihaza yonelik tim dokiimantasyon su dokiimanlardan olusur:

Dokiiman baghgi

(Dokiiman numarasi) Igindekiler

Giivenlik bilgisi (2525460) | Temel glivenlik bilgileri

isletim kilavuzu

(2110788) (bu dokiiman) .

Uygunluk beyani Uygunluk beyani w

B & 8B

gerekirse ekteki veri foyl Farkliliklara veya tamamlamalara yonelik triine 6zgi bilgi

@ Onemli!

Guveli kurulum, isletime alma ve cihazin kullanimi igin eksiksiz bir genel bakisa sahip olmak i¢in tiim doki-
manlari okuyun. Dokiimanlar www.euchner.com adresinden indirilebilir. Bunun i¢in arama kismina cihazin
belge veya siparis numarasini girin.
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2. Amacina uygun kullanim

CET-AR yapi serisinin emniyet salteri koruma kilidi bulunan bir kilitteme diizenegidir (yapi tlrti 4). Cihaz EN IEC 60947-5-3 uyarinca
gereksinimleri yerine getirmektedir. Unicode degerlendirmeli cihazlar yliksek bir kodlama kademesine, Multicode degerlendirmeli
cihazla dustk bir kodlama kademesine sahiptir.

Hareketli bir devre kesici koruma dizenegdi ve makine kontrol sistemi ile baglantili olarak bu emniyet bileseni, tehlikeli bir makine
islevi uygulandigi stirece koruma diizeneginin acilmasini engeller.
Anlami:

» Tehlikeli bir makine islevine yol agabilecek ¢alistirma komutlari ancak koruma diizenegdi kapatildiktan ve kapali tutulduktan sonra
calistinlabilir.

» Kapali tutma mekanizmasi, tehlikeli makine islevi sonlandiginda acilabilir.

» Koruma dlzeneginin kapatilmasi ve kapall tutulmasi tehlikeli bir makine islevinin kendiliginden ¢alismasina yol agmamalidir.
Bunun igin ayri bir baslatma komutu gergeklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar icin bkz. EN ISO 12100 veya ilgili C standartlari.

Bu yapi serisinin cihazlari siire¢ korumasi igin de uygundur.

Cihazi kullanmadan énce makinede 6rn. asagidaki standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapiimalidir:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 12100

» IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gecerli gereksinimlerin karsilanmasi dahildir, 6zellikle su standartlara gére:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 14119

» EN 60204-1

Emniyet salteri sadece EUCHNER firmasinin bunun i¢in éngdrilen akttatori ve yine EUCHNER firmasina ait baglanti yapi par-
calari ile baglantili olarak isletilebilir. Diger aktuatorlerin ya da diger baglanti yapi pargalarinin kullaniimasinda EUCHNER firmasi
guvenli fonksiyon igin garanti sorumlulugunu kabul etmemektedir.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri sirali devresi igin 6ngoriiimis cihazlarla yapilabilir. igili
cihazin kilavuzunda bunu kontrol edin.

Bir salter zincirinde maksimum 20 emniyet salteri isletilebilir.

@ Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun igin genel sistemin
orn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmig olmasi gerekir.
» Sadece asagidaki tablo uyarinca izin verilen bilesenler kullanilabilir.

Tablo 1: CET bilesenlerinin kombinasyon secenekleri

Aktiiator

Emniyet salteri
CET-A-B...

CET.-AR-... (Uni-/Multicode) [ ]

isaretlerin PY

Kombinasyon mimkiin
aciklamasi
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@ BiLGI

Bir AR degerlendirme cihazi ile kombinasyon ile ilgili bilgiler igin litfen bkz. 10.11. AR degderlendirme ciha-
zindaki igletime ydnelik bilgiler sayfa 35.

3. Givenlik fonksiyonunun agiklamasi

Bu yapi serisinin cihazlari su glvenlik fonksiyonlarina sahiptir:

Kapali tutma mekanizmasinin ve koruma diizenegi konumunun denetlenmesi
(EN 1SO 14119 dogrultusunda kapali tutma mekanizmasina sahip kilitleme diizenegi)

» Emniyet fonksiyonu (bkz. béliim 6.8. Kumanda durumlari sayfa 11):
- Kapali tutma mekanizmasi agik oldugunda emniyet ¢ikislari kapalidir (kapatma aracinin denetimi).
- Koruma tertibati agikken emniyet ¢ikislari kapalidir (kap1 konumunun denetlenmesi).
- Kapali tutma mekanizmasi sadece aktliator salter basliginda bulundugunda etkinlestirilebilir (hatali kapatma emniyeti).
- AR sirali anahtarlamada ek olarak gegerli olan: Emniyet cikislari ancak cihaz, énceki cihaz tarafindan zincirde ilgili bir sinyal
alirsa agllr.

» Emniyet tanim degerleri: Kategori, performans seviyesi, PFHp (bkz. bdllim 13. Teknik veriler sayfa 43).

@ BILGI
Hesap isleminde komple AR cihaz zincirini alt sistem olarak kabul edebilirsiniz. Bu sirada PFHp degeri igin
asagidaki hesaplama semasi gegerlidir:

AR-Device #1 ... n External Evaluation
(e.g. PLC)
— — — —~
#1 #2 #n
PFH, , PFH,, [~ ] PFH,, PPH; o1
— -

PFH, ges =3 PFH, , + PFH, __

k=1

Alternatif olarak EN 13849-1:2015, b6lim 6.3 uyarinca hesaplama islemi igin kolaylastiriimis yontemi kul-
lanabilirsiniz.
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Kapali tutma mekanizmasinin kumanda edilmesi
Kapall tutma mekanizmasi, kisilerin korunmasi igin kullanildiginda kapali tutmanin kumandasi emniyet iglevi olarak gértlmelidir.

Kapali tutma miknatisi digaridan komple gerilimsiz bir sekilde g¢alistirilabildiginden cihaz, kapali tutma mekanizmasinin kumanda
edilmesi igcin emniyet tanim degeri icermemektedir (cihaz igerisinde kumanda islevi yok). Bdylece bozulma ihtimaline katkida
bulunmaz.

Kapali tutma mekanizmasina ait kumandanin emniyet seviyesi sadece harici kumanda tarafindan belirlenir (6rn. durma denetle-
yicisinin PFHp, _ ).

r —-— — — 7 7
Guardlocking Device

PFHD,, | va

(e.g. standstill ' (locking mean) |
monitor)

@ BILGI
Kapali tutma mekanizmasinin glivenli kumanda edilmesi ile ilgili diger bilgiler icin bkz. bélim 10.12. Giivenli
kumandalardaki isletime y6nelik bilgiler sayfa 35

4. Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya givenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim galismalarinin talep
edildigi sekilde yuratilmemesi, sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin digsmesine yol acar.
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5. Genel guvenlik bilgileri

Guvenlik salterleri, kisisel koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj veya manipulasyonlar, kisilerin 6lumcuil
yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, ézellikle;
» her igletime almadan sonra

» CET bilesenlerinin degistiriimesinde

» uzun galismama suresi sonrasinda

» her hatadan sonra

Bundan bagimsiz olarak koruma diizeneginin guvenli fonksiyonu, bakim programinin bir par¢asi olarak uygun araliklara uygulan-

malidir.

A

UYARI

Teknide uygun olmayan montaj veya kullanim (manipUlasyonlar) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet aksamlari,

bir kisisel koruma fonksiyonu gordr.

» Emniyet aksamlari baypas edilmemeli, aksamlar dondirilmemeli, kaldiriimamali veya baska bir sekilde
etkisiz hale getiriimemelidir. Bu hususta 6zellikle EN ISO 14119:2013, 7. bolimunde verilen baypas sege-
neklerini azaltma dnlemleri dikkate alinmalidir.

» Kumanda iglemi sadece bunun i¢in éngorilmus aktiiatorler tarafindan devreye alinabilir.

» Yedek aktliator tarafindan atlamanin gergeklesmediginden emin olun (sadece Multicode degerlendirme-
sinde). Bunun igin aktuatorlere ve érn. kilit agma mekanizmalari igin anahtarlara erigimi kisitlayin.

» Montaj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece su bilgilere sahip yetkili uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir:

- Emniyet aksamlarinin kullanimina yonelik 6zel bilgiler
- Gegerli EMU talimatlarinin bilinmesi
- Is glivenligi ve kaza énlemeye yénelik gecerli talimatlarin bilinmesi.

Onemli!

Kullanimdan énce igletim kilavuzunu okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin. isletim kilavuzunun montaj,
isletime alma ve bakim ¢alismalarinda, her zaman kullanima hazir durumda olmasini saglayin. Bu nedenle
isletim kilavuzunun basili bir sirimind arsivleyin. Isletim kilavuzunu www.euchner.com adresinden indi-
rebilirsiniz.
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6. Fonksiyon
Cihaz hareketli devre kesici koruma tertibatlarinin kapali tutulmasini saglar.
Sistem asagidaki bilesenlerden olusmaktadir: Kodlu aktliator (aktarici) ve salter.

Komple aktuatér kodunun cihazdan mi 6grenilip (Unicode) dgrenilmedidi (Multicode) Rampa / salter baghg
ilgili modele baghdir.

» Unicode degerlendirmeli cihazlar: Aktlatoriin sistem tarafindan algilanmasi igin bir
egitim islemi araciliglyla emniyet salterine siniflandiriimaldir. Bu belirgin atama ara-
ciliiyla oldukga yiksek bir maniptlasyon giivenligine ulasilir. Sistem boylece yuksek
bir kodlama kademesine sahiptir.

» Multicode degerlendirmeli cihazlar: Essiz algilamalari sistemlerin aksine Multicode
cihazlarinda belirli bir kod sorulmaz, aksine sadece sistem tarafindan algilanmasi ge-
reken bir aktlator tipinin s6z konusu olup olmadigr kontrol edilir (Multicode algilamasi). Firlatici
Aktlator kodunun ogretilen emniyet salterindeki (essiz algilama) égretilen kod ile tam
karsilastirimasina gerek kalmaz. Sistem dusiik bir kodlama kademesine sahiptir.

Koruma tertibatinin kapatiimasinda aktlatdr, emniyet salterine yakinlastirilir. Calistirma —]
mesafesine ulasiimasinda salter Gizerinden akttatore gerilim beslemesi ve veri aktarimi O
gerceklesir.

Kapali tutma civatalari gukurdaysa (durum: kapi kapali ve kilitli) ve izin verilen bir kodlama

algilanirsa emniyet gikislari [w] agilir. Gukur

Kapali tutma kilidinin agilmasinda emniyet ¢ikislari [] ve bildirim gikisi (OUT) kapatilir.

@ Onemli! Rampa

» CET3 (sukunet akimi prensibi)
Kapall tutma miknatisinin kumanda edilmesi bile (> 5 ms) OA/OB emniyet Aktaric
cikiglariin ve OUT bildirim ¢ikisinin kapatiimasina neden olur.

» CET4 (calisma akimi prensibi)

Ucm'deki gerilim beslemesinin kesilmesi (> 5 ms) bile OA/OB emniyet ¢ikis-

Yayli yataklanan

larinin ve OUT bildirim ¢ikisinin kapatilmasina neden olur. kapall tutma —
» Iki durumda da miknatislarin gergek konumundan bagimsiz olarak gikiglar ~ ©@@"
kapatilir.
» Daha detayli bilgi icin bkz. bolim 10.12. Glvenli kumandalardaki igletime @ q
yonelik bilgiler sayfa 35.
ol |0

Emniyet salterindeki bir hata durumunda emniyet gikislari [wkapatilir ve DIALED'i kirmizi
renkte yanar. Meydana gelen hatalar en ge¢ emniyet ¢ikislarinin agiimasi talebinde (6rn.
bagslatirken) algilanir.

6.1. Kapali tutma mekanizmasinin denetimi

Tdm modeller kapali tutma mekanizmasinin denetlenmesi igin iki glivenli emniyetli ¢ikisa sahiptir (OA ve OB). Kapali tutma kilidinin
acllmasinda emniyet ¢ikislari | kapatilir.

6.2.  Bildirim gikisi (OUT)

Kapall tutma mekanizmasi etkin oldugu stirece (durum: kapi kapali ve kilitli) ve aktarici algilandiginda bildirim ¢ikisi agilir.
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6.3. Kapi bildirim ¢ikigi (OUT D)

CET3 ve CET4 modelleri kapi ¢ikisina sahiptir (OUT D). Akttator disari strulmas firlatici Gzerindeyse kapi bildirim ¢ikisi galigtirihr
(durum: Koruma tertibati kapali ve kapali tutulmuyor). Kapi bildirim ¢ikisi, kapali tutma mekanizmasi etkinken de agik kalir.

6.4. Teshis cikigi (DIA)

Bazi modeller teshis ¢ikisina sahiptir. Teshis ¢ikisi hata durumunda agiktir (DIA LED’inde oldugu gibi ¢alistirma kosulu) bkz. bélim
12. Sistem durumu tablosu sayfa 41).

6.5. CET1 ve CET3 modellerinde kapali tutma mekanizmasi

(Kapali tutma mekanizmasi yay kuvvetiyle kumanda edilmis ve enerji ACIK ile agiimis)

Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirme: Koruma diizeneklerini kapatin, miknatista gerilim yok
Kapali tutma mekanizmasinin kilidini agma: Miknatisa gerilim verin.

Yay kuvvetiyle kumanda edilen kapali tutma mekanizmasi duragan akim prensibine gore calisir. Miknatistaki gerilim kesildiginde
kapall tutma mekanizmasi etkin kalir ve koruma dizenedi hemen agilamaz.

@ Onemli!

Koruma duizenegi, gerilim beslemesi kesildiginde agiksa ve ardindan kapatilirsa kapali tutma mekanizmasi
etkinlestirilir. Bu kisilerin yanlislikla iceride kapali kalmasina yol acabilir.

Firlatici, aktuator tarafindan agagi bastirildidi slirece aktuatorin kapali tutma civatasi gukurdan hareket ettirilemez ve koruma
tertibati kapali kalir.

Kapali tutma miknatisinda gerilim varsa firlatici disari surlliir ve aktiiatoriin kapali tutma civatasini gukur kenari (izerinden kaldirir.
Koruma dlizenegi acilabilir.

6.6. CET2 ve CET4 modelinde kapal tutma mekanizmasi
(Kapali tutma mekanizmasi, enerji AGIK ile kumanda edilmis ve yay kuvvetiyle kilidi agiimis)

@ Onemli!

Kisilerin korunmasi igin kapall tutma mekanizmasi olarak kullanim sadece kaza riskinin siki dederlendiril-
mesinden sonra mumkundur (bkz. EN 1ISO 14119:2013, bdlim 5.7.1)!

Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirme: Miknatisa gerilim verin.

Kapali tutma mekanizmasinin kilidini agma: Gerilimi miknatistan ayirin.

Miknatis kuvvetiyle kumanda edilen kapali tutma mekanizmasi, ¢alisma akimi prensibine gére ¢alisir. Miknatistaki gerilim kesildi-
ginde kapali tutma mekanizmasi agilir ve koruma diizenegdi hemen agilabilir!

Firlatici disari konumda tutuldugu sirece koruma tertibati agilir.

Kapali tutma miknatisinda gerilim varsa firlatici serbest birakilir. Aktlatértin kapali tutma civatasi firlaticiyr asagi dogru bastirabilir.
Kapall tutma civatasi tamamen gukura surildiginde koruma tertibati kapali tutulur.
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6.7. Baglatma tusu ve geri besleme devresi (opsiyonel)

Bir baglatma tusu ve geri besleme devresi (sonradan devreye alinan réle ve kontaktérlerin denetlenmesi) bagdlanabilir (Y girisi).

@ Onemli!

Baslatma tusundaki veya geri besleme devresindeki hatalar algilanmaz. Bu istenmeyen otomatik baslat-
maya neden olabilir.

Baslatma tuslu ve geri besleme devreli cihazlarda emniyet ¢ikislari [4#x] ancak baslatma tusu basiliyken ve geri besleme devresi
acikken calistirilir. Baglatma tusu ve geri besleme devresi en az 500 ms igin kapali olmalidir.

Kapali tutma mekanizmasi etkin oldugu strece bildirim ¢ikisi OUT calistirilir. Geri besleme devresi veya baslatma tusu durumunun
bunun tzerinde etkisi yoktur (bkz. bolim 12. Sistem durumu tablosu sayfa 41).

6.8. Kumanda durumlari

Salterinize yonelik ayrintill kumanda durumlarini sistem durumu tablosunda bulabilirsiniz. Orada tim emniyet, bildirim ¢ikislari ve
LED gostergeleri tanimlanmusgtir.

Koruma diizenegi kapall Koruma tertibati kapali Koruma diizenegi agik
ve kapali tutuluyor ve kapali tutulmuyor

V\/\

o1 ® /o
]
B QAP D]IIIP
Kapali tutma miknatisinda CET1/3 gerilim Kapali Acik (Gnemli degil)
Kapali tutma miknatisinda CET2/4 gerilim Acik Kapali (Gnemli degil)
OA ve OB emniyet gikiglari Agtk Kapali Kapali
Bildirim cikisi OUT Acik Kapali Kapali
Kapi bildirim ¢ikisi OUT D Acik Acik Kapali
(sadece CET3 ve CET4)
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7. Manuel kilit agma

Bazi durumlarda kapali tutma mekanizmasini manuel agmak gerekebilir (6rn. arizalarda veya acil durumda). Kilidi agtiktan sonra
fonksiyon kontrolli yapiimalidir.

Daha fazla bilgi igin bkz. EN ISO 14119:2013 standardi, bélim 5.7.5.1. Cihaz su agma fonksiyonlarina sahip olabilir:

7.1. Yardimci kilit agma mekanizmasi ve anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi (donatilabilir)

Fonksiyon arizalarinda yardimci kilit agma mekanizmasi ya da anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi ile kapali tutma meka-
nizmasli, miknatisin durumuna bagl olmaksizin agilabilir.

Yardimcei kilit agma mekanizmasi ya da anahtarli yardimcei kilit agma mekanizmasi, kumanda edildiginde emniyet ¢ikislar [] ka-
patilir. Emniyet gikislarini ], bir durdurma komutu olusturmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikigi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Yardimci kilit agma mekanizmasinin ya da anahtarli yar-
dimci kilit agma mekanizmasinin geri alinmasindan sonra koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar normal
isletimde calisir.

@ Onemli!

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici gekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Yardimci kilit agma mekanizmasini ihtiya¢ dogrultusunda geriye alin, emniyet
civatasini takin ve muhdrleyin (érn. glivenlik boyasiyla).

» Yardimci kilit agma mekanizmasi, salter isletime alinmadan énce manipu-
lasyona karsi koruma amagli mihurlenmelidir (6rn. glvenlik boyasi).

» Anahtarli yardimei kilit agma mekanizmasi, érn. kapall tutma mekanizma-
sinin etkinlestirilmesini 6nlemek igin bakim galismalari sirasinda salterin
kapatilmasi i¢in kullaniimamaldir.

» Montaj hatasi veya montaj esnasinda hasar nedeniyle kilit agma fonksiyonu
kaybr.

» Her montajdan sonra kilit agma mekanizmasinda bir fonksiyon kontrolii yapin.

» Muhtemelen ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

7.1.1.  Yardimci kilit agma mekanizmasinin tetiklenmesi ,
Emniyet civatasi

1. Emniyet civatasini sokin. Yardimr kilit

agma mekaniz-

2. Yardimci kilit agma mekanizmasini tornavidayla ok yoniine @ konumuna cevirin. mas

®» Kapall tutma mekanizmasi agilmistir.

7.1.2.  Anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasinin tetiklenmesi

Anahtarli yardimei kilit agma mekanizmali cihazlarda (sonradan donatilabilir) kilidi agmak igin
sadece anahtar gevrilmelidir. Fonksiyon, yardimci kilit agma mekanizmasindaki gibi. Montaj igin
bkz. anahtarli yardimci kilit agma mekanizmasi ile ilgili ek dokiiman.
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7.2. Acil kilit agma mekanizmasi (sonradan donatilabilir)

Kapali tutulan bir koruma diizenegini yardimci alet olmadan tehlike alani disindan agmayi saglar. Montaj i¢in bkz. montajla ilgili

ek dokiiman.

Acil kilit agma mekanizmasi kumanda edildiginde emniyet ¢ikislari 2] kapatilir. Emniyet ¢ikislarini [, bir durdurma komutu olus-

turmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikisi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Acil kilit agma mekanizmasinin geri alinmasindan sonra
koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar normal isletimde caligir.

®

Onemli!

» Acil kilit agma mekanizmasi, korunan alanin digindan yardimci alet kullanilmadan elle kumanda edilebil-
melidir.

» Acil kilit agma mekanizmasi, sadece acil durumda kumanda edilebilecegini gdsteren bir isarete sahip
olmaldir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Acil kilit agma mekanizmasi mihirlenmeli veya kumandada kilit agma fonksiyonun kotiiye kullaniimasi
onlenmelidir.

» Kilit agma fonksiyonu EN ISO 14119 standardinin diger tim gereksinimlerini yerine getirir.

» Acil kilit agma mekanizmasi EN ISO 13849-1:2015 uyarinca B kategorisinin gereksinimlerini yerine getirir.
» Montaj hatasI veya montaj esnasinda hasar nedeniyle kilit agma fonksiyonu kaybi.

» Her montajdan sonra kilit agma mekanizmasinda bir fonksiyon kontroll yapin.

» Muhtemelen ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

7.21.  Acil kilit agma mekanizmasinin kumanda edilmesi

Acil kilit agma mekanizmasini oturana kadar saat yoniinde cevirin.
®» Kapall tutma mekanizmasi agiimistir. Yerlesme pimi

Geri almak igin yerlesme pimini, 6rn. kiigik bir tornavidayla igeri dogru bastirin ve acil kilit agma
mekanizmasini geriye gevirin.
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7.3. Kagis kilidini agma mekanizmasi (opsiyonel) ==
Kapali tutulan bir koruma diizenegini yardimci alet olmadan tehlike alanindan agmayi saglar (bkz. i
bélum 13.2. Emniyet galteri CET.-AR-... bl¢ii ¢izimi sayfa 45). Z g
Kacis kilidini agma mekanizmasi, kumanda edildiginde emniyet ¢ikislari [ kapatilir. Emniyet ¢ikis-

larini [, bir durdurma komutu olusturmak igin kullanin.

Bildirim ¢ikisi OUT kapatilir, OUT D tanimsiz bir durumu kabul edebilir. Kagis kilidini agma meka-
nizmasinin geri alinmasindan sonra koruma tertibatini agin ve tekrar kapatin. Ardindan cihaz tekrar

normal isletimde calisir. G&KW& 2) :l}
Onemili!
@ -

» Kagis kilidini agma mekanizmasi, korunan alanin ig tarafindan yardimci alet
kullanmadan elle agiimalidir.

» Kagis kilidini agma mekanizmasina, disaridan ulagilamamalidir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

» Kagls kilidini agma mekanizmasi, EN ISO 13849-1:2015 uyarinca B kate-
gorisinin gereksinimlerini yerine getirir.

7.3.1.  Kagis kilidini agma mekanizmasinin tetiklenmesi
Kirmizi kilidini agma digmesine dayanak noktasina kadar basin.
®» Kapall tutma mekanizmasi agiimigtir.

Geri almak igin diigmeyi tekrar disari gekin.
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74. Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi (opsiyonel)

Bir cekme halatiyla kilit agma. Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi takildigi tire bagli olarak acil kilit
acma veya kagis kilidini agma mekanizmasi olarak kullanilabilir.

Oturmayan bowden kablosu kilit agma mekanizmalari igin asagidakiler gegerlidir:

Kilit agma, acil kilit agma mekanizmasi olarak kullanilirsa asagidaki tedbirlerden birini almalisiniz (bkz.
EN ISO 14119:2013, par. 5.7.5.3):

» Kilit agma mekanizmasini, geri alma sadece takim yardimiyla gerceklesecek sekilde takin.

» Alternatif olarak kumanda duizlemine geri alma gergeklestirilebilir drn. bir uyumluluk kontrolG araciligiyla
(emniyet cikiglarinin durumu kapali tutma mekanizmasinin kumanda sinyaline uygun degil).

Bundan badimsiz olarak Sayfa 13, 7.2 bolumundeki acil kilit agma mekanizmasina yonelik 6n veriler
gegcerlidir.

@ Onemli!

» Bowden kablosu kilit agma mekanizmasi EN ISO 13849-1:2015 dogrultusundaki B kategorisinin gereksi-
nimlerini yerine getirir.

» Dogru fonksiyon gekme halatinin yerlesimine ve ayrica gekme tutamaginin takilmasina ve tesisi yapana
baghdir.

» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

7.41. Bowden kablosunun dégsenmesi

@ Onemli!

» Montaj hatasl, hasarlar ya da asinma nedeniyle kilit agma fonksiyonun kaybi.

» Her montajdan sonra kilit agma mekanizmasinda bir fonksiyon kontroll yapin.

» Bowden kablosunu doserken aktiiatoriin kolay hareketli oimasina dikkat edin.

» Minimum blikme yarigapini (100 mm) dikkate alin ve bikme sayisini dusuk tutun.
» Salter agilmamalidir.

» Ekte bulunan veri foylerindeki bilgileri dikkate alin.

8. Harekete gegme yoniiniin degistirilmesi
1. Emniyet salterindeki civatalari sokiin ve basli§i emniyet salterinden ¢ikarin.

2. Rampayi istediginiz harekete gegme yoniine oturtun.

3. Civatalari 1,5 Nm ile sikin.

Resim 1: Harekete gegcme yonunin degistiriimesi
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9. Montaj

A DIKKAT

Emniyet salterleri baypas edilmemeli (kontaklarin baypasi), salterler déndiriimemeli, kaldiriilmamali veya

baska bir sekilde etkisiz hale getirilmemelidir.

» Bir kilitleme dlizeneginin atlanmasi segeneklerinin azaltiimasina yonelik EN 1ISO 14119:2013, bolum 7'yi
dikkate alin.

@ BiLGI

Yanlis montaj nedeniyle cihaz hasarlari ve fonksiyon arizalari.

» Emniyet salteri ve aktliator dayanma olarak kullaniimamaldir.

» Emniyet salterinin ve aktlatorlin sabitlenmesi igin EN ISO 14119:2013, béliim 5.2 ve 5.3' dikkate alin.

» Salter bashigini hasara ve talas, kum, plskirtme maddesi vs. gibi iceri sizabilecek yabanci cisimlere karsi
koruyun. Bunun igin salter, tetikleme bagsligi ile asagi dogru takilmalidir.

» Minimum kapi yarigaplarini dikkate alin (bkz. Resim 2).

» Aktliatorlin 6ngorilen alanda rampaya denk geldigine dikkat edin (bkz. alt resim). Rampadaki isaretler
ongorilen harekete gegme alanini belirtir.

@ ipucu!

Manipilasyon korumasini iyilestirmek icin EUCHNER firmasi 6zel 6rtme saclari sunar. Bu aksesuarlari
www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz.

[ O

Resim 2: Montaj durumu ve kapi yarigaplari
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Asagidaki noktalari dikkate alin:

Aktlator ve emniyet salteri agagidaki gibi takilmalidir:

» Aktliator ve emniyet salterinin etkin ylzeyleri birbirine paralel duracak sekilde.
» Koruma tertibati kapaliyken aktiiator tamamen salter gukuruna girecek sekilde.
» Cukurda kir birikmeyecek sekilde.

74,5 = 4 mm

2110788-14-11/22 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 17
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10. Elektrik baglantisi

Asagidaki baglanti secenekleri vardir:

» Minferit igletim

» EUCHNER firmasina ait Y dagiticilari ile sirali devre (sadece M12 konnektérlerinde)
» Orn. salter dolabindaki kablo baglantisi ile sirali devre
» AR degerlendirme cihazinda isletim

A

UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Glvenligin saglanabilmesi icin her iki emniyet cikisinin [] (OA ve OB) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

» Sinyal ¢ikiglari emniyet ¢ikisi olarak kullanilamaz.

» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.

DIKKAT

Yanlis baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Degerlendirme elektroniginin gerilim beslemesi kapall tutma miknatisinin gerilim beslemesinden ayridir.

» Tim CET1/2 ve 2 x M12 kontaktorlii cihazlar igin gegerli olan:

Okutma girisi ya da geri besleme devresi veya serbest olarak kumanda edilebilen LED'ler kapali tutma
miknatisi ile ayni kiitle potansiyeline sahiptir.

» Déngult kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngistnu kapatin. Cihaz, OA/OB
¢ikis hatlarinda kendine ait test impulslar olusturur. Sonradan devreye alinan kumanda, 1 ms'ye kadar
uzunluga sahip olabilecek bu test impulslarini tolere etmelidir. Emniyet ¢ikislari kapaliyken, OA emniyet
cikisindan test impulslari verilir. Sonrasinda baglanan cihazin (kontrol donanimi, réle, vb.) eylemsizligine
bagh olarak kisa kumanda islemleri olusabilir.

» Glvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir diizey temin ettigi icin baglanan degerlendirme
cihazinin girisleri pozitif devreli olmalidir.

» Cihaz, toprak baglantisi denetleyicilerindeki isletim i¢in uygun degildir.

» Tim elektrik baglantilarinin IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis gerilimi sinirflamali gtvenlik
transformatori veya ayni degerdeki izolasyon tedbirleri ile izole edilmesi gerekmektedir (PELV).

» Tim elektrik ¢ikislar enduktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir. Bunun igin ¢ikislarin
serbest diyotlarla korunmasi gerekir. RC supresorleri kullaniimamalidir.

» Gugll parazit kaynagi olusturan gu¢ cihazlari sinyal yayilimi giris ve ¢ikislarindan yerel olarak ayriimalidir.
Guvenlik devrelerinin gli¢ gegisi, gli¢ devrelerinin hatlarindan mimkin oldugunca uzak olmalidir.

» EMU arizalarini engellemek igin cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve isletim kosullarinin, EN 60204-1
uyarinca gereksinimleri karsilamasi gerekir.

Frekans donustiriculeri ya da indiksiyon 1sitma tesisleri gibi cihazlarda meydana gelen ariza alanlarini
dikkate alin. ilgili tireticinin el kitaplarindaki EMU bilgilerini dikkate alin.

Onemli!

Calisma gerilimi veriimesi sonrasinda cihazin ¢galismamasi durumunda (6rn. yesil STATE LED'i yanip sén-
miyor) emniyet salterinin aciimadan Ureticiye geri gonderilmesi gerekir.
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101. @ ile ilgili bilgiler

@ Onemli!

» {@= gereksinimleri uyarinca bir kullanimda "for use in Class 2 circuits" (2. sinif devrelerde kullaniimak
icindir) 6zellikli UL1310 uyarinca bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.

Alternatif olarak asagidaki gereksinimlere sahip sinirli gerilim veya akimli bir gerilim beslemesi de kulla-

nilabilir:

- UL248 uyarinca sigorta ile baglantili galvanize izolasyonlu adaptor. <@-= gereksinimleri uyarinca bu sigor-
ta, maks. 3,3 Aigin tasarlanmis ve maks. 30 V DC ikincil gerilime sahip akim devresine entegre edilmis
olmalidir. Gerekirse cihaziniz igin daha dusuk baglanti degerlerini dikkate alin (bkz. teknik veriler).

» «@= gereksinimleri 1) uyarinca kullanim igin UL kategorisi kodu CYJV/7 altinda listelenmis olan bir baglanti
hatti kullaniimalidir.

1) UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Cihazlar UL508 ve CSA/ C22.2 no. 14 (elektrik carpmasina ve yangina karsi koruma) gereksinimleri uyarinca kontrol edilmistir.

10.2.  Hata giivenligi

» Isletim gerilimi Ug ve miknatis gerilimi Ugy ters kutup korumalidir.

» Emniyet ¢ikislari OA/OB kisa devre korumalidir.

» OA ve OB arasindaki ¢apraz devre salter araciligiyla algilanir.

» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

10.3.  Gerilim beslemesi emniyeti
Gerilim beslemesi salter sayisina ve ¢ikislar icin gerekli olan akima bagl olarak emniyete alinmalidir. Bunun igin asagidaki kurallar
gegerlidir:

Tek salterin maks. akim sarfiyati |5

Imaks = lyg * lout * loatos (* loutp*)

lug = Igletim akimi salteri (80 mA)

lout/ lout p = Bildirim ¢ikiglari yik akimi (2 x maks. 50 mA)

loa+0B = Emniyet gikiglari yiik akimi OA + OB (2 x maks. 200 mA)

* Sadece kapi bildirim ¢ikish modelde

Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati X |,axs

Z Imaks = loa+os + N X (Iyg * lout (*+ lout D))
n = Bagli salterlerin sayisi

* Sadece kapi bildirim ¢ikish modelde
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10.4.  Baglanti hatlari ile ilgili gereksinimler

A DIKKAT

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» EUCHNER firmasinin baglanti yapi pargalarini ve baglanti hatlarini kullanin.

» Farkl badlanti aksamlarinin kullanilimasi durumunda agsagidaki tabloda verilen gereksinimler gegerlidir.
Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, givenli fonksiyon i¢in sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

Deger
Parametre Birim
M12 / 8 kutuplu M12 / 5 kutuplu M23 / 19 kutuplu
Tavsiye edilen hat tipi LIYY 8 x 0,25 LIYY 5x 0,25 LIYY 5x 0,34 LI9Y11Y 16 x 0,5+ 3 x 1,0 mm?
Hat 8x0,25 5x0,25 5x0,34 16x0,5 3x1,0 mm?
Hat direnci R maks. 78 78 58 39 20 Q/km
indiiktans L maks. 0,51 0,64 0,53 0,62 0,58 mH/km
Kapasite C maks. 107 60 100 49 55 nF/km
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10.5. Maksimum hat uzunluklar

Toplamda maksimum 200 m hat uzunluguna sahip salter zincirlerine, hat direnci araciligiyla gerilim azalmasinin dikkate alinmasinda
izin verilir (bkz. érnek verileri ve durum dérnekleri iceren asagidaki tablo).

« | =200m R
I2 ' I1
— P
|n
u, = 24 V-20% ) ’ u, =24V-10%
&
]
SPS
PLC
O o
i @)
0O 5x 0,34 mm?
CESAR #1 CESAR # n-1
CETAR #n
n loaios (MA) Iy (m)
Maks. salter sayisi Kanal bagina olasi akim ¢ikisi OA/OB Son salterden kumandaya kadar maks. hat uzunlugu

10 150
25 100

5 50 80
100 50
200 25
10 120
25 90

6 50 70
100 50
200 25
10 70
25 60

10 50 50
100 40
200 25
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10.5.1. Ornek tablosu yardimiyla hat uzunluklarinin belirlenmesi
Ornek: Sirayla alti salter kullanilmalidir. Salter dolabindaki emniyet rélesinden son saltere (#6) kadar 40m hat désenir. Her bir
emniyet salteri CES-AR/CET-AR arasina 20 m hat dosenir.

|=140 m
l,=5x%20m R ,=40m

A
A

Sicherheits-
relais

Safety Relay

CESAR #1 CESAR # 2 CESAR# 3 CESAR#5

CET-AR # 4 CET-AR # 6

Resim 3: Alti CES-AR/CET-AR ile devre ornegi

iki emniyet girisinde 75 mA akim alan bir emniyet rélesi galigtiriimigtir. 19,2 V gerilimde (24 V -%20 ile aynidir) sicaklik araliginin
tamaminda galisir.

Ornek tablosu Gizerinden dnemli tim degerler tespit edilebilir:

1. nsitunundan (maks. salter sayisi) ilgili bélimi segin. Burada: Alti salter.

2. loaop sltununda (kanal bagina olasi ¢ikis akimi OA/OB) 75 mA (izerindefile esit bir akim arayin. Burada: 100 mA.

®» |4 stunundan son salterden (#6) kumandaya kadar olan maksimum hat uzunlugu alinabilir. Burada: 50 m'ye izin verilir.

Sonug: istenen hat uzunlugu |; 40 m ile tablodaki izin verilen deger altindadir. Salter zincirinin tim uzunlugu lyas, 140 m ile
200 m'lik maksimum deger altindadir.

®» Planli kullanim bu sekilde islevseldir.
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isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

10.6. 2 x M12 kontaktorli CET-AR emniyet salteri fig yerlesimi

10.6.1. Kapi bildirim ¢ikigsiz model (CET1/2)

Baglanti plani A
Konnektor

Baglanti hatt

(Takma tarafindan goriiniim) il LI AT e kablo rengi 1)
X1.1 1B Kanal B i¢gin onay girisi WH
X1.2 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X1.3 OA Kanal A emniyet gikigl GN
X14 OB Kanal B emniyet gikisi YE
X1.5 ouT Bildirim ¢ikis! GY

2xM12 X 1.6 A Kanal Aligin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X21 0V Ucu Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V BN

LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC
X22 LED 1 WH

LED 1 kirmizi, akim uygulanmis miknatis 3)
X23 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BU
X24 Uem Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC BK

Okutma girisli model:
J Yeni aktlatorin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin, normal isletimde
777777777777777 actk birakin. 2)
v Geri besleme devreli model:
Geri besleme devresi kullanilmazsa 24 V DC ile baglayin
X285 [ - s GY
Islev topragi
FE Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:

Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir. 3)

Geri besleme devresiz ve okutma girissiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapilmalidir.

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin.
3) Sadece kimlik no. 109015'de

10.6.2. Kapu bildirim ¢ikish model (CET3/4)

Baglanti plani B
Konnektor

Baglanti hatti

(Takma tarafindan goriiniim) il UL Aol kablo rengi 1)
X1.1 1B Kanal B igin onay girisi WH
X1.2 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X13 OA Kanal A emniyet gikisi GN
X14 OB Kanal B emniyet gikisi . YE

2 x M12 X1.5 ouT Bildirim ¢ikis! GY
X1.6 1A Kanal A igin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X241 0V Ucum Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V BN
X22 OuTD Kapi bildirim ¢ikisi (LED 2'deki gésterge) WH
X23 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BU
X24 Ucm Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC BK

Okutma girisli model:
J Yeni aktlatorin okutulmasi icin 24 V DC ile baglayin, normal isletimde
777777777777777 agk birakin.2
v Geri besleme devreli model:
Geri besleme devresi kullanilmazsa 24 V DC ile baglayin
X285 | - e GY
Islev topradi
FE Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:

Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin



isletim kilavuzu
Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-...

EUCHNER

10.6.3. Kapi bildirim ¢ikigh (CET3/4) ve X 2.3'te ek bildirim ¢ikigh OUT model

Baglanti plam C

Konnektor

Baglanti hatti

(Takma tarafindan goriiniim) PIN Tanim Fonksiyon kablo rengi 1)
X141 IB Kanal B i¢in onay girisi WH
2 x M12 X1.2 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BN
X1.3 OA Kanal A emniyet ¢ikisi GN
X14 OB Kanal B emniyet ikis! YE
X15 ouT Bildirim cikisl GY
X1.6 1A Kanal A igin onay girisi PK
X1.7 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BU
X1.8 RST Sifirlama girisi RD
X21 0V Ucu Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi 0 V BN
X22 OuUTD Kapi bildirim ¢ikisi (LED 2'deki gésterge) WH
X23 ouT Bildirim ¢ikis! BU
ol o et gy 24V 0 o«
X25 - n.c. GY

10.7.

10.7.1.

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin

M23 (RC18) konnektorlii emniyet salteri CET-AR fig yerlegimi

Kapi bildirim ¢ikigsiz model (CET1/2)

Baglanti plani D

Konnektor

Baglanti hatti

(Takma tarafindan gériiniim) PIN Tanim Fonksiyon kablo rengi 1)
1 Ucm Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi, 24 V DC VT
2 1A Kanal A icin onay girisi RD
3 IB Kanal B i¢in onay girisi GY
4 OA Kanal A emniyet gikisi RD/BU
5 OB Kanal B emniyet gikisi GN
6 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BU
7 RST Sifirlama girisi GY/PK
M23 (RC18) gins
8 - n.c. GN/WH
ile 9 - n.c. YEMH
|zolasyon yayi —
10 ouT Bildirim gikigi GY/WH
1 - n.c. BK
Islev topragr:
12 FE Bu baglanti 0 V ile yapilmalidir. GNIYE
Okutma girisli model:
J Yeni aktiiatoriin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin, normal isletimde
acik b|rq}g|n. 2)
13 Y Geri besleme devreli model: PK
Geri besleme devresi kullaniimazsa 24 V DC ile baglayin
: Geri besleme devresiz ve okutma girissiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapilmalidir.
14 - n.c. BN/GY
15 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/YE
16 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/GN
17 - n.c. WH
18 0V Uy Kapali tutma miknatisi igletim gerilimi 0 V YE
19 0V Ug AR elektronidi isletim gerilimi 0 V BN

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglant hatti igin
2) Iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V U ile baglamayin
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10.7.2. Kap bildirim ¢ikigh model (CET3/4)

Baglanti plam E

Konnektor Baglanti hatti

(Takma tarafindan goriiniim) il Ul IR kablo rengi 1)

1 Ucm Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi, 24 V DC VT

2 1A Kanal A igin onay girisi RD

3 1B Kanal B igin onay girisi GY

4 OA Kanal A emniyet ¢ikisi RD/BU

5 0B Kanal B emniyet ¢ikii GN

6 Ug AR elektronigi isletim gerilimi, 24 V DC BU

7 RST Sifirlama girisi GY/PK

M23 (RC18) —

8 OuUTD Kapi bildirim ¢ikisi GN/WH
ile 9 - n.c. YE/WH
Izolasyon yayi —

10 ouT Bildirim ¢ikig! GY/WH

1 - n.c. BK

islev toprag:

12 FE Bu baglanti 0 V ile yapilmalidir. GN/YE

Okutma girisli model:
J Yeni akttiatoriin okutulmasi igin 24 V DC ile baglayin, normal isletimde
acik birakin. 2)
13 v Geri besleme devreli model: PK
Qeri besleme devresi kullaniimazsa 24 V DC ile baglayin
} Geri besleme devresiz ve okutma girigsiz model:
Bu baglanti 0 V ile yapiimalidir.

14 - n.c. BN/GY

15 LED 1 LED 1 kirmizi, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/YE

16 LED 2 LED 2 yesil, serbest donatilabilir, 24 V DC BN/GN

17 - n.c. WH

18 0V Ucum Kapali tutma miknatisi isletim gerilimi 0 V/ YE

19 0V Ug AR elektronigi isletim gerilimi 0 V BN

1) Sadece EUCHNER firmasina ait standart baglanti hatti igin
2) iki kanalli miknatis kumandasinda 0 V Ug ile baglamayin
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Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-... EUCHNER

10.8. Y dagitici fig yerlesimi
(Sadece 2 x M12 kontaktdrli model igin)

CET-AR emniyet salterinin
(8 kutuplu pim)

ve
Y dagiticinin
(fis X1, 8 kutuplu burg)
fis yerlesimi
Pin Fonksiyon
X1.1 B
X1.2 Ug
X1.3 OA
X1.4 OB
X1.5 OUT/DIA
X1.6 IA
X1.7 0VUg
X1.8 RST

Baglanti kablolu Y dagitici

Y dagitici 097627
111696 ya da 112395

Képriilii fig 097645
4 kutuplu, pim Burg

Burg
(Res. benzeri)

151

~

(FA 1]
ll LT
M12x1
< | 097627 |
£ ‘ Sib. no Uzunluk =
= P-NO- ) 1mm] :
| R 11696 200 w1z
— 112395 1000 plag
M12x1 -
@145 3\ /3/
Pim
12x
o15
Pim
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Us X3.1 Us
X2.2 OA X3.2 IA
X2.3 0V Ug X3.3 0VUg
X2.4 0B X3.4 B

X2.5 RST X3.5 RST
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10.9. Tek bir CET-AR'In baglantisi
Tek bir CET-AR cihazi kullanildi§inda cihazi asagdidaki resimlerde gdsterildigi gibi baglayin. Bildirim ¢ikislar bir kumandaya iletilebilir.

RST girisi Uzerinden salteri sifirlayabilirsiniz. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V bulunur.

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.

» Guvenligin saglanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin ] (OA ve OB) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

Onemli!
@ » Ornek sadece CET sisteminin baglantisi icin 6nemli olan bir kesiti gdsterir. Gosterilen drnek tam bir sistem
planlamasi gostermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tasimaktadir. Detayli kullanim 6rnek-
lerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini girmeniz
yeterlidir. indir altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.
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EUCHNER

24V DC 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] w2 [
2 2
13 12 14
-snvw S2k---
14 11
g : - 1
EUCHNER|CET 585 8 5 5 5 o -B1
4 X2:5 X2:2 X X1 X1 X1:6 X1:1
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ oty Inputs
N Read Head U U : i
é 1§ - s Bl & RD GN Monitoring |
= XZ\\ XZ\\ Output : Safety Outputs
X2 ‘,ﬂ‘? X1:5 X1:3 X1:4
o s Bo B
Connected load
Resim 4: Baglanti plani A, 2 x M12 konnektorli CET 1/2-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
24VDC — 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] £ [[]
2 17 2
|
| [
EUCHNER|CET 5 & & 5 5 o -BL
X2:4 X2:5 X2:2 X2 X1 X1:8 X1:6 X1
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ oty Inuts
N Read Head U U : i
é 1§ - it Bt & RD GN Monitoring |
= XZ\\ XZ\\ Output : Safety Outputs
X’J/ X\‘ 7 X1:5 X1:3 X1:4
o s 8o Bo B
‘ri |ch4v£MTr-‘H)3 )DE.W‘ T’lﬁ. LDET "__gb_o_:
| X | | Xt | | I |
| [ | | | | Digital 1
PWR
: Supply of : : 4F-DO : : 4/8 F-DI : : Output :
| the control | T -~ —=-  —-------- - ——-=- |
Lo . |

Resim 5: Baglanti plani A, 2 x M12 konnektorli CET 1/2-AR
Kapall tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi
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24V DC 24V DC
oV — ov
1 1
-+ [[] R |
2 2
13 12 714
-S”VW -s2k---1
14 11
-B1
EUCH"ER I CET X754 X75’3 X)é’y X\67 ,\’158 ,\’156 ><\61
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ety nputs
Read Head T
|
r e Bttt §] RD U Door Monitoring !
A Monitoring  Output : Safety Outputs
X2:1 X1:7 X2:2 X1:5 1 X1:4
e fore Bor 8o g. £.
Connected load
Resim 6: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorli CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
249vDC — 24V DC
oV — ov
1 1
F []] £ []]
2 12 2
|
| [
e . - i
-B1
o 8 2 b k4 )

Safety Inputs

1
Read Head :
L [ |
RD Door Monitoring
XZ\\ Monitoring ~ Output : Safety Outputs

— 0 0

X2:1 X1:7 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4

Do R T £ B

T Cen %M T T T P T Coo r’lﬁf plo ! ’__gn_o_'
I [t I X1 I I 1
| [ | | | | |
| [ | | | | Digital 1
| PWR I 1 4F-DO | | 4/8 F-DI I 1 output 1
| Supply of [ | | | |

| the control | TS --- ST oo oo oo oo |
I 1 I
L e e - - - = = T I

Resim 7: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorli CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi

2110788-14-11/22 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 29
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24V DC 24V DC
oV — ov
1 1
Fi []]  []]
2 2
13 12 714
-Sl+v7 S2k---
14 11
=] UB ‘ RST ’/ ‘ B
Euc""ER ICEr 64 X1 ?(16\ l6 Klél o
‘ Safety Inputs.
Read Head T
5 :): oor onitoring | LIy
g L o _____ & aonitoring gutp‘ut i : Safety Outputs
| { { S
X2:5 X2 X2:3 X1:7 X2:2 X1:5 X1:3 X1:4
8. Bowon 8o s Bom B 8. 8.
Connected load
Resim 8: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorli ve ek OUT bildirim gikisl CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
24VDC — 24V DC
ov ov
1 1
f (] + [[]
2 2
[
ucM [ ‘ RST ]/IA l 1B
EUCHNER|CET o 8 o o o -Bl
X2:4 X1:2 X1:8 X1:6 X1:1

Safety Inputs

T
Read Head
Door Monitoring !
- R s Monitoring Output | Safety Outputs
|

X2:5 X2:1 X2:3 X1:7 X1:5 X1:4

X2:2 X1:3
PP TP T P .

S
LJ

o

T Poen %M T T T 50 oo r’lﬁf o0 ! r o !
I g I ' x1 I |
I 1 I I I I |
| [ | | | | Digital 1
1 PWR I 1 4F-D0 | I 4/8 F-DI I 1 output 1
1 Supply of 1 I I I I l
| the control | T S s mm s s m s |
| ] |
L - - - - - = T 1

Resim 9: Baglanti plani B, 2 x M12 konnektorli ve ek OUT bildirim gikisl CET 3/4-AR
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi
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isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

24V DC

A a]
-snv\u s2t 71‘2 "
&8 ¢ ‘ ) S T e
g ' Read Head :
- 5wl of g |
5, g i
Resim 10: Baglanti plani D, M23 konnektorll CET 1/2-AR
Kapall tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
24VDC — 24V DC
oV — ov
1 1
£ []] w []]
2 12 2
|
‘ | 4 \
I
L " - v S A AR
‘ ‘ g g ‘ oty oputs
Read Head
§ 311 S PR
‘ ¢ SRS NEEN s
8. o - b 2§

T Osen T %W T T P T Coou r’lﬁn”Lﬁﬁ’__l_o_'
| 1y | X1 | | 1
| [ | | | | 1
| PWR [ | | | | Digital 1
| I 1 4F-DO | | 4/8 F-DI | | Output 1
| Supply of 1 I I | | |
| the control | TS S m s s s s s s s |
I | I
L - - - - - - = S 1

Resim 11: Baglanti plani D, M23 konnektorll CET 1/2-AR
Kapall tutma miknatislarinin iki kanalll kumandasi

2110788-14-11/22 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi)
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Safety Inputs

24V DC 24V DC
oV — ov
F []] - [[]
13 12 14
-snvw sak
14 11
T TR s TrTET T .
_ ‘ ‘ E‘J E‘J ‘ ‘ | safety Tnputs
0‘ L - ____ RD aN Monitoring Outputs :
‘ ¢ = VAN - sty Oupu
%, - b b K
Connected load
Resim 12: Baglanti plani E, M23 konnektorlli CET 3/4-AR, okutma girigli ve girissiz modeller
Kapali tutma miknatislarinin tek kanalli kumandasi
29VDC — 24V DC
oV — ov
FL D 2 D
2 2
[
\ —
¢ o & S g e g ™

£

[

61501 6@2 = p
15 16
Read Head T
Monitoring Outputs !
7 e RD GN :
N N Door Monitoring
XZ\‘ XZ\ monitoring Output | Safety Outputs

| o to 0
S

LXJ

18 19 10

é 12 4 5
R Soen P T T I

pc2av M D0.P  DO.M' T b plo ! r oo~ !

X1 I U x1 I I |

I I I I |

| | | | Digital 1

PWR 4F-DO | | 4/8 F-DI | 1 Output 1
| Supply of | | | | |
| the control | TS --- ST oo oo oo oo |
I | I
L e e - - - = = T I

Resim 13: Baglanti plani E, M23 konnektorlli CET 3/4-AR, okutma girigli ve girissiz modeller
Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasi
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10.10. Birden fazla CET-AR cihazinin salter zincirine baglanmasi

@ Onemli!

» AR salter zinciri maksimum 20 emniyet salteri icerebilir.

» Alt sistem CET-AR, EN 13849-1 uyarinca PL e'ye uygundur.

» Geri besleme devresi ve baglatma tusu CET-AR'In kullaniimasinda bu, salter zincirinde son konumda
olmalidir (bkz. Resim 14 sayfa 34).

» Ornek sadece CET sisteminin baglantisi icin dnemli olan bir kesiti gdsterir. Gsterilen érnek tam bir sistem
planlamasi gostermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tagimaktadir. Detayli kullanim érnek-
lerini www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparig numarasini girmeniz
yeterlidir. indir altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.

» AR salter zincirleri icin emniyet degerlendirmesine yonelik bilgiler igin bkz. bélim 3. Giivenlik fonksiyonu-
nun agiklamasi sayfa 6.

Sirali devre burada kontaktdrll 2 x M12 modelde érnek olarak gdsterilir. M23 (RC18) konnektdrli modelin sirali devresi analog
tutum sergiler, ancak destek klemensleri (izerinden bir salter dolabinda gerceklestirilir.

2 x M12 konnektorlti modeldeki salterler dnceden monte edilmis baglanti hatlari ve Y dagiticilari yardimiyla arka arkaya baglanir.
Bir koruma tertibati acilirsa ya da salterlerden birinde bir hata meydana gelirse sistem makineyi kapatir. Yukaridaki bir kumanda
bu baglanti teknidinde glincel olarak hangi koruma tertibatinin agik oldugunda ya da hangi salterde bir hata meydana geldigini
algilayamaz.

Emniyet ¢ikislar [r] asagidaki salterin ilgili emniyet girislerinde sabit olarak siralanmistir. OA, 1A'ya ve OB, IB'ye alinmalidir. Bag-
lantilar karigtiriirsa (6rn. OA, IB'ye) cihaz hata durumuna gegis yapar.

Sirali devrelerde daima RST girigini kullanin. Bu geri alma girisi ile zincirin tim salterleri ayni anda sifirlanabilir. Bu esnada RST
girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V'lik gerilim olmaldir. RST girisi uygulamanizda kullaniimadigi stirece 0 V olarak ayarlanmalidir.
Bu sirada asagidakileri dikkate alin:

» Zincirdeki tim salterler igin ortak bir sinyal kullaniimalidir. Bu bir degisim salteri olabilir ancak bir kumanda ¢ikigi da kullanilabilir.
isletimde sifirama daima GND'de olmak zorunda oldugundan diigme uygun degildir (bkz. Resim 14 sayfa 34 igerisindeki
salter S11).

» Sifirlama daima zincirin tim salterleri igin ayni anda gerceklesmelidir.
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Resim 14: CES-AR salter zincirinde igletim icin baglanti 6rnegi
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10.11. AR degerlendirme cihazindaki igletime yonelik bilgiler

Asagidaki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda igletilebilir.

Cihaz Siiriim numarasi
CET1/2 V1.1.2 ve lzeri
CET3/4 V1.0.0fve Uzeri

@ Onemli!

Bagslatma tuslu ve geri besleme devreli cihazlar AR de@erlendirme cihazindaki isletim icin uygun degildir.

Diger bilgileri ilgili AR degerlendirme cihazinin igletim kilavuzundan égrenebilirsiniz.

Kapi bildirim ¢ikisi (CET1/2) olmayan cihazlar AR degerlendirme cihazinda bir bildirim ¢ikisi kullanir (kapali tutma mekanizmasi
etkinken YUKSEK).

Kapi bildirim gikigli (CET3/4) cihazlar AR degerlendirme cihazinda iki bildirim gikisi kullanir. ilk bildirim ¢ikisi kapali tutma me-
kanizmasinin konumunu sinyalize eder (kapali tutma mekanizmasi etkinken YUKSEK). ikinci bildirim ¢ikisi koruma tertibatinin
konumunu sinyalize eder (koruma tertibati kapaliyken YUKSEK).

10.12. Guvenli kumandalardaki isletime yonelik bilgiler

Guvenli kumandalara baglanti igin su bilgileri dikkate alin:
» Kumanda ve bagli olan emniyet salterleri igin ortak bir gerilim beslemesi kullanin.
» Ug igin taktlanan bir gerilim beslemesi kullaniimamalidir.

» OA ve OB emniyet ¢ikislar givenli kumandalara veya kutle kapatmali harici ¢evrebirimi cihazlarina baglanirken cihaz hata du-
rumuna gegis yapabilir. Sorunlar genelde EUCHNER filtre modull AC-FM-AR-127460 (sip. no. 127460) yardimiyla giderilebilir.
» Besleme geriliminin guvenli bir kumandadaki klemense baglarken bu ¢ikista yeterli akim mevcut olmalidir.
» Kapali tutma miknatislarinin iki kanalli kumandasinda gegerli olan:
- V1.5.X surlm itibariyle CET 1/2-AR: Cihaz 4 ms'ye kadar agma ve kapatma impulslarini tolere eder.

- V1.5.X surimi itibariyle CET 3/4-AR: Cihaz 5 ms’ye kadar kapatma impulslarini tolere eder.
- V1.7 X surlm itibariyle CET 3/4-AR: Cihaz 5 ms’ye kadar agma ve kapatma impulslarini tolere eder.

» IAve IB girislerini her zaman dogrudan bir adaptdre veya bir baska EUCHNER AR cihazinin OA ve OB ¢ikislarina baglayin (sirali
devre). IA ve IB girislerinde taktlanmis sinyaller olmamalidir.

» Emniyet ¢ikislari (OA ve OB) bir kumandanin glivenli girislerine baglanabilir. Kosul: Giris, Taktlanmig emniyet sinyalleri igin uygun
olmalidir (OSSD sinyalleri, rn. 1sik bariyerlerinin). Kumanda bu esnada giris sinyallerindeki déngu pulslarini tolere etmelidir. Bu
normalde kumandada parametrelenebilir. Bunun igin kumanda ureticisinin bilgilerini dikkate alin. Emniyet salterinizin test impuls
suresi icin lutfen bkz. bolim 13.1. Emniyet salteri CET.-AR-... i¢in teknik veriler sayfa 43.

Baglanti tipine gore asagidaki alt bolimler ve PIN yerlesimi dikkate alinmalidir. Her bir baglanti tipinin pin yerlesimini 10.6. 2 x M12
kontaktorlii CET-AR emniyet salteri fis yerlesimi sayfa 23 ve 10.7. M23 (RC18) konnektérlii emniyet salteri CET-AR fis yerlesimi
(RC18) sayfa 24bodliiminde bulabilirsiniz.

Birgok cihaz icin www.euchner.com adresinde indir/Uygulamalar/CET alaninda kumandanin baglanmasi ve parametrelemesine
yonelik ayrintili bir 6rnek bulabilirsiniz. Burada ilgili cihazin 6zellikleri daha da ayrintili agiklanmaktadir.

10.12.1. 2xM12 konnektorlii, A ve B baglanti planli ve M23 (RC18) konnektorlii, D ve E baglanti planli model igin 6zellikler
Miknatis geriliminin bir kumandanin guvenli ¢ikislari araciligiyla iki kanalli kumanda edilmesinde asagidaki noktalar dikkate alin-
malidir.

» Okutma girisli (J) cihazlarda giris normal isletimde kapali kalmaldir.

» Geri besleme devreli ve baslatma tuslu cihazlarda isletime izin veriimez

» Serbest kumanda edilebilir LED'ler sadece miknatisa paralel olarak galistirilabilir (yani LED, miknatisin akimli olup olmadigini
gOsterir).
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11. igletime alma

@ BILGI

isletime almadan énce turuncu yerlestirme pargasi, salterin gukurundan ¢ikartiimalidir.

11.1.  LED gostergeleri

Sinyal islevlerinin detayli agiklamasini 12. Sistem durumu tablosu sayfa 41 bélimiinde bulabilirsiniz.

LED Renk

DURUM yesil LED2 (gn) LEDI (rd)
DIA kirmizi

LED 1 kirmizi

LED 2 yesil

STATE (gn) DIA (rd)

@ BILGI

» Sabit bagh LED’ler i¢in gegerli olan:
- LED 1: Kirmizi = Miknatis etkin (miknatislarda gerilim mevcut)
- LED 2: Yesil =OUT D agik (kapi kapalr)

» Modele gére LED1 ve LED2 fonksiyonu farkli olabilir. Detayli bilgileri ekteki veri sayfasinda veya
www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina cihazinizin siparig numarasini
girin.

11.2.  Aktuator ig¢in okutma fonksiyonu (sadece Unicode degerlendirmesinde)
Sistem bir fonksiyon birimi olusturmadan énce akttiatér okutma fonksiyonunda emniyet salterine siniflandiriimalidir.
Okutma islemi sirasinda emniyet ¢ikislari ve OUT/OUT D bildirim ¢ikislari kapalidir, yani sistem glvenli durumdadir.

Okutma islemi modele gore otomatik olarak ya da okutma girisi J yardimiyla gergeklesir.

@ ipucu!

Okutma isleminin montaj 6ncesinde gergeklestirimesini tavsiye ediyoruz. Karistirmalarin énlenmesi igin
birbirine ait salterleri ve aktliatorleri isaretleyin. Sirayla devreye alinan cihazlarda okutma islemini her cihaz
icin sirali devre dncesinde tek tek gerceklestirmenizi tavsiye ediyoruz.

@ Onemli!

» Okutma islemi ancak cihaz hatasiz bir sekilde ¢alisiyorsa gergeklestirilebilir. Kirmizi DIA LED'i yanmamalidir.

» Yeni bir aktliator okutulursa emniyet salteri kendinden énceki cihazin kodunu kilitler. Yeni bir okutma is-
leminde bu hemen okutulmayabilir. Ugiincii kod okutulduktan sonra emniyet salterindeki kilitli kod tekrar
serbest birakilir.

» Emniyet salteri sadece en son okutulan aktliator ile ¢alistirilabilir.

» Okutma girissiz model: Cihaz baglatma sonrasinda 3 dak. okutma hazirliginda kalir. Bu siire igerisinde yeni
aktlator algilanmazsa cihaz normal isletime gegis yapar. Salter, okuma hazirli§i sirasinda okunan veya
kilitlenen son aktiiatori algilarsa okuma hazirligi hemen sonlandirilir ve salter normal isletime gegis yapar.

» Okutma girisli modeller: Okutma iglemi, gerilim beslemesinin okutma girisinden ¢ikarilmasiyla ancak en
ge¢ 3 dakikanin dolmasindan sonra sonlanir. Bu sure i¢erisinde aktuator algilanmazsa cihaz hata durumu-
na gegis yapar. Salter, okuma hazirli§i sirasinda okunan son aktiiatérii algilarsa okuma hazirligi hemen
sonlandirilir ve salter hata durumuna gegis yapar.

» Okutulacak olan aktuator 60 sn'den kisa bir stre harekete gegme alaninda olursa etkinlestiriimez.
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11.2.1. Cihazin okuma islemi i¢in hazirlanmasi ve aktiiatériin okutulmasi

1.

Salteri asagida gosterildigi gibi baglayin ancak Ug'ye gerilim vermeyin.
Okutma girisli modeldeOkutma girisi J okutma hazirligi icin +24 V DC ile baglanmalidir.

Okutma girigsiz cihazlarda: Ayni ¢alistirma gegerlidir, ancak orada J baglantisina gerek duyulmaz.

CET1/3 ve CET2/4'(in kapali tutma mekanizmasinin farkli kumandasini dikkate alin.

CET1/3 CET1-... ve CET3-...: CET2/4 A CET2-... ve CET4-...:
Uc'de gerilim yok Ucw'de gerilim
DC 24V (kapali tutma mekanizmasi etkin) DC 24V (kapali tutma mekanizmasi etkin)
e o
Okutma girisli cihazlar: Okutma girisli cihazlar:
Okutma igin J'yi 24 V olarak f[[] 2 Okutma igin J'yi 24 V olarak A[[]#
ayarlayin ayarlayin
ZJ - ZJ -
= m = @®
S - 3 Ll<| o 2 S - 3 Q< | > >
> > 3 > = 3
o ~ (&) R
o N o N
GND GND

isletim gerilimini Ug galistirin.

Yesil LED STATE hizli yanip soner (yakl. 10 Hz)

Bu siirede (yakl. 10 s) otomatik test gerceklestirilir. Daha sonra yesil LED STATE déngusel olarak t¢ kez yanip séner ve
okuma hazirh@ini sinyalize eder. Okuma hazirligi yakl. 3 dakika kalir.

Kirmizi LED DIA yanarsa bir hata vardir. Okutma mimkun degil. Yesil LED STATE hata kodunu gdsterir. Teshis i¢in bkz. bolum
12. Sistem durumu tablosu sayfa 41.

Kapall tutma mekanizmasini etkinlestirin.
CET1/3: Ugy,'de gerilim yok.

CET2/4: Ugyy/de gerilim var. \/
Yeni akttatord tamamen gukura sokun. Kenari tzerine dikmeyin, cukura ortali olarak ko- m

numlandirin (bkz. sag resim).

Okutma islemi baslar, yesil LED STATE yanip soner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi yakl. 60 sn
sonra sonlanir yesil STATE LED'i kapanir.

Ug isletim gerilimini kapatin veya en az 3 saniyeligine RST girisine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin. &) ®)

Guncel olarak okutulan aktiiatériin kodu emniyet salterinde etkinlestirilir. A
Okutma girigli modelde: +24 V'’lik okutma girisini ayirip agik birakin. 4 =90°
isletim gerilimini Ug calistirin. @ o)

Cihaz normal igletimde ¢aligir. © 0
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11.2.2. Sirali devrede okutma fonksiyonu, cihazin degistirilmesi ve okutulmasi

Aktlatorin siral devrede degil tek tek okutulmasi tavsiye edilir. Sirali devrenin okutulmasi prensip olarak miinferit isletime analog
calisir. Zincirdeki tim salterler ayni anda okutulabilir. Salter zincirinin hatasiz galismasi ve asagidaki adimlara uyulmasi on ko-
suldur. Karisik salter zincirlerinde diger adimlar da dikkate alinmalidir (6rn. CES ve CET'li zincirlerde). Bunun igin zincirdeki diger
cihazlarn isletim kilavuzlarini okuyun.

Kablo baglantisi tizerindeki galismalar (6rn. cihaz degisiminde) genel olarak gerilimsiz durumda gergeklesmelidir. Belirli tesislerde
bu ¢alismalarin ve ardindan devam eden isletimde okutma isleminin gerceklestiriimesi yine de gereklidir.

Bunun mimkiin olmasi i¢in RST girisi Resim 14 sayfa 34'te oldugu gibi galistiriimis olmaldir.
Asagidaki adimlari takip edin:
1. Uzerinde salterin ya da aktiiatériin degistiriimesi gereken koruma tertibatini agin.

2. Yeni salteri veya aktlator( takin ve okutma girigini hazirlayin (bkz. boliim 71.2.1. Cihazin okuma islemi igin hazirlanmasi ve
aktuatériin okutulmasi sayfa 38).

3. Zincirdeki tim koruma tertibatlarini kapatip kapali tutma mekanizmasini etkinlestirin.
4. Salteri sifilamak igin RST girisine en az 3 saniyeligine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin (sifirlama).

®» Yeni bir aktlator géren emniyet salterinde yesil STATE LED'i yakl. 1 Hz ile yanip s6ner ve aktiiator okutulur. Bu yakl. 1 dak
surer. Bu slrede kapatmayin ve sifilamaya basmayin! Cihazdaki tim LED'ler kapandiginda okutma islemi sonlanmistir.

5. RST girisine en az 3 saniyeligine 24 V'lik bir gerilim ayarlayin.

®» Sistem yeniden baslar ve ardindan tekrar normal igletimde calisir.
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11.3.  Fonksiyon kontroli

A UYARI

Kurulum ve fonksiyon kontroll sirasinda hatalar nedeniyle 6limcUl yaralanmalar.
» Fonksiyon kontroliinden 6nce kimsenin tehlike alaninda bulunmadigindan emin olun.
» Kaza dnlemeye yonelik gegerli talimatlari dikkate alin.

11.3.1. Mekanik fonksiyon kontrolii

Aktlator, aktlator basligindaki cukura kolay girebilmelidir. Koruma tertibatini kontrol etmek icin birkag¢ kez kapatin. Mekanik kilit
acmali cihazlarda (acil kilit agma ya da kagis kilit agmasi) kilit agmanin dogru islevi de ayni sekilde kontrol edilmelidir.

11.3.2. Elektriksel fonksiyon kontrolii

Kurulum ve her hata sonrasinda emniyet fonksiyonu tamamen kontrol edilmelidir. Bu esnada asagidaki adimlari takip edin:
1. igletim gerilimini devreye alin.

®» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

=» Emniyet salteri otomatik test gergeklestirir. Yesil STATE LED'i 10 sn 10 Hz ile yanip s6ner. Daha sonra yesil State LED'i diizenli
araliklarla yanip soner.

Tam koruma tertibatlarini kapatin. Miknatis gucu ile kapal tutmada: Kapali tutma mekanizmasini etkinlestirin.
Makine kendiliginden ¢alismamalidir. Koruma dlizenegi acilir olmamaldir.

Yesil STATE LED'i strekli yanar.

Kontrol donaniminda isletimi onaylayin.

isletim onay1 bulundugu siirece kapall tutma mekanizmasi devre digi birakilmamalidir.

Kumandada isletimi kapatin ve kapali tutma mekanizmasini devre disi birakin.

Koruma diizenegi, yaralanma tehlikesi bulunmayana kadar kapali tutulmalidir.

Makine, kapali tutma mekanizmasi agik oldugu slrece ¢alismamalidir.

N 2 Bl A I S

- 4 adimlarini her koruma tertibati icin tek tek tekrarlayin.
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12. Sistem durumu tablosu

a LED gosterge
- = Cikig
3 = =)
E T o<
2 B 5 &h
=) 2w
P & | & o x O
Isletim tiirii a g P o9 = Durum
g o < f¢ 7 T
5 98 g 3¢ > E
s o £ 2838 w =
4= > = = 0 = g
= @ e & | 5E = <
< © & (7] X £ 7} (=)
. . 10 Hz . .
Sistem testi X Kapali | Kapall | Kapali (10 sn) o Power up sonrasinda sistem testi
Kapali | Agik Acik | Acik (e} Normal isletim, kapi kapali ve kapali tutuluyor
Normal igletim, kapi kapali ve kapali tutuluyor, emniyet ¢ikiglar agagidaki sebepten
A 1x dolayi agik degil:
o Kapali | Kapali | Agik | Agik | - e ters © - $Salter zincirindeki bir 6nceki cihaz Kapi agik bildirimi veriyor (sadece sirali devrede)
Normal igletim - Geri besleme devresi/baglatma tusu kapali degil (varsa)
Kapali | Kapali | Kapali | Agik 1x o Normal isletim, kapi kapali ve kapali tutulmuyor
Acik | Kapali | Kapall | Kapali : 1x o Normal isletim, kapi agik
Acik | Kapali | Kapali | Kapall 3x o sKsr;])rlaa;glk, cihaz bir yeni aktliator okumaya hazirdir (Power UP'dan kisa bir siire
Okutma iglemi Kapali | Kapali | Kapall | Kapali 1Hz (@] Okutma islemi

(Sadece Unicode)

X Kapall | Kapall | Kapali o 1x Basarili 6gretme isleminden sonra onay (DIA bir defa yanip soner, tekrar yok)

Okutma igletiminde hata (sadece Unicode)

Otomatik okutmada:

X Kapall | Kapall | Kapall 1% _>./_ Aktliator, okutma isleminin sonlanmasindan énce harekete gegme alanindan
N cikarildi
Kapali | Kapali | Kapall | Kapali 1x o - Harekete gegme alaninda kilitli akttiator
Okutma giriginde:
- Aktuator, okutma isleminin sonlanmasindan dnce harekete gegme alanindan
NP cikarildi
X Kapali | Kapali | Kapali 1x -8 - Harekete gegme alaninda kilitli aktiator
! - Harekete gegme alaninda son olarak okutulan aktiiator
- 3 dak. sonra aktuator algilanmadi.
Hata gostergesi
N Giris hatas!
X Kapal | Kapalt | Kapalt 2x /?\ (6rn. eksik test pulslari, salter zincirindeki bir 6nceki cihazin mantiksiz devre durumu)
: |
X Kapall | Kapall | Kapali 3x —>?<— Aktuator arizall
N Cikis hatasi
—0— . -
X Kapali | Kapalt | Kapali 4x 7N (6rn. capraz devre, devre yeteneginin kaybr)
Dahili hata, 6rn.:
. NP - Yapi pargasl arizasi
X Kapall | Kapall | Kapali 5x -8 - Veri hatasi
! - Ug'de yasak déngu
- RST girisindeki gerilim 3 saniyeden azdi
X Kapali | Kapali | Kapali X X Dahili hata
o LED yanmiyor
|
—>?<— LED yaniyor

isaretlerin agiklamasi LED 10 saniyeligine 10 Hz ile yanip séniyor

LED déngusel olarak t¢ kez yanip s6niiyor

X Herhangi bir durum
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Hata sebebinin giderilmesinden sonra hatalar genelde koruma tertibatinin agilmasi ve kapatilmasiyla geri alinir. Hata bu adim
sonrasinda da gosterilmeye devam ederse sifirlama fonksiyonunu kullanin ya da gerilim beslemesini kisa bir sure ayirin. Hata
yeniden baslatma sonrasinda sifirlanamadiysa lGtfen Ureticiyle iletisime gegin.

@ Onemli!

Goruntilenen cihaz durumunu sistem durum tablosunda bulamazsaniz, bu dahili bir cihaz hatasina isaret
eder. Bu durumda uretici ile irtibata gegmelisiniz.
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13. Teknik veriler

isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmal CET.-AR-...

@ BILGI

Bir Grlindin bir veri foylne sahip olmasi ve buradaki bilgilerin isletim kilavuzundan farkli olmasi durumunda
veri foyundeki bilgiler gecerlidir

13.1.  Emniyet salteri CET.-AR-... i¢in teknik veriler

Deger A
Parametre Min. Tip - Birim
Genel
Rampa isleme maddesi Paslanmaz celik
Emniyet salteri gévdesi isleme maddesi Aliiminyum baski dokimu
Montaj konumu Istege bagl (tavsiye: salter basligi asadi dogru)
Koruma tirli M12 konnektéri ile IP67
M23 (RC18) konnektérii ile IP65/IP67
(Vidali durumda ilgili karsi fig ile)
Koruma sinifi Il
Kirlenme derecesi 3
Mekanik kullanim émrii 2 x 106 kumanda dongusi
Ortam sicakligi -20 \ - +55 °C
Aktuiator harekete gegme hizi maks. 20 m/dak
Kapali tutma giicil F s 6500 N
Kapali tutma glict Fzy _ _
Test ilkesi GS-ET-19 uyarinca Fzn = Fnaks/1,3 = 5000 N
Toprak Yakl. 1,0 kg
Serbestlik derecesi (cukurdaki akttator) X, Y, Z X, Y5,Z+4 mm
Baglanti turi (modele gére) 2 adet M12 konnektord, 5 ve 8 kutuplu
1 adet M23 (RC18) konnektéri, 19 kutuplu

Isletim georilimi U (ters kutup korumali, kontrollti, artik dalga- 24+ %15 (PELV) VDC
lanma < %5)
Akim sarfiyati Ig 80 mA
Harici emniyet (igletim gerilimi Ug) 0,25 - 8 A
Harici emniyet (miknatis igletim gerilimi Ugy) 05 - 8 A
Nominal izolasyon gerilimi U; - 75 - \
Kosullu kisa devre 100 A
Sok ve titresim direnci EN 60947-5-3 uyarinca
EMU koruma gereksinimleri EN IEC 60947-5-3 uyarinca
Hazir olma gecikmesi - - 10 s
Tek cihaz risk suresi - - 400 ms
Cihaz bagina galigma siiresi uzatmasi - - 5 ms
Calisma siiresi - - 400 ms
Tutarsizlik siresi - - 10 ms
Test impulsu siresi - - 1 ms
Giivenlik gikiglari OA/OB Yari iletken ¢ikislar, p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi Upa/Upg 1)

HIGH  Uoa/Uog Ug-15 - Ug VDC

LOW  Uopa/Uos 0 - 1
Giivenlik cikigi bagina devre akimi 1 - 200 mA
EN 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 200mA

Dikkat: Cikiglarin endiiktif ylikte serbest diyotlarla korunmasi gerekir..

Devre frekansi 05 Hz
OUT ve OUT D bildirim gikiglar (opsiyonel) p tipi, kisa devre korumali
Cikis gerilimi 0,8xUg - \ Ug | vDC
Yiiklenebilirlik - | - | 50 | mA
J okutma girisi ya da geri besleme devresi Y girigi
YUKSEK 15 \ - \ 26,4 \ v
DUSUK 0 \ - \ 1 |
Miknatis
Miknatis isletim gerilimi Ugy o o
(ters kutup korumali, kontrollii, artik dalgalanma < %5) DC 24V +%10/-%15
Miknatis akim sarfiyati Igy - [ 450 [ - mA
Baglanti glicii - \ 11 \ - W
Calisma stiresi ED 100 %
Serbest donatilabilir LED'ler 2) LED 1 kirmizi, LED2 yesil
Isletim gerilimi 20,4 [ - 26,4 [ VDC
EN ISO 13849-1 3) uyarinca giivenilirlik degerleri
Kullanim siresi 20 Yil

Koruma tertibati kapali tutucusunun ve konumunun
denetlenmesi

Montaj konumu istege baghdir

Kategori

(baghk asagi, yukari veya yatay)
4

Performance Level (PL)

PFHy

e
3,1x10-9/s

Kapali tutma mekanizmasinin kumanda edilmesi

Kategori

Performance Level (PL)

PFHy

Harici kumandaya bagli olarak

1) 50 mA devre akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan.
2) Modele gore sapma gosterebilir. Bkz. veri sayfasi.
3) Yayinlanma tarihi igin bkz. 17 bélimiinde uygunluk beyani.
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13.1.1. Tipik sistem siireleri

Dogru degerleri teknik verilerden égrenebilirsiniz.
Hazir olma gecikmesi: Agtiktan sonra cihaz otomatik test gergeklestirir. Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.

Emniyet ¢ikiglari agma siiresi: Maks. reaksiyon suresi t,, emniyet ¢ikislarinin ¢calismasina kadar koruma tertibatinin kapali
tutuldugu slredir.

IA/IB emniyet ¢ikiglarinin es zamanlilik kontrolii: Emniyet girisleri belirli bir stire farkli devre durumlarina sahip olursa emniyet
cikislart 42| (OA ve OB) kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.

EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi: Aktlator harekete gegme alanindan gikarsa emniyet cikislari [#2] (OA ve OB) en geg risk
suresi sonrasinda kapatilir.

Sirali devrede birden fazla cihaz igletilirse tlim cihaz zincirinin risk suresi her yeni cihazla yikselir. Hesaplama igin asagidaki for-
muld kullanin:

tr = te+(nxt)

t, = Toplam risk slresi

t. e = Minferit cihaz risk siresi (bkz. bélim 13. Teknik veriler sayfa 43)

t, = Cihaz basina galisma siresi uzatmasi (bkz. bélim 13. Teknik veriler sayfa 43)
n = Diger cihazlarin sayisi (toplam sayi -1)

Tutarsizlik siiresi: Emniyet cikislar [:] (OA ve OB) hafif gecikmeli olarak galisir. En geg tutarsizlik stresinden sonra ayni sinyal
durumuna sabhip olurlar.

Emniyet ¢ikiglarindaki test impulslari: Cihaz, emniyet ¢ikislarinda [-] (OA ve OB) kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan
cahstirilan kumanda bu test impulslarini gérmezden gelmelidir.

Bu normalde kumandalarda parametrelenebilir. Kumandaniz parametrelenebilir durumda degilse ya da daha kisa test impulsu
talep ediyorsa litfen destek departmanimizia iletisime gegin.

Test impulslari, emniyet ¢ikislar kapaliyken de gosterilir.
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13.2.  Emniyet salteri CET.-AR-... Olgli gizimi

2 x M12 kontaktorlii model
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isletim kilavuzu

Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-...

M23 (RC18) konnektoriine sahip model

M23 konnektorlii 6lgiiler
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13.3.  Aktiiator CET-A-B... teknik verileri

Deger

Parametre . T . Birim
Govde maddesi Paslanmaz gelik

Maks. strok 15 mm
Toprak 0,25 kg
Ortam sicaklig -20 - +55 °C
Koruma tiirli IP67 (aktarici korumasi)

Mekanik kullanim émri 2 x 106 kumanda dongusu

Kapali tutma giicii maks. 6500 N
Montaj konumu Salter bashdi karsisinda etkin ylizey

Gerilim beslemesi Salter basligi izerinden enduktif

13.3.1. Aktuator CET-A-BWK-50X 6l¢ii gizimi
34
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@ BiLGI
» Aktlatorde dort emniyet civatasi M5 x16 vardir.
» Daima dort emniyet civatasi da kullaniimalidir.
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14. Siparisg bilgileri ve aksesuar

@ ipucu!

Orn. hatlar ya da montaj materyali gibi uygun aksesuarlari www.euchner.com adresinde bulabilirsiniz. Bunun
icin arama kismina UrlintinUz{n siparis numarasini girip Uriin ekranini agin. Aksesuar altinda trtinle kombine
edilebilecek aksesuar pargalarini bulabilirsiniz.

15. Kontrol ve bakim

A UYARI

Cihazda hasar nedeniyle guivenlik fonksiyonu kaybi.
» Hasar durumunda komple cihaz degistiriimelidir.
» Sadece EUCHNER tarafindan aksesuar veya yedek parcga olarak siparis edilebilecek pargalar degistirilebilir.

Kusursuz ve surekli bir fonksiyon elde edebilmek i¢in asadidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi gerekir:
» Anahtarlama fonksiyonu kontrolu (bkz. bélim 71.3. Fonksiyon kontrolii sayfa 40)

» Tim ek islevlerin kontrol edilmesi (6rn. kagis kilidini agma mekanizmasi, kilit pargasi vs.)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitlemelerinin kontroli

» Kirlenmelere dair kontrol

Bakim galismalarinin yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece uretici tarafindan gergeklestirilebilir.
@ BILGI

Uretim yili tiip levhasinda sag alt késede belirtilmistir. (V X.X.X) formatindaki giincel stiriim numarasini da
ayni sekilde cihaz Gizerinde bulabilirsiniz.

16. Servis
Servis durumunda iletisim:
EUCHNER GmbH + Co. KG

Kohlhammerstrale 16
70771 Leinfelden-Echterdingen

Servis telefonu:
+49 711 7597-500

E-posta:
support@euchner.de

internet:
www.euchner.com

17. Uygunluk beyani
Uygunluk beyani, isletim kilavuzunun bir pargasidir.

Eksiksiz AB uygunluk beyanini www.euchner.com altinda bulabilirsiniz. Bunun i¢in arama kismina cihazinizin siparis numarasini
girin. Belgeyi indirme alaninda bulabilirsiniz.



E U c H N E R Kapali tutma mekanizrir?:Ialt I?Eﬁ“:‘v;zu

2110788-14-11/22 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 49



E::)teilrl? ttlilzérlr:’:::ekanizmall CET.-AR-... E U c H N ER



E U c H N E R Kapali tutma mekanizrir?:Ialt I?Eﬁ“:‘v;zu

2110788-14-11/22 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 51



Euchner GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
info@euchner.de
www.euchner.com

Baski:

2110788-14-11/22

Baslik:

isletim kilavuzu Kapali tutma mekanizmali CET.-AR-....
(Orijinal isletim kilavuzunun cevirisi)

Copyright:

© EUCHNER GmbH + Co. KG, 11/2022

Teknik degisiklik yapma hakki saklidir, verilen bilgiler teminat
altinda degildir.

Ugiincii sahislarin marka yasas! ile ilgili notlari:
SIMATIC ET200pro ve ET200S SIEMENS AG firmasinin marka
tanimidir.



