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1. Bu dokiimana yonelik

1.1. Gegerlilik

Bu isletim kilavuzu, tim MGB-LO...-AR.-... ve MGB-LO...-AP.--... i¢in gegerlidir. Bu isletim kilavuzu Gdivenlik bilgileri dokiimaniyla
ve ayrica ilgili veri féylyle birlikte cihaziniz igin eksiksiz kullanici bilgisini olusturur.

Yapi serisi Model Sistem aileleri Uriin versiyonu
...-AP...
MGB LO (kapall tutma mekanizmasi olmadan) AR V4.0.X'e kadar

1.1.1.  Diger iriin versiyonlarina iligkin bilgi

Daha dusuk urlin versiyonu olan veya versiyon numarasi bulunmayan trunler bu isletim kilavuzunda agiklanmamistir. Bu durum
icin destegimizle iletisime gegin.

1.2. Hedef kitle

Litfen, Grin striminiz igin gegerli olan isletim kilavuzunu kullanmaya ézen gdsterin. Sorulariniz oldugunda, litfen servisimizle
iletisime gecin.

1.3. isaretlerin agiklamasi

Karakter/gosterim Anlami

Bu bdlim MGB-AP olarak isletim igin gegerlidir.

H

H

Bu bélim MGB-AR olarak isletim igin gegerlidir.

=
X

Bu bdliimde DIP salteri konumu dikkate alinmalidir.

=]
<

Dokiiman basil bigimde

Dokiman www.euchner.com adresinden indirilebilir

> & D

Gvenlik bilgileri
Olim veya adir yaralanma tehlikesi

TEHLIKE Olas! yaralanmalara karsi uyari
UYARI Dikkat Hafif yaralanmalar meydana gelebilir
DIKKAT
@ Olasi cihaz hasarlari bilgisi
BILGI Onemli bilgi
Onemli!
ipucu Ipucu/faydali bilgiler

1.4. Tamamlayici dokiimanlar
Bu cihaza y6nelik tum dokimantasyon su dokimanlardan olusur:

Dokiiman baghgi

(Dokiiman numarasi) Al B

Giivenlik bilgisi P,

(2525460) Temel glvenlik bilgileri B]
Isletim kilavuzu .

(2112657) (bu dokiiman) www
Uygunluk beyani Uygunluk beyani @

Gerekirse ilgili veri foyu Farkliliklara veya tamamlamalara yonelik Uriine 6zgu bilgi www
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@ Onemli!

Guveli kurulum, isletime alma ve cihazin kullanimi igin eksiksiz bir genel bakisa sahip olmak igin tim dokd-
manlari okuyun. Dokiimanlar www.euchner.com adresinden indirilebilir. Bunun i¢in arama kismina cihazin
belge veya siparis numarasini girin.

2. Amacina uygun kullanim
Sistem asgari olarak bir MGB-LO-... kilitteme moduli ve bir MGB-H... tutamak modulinden olusur.

MBG emniyet sistemi, koruma kilidi bulunmayan bir kilitleme (interlok) diizenegidir (yapi tirt 4). Unicode degerlendirmeli cihazlar
yUksek bir kodlama kademesine, Multicode degerlendirmeli cihazlar disiik bir kodlama kademesine sahiptir.

Kilitteme modull DIP salterleri ile yapilandirilabilir. Ayarlara baglh olarak kilitteme modull bir AP veya bir AR cihazi olarak hareket
eder (bkz. bolim 2.1. MGB-AP ve MGB-AR temel farklar sayfa 6). Ayar segenekleri ile ilgili ayrintili bilgileri 11.6. Cihaz yapi-
landirmasini degistirme (DIP salteri kullanimi) sayfa 21 boluminde bulabilirsiniz.

Hareketli bir devre kesici koruma diizenegi ve makine kontrol sistemi ile birlikte bu emniyet bileseni, koruma dizenegi acik oldugu
surece tehlikeli makine fonksiyonlarinin yapiimasini engeller. Tehlikeli bir makine hareketi esnasinda koruma diizeneginin agiimasi
durumunda bir durdurma komutu devreye girer.

Anlami:

» Tehlikeli bir makine fonksiyonuna yol agabilecek g¢alistirma komutlari ancak koruma diizenegi kapatildiktan sonra galistirilabilir.
» Koruma dlzeneginin kapatiimasi bir dur komutuna yol agar.

» Koruma dlizeneginin kapatilmasi tehlikeli bir makine fonksiyonunun kendiliginden galismasina yol agmamalidir. Bunun igin ayri
bir baslatma komutu gergeklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar igin bkz. EN ISO 12100 veya ilgili C standartlari.

Cihazi kullanmadan énce makinede 6rn. agsagidaki standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapiimalidir:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 12100

» IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gecerli gereksinimlerin karsilanmasi dahildir, 6zellikle su standartlara gore:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 14119

» EN 60204-1

MGB emniyet sistemi sadece MGB sistem ailesinin dngdrilen modiilleri ile kombine edilebilir.

Sistem bilesenlerinin degistirilmesi durumunda EUCHNER, islevsellik konusunda sorumluluk dstlenmez.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri sirali devresi igin 6ngérilmus cihazlarla yapi-

‘ MGB-AR yapilandirmali kilitteme moddilleri AR salter zincirine baglanamaz.
AR
labilir. iigili cihazin isletim kilavuzunda bunu kontrol edin.

@ Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun igin genel sistemin
orn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmig olmasi gerekir.

» Amacina uygun kullanim igin izin verilen islerim parametrelerine riayet edilmelidir (bkz. bélim 13. Teknik
veriler sayfa 29).

» Urlinle birlikte bir veri féyl bulunuyorsa veri foyiinin bilgileri gegerlidir.
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Tablo 1: MGB bilesenlerinin kombinasyon segenekleri
Tutamak modiilii
Degerlendirme cihazi MGB-H-...
V2.0.0 ve iistii

MGB...AR/AP Y
V3.0.0 ve iistii

isaretlerin . o

aiklamas [ ] Kombinasyon mumkiin

2.1. MGB-AP ve MGB-AR temel farklar

Sistem ailesi Sembol  Kullanim
Glvenli kumandalardaki isletim igin optimize edilmistir.
MGB-AP Seri anahtarlama gerekmedidi durumlarda bu sistem ailesiyle, gerekli terminallerin sayisi azaltilabilir.

m Birden fazla koruma diizeneginin bir kapatma yoluna zincirlenmesi. Bu sayede ¢ok sayida koruyucu kapi bir degerlendirme cihazi veya iki

MGB-AR AR kontrol girisi ile sorgulanabilir.

3. Givenlik fonksiyonunun agiklamasi

Bu yapi serisinin cihazlari su giivenlik fonksiyonlarina sahiptir:

Koruma diizenegi konumunun denetlenmesi
(EN 1SO 14119 dogrultusunda kilitleme diizenegi)

» Guvenlik fonksiyonu: Koruma dizenegi agikken emniyet cikislari kapalidir (bkz. bélum 6. Fonksiyon sayfa 8).
» Emniyet tanim degerleri: Kategori, performans seviyesi, PFHp (bkz. béllim 13. Teknik veriler sayfa 29).

Acil durdurmasi olan cihazlarda su gegcerlidir:

Acil durdurma
(EN ISO 13850 dogrultusunda acil durdurma cihazi)

» Guvenlik fonksiyonu: Acil durdurma fonksiyonu
» Emniyet tanim degerleri B1gp degeri (bkz. bolim 13. Teknik veriler sayfa 29)

4. Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya guvenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim galismalarinin talep
edildigi sekilde yuritilmemesi, sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin dismesine yol acar.
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5. Genel guvenlik bilgileri

Guvenlik salterleri, kisisel koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj veya manipulasyonlar, kisilerin 6lumcuil
yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, ézellikle;
» Her isletime almadan sonra

» MGB bilesenlerinin degistiriimesinde

» Uzun g¢alismama slresi sonrasinda

» Her hatadan sonra

» DIP salteri konumunu degistirdikten sonra

Bundan bagimsiz olarak koruma dlizeneginin guvenli islevi, bakim programinin bir par¢asi olarak uygun araliklara kontrol edilmelidir.

A UYARI

Teknige uygun olmayan montaj veya kullanim (manipulasyonlar) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet aksamlari,

bir kisisel koruma fonksiyonu gorir.

» Emniyet aksamlari baypas ediimemeli, aksamlar dénduriimemeli, kaldirlmamali veya baska bir sekilde
etkisiz hale getiriimemelidir. Bu hususta 6zellikle EN ISO 14119:2013, 7. bélimunde verilen baypas sege-
neklerini azaltma dnlemleri dikkate alinmalidir.

» Kumanda islemi sadece koruma diizenegi ile sekilsel olarak baglanmis olan MGB-H... tutamak moddli
ile devreye sokulmalidir.

» Yedek aktliator tarafindan atlamanin gergeklesmediginden emin olun (sadece Multicode degerlendirme-
sinde). Bunun igin aktuatorlere ve érn. kilit agma mekanizmalari igin anahtarlara erisimi kisitlayin.

» Montaj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece su bilgilere sahip yetkili uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir:

- Emniyet aksamlarinin kullanimina ydnelik 6zel bilgiler
- Gegerli EMU talimatlarinin bilinmesi
- Is glivenligi ve kaza 6nlemeye yénelik gecerli talimatlarin bilinmesi.

@ Onemli!

Kullanimdan énce isletim kilavuzunu okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin. Isletim kilavuzunun montaj,
isletime alma ve bakim galismalarinda, her zaman kullanima hazir durumda olmasini saglayin. Talep edilen
saklama stresi boyunca CD'nin okunabilirli§i konusunda EUCHNER herhangi bir teminat istienmemek-
tedir. Bu nedenle isletim kilavuzunun basili bir stirimiini arsivleyin. isletim kilavuzunu www.euchner.com
adresinden indirebilirsiniz.
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6. Fonksiyon

Kilitteme modld, bir tutamak modulu ile birlikte hareketli koruma diizeneklerinin konumunun denetlenmesi saglar. Kombinasyon
ayni zamanda mekanik kapi tahdidi gérevini yerine getirir.

imm| | FO1A ve FO1B emniyet cikislari igin asagidaki agma sartlari gegerlidir (bkz. ayrica bollim 74.2. Sistem durumu tablosu

OB | MGB-AR sayfa 33 ve 14.3. Sistem durumu tablosu MGB-AP sayfa 34):

Konfigiirasyon Sistem ailesi MGB-AR MGB-AP
Cihazda hata yok GERGEK GERGEK
Koruma diizenegi kapali GERGEK GERGEK
Siirgi dili kilitleme modiliintin iginde GERGEK GERGEK

Kosul

Sirali anahtarlamada:

FI1A ve FI1B emniyet girislerinde 6nceki salterlerin sinyali mevcuttur
Tek igletimde:

FI1A ve FI1B emniyet girislerinde DC 24 V mevcuttur

GERCEK 6nemli degil

D

FO1Ave FO1B AGIK

Kilitteme modulu koruma diizenegdinin konumunu ve sirgl dilinin pozisyonunu algilar.

Tutamak moduiltindeki stirgli dili kapi koluna basildiginda kilitteme moddliine girer ve gikar.
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7. Sisteme genel bakig
71. Kilitleme modili MGB-LO-...

Lejant:
@ Yardimei kilit agma kapagi
(@ LED gosterge
(® DIP salteri
@ Klemens X2 -X5
(& Modele gore:
Kablo girigsi M20x1,5 veya konnektdr
(® Dahili reset
Maksimum izin verilen montaj mesafesi igin isaretieme yardimi

Bilgi:
Modele bagl olarak kumanda ve gosterge elemanlari kapakta veya montaj plakasinda

entegre olabilir.
Bkz. ilgili veri foyd.

Q

Resim 1: Kilitteme modili MGB-L.--...

7.2. Tutamak modiilii MGB-H-...

Lejant:
@ Kapi kolu
(@ Katlanabilir kilit pargasi
(opsiyonel: otomatik olarak gikabilen ikinci kilit pargasi)
(3 Kol dondiirme igin kilitleme pimleri
(@) Mahfaza kapagi ve igin kilittleme civatalari T10
(& Strgu dili
Bilgi:
Modele bagli olarak bir montaj plakasi mevcut olabilir.
Bkz. ilgili veri foyd.

Resim 2: Tutamak modili MGB-H-...

7.3. Kagis kilidi MGB-E-... (opsiyonel)

Lejant:
@ Kapi kolu
(@ Govde

(® Calistirma ekseni 8 x 8 mm
(farkli uzunluklar temin edilebilir)
(@ Koruma kovani

Bilgi:
Modele bagli olarak bir montaj plakasi mevcut olabilir.
Bkz. ilgili veri foyd.

Resim 3: Kagis kilidi MGB-E-...
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7.5. Kilit pargasi
Kilit pargasi disarida iken strgu dili disari ¢ikarilamaz. Kilit pargasi asma kilit ile emniyete alinabilir (bkz. Resim 5).

®» Agmak icin oluklu yere bastirin (sadece igeride bulunan siirgl dili igin mimkun).

e

Lejant:
@ Asma kilit @ min. 2 mm,
& maks. 10 mm
Bilgi:
Maksimum 3 kilit @ 8 mm asabilirsiniz.

@ Kendiliginden disari gikan, ikinci kilit pargasi
Asma kilit & min. 6 mm, & maks. 10 mm

Resim 5: Kilit pargasi asma kilitle emniyete alinmig

7.6. Kagis kilidi (opsiyonel)

Kagis kilidi, bir koruma diizenegini yardimci alet kullanmadan ig taraftan agmaya yarar.

isletim kilavuzu Emniyet sistemleri
MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO0...-AP.-...

@ Onemli!

» Kagis kilidini agma mekanizmasina, disaridan ulagilamamalidir.
» Manuel kilit agma sirasinda tetikleyici cekme gerilimi altinda olmamalidir.

getirir.

» Kagls kilidini agma mekanizmasi, korunan alanin i¢ tarafindan yardimci alet kullanmadan elle agiimalidir.

» Kagis kilidini agma mekanizmasi, EN ISO 13849-1:2008 uyarinca B kategorisinin gereksinimlerini yerine

» Kagis kilidini, kullanimi, kontroll ve bakimi her zaman mimkin olacak sekilde monte edin.

» Kagis kilidi galistirma ekseni, tutma modultnin igine en az 10 mm girmelidir. Bir sonraki bélimde bulunan farkli profil genisliklerini

dikkate alin.
» Kagis kilidi eksenini tutma modultne dik acili olarak ayarlayin. Bkz. Resim 4 ve Resim 7.

7.6.1.  Kagis kilidini hazirlama
(ayrica bkz. Resim 6: Kagis Kilidini hazirlama sayfa 12)
Profil genigligi  Galistirma ekseni igin gerekli

Hangi EUCHNER pargalari gereklidir? Gerekli galigma adimlar

uzunluk
plakasiz montaj plakali
(her biri 4 mm)
D D+13 D+21

30 mm 43 mm 51 mm 110 mm eksenli Gerekli uzunluga kisaltin.
standart kagis kilidi
(Sip. no. 100465)

40 mm 53 mm 61 mm 110 mm eksenli Montaj plakasiz:
standart kagis kilidi yok
(Sip. no. 100465) Montaj plakali:
Gerektiginde Uzun galistirma ekseni ve koruma kovani kullanin ve gerekli
uzatilmig galistirma ekseni (sip. no. 106761) uzunluga kisaltin.

45 mm 58 mm 66 mm 110 mm eksenli Uzun ¢alistirma ekseni ve koruma kovani kullanin ve gerekli
standart kagis kilidi uzunluga kisaltin.
(Sip. no. 100465)
ve
uzatilmis galistirma ekseni (sip. no. 106761)

50 mm 63 mm 71 mm 110 mm eksenli Uzun galistirma ekseni ve koruma kovani kullanin ve gerekli
standart kagis kilidi uzunluga kisaltin.
(Sip. no. 100465)
ve
uzatilmig ¢aligtirma ekseni (sip. no. 106761)
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MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO0...-AP.-...

Montaj plakalari olmadan drnek:

10
o]
Lo
Kagls kilidini agma mekanizmasi
)]
Tutamak moduilii —
=

Calistirma ekseni

M4

250

L
9]
Yol
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/\/@;
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(Montaj plakasi bagina +4 mm)

Koruma kovani

182

EUCHNER

(Montaj plakasi bagina +4 mm)

Galistirma eksenini igeri itin. Tespit halkasi A kagis kilidinin B Ustinde durmalidir.

Sabitleme civatasini 2 Nm ile sikip kapag igeri bastirin.
Koruma kovanini takin.

@
@ Kap! kolunu takin.
®
@

Resim 6: Kagis kilidini hazirlama
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MGB-LO...-AR.-... ve MGB-LO...-AP.-...
8. Montaj

A UYARI

Montaj islemi yalnizca yetkili teknik personel tarafindan yapilabilir.

iki kanatll déner kapilarda kanatlardan birinin mekanik olarak kilittenmesi gerekir.

Bunun igin 6rn. bir gubuk kilidi (Item) veya cift kapi kilidi (Bosch Rexroth) kullanin.

@ Onemli!

» Butlinsel montajda montaj derinligine ve koruma diizeneginin materyaline bagli olarak anahtarlama me-
safesi degisir.

Devreye girme araligi

Tutamak
moduilii

Kilitleme
moduilii

Bultlnsel montaj

Devreye girme araligi

Kilitleme Tutamak
modiilii modiilii

Yiuzeye montaj

@ ipucu!

» www.euchner.com adresinde montaj isleminin bir animasyonunu bulabilirsiniz.
» Basma butonu ve gdsterge elemanlarinda renk ve yazi uyarlanabilir.

Montaj adimlari igin bkz. Resim 7 ve Resim 8 - Resim 13.

Sistemi, kontroll ve bakimi her zaman mimkun olacak sekilde monte edin.
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8.1. Renk blendaji montaji

Montaj
| Dy )
\ 9
Sokme
7 ° N\
N/
Renk blendaji
\
— <O

14 (Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 2112657-16-09/23
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J I I 11

/////
..f;/;/"/}"//

Kagis kilidi kesiti

4x M6 Sikma torku 6 Nm

Onerilen sabitleme malzemesi:
Montaj plakasi lzerine sabitleme icin:
DIN 912-M6X25-8.8 ZN SILINDIR CIVATASI

A
£l

Resim 7: Sag menteseli kapi icin montaj 6rnegi (genel gorinim)
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EUCHNER

9. Caligstirma yonuni degistirme (burada: sagdan sola)

@ Onemli!

Degistirme sadece, slrgu dili disarida degilse ve kagis kilidi monte edilmemisse mimkdindr.

Teslim edildiginde tutamak modull sol veya sag menteseli kapilar icin ayarlanmigtir.

Sag menteseli kapilar icin bir tutamak modili érneginde bunun anlami sudur:

» Kapi kolu asagiya bastirildiginda koruma diizenegi agilir.

» Sol menteseli kapilar igin sistem tersi sekilde monte edilir. Kapi kolu yukariya bastirildiginda koruma dizenegi agilir (bkz. Resim
8). Bu nedenle kapi kolunun calistirma yéni degistirilmelidir (bkz. Resim 8 - Resim 13).

(Sol menteseli kapilarin tutamak moddilleri ile ayni)

=~ |\
OPEN: EE
3 | \‘|> -
< I Z
/7 + "'/""E!!IMIl ‘ |
1YY \
cLosed I~ H 7).}
T
. ['\\ T

H
S 200

T T T T IT]]

IINNENNNEN
TT T 17T 1171711

(@ Kapi kolunu yukari bastirin.

NN
J I )T

@ Kilitleme civatalarini gikarin.
(® Kapag kenara itin.

JIJ I IT]

I 717 7rT

Resim 8: Calistirma yoniini degistirin, adim (1)

Resim 9: Calistirma yoniini degistirin, adim @ ve 3

~ T

'/}/u/"i!! i

277
]

JIJT T I ]]

(@ Kap! kolundaki kilit pimini bir tornavida ile kaldirin ve bu konumda
tutun.
(® Kapi kolunu sada déndiirtin.

TI T T TT]

(® Sadece kagis kilidi kullanilmasinda: T10 civatali mafsali saat yéniiniin

tersi yoniinde (a) konumundan (b) konumuna déndirin.
@ Kapag kapatin.
Kilitteme civatalarini takin ve 0,8 Nm ile sikin.

/A /|

Resim 10: Calistirma yon(iini degistirin, adim @) ve (&

Resim 11: Galistirma y6nini degistirin, adim (®) ila
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/I N B |

/NN NENNEN|

T I T I ]

I rrrririr

(© Kapag ¢ikarin ve igten alti kdseli civatalari goz(in.
Kapi kolunu saat yoniinde 90° déndiiriin ve tekrar sikin.
@D Igten alti kdseli civatalari 3 Nm ile sikin @2 Degistirme sonrasindaki durum

Resim 12: Calistirma yoniini degistirin, adim (@) ila 49 Resim 13: Calistirma yénuni degistirme, nihai durum

10. Cevresel etkilere kargi korunma

Kalici ve sorunsuz bir giivenlik fonksiyonu igin sistemin talas, kum, asindiricilar, vb. gibi kilit ve tutamak moddliinde bulunabilen
yabanci maddelere karsi korunmasi gerekir. Bunun igin uygun bir montaj konumu secilmelidir.

Boyama islemlerinde cihazin Ustlnu kapatin.
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11. Elektrik baglantisi

A

UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.

» Glvenligin saglanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin (FO1A ve FO1B) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

» Sinyal ¢ikislar giivenlik ¢ikislari olarak kullanilamaz.

» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.

DIKKAT

Yanlis baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Guvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir dlizey temin ettigi icin baglanan degerlendirme
cihazinin girigleri pozitif devreli olmalidir.

» Tlm elektrik baglantilarinin EN IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis gerilimi sinirlamali giivenlik
transformatorli veya ayni dederdeki izolasyon tedbirleri ile izole edilmesi gerekmektedir.

» Tim elektrik ¢ikislar enduktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir. Bunun igin ¢ikislarin
serbest diyotlarla korunmasi gerekir. RC supresorleri kullaniimamalidir.

» Gucll parazit kaynagi olusturan gui¢ cihazlari sinyal yayilimi giris ve ¢ikislarindan yerel olarak ayriimalidir.
Guvenlik devrelerinin gli¢ gegisi, glic devrelerinin hatlarindan mimkin oldugunca uzak olmalidir.

» EMU arizalarini engellemek igin bkz. bolum 11.5. Hat uygulamasi hakkinda bilgi sayfa 20. MGB sistemi
ve hatlarinin yakininda bulunan cihazlarin EMU bilgilerini dikkate alin.

» EMU arizalarini engellemek i¢in cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve isletim kosullarinin,
DIN EN 60204-1:2006, bolim 4.4.2/EMU gereksinimlerini karsilamasi gerekir.

Onemli!

» Isletim gerilimi verilmesi sonrasinda cihazin ¢alismamasi durumunda (érn. yesil giic LED'i yanmiyor)
emniyet salterinin Ureticiye geri gonderilmesi gerekir.

» Belirtilen koruma tlrlin( saglayabilmek igin kapak civatalarinin 1 Nm tork ile sikilmasi gerekir.

» Yardimei kilit agma kapaginin civatasini 0,5 Nm tork ile sikin.
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1.4.  ®sileilgili bilgiler

@ Onemli!

» «@= gereksinimleri 1) uyarinca bir kullanimda "for use in Class 2 circuits" (2. sinif devrelerde kullaniimak
icindir) 6zellikli UL1310 uyarinca bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.
Alternatif olarak asagidaki gereksinimlere sahip sinirli gerilim veya akimli bir gerilim beslemesi de kulla-
nilabilir:
- UL248 uyarinca sigorta ile baglantil galvanize izolasyonlu adaptor. «@= gereksinimleri uyarinca bu sigor-
ta, maks. 3,3 Aigin tasarlanmis ve maks. 30 V DC ikincil gerilime sahip akim devresine entegre edilmis
olmalidir. Gerekirse cihaziniz igin daha dlsuk baglanti degerlerini dikkate alin (bkz. teknik veriler).

1) UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Sadece NFPA 79 (Industrial Machinery) uyarinca uygulamalar igin. Cihazlar UL508 (Elektrik carpmasi ve yangina karsi korunma)
gereksinimleri uyarinca test edilmistir.

11.2.  Hata giivenligi

» UB isletim gerilimi ters kutup korumalidir.

» Emniyet cikislart FO1A/FO1B ACIK kisa devre korumalidir.

» FI1Aile FI1B veya FO1Aile FO1B arasinda bir kisa devre, cihaz tarafindan algilanir.
» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

11.3.  Gerilim beslemesi emniyeti

Gerilim beslemesi cihaz sayisina ve ¢ikislar igin gerekli olan akima bagli olarak emniyete alinmalidir. Bunun icin asagidaki kurallar
gegerlidir:

Tek cihazin maks. akim sarfiyati I ,,xs

Imaks = lyg * lua+ Irora+rotB
lug = [sletim akimi cihaz (80 mA)
lua = YUk akimi sinyal gikiglart OD,OT ve Ol (3 x maks. 50 mA) + kumanda elemanlari

lFo1a+Fo1 = YUk akimi emniyet ¢ikislari FO1A + FO1B (2 x maks. 50 mA)

Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati X I,axs
AR _
Z Imaks = Irot1a+ro18 + N X (lys * lya)

n = Bagli cihazlarin sayisi

Akimlarin emniyet devrelerine tahsisi

Akim Emniyet devresi F1 Emniyet devresi F2
lus 80 mA
Iro1a+FO1B (2 x maks. 200 mA)

lon,oTol = (3 x maks. 50 mA)
Ikumanda elemanian = Maks. 100 mA
& (kumanda elemani bagina)
Igsterge elemantan = Maks. 5 mA

(g6sterge elemani bagina)
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11.4.  Baglanti hatlari ile ilgili gereksinimler

A DIKKAT

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.
» Farkl baglanti aksamlarinin kullaniimasi durumunda asagidaki tabloda verilen gereksinimler gecerlidir.
Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, giivenli fonksiyon igin sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

Parametre Deger Birim
Damar enkesiti min. 0,13 mm?

R maks. 60 Q/km
C maks. 120 nF/km
L maks. 0,65 mH/km

11.5.  Hat uygulamasi hakkinda bilgi
MGB baglanti hatlarini ortak bir hat demetinde uygulayin.

MGB-L.-...
UB OV |UA OV
.

FILA/ FOIA/ 1 |

FI1B FOIB ! |
o
o

——- 4 —

OV - — — — — —— b— —— —— —— |

-
I
I
|

|
| +24VDCo oo O T v
1

cabinet

<@ Onemli: Ortak bir kablo demetinde kablolama

Resim 14: Ongoriilen kablolama

20 (Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 2112657-16-09/23
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11.6.  Cihaz yapilandirmasini degistirme (DIP salteri kullanimi)

@ ipucu!

www.euchner.com adresinde cihaz konfiglirasyonunun bir animasyonunu bulabilirsiniz.

DIP salteri

Cihaz bir DIP salteri ile yapilandirilabilir. Su ayarlari yapmak mumkinddr:
» Sistem ailesini degistirme (AR/AP degisimi)

Salter konumu

Pozisyon Aciklama
1 DIP salteri

2 Fabrika ayarlari etiketi - \@
T

Salterlerin fonksiyonu T

@ Onemili!
3, 4 ve 6 DIP salterleri off konumunda olmalidir. III
A C
Detay Salter Fonksiyon

A 142 On: Cihaz AP sistemi olarak galistirilir
Off: Cihaz AR sistemi olarak galistirilir
3+4 Caligmiyor
C 5 On: Yapilandirma mimkin

Off: Yapilandirma kilitli (fabrika ayari)

D 6 Calismiyor

11.6.1. Sistem ailesini degistirme (AR/AP gegisi)

A DIKKAT

Yanlis yapilandirma veya yanlis baglanti nedeniyle hatali fonksiyon.
» Yapilandirma degistirildiginde baglanti tahsisinin de degistirimesine dikkat edin (bkz. bolim 11.8. Baglanti
tahsisi ve kontak tanimi sayfa 23).

1. Gerilim beslemesini kapatin.
2. 1, 2 ve 5 DIP salterlerini sekilde goriindiigi gibi ayarlayin.

AR => AP ayarl igin AP => AR ayarl igin

N|;|
2 5

!

3. Gerilim beslemesini 5 sn. igin agin.
=»  Ayar degisikligi, gli¢ LED'inin yanmasiyla onaylanir. Diger tim LED'ler kapaldir.
4. Gerilim beslemesini kapatin ve 5 DIP salterini OFF konumuna getirin.

~Em 19

®» Bir sonraki cihaz, ayarlanan igletimde calisir.
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11.7.  Kontrol donanimi igletimi hakkinda bilgi
Givenli kumandalara baglanti igin su bilgileri dikkate alin:

Genel bilgiler

» Kumanda ve bagl olan emniyet salterleri igin ortak bir gerilim beslemesi kullanin

» UB/UA igin taktlanan bir gerilim beslemesi kullaniimamalidir. Besleme gerilimini dogrudan adaptérden alin. Besleme geriliminin
guvenli bir kumandadaki klemense baglarken bu ¢ikista yeterli akim mevcut olmalidir.

» Emniyet ¢ikislari (FO1A ve FO1B) bir kumandanin givenli giriglerine baglanabilir. Kosul: Girig, taktlanmis emniyet sinyalleri igin
uygun olmalidir (OSSD sinyalleri, &rn. 1sik bariyerlerinin). Kumanda bu esnada giris sinyallerindeki dongu pulslarini tolere etme-
lidir. Bu normalde kumandada parametrelenebilir. Bunun i¢in kumanda Ureticisinin bilgilerini dikkate alin. Emniyet salterinizin atim
suresi icin litfen bkz. bolim 13. Teknik veriler sayfa 29.

» Glvenlik salterinin her iki ¢ikisi agik durumda iken +24 V bir diizey temin ettidi icin badlanan degerlendirme cihazinin girisleri
pozitif devreli olmalidir.

FO1B ¢ikiglarina baglayin (sirali anahtarlama). FI1A ve FI1B girislerinde taktlanmis sinyaller olmamalidir.
Dongu pulslart emniyet ¢ikislar kapali iken de mevcut olur (sadece FO1A'da). Sonrasinda baglanan cihazin (kontrol

‘» FI1A ve FI1B girislerini her zaman dogrudan bir adaptore veya bir baska EUCHNER AR cihazinin FO1A ve
AR
donanimi, réle, vb.) eylemsizligine bagli olarak kisa kumanda islemleri olusabilir.

@ BILGI
FO1A/FO1B emniyet gikislarinin kisa devre denetimi cihaz tarafindan yapildigindan, kontrol donaniminin
donglist kapatildiginda EN 13849 uyarinca performans seviyesi digsmez.

@ ipucu!

Birgok cihaz igin www.euchner.com adresinde Servis/indir/Uygulamalar alaninda kumandanin baglanmasi
ve parametrelemesine yonelik ayrintili bir 6rnek bulabilirsiniz. Burada ilgili cihazin 6zellikleri daha da ayrintili
aciklanmaktadir.




EUCHNER

11.8.

Baglanti tahsisi ve kontak tanimi

isletim kilavuzu Emniyet sistemleri

MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO...-AP.-...

7

\

°
o
X2 X3 ©

654321

I 40 1080
1234567812345673‘ Oﬁ
eptore covrmten *_ 52 48

x2 X3

1 % X4
ssss58 BEE.EE|| D
654321

Resim 15: Baglantilar ve LED gdstergesi

LEDs

State  YE
DIA2 RD
Power GN
DIA1 GN

Klemens Tanim Aciklama
X3.1ila X3.3 - bkz. ilgili veri foyl

X3.4 UA Sinyal ¢ikislari ve kapak donanimi igin gerilim beslemesi DC 24 V siirekli olarak mevcut olmalidir.

X3.5 ov Toprak, DC 0 V (dahili olarak X5.5 ile badlantili).

X3.6 - bos

X3.7 - bos

X3.8 - bos

X4.1 FI1A AR yapilandirmasinda: Kanal A icin onay girisi, tek isletimde DC 24 V (izerine) Salter zincirinde 6nceki cihazin FO1A ¢ikis sinyaline baglanir.
AP yapilandirmasinda: Giris degerlendirimez.

X4.2 Fl1B AR yapilandirmasinda: Kanal B icin onay girisi, tek isletimde DC 24 V (izerine) Salter zincirinde dnceki cihazin FO1B ¢ikis sinyaline baglanir.
AP yapilandirmasinda: Giris degerlendiriimez.

X4.3 - bkz. ilgili veri foyl

X4.4 FO1A Kanal A emniyet ¢ikisi, kapi kapali ve stirgu dili iceride iken AGIK.

X4.5 FO1B Kanal B emniyet ¢ikisi, kapi kapali ve siirgi dili iceride iken AGIK.

X4.6 RST Geri giris, RST Uizerinde en az 3 saniye boyunca DC 24 V bulunursa cihaz sifirlanir.

X5.1 oD Kapi sinyal ¢ikisi, kapi kapali iken ACIK.

X5.2 oT Sirgu dili sinyal ¢ikis,
Kap!1 kapali ve stirgl dili kilitteme modulu icindeyken ACIK.

X5.3 - bos

X5.4 Ol Teshis sinyal ¢ikis,
cihaz hata durumunda iken ACIK

X5.5 ov Toprak DC 0 V
(dahili olarak X3.5 ile baglr).

X5.6 uB Gerilim beslemesi, DC 24 V

X2.1ila X2.8 - bkz. ilgili veri foyu
X1 - Kapak platini baglantisi igin ayrildi (sadece donatili kapaklarda)
Tablo 2: Baglanti tahsisi ve kontak tanimi
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11.9.  Tek cihaz olarak igletim

+24V DC
-F1[] -2
-1 f---3

UA UB T FIIA FIE | RST T
[e)
X34 x5 | ox@1 oxa2 ! x%?s ‘ X2:3 X4 X3:1 X3:3
| | |
| Inputs | EUCHNER lMGB | N
| | | S1 S2| H2 S3| H3
[ [ [ n
| | B G S L N Ay .
Saf N A
: Out;:l\t/s : Monitoring Outputs : @ @
oV
OO0 OO ©
X5:5 |x3:5 | %4 xg):s I 51 X522 X514 | X2:1 X222 X2i6 X2:7 X3:2
oV oV ‘ FO1A FO1B ‘ ?DD ?DT o1 ‘ ? ? ? ? ?

Connected
load

]
Wl

Resim 16: Tek isletim i¢in baglanti érnegi

RST girisi Uzerinden salteri sifirlayabilirsiniz. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V bulunur. Bu sure iginde salterin
besleme gerilimi kesilir. RST girisi kullaniimayacaksa 0 V olarak ayarlanmalidir.

24 (Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 2112657-16-09/23
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11.10. AR salter zincirinde igletim

EEE +24 V DC
AR -Fl[] -F2 S1 /---3
UA UB T FITA FIB ] 53 T
] | O | (!) | é)
X3:4  X5:6 | X4:1  X4:2 | X4:6 | X2:3  X2:4 X3:1 X3:3
SR EUCHNER /G5 [ Y |
| | | s1 S2( H2 S3| H3
| | | n
| | el e e
: Osjtf;tzs : Monitoring Outputs : @ @ N N
o
OO QOO O
X555 [x3:5 | x4 xas5 | xs1ooxs2 xs:4 | X2:1 X222 X6 X2:7 X3:2
oV oV ‘ OFO]A OFOIB ‘ ?DD ?OT o1 ‘
F3[]-F4
UA UB T FITA FB ] ST T
[e) é) [ e T o] |
X3:4  X5:6 | X4:1  X4:2 | X4:6 | X2:3  X2:4 X3:1 X3:3
S-SR EUCHNER |5 [ w, |
| | | St S2| H2 S3| H3
| | | n
| | B e e W N
: ;&m : Monitoring Outputs : @ @ N N
oV
OO0 OO O
X5:5 [x3:5 | x64 X65 I X1 xs2 xs:4 | X2:1 X222 X2:6 X2:7 X3:2
ov oV ‘ FO1A FO1B ‘ ?OD ?OT o1 ‘ ? ? ? ? ?
Connected
load
GND L |\
Resim 17: CES-AR salter zinciri iginde isletim igin badlanti érnekleri
AR salter zincirinde isletim hakkinda kapsamli bilgileri ilgili CES-AR isletim kilavuzunda bulabilirsiniz. MGB-LO-AR-... kilit-
leme modulu salter zinciri iginde bir CES-AR emniyet salteri gibi hareket eder. CES-AR sapmalari asagida agiklanmistir.

2112657-16-09/23 (Orijinal isletim kilavuzunun gevirisi) 25
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11.11. AR salter zincirinde igletim hakkinda bilgiler
(11 11.11.1. Sistem siireleri

Kilitteme moduli CES-AR salterine gére daha uzun tepki suresine sahiptir (bkz. bolim 13. Teknik veriler sayfa 29 ve
13.2. Tipik sistem streleri sayfa 32).

11.11.2. AR salter zinciri kablaji

Toprak déngulerini engellemek icin kablajin yildiz formunda uygulanmasi gerekir (bkz. Resim 18).

terminating plug

1 Y FILAFIIB

#4 MGBLAR... #5 MGBLAR...

UB OV |UA OV UB OV |UA OV

Y T T T T

FI1A/ FO1A/ 1 | | FILA/ FO1A/ | |

FI1B FOIB 11 .1 FIlB FOIB 4 1

T T

Vo Vo

R R

T T

Vo 1 1
r -r-- - +-—-9{-— = -————— -
bl bl i
' HE ' i 1 PLC I

| [ [ [ T
R S O P ! ‘
————————————— PSS R | I
L77777777777777777777777777777\% ‘

<@ Onemli: Ortak bir kablo demetinde kablolama

Resim 18: Bir AR salter zincirinin salter kabininde merkezi kablaji

11.11.3. Salter zincirlerinde cihaz sayisi
Saf bir MGB salter zincirinde en fazla on cihaz sirali olarak anahtarlanabilir. Karisik salter zincirlerinde (6rn. MGB ile CES-
AR birlikte) maksimum cihaz sayisi da on adettir.

11.11.4. Salter zincirlerini sifirlama

@ Onemli!

AR salter zincirinde geri almak icin geri girisi (RST) kullanin. Zincirdeki tim cihazlar ayni anda geri
alinmalidir. Salterlerin tek tek sifilanmasi hatalara yol agar.

26 (Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 2112657-16-09/23
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MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO0...-AP.-...
12. isletime alma

12.1.  Okutma iglemi (sadece MGB unicode)

Kilitteme modli ve tutamak modlu bir fonksiyon birimi olusturmadan énce tutamak moddili bir okutma islevinde kilitteme modu-
[tine tahsis edilmelidir.

Okutma isleminde emniyet ¢ikislari kapalidir.

@ Onemli!

» Yeni bir tutamak moduli okutuldugunda kilitteme modull kendinden énceki cihazin kodunu kilitler. Yeni

bir okutma isleminde bu hemen okutulmayabilir. Uglincii kod okutulduktan sonra kilitleme kodundaki
kilitli kod tekrar silinir.

» Kilitteme modiilli sadece en son okutulan tutamak modull ile galistirilabilir.

» Okutma hazirligi iginde kilitteme modiili okutulan veya kilitli olan tutamak modullini algilarsa okutma
hazirhigi derhal sonlandirilir ve kilitteme moduilu normal isletime geger.

» Surgu dili tetikleme alaninda 60 saniyeden az bir siire bulunursa tutamak modili okutulamaz.

@ ipucu!

Daha 6nce sirayla takili olan AR cihazlarinin daha kolay tanitiimasi veya cihaz degisimi icin bir tanitma
adapt6ri mevcuttur (sip. no. 122369). Bu kolayca baglanti hatti ve AR cihazi arasina takilir. Cihaz tekrar
baglanirken hemen tanitma igletimine geger. Tanitma sonrasinda adaptor ¢ikarilir ve MGB normal baglanir.

Tutamak modiiliinii okutma

1. Tutamak modilinid monte edin.

2. Glvenlik dizenegini kapatin. Kiliteme modalindeki isaretleme lizerinden dogru hizalamayi ve mesafeyi kontrol edin ve ge-
rekirse ayarlayin.

3. Slirgl dilini kiliteme moduliiniin igine ekleyin.
4. Kilitteme modiiliine isletim gerilimi verin, opsiyonel olarak tanitma adaptoriini baglayin.

®» Yesil LED (State) hizli yanip soner (yakl. 5 Hz). Bu sire iginde (AR yapilandirmasinda yakl. 10 sn.) bir sistem testi yapilir.
Okutma islemi baglar, yesil LED (State) yavas yavas yanip soner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi esnasinda kilitteme modlii s6z
konusu olanin kilitli bir tutamak moduld olup olmadigini kontrol eder. Bu durum séz konusu degilse okutma islemi yakl. 60 sn
sonra sonlandirilir, yesil LED (State) séner. Yeni kod kaydedilir, eski kod bloke edilir.

5. Okutulan tutamak modiili kodunu kilittleme moddiliinde etkinlestirmek igin kilitteme modliiniin igletim gerilimi en az 3 saniye-
ligine kapatilmahdir. Alternatif olarak en az 3 saniyeligine RST girisine 24V olarak verilebilir.

Sirali anahtarlamanin tanitimi analog olarak calisir. Ancak burada tlim sirali anahtarlama RST girigiyle yeniden baslatiimalidir.
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12.2. Mekanik fonksiyon kontrolii
Surgu dili kilitleme moddline kolayca girebilmelidir. Koruma diizenegini kontrol etmek igin birkag kez kapatin ve kapi koluna basin.

Eger varsa, kagis kilidi fonksiyonunu test edin. kagis kilidi biyUk bir glic harcamadan (yakl. 40 N) i¢ taraftan kullanilabilmelidir.

12.3.  Elektriksel fonksiyon kontrolii

‘ A UYARI

Farkli AR cihazlarinin (CES-AR, CET-AR) kullanildigi bir salter zincirinde ek olarak ilgili isletim
kilavuzundaki fonksiyon kontroli prosediriini dikkate alin.

1. igletim gerilimini devreye alin.

®» Kilitteme modulu bir sistem testi uygular. AR yapilandirmasinda: Yesil LED 10 saniyeligine 5 Hz ile yanip séner. Daha sonra
LED State diizenli araliklarla yanip soner.

2. Tum koruma diizeneklerini kapatin ve sirgi dilini kiliteme modiiliine siiriin. Stirgy dili kilitteme moddlline girdiginde emniyet
cikislart FO1A/FO1B ACIK olur.

®» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

®» Yesil LED slrekli yanar.

3. Kontrol donaniminda igletimi onaylayin.

4, Koruma diizenegini agin.

=» Makine kapanmalidir ve koruma diizenegi acik oldugu slrece ¢alismamalidir.

Adim 2 ila 4'G her bir koruma diizenedi icin tekrarlayin.
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13. Teknik veriler

isletim kilavuzu Emniyet sistemleri
MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO0...-AP.-...

@ BILGI

Bir Grinlin bir veri foyline sahip olmasi ve buradaki bilgilerin isletim kilavuzundan farkli olmasi durumunda
veri foylindeki bilgiler gecerlidir.

Parametre Deger Birim
Govde maddesi Cam elyaf takviyeli plastik

¢inko dokiim, nikel kaplama

Paslanmaz gelik
Boyutlar bkz. béliim 7.4. Olgiim gizimi sayfa 10
Toprak
Kilitteme modiilii 0,75 K
Tutamak modiilii 1,00 g
Kagls kilidini agma mekanizmasi 0,50
Ortam sicakhgi Ug = DC 24 V -20 ... +55 °C
Koruma tirli
Kapak tuslari/géstergeler/secim salterleri donatim-
siz/donatimli IP65
Kapak anahtar salter ile donatiimig IP54
Kapak FS22 anahtar salteri ile donatiimig P42
Koruma sinifi 1]
Kirlenme derecesi 3
Montaj konumu istege gore
Baglanti turu 4 adet kablo girisi M20x1,5 veya konnektér
Kablo enkesiti (sert/esnek) 0,13... 1,5 (AWG 24 ... AWG 16)
- DIN 46228/1 uyarinca kablo pabuglari 0,25...1,5 mm?
- DIN 46228/1 uyarinca yakall kablo pabuglari 0,25...0,75
isletim gerilimi UB o100
(ters kutup korumali, kontrolld, artik dalgalanma < %5) 24 +%10/-%15 (PELV) vbe
Yardimcei gerilim UA o o
(ters kutup korumali, kontrolll, artik dalgalanma < %5) 24 +%10/-%15 (PELV) vbe
Akim sarfiyati Iyg (tim g¢ikiglar ylksiz) 80 mA
Akim sarfiyati Iy mA
- Stusu (yuksliz, LED basina) 5
Harici sigorta bkz. béllim 11.3. Gerilim beslemesi emniyeti sayfa 19
Emniyet ¢ikiglari FO1A/FO1B Yari iletken gikislar, p tipi, kisa devre korumali
Déngii pulslar AR <1000 / AP < 300 us
Déngi pulslari araligi min. 100 ms
Cikis gerilimi Ugo1a/ Urotg 1
YUKSEK Uro1a ! Urots Ug-2V ... Ug
DUSUK Uro1a / Urots 0..1 VDC
Giivenlik cikisi basina devre akimi 1...200 mA
EN IEC 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 200 mA
Dikkat: Cikislarin endUiktif ylkte serbest diyotlarla korunmasi gerekir.

Sinyal gikislari p tipi, kisa devre korumali
- Cikig gerilimi 1) Ua-2V ... Up
- Yiklenebilirlik maks. 50 mA
Nominal izolasyon gerilimi U; 30 \
Nominal darbe gerilim dayanimi Uiy, 1,5 kV
Titresimlere karsi direng dayanimi EN IEC 60947-5-3 uyarinca
Devre frekansi 0,25 Hz

EMU koruma gereksinimleri

EN IEC 60947-5-3 uyarinca
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EN ISO 13849- 12) uyarinca karakteristik degerler
Kategori 4
Performans seviyesi PLe
PFHp 3,7x109/s3)
Kullanim siresi 20 Yil
Mekanik kullanim émri 1x 106
- kapi dayanag_| _(J]arak kullanildiginda ve 1 Joule 01 x 106

carpma enerjisi ile ’
B10p (acil durdurma) 0,065 x 106
Acil durdurma
isletim gerilimi 5..24 \Y
Isletim akimi 1...100 mA
Calistirma glici maks. 250 mwW
LED gerilim beslemesi 24 vVDC
Kumanda ve Gosterge Elemanlari
isletim gerilimi UA \Y
isletim akimi 1..10 mA
Calistirma giici maks. 250 mwW
LED gerilim beslemesi 24 VDC

1) 50 mA devre akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan.
2) Yayinlanma tarihi igin bkz. Uygunluk beyani.

3) EN ISO 13849-1:2008, Bolim 4.5.2 (MTTFd = maks. 100 yil) uyarinca sinir degeri kullanarak BG, maks. 2,47 x 10-8 degerinde bir PFHd beyan eder.
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13.1.  Radyo onaylari (tip etiketinde FCC ID ve IC olan cihazlar igindir)
Product description: Safety Switch

FCCID: 2AJ58-09
IC: 22052-09 C

FCC/IC-Requirements

This device complies with part 15 of the FCC Rules and with Industry Canada’s licence-exempt RSSs. Operation is subject
to the following two conditions:

1) This device may not cause harmful interference, and
2) this device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user‘s authority
to operate the equipment.

NOTE: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference when the equipment
is operated in a commercial environment. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will be required
to correct the interference at his own expense.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploi-
tation est autorisée aux deux conditions suivantes :

(1) 'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) l'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en
compromettre le fonctionnement.

This device complies with the Nerve Stimulation Exposure Limits (ISED SPR-002) for direct touch operations.

Cet appareil est conforme aux limites d’exposition relatives a la stimulation des nerfs (ISED CNR-102) pour les opérations
tactiles directes.

Supplier's Declaration of Conformity
47 CFR § 2.1077 Compliance Information

Unique Identifier:
MGB-LO-AR Series
MGB-L1-AR Series
MGB-L2-AR Series
MGB-LO-AP Series
MGB-L1-AP Series
MGB-L2-AP Series

Responsible Party — U.S. Contact Information
EUCHNER USA Inc.

6723 Lyons Street

East Syracuse, NY 13057

+1 315 701-0315

+1 315 701-0319
info(at)euchner-usa.com
http://www.euchner-usa.com
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13.2.  Tipik sistem siireleri

@ Onemli!

Gosterilen sistem streleri bir cihaz icin maksimum degerlerdir.

Hazir olma gecikmesi:

m AR yapilandirmasinda su gegerlidir: Actiktan sonra cihaz 10 saniyeligine bir sistem testi yapar. Sistem ancak bu surenin
il | sonunda hazir olur.

[ AP yapilandirmasinda su gegerlidir: Actiktan sonra cihaz 0,5 saniyeligine bir sistem testi yapar. Sistem ancak bu siirenin
AP sonunda hazir olur.

Emniyet ¢ikiglar agma siiresi:

Fjj AR yapilandirmasinda su gecerlidir: Koruma diizenegi kapali tutulduktan sonra emniyet ¢ikisinin agiimasina kadar
'\;¥ | olan siire Ty, = 570 ms'dir.

E I AP yapilandirmasinda su gegerlidir: Strgu dilinin iceri girdiginde emniyet ¢ikislarinin agilmasina kadar olan sure Ty,
=570 ms'dir.

Fjj Emniyet ¢ikiglar FI1A/FI1B eszamanlilik denetimi: Emniyet girisleri 150 ms Uzerinde bir sure igin farkl kumanda du-
AR rumlarina sahip olursa FO1A/FO1B emniyet ¢ikislari kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.

EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi:
Sirgu dili kapal kiliteme moddliinden gikarildiginda FO1A ve FO1B emniyet ¢ikislari 350 ms sonrasinda kapatilir.
Bu deger her bir salter igin gecerlidir. Bir zincirdeki diger her salter igin risk stiresi 5 ms daha da artar.

Fark siiresi: FO1A ve FO1B emniyet ¢ikislari stre agisindan sasirtmalidir. En ge¢ 10 ms fark stresinden sonra ikisi de ACIK
durumunda olur.

Zaman kaymasi: UB isletim gerilimi ve UA yardimci gerilim arasinda misaade edilen zaman kaymasi maks. 1 sn olabilir.

14. Sistem durumlari

14.1. lsaretlerin agiklamasi

O LED yanmiyor
Nz
—/?\— LED yaniyor LED
. 10 Hz (8 sn) LED 8 saniyeligine 10 Hz ile yanip s6niiyor Power gn
i State gn —= || mm
--@--3x LED (g kez yanip s6niiyor DIA rd —™ g
RERS ——
Lock
X Herhangi bir durum oc ye




Isletim kilavuzu Emniyet sistemleri

MGB-LO0...-AR.-... ve MGB-LO...-AP.-...

EUCHNER

14.2.

Sistem durumu tablosu MGB-AR
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15. Ariza giderme ve yardimlar

15.1.  Hatanin sifirlanmasi
Asagidaki adimlari takip edin:
1. Koruma diizenegini agin.

2. Kilitteme modiiliinde en az 3 saniyeligine isletim gerilimini kapatin veya en az 3 saniyeligine RST girisine 24V olarak verilebilir.
Alternatif olarak dahili reset (bkz. 7. Sisteme genel bakis sayfa 9) 3 saniyeligine sivri bir cisimle, 6rn. tikenmez kalem
basih tutulabilir.

®» Yesil LED (State) hizli yanip séner (AR yapilandirmasinda yakl. 5 Hz). Bu sire iginde (AR yapilandirmasinda yakl. 10 sn.) bir
sistem testi yapilir. Daha sonra LED déngusel olarak i¢ kez yanip s6ner.

3. Koruma dlzeneklerini kapatin.

= Sistem tekrar normal isletimde olur.

15.2.  Hata giderme hakkinda internette yardim

www.euchner.com adresinde destek alaninda indir altinda hata giderme konusunda bir yardim dosyasi bulabilirsiniz.

15.3.  Montaj hakkinda internette yardim

www.euchner.com adresinde montaj isleminin bir animasyonunu bulabilirsiniz.

15.4. Uygulama o6rnekleri

www.euchner.com adresinde cihazin ¢esitli kumandalara baglanmasina yonelik uygulama 6rnekleri bulabilirsiniz.

16. Servis

Servis durumunda iletisim:
EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstralle 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Almanya

Servis telefonu:

+49 711 7597-500

E-posta:
support@euchner.de

internet:

www.euchner.com
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17. Kontrol ve bakim

A UYARI

Cihazda hasar nedeniyle guivenlik fonksiyonu kaybi.
» Hasar durumunda ilgili modiilin komple olarak degistiriimesi gerekir. Sadece EUCHNER tarafindan ak-
sesuar veya yedek parca olarak siparis edilebilecek parcalar degistirilebilir.

» Dlzenli araliklarla ve her hatadan sonra cihazin dogru fonksiyonunu kontrol edin. Olasi zaman araliklarina
yonelik bilgiler igin bkz. EN ISO 14119:2013, bélim 8.2.

Kusursuz ve surekli bir fonksiyon elde edebilmek i¢in asadidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi gerekir:
» Anahtarlama fonksiyonu kontrolu (bkz. bolim 12.3. Elektriksel fonksiyon kontrolii sayfa 28)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitlemelerinin kontroli

» Kirlenmelere dair kontrol

Bakim galismalarinin yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece Uretici tarafindan gerceklestirilebilir.

@ BIiLGI

Uretim yili tiip levhasinda sag alt kosede belirtilmistir.

18. Uygunluk beyani

AB uygunluk beyanini www.euchner.com altinda bulabilirsiniz. Bunun i¢in arama kismina cihazinizin siparis numarasini girin.
Belgeyi Indirme alaninda bulabilirsiniz.
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