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1. Sobre este documento

1.1. Validez

El presente manual de instrucciones es valido para el Controlador de seguridad modular MSC. Este documento constituye
junto con las guias breves (dado el caso, adjuntas) la informacién completa del dispositivo para el usuario.

1.2. Grupo de destinatarios

Ingenieros técnicos y planificadores de instalaciones de dispositivos de seguridad en maquinas, asi como personal de
puesta en marcha y servicio, que cuenten con conocimientos especificos sobre el manejo de componentes de seguridad.

1.3. Explicacion de los simbolos

Simbolo/representacion Significado

(1

Documento impreso

@ Documento disponible para su descarga en www.euchner.com
A Indicaciones de seguridad
Peligro de muerte o lesiones graves
PELIGRO Advertencia de posibles lesiones
ADVERTENCIA Atencion por posibilidad de lesiones leves
ATENCION

@ Aviso sobre posibles dafos en el dispositivo
AVISO Informacién importante

iimportante!

Consejo Consejo o informacion de utilidad

1.4. Documentos complementarios

La documentacion completa de este aparato esta compuesta por los siguientes documentos:

Titulo del documento
(namero de documento)

Contenido

Informacién de seguridad
(2525460)

Informacién de seguridad basica

Manual de instrucciones
Controlador de seguridad
modular MSC (2121331)

® B

(Este documento)

Dado el caso, guias
breves adjuntas

B

Dado el caso, consulte la documentacion adicional correspondiente del manual de instrucciones o las fichas de datos

®

jlmportante!

Lea siempre todos los documentos para obtener informacion completa sobre la instalacion, puesta en
marcha y manejo seguros del aparato. Los documentos se pueden descargar en www.euchner.com.
Al realizar la busqueda, introduzca el nimero de documento.

1.5. Responsabilidad y garantia

Se declinara toda responsabilidad y quedara anulada la garantia en caso de que no se observen las condiciones de utiliza-
cion correctas o si no se tienen en cuenta las indicaciones de seguridad, asi como también en caso de no realizarse los
eventuales trabajos de mantenimiento de la forma especificada. a
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2. Introduccion

2.1. Contenido de este manual
En este manual se describe el uso del sistema de seguridad programable MSC y sus moédulos de ampliacion correspondientes.

Comprende lo siguiente:

» descripcion del sistema;

» procedimiento de instalacion;

» conexiones;

» senales;

» subsanacion de errores;

» uso del software de configuracion.

2.2. Indicaciones de seguridad importantes

FAN ADVERTENCIA

» EI MSC alcanza los niveles de seguridad SIL 3, SILCL 3, PL e, cat. 4, tipo 4 segln las normas
aplicables.
No obstante, las clasificaciones de seguridad definitivas SIL y PL dependen del uso de cierto nu-
mero de componentes de seguridad, de sus parametros y de las conexiones establecidas, lo cual
debera determinarse mediante un analisis de riesgos.

» Lea atentamente el apartado “Normas aplicadas”.

» Lleve a cabo analisis de riesgos amplios para determinar el nivel de seguridad correspondiente
para su aplicacién teniendo en cuenta todas las normas aplicables.

» La programacién/configuracion del sistema MSC es responsabilidad exclusivamente de la persona
encargada de la instalacion o del usuario.

» El sistema debe programarse/configurarse de acuerdo con el andlisis de riesgos especifico para
la aplicacion y con todas las normas aplicables.

» Tras la programacion/configuracion y la instalacion del sistema MSC y de todos los dispositivos
correspondientes, debe llevarse a cabo una comprobacion de seguridad operativa completa (véa-
se “Comprobacion del sistema” en la pagina 90).

» Cuando se integren nuevos componentes de seguridad debera volver a probarse a fondo el siste-
ma completo (véase “Comprobacion del sistema” en la pagina 90).

» EUCHNER no se hara responsable de estos procedimientos ni de los riesgos asociados a ellos.

» Para garantizar la correcta utilizacién de los modulos conectados al sistema MSC dentro de la
aplicacion correspondiente, deberan consultarse los manuales/instrucciones y las normas de pro-
ducto/uso aplicables.

» La temperatura ambiental en el lugar de instalacion del sistema debe coincidir con las temperatu-
ras de funcionamiento indicadas en la etiqueta del producto y en las especificaciones.

» En caso de dudas relativas a la seguridad, pongase en contacto con las autoridades competentes
en su pais o con la asociacion técnica correspondiente.
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2.3. Simbolos y abreviaturas

Simbolos y abreviaturas

M-Al Tarjeta de memoria para MSC-CB (accesorio)

MSCB Bus propietario para modulos de ampliacion

ggf((:eI:yNgzsigner (SWSD) Software de configuracién del MSC para Windows

0SSD Salida de conmutacion segura (Output Signal Switching Device)

MTTFp Tiempo medio hasta fallo peligroso (Mean Time to Dangerous Failure)

PL Nivel de prestaciones (segtin EN ISO 13849-1)

PFHp Probabilidad de fallo peligroso por hora (Probability of Dangerous Failure per Hour)
SIL Nivel de integridad de la seguridad (Safety Integrity Level, seglin EN 61508)
SILCL Limite de declaracion de SIL (Safety Integrity Level Claim Limit, segiin EN 62061)
SW Software

2.4. Normas aplicadas

EI MSC cumple las siguientes directivas europeas:
» 2006/42/CE  “Directiva de maquinas”

» 2014/30/UE  “Directiva CEM”

» 2014/35/UE  “Directiva sobre baja tension”

» 2011/65/UE  RoHS “Restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas en aparatos eléctricos
y electronicos”

und entspricht den folgenden Normen:
»ENIEC 61131-2
» EN'1SO 13849-1
» ENIEC 61496-1
» ENIEC 61508-1
» ENIEC 61508-2
» ENIEC 61508-3
» ENIEC 615084
» ENIEC 61784-3
» ENIEC 62061

» EN 81-20

» EN 81-50

2.5. Posibilidades de combinacion del sistema MSC

Modulo de ampliacion

Modulo basico

MSC-CE-...S MSC-CE-...
MSC-CB-AC-FIBF04S ) )
MSC-CB-AC-FI8F02 - ®
Explicacion de los sim- et Combinacion posible
bolos - Combinacion no posible

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original) 9
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3. Vista general

EIMSC es un sistema de seguridad modular formado por un médulo basico (MSC-CB o MSC-CB-S), que se configura a través
de la interfaz grafica de usuario EUCHNER Safety Designer, y por distintos médulos de ampliacion que pueden conectarse
al mddulo basico a través del bus propietario MSCB.

Pueden elegirse dos modulos basicos, que pueden utilizarse solos:
» MSC-CB, que tiene 8 entradas de seguridad, 2 salidas de monitorizacion programables y 2 salidas de seguridad de
2 canales independientes y programables (OSSD);

» MSC-CB-S, que tiene 8 entradas de seguridad, hasta 4 salidas de monitorizacion programables y 2 salidas de seguri-
dad de 2 canales independientes y programables o 4 salidas de seguridad de 1 canal independientes y programables
(OSSD).

@ jimportante!

Estan disponibles los siguientes moédulos de ampliacion:

» FIBFO2, FIBFO4S con entradas y salidas;

» FI8, FM4, FI16, SPMO, SPM1 y SPM2 solo con entradas;
» AC-FO2 y AC-FO4 solo con salidas,

- ademas de 08, 016 y AH-FO4S08 con salidas de monitorizacion, y
- AZ-FO4 y AZ-FO408 con relés de seguridad de apertura positiva.

También hay modulos de ampliacion para la conexién a los sistemas de bus de campo industriales
mas habituales con fines de diagnostico: CE-PR (PROFIBUS), CE-CO (CanOpen), CE-DN (DeviceNet),
CE-EI2 (Ethernet/IP-2PORT), CE-PN (PROFINET), CE-EC (EtherCAT), CE-MR (Modbus RTU), CE-MT
(Modbus/TCP) y CE-US (puerto USB).

El MSC permite controlar los siguientes sensores de seguridad y transmisores de senal:

Sensores optoelectronicos (barreras fotoeléctricas, escaneres, barreras dpticas, etc.), interruptores mecanicos, alfombras
de seguridad, interruptores de parada de emergencia y controles bimanuales. Todos ellos pueden gestionarse desde un
Unico dispositivo flexible y ampliable.

El sistema solo puede estar formado por un tnico moédulo basico MSC-CB o MSC-CB-S y un maximo de 14 modulos de
ampliacion electrdnicos, de los cuales solo puede haber cuatro del mismo tipo.

Con los 14 médulos de ampliacion, el sistema puede llegar a tener 128 entradas, 32 salidas de seguridad de doble canal
y 48 salidas de monitorizacion de puerta. Los médulos AZ-FO4/AZ-FO408 presentan 4 salidas monocanal. Cuanto mayor
sea el nimero de modulos AZ-F04/AZ-FO408 utilizados, menor sera el nimero de salidas de doble canal disponibles.

La comunicacion entre el modulo basico (MASTER) y los mddulos de ampliacidon (SLAVES) tiene lugar a través del bus MSCB
de 5 vias (bus propietario de EUCHNER), que se encuentra en la parte posterior de cada médulo.

Con los médulos de ampliacién MSC FI8, FI16 y FM4 es posible incrementar el nimero de entradas en el sistema, de
forma que puedan conectarse mas dispositivos externos. FM4 ofrece otras 8 salidas de tipo OUT_TEST.

Con los modulos de ampliacion AC-FO2 y AC-FO4, el sistema dispone de 2 0 4 pares de OSSD para el control de dispo-
sitivos posconectados al sistema MSC.

AH-FO4S08 es un médulo de seguridad con 4 salidas de seguridad monocanal de alta intensidad y 4 entradas corres-
pondientes para contactos de circuito de retorno externos (EDM). Ademas, el médulo esta equipado con 8 salidas de
monitorizacion de puerta.

FI8FO2 cuenta con 8 entradas, 2 salidas de monitorizacion de puerta y 2 salidas OSSD de doble canal.
FIBFO4S cuenta con 8 entradas, hasta 4 salidas de monitorizacién de puerta y 4 salidas OSSD monocanal.

Los médulos de ampliacion de la serie CE permiten conectar los sistemas de bus de campo industriales mas comunes con
fines de diagndstico y transmision de datos. Ademas, CE-EI2, CE-PN, CE-MT y CE-EC presentan una conexion Ethernet.
CE-US permite la conexion a dispositivos con puerto USB.

CE-CI1 y CE-CI2 son modulos de la familia MSC que permiten la conexién a otros moédulos de ampliacién mas alejados
(<50 m). Con un cable blindado (consulte la tabla de datos técnicos para cables) pueden conectarse dos modulos CE-CI
a la distancia deseada.
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Los médulos de ampliacion para la vigilancia de velocidad SPMO, SPM1 y SPM2 permiten controlar lo siguiente (hasta PL e):
» parada, exceso de velocidad, rango de velocidad;
» direccion de desplazamiento, movimiento giratorio/movimiento lineal.

Por cada salida logica (eje) pueden determinarse hasta 4 limites de velocidad.

Cada modulo cuenta con dos salidas légicas que pueden configurarse con EUCHNER Safety Designer. Asi es posible con-
trolar hasta dos ejes independientes entre si.

Los modulos de ampliacion AZ-FO4 y AZ-FO408 cuentan con 4 salidas de relé de seguridad independientes y las corres-
pondientes 4 entradas para los contactos de circuito de retorno externos (EDM).
Para las salidas existen dos posibilidades de ajuste (configuracion mediante el software EUCHNER Safety Designer):

» 2 pares de contactos de conexion (2 contactos normalmente abiertos por salida con 2 entradas de circuito de retorno
correspondientes);

» 4 contactos de conexion separados (1 contacto normalmente abierto por salida con 1 entrada de circuito de retorno
correspondiente).

Solo los modulos AZ-FO408, AH-FO4S08 y 08 cuentan con 8 salidas de sefial programables, mientras que el médulo
016 cuenta con 16.

Con el software EUCHNER Safety Designer es posible crear légicas complejas utilizando enlaces l6gicos y funciones de
seguridad, como supresion de vigilancia (muting), temporizadores, contadores, etc.

Para ello se utiliza una interfaz grafica de usuario sencilla e intuitiva.

La configuracion del ordenador se envia al médulo basico MSC-CB o MSC-CB-S a través de una conexiéon USB. El archivo
se almacena en el MSC-CB o MSC-CB-S y puede guardarse también en la tarjeta de memoria propietaria M-A1l (accesorio).
De esta forma es posible copiar rapidamente la configuracion en otro moédulo basico.

@ ilmportante!

El sistema MSC esta certificado para el nivel de seguridad méximo previsto en las normas de seguridad
industrial aplicadas (SIL 3, SILCL 3, PL €, cat. 4).

2121331-0807/22 (Traduccion del manual de instrucciones original) 11
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4. Estructura del producto

El médulo MSC-CB o MSC-CB-S incluye:
» Informacion de seguridad basica.

®

jimportante!

El conector MSCB posterior y la tarjeta de memoria M-Al pueden pedirse por separado como acce-
Sorios.

El suministro de los modulos de ampliacion incluye:
» Informacion de seguridad basica;
» conector MSCB posterior.

)

jlmportante!

Para la instalacion de un modulo de ampliacion se necesita el conector MSCB suministrado y otro
conector MSCB para la conexion al modulo MSC-CB o MSC-CB-S. Este puede pedirse por separado
COMO accesorio.

12
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5. Instalacion

5.1. Fijacion mecanica
Orden de montaje del sistema MSC en un rail DIN de 35 mm:

1.° Compruebe que no hay tension.

2.° Conecte conectores de ampliacion segun el nimero de modulos que se instalaran.

3.° Fije la serie de conectores de ampliacion al rail DIN. Engéanchelos de arriba abajo.

4.° Fije el modulo MSC al rail DIN. Enganchelo de arriba abajo. Empuje el médulo hasta que encaje de forma audible.
5.° Para extraer el médulo, tire hacia abajo del gancho de bloqueo situado en la parte posterior.

Figura 1: Fijacion de los modulos del sistema MSC a un rail DIN de 35 mm

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original) 13
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5.2. Calculo de la distancia de seguridad de un ESPE conectado al sistema MSC

Todos los equipos de proteccion electrosensibles (ESPE) conectados al MSC deben estar dispuestos respetando la distancia
de seguridad minima S, de forma que solo se pueda acceder a las zonas peligrosas cuando se haya detenido el movimiento
peligroso de la maquina.

A

ADVERTENCIA

» En la norma europea:
ISO 13855:2010 (EN 999:2008) Seguridad de las maquinas. Posicionamiento de los dispositivos
de proteccion en funcion de la velocidad de aproximacion de partes del cuerpo humano*
aparecen formulas para calcular la distancia de seguridad adecuada.

» Consulte las indicaciones especificas para la correcta disposicion de cada resguardo en el manual
de instalacion.

» Tenga en cuenta que el tiempo de reaccion total depende del tiempo de reaccion del MSC + el
tiempo de reaccion del ESPE + el tiempo de reaccién de la maquina en segundos (es decir, el
tiempo que necesita la maquina para detener el movimiento peligroso desde que se transmite la
sefal de parada).

Describe un procedimiento que permite a los planificadores de sistemas determinar una distancia de seguridad minima entre resguardos, espe-

cialmente equipos de proteccion electrosensibles (por ejemplo, barreras fotoeléctricas), alfombras de seguridad o cuerpos sensibles a la presion
e interruptores bimanuales, respecto a la zona de peligro. También incluye una regla para la disposicion de resguardos basada en la velocidad de
aproximacion y el tiempo de parada de la maquina, a partir de la cual se puede realizar una extrapolacion para incluir dispositivos de enclavamiento

sin bloqueo.

14
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5.3. Conexiones eléctricas

Los mddulos del sistema MSC cuentan con regletas de bornes para las co-
nexiones eléctricas. Cada mddulo puede contar con 8, 16 0 24 conexiones.
: : ?‘?‘?‘? Ademas, cada mddulo cuenta con un conector MSCB posterior (para la
! ! ﬁﬁﬁ@ comunicacion con el médulo basico y el resto de médulos de ampliacion).
[ I
[ [
- “ OOOO
%‘g‘g‘g @ iimportante!
17118119/ 20 i -0 6-
Slelare Par de apriete de los bornes: 0,6-0,7 Nm
OO0O0O
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9110[11]12
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112]3]4 ! ﬂ
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Figura 2: Regletas de bornes MSC

AN ADVERTENCIA

» Instale los modulos de seguridad en una carcasa con un grado de proteccion IP54 como minimo.
» Conecte el médulo en estado sin tension.

» EI suministro eléctrico de los médulos debe ser de 24 V CC = 20 % (PELV, segun EN 60204-1
[capitulo 6.4]).

» El modulo MSC no debe utilizarse para la alimentacion de dispositivos externos.
» En todos los componentes del sistema debe utilizarse la misma conexién a masa (0 V CC).

5.3.1. Observaciones sobre el cable de conexion

@ AVISO

» Seccion de conexion: AWG 12-30 (uno/varios hilos) (UL).
» Utilice Unicamente conductores de cobre (Cu) con una resistencia térmica de 60/75 °C.

» Se recomienda utilizar fuentes de alimentacion independientes para el modulo de seguridad y para
otros dispositivos eléctricos (motores, inversores, transformadores de frecuencia) u otras fuentes
de perturbaciones.

» Los cables de conexién con una longitud superior a 50 m deben tener una seccion minima de
1 mm2 (AWG 16).

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original) 15
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5.3.2.

Informacion sobre <@

)

jlmportante!

» Para que la utilizacién cumpla con los requisitos UL1), debe emplearse una alimentacion de tension
que tenga la caracteristica “for use in class 2 circuits”.
De forma alternativa se puede utilizar una alimentacion de tensién con tension o corriente limitada,
siempre que se cumplan los siguientes requisitos:
La fuente de alimentacion debe estar aislada galvanicamente en combinacion con un fusible segin
UL248. Segln los requisitos UL, el fusible debe estar disenado para max. 3,3 A e integrado en el
circuito con una tension maxima secundaria de 30 V CC. Dado el caso, use unos valores de cone-
xion mas bajos para su dispositivo (véanse los datos técnicos).

» Para que la utilizacién cumpla con los requisitos ULL), debe usarse un cable de conexién que apa-
rezca en las listas del codigo de categoria CYJV/7 de UL.

1) Observacion sobre el ambito de vigencia de la homologacion UL: los aparatos han sido comprobados conforme a los requisitos de UL508 y CSA/C22.2 n.° 14
(proteccion contra descargas eléctricas e incendios).

La tablas siguientes muestran las conexiones de cada modulo del sistema MSC:

5.3.2.1. Moddulo basico MSC-CB
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 MASTER_ENABLE1 Entrada Habilitacién mddulo basico 1 Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
3 MASTER_ENABLE2 Entrada Habilitacién mddulo basico 2 Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC
5 OSSD1_A Salida PNP Active High
6 0SSD1_B Salida Salida de seguridad 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
9 0SSD2_A Salida PNP Active High
10 0SSD2_B Salida Selida de seguridad 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
13 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
14 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
15 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
16 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
17 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
18 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
19 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
22 INPUT6 Entrada Entrada digital 6 Entrada segln EN 61131-2
23 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segln EN 61131-2
Tabla 1: Modulo basico MSC-CB

16
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5.3.2.2. Moédulo basico MSC-CB-S

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 VDC Alimentacién de tension 24 V CC

2 No conectado

3 No conectado

4 GND Alimentacion de tension 0 V CC

5 0SsSD1 Salida Salida de seguridad 1 PNP Active High

6 0SSb2 Salida Salida de seguridad 2 PNP Active High

; RESTART FBK1/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUSI salida Salida digital programable PNP Active High

g RESTART FBK2/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUS2 salida Salida digital programable PNP Active High

9 0SSD3 Salida Salida de seguridad 3 PNP Active High

10 0SSD4 Salida Salida de seguridad 4 PNP Active High

1 RESTART FBK3/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUS3 salida Salida digital programable PNP Active High

12 RESTART FBK4/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUSA salida Salida digital programable PNP Active High

13 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

14 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

15 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

16 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

17 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2

18 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2

19 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2

20 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2

21 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2

22 INPUTE Entrada Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2

23 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2

24 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 2: Modulo basico MSC-CB-S

®

AVISO

Los bornes de las salidas de monitorizacion (STATUSx) se comparten con las entradas de control
(RESTART_FBK) de las salidas OSSD. Para poder usar la salida de monitorizacion, debe utilizarse la
correspondiente salida OSSD con reinicio automatico sin vigilancia externa del circuito de retorno.
Para utilizar la salida STATUS1 (borne 7), debe configurarse en el EUCHNER Safety Designer el reinicio
automatico sin vigilancia del circuito de retorno para OSSD1.

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original)
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5.3.3. Conexion USB

Los modulos basicos MSC cuentan con un puerto USB 2.0
para la conexion a un ordenador que tenga instalado el sof-
tware de configuracion EUCHNER Safety Designer (véase la
figura).

Hay disponible como accesorio un cable USB del tamano
adecuado.

5.3.4. MSC Configuration Memory (M-Al)

En el mddulo basico MSC es posible instalar una tarjeta de
memoria de respaldo opcional (denominada M-A1l) para
guardar una copia de seguridad de los parametros de confi-
guracion del software.

Cada nuevo proyecto que se transfiera del ordenador al MSC-
CB/MSC-CB-S se escribira en la tarjeta de memoria M-A1.

=» No olvide apagar el mdédulo MSC-CB/MSC-CB-S antes de
iniciar o cerrar sesion en la tarjeta M-Al.

Inserte la tarjeta en la ranura de la parte posterior del
MSC-CB/MSC-CB-S (en la direccion mostrada en la Figura
4: MAI).

Figura 3: Conexion USB 2.0 frontal

Etiqueta con datos técnicos

Etiqueta M-Al

\_g_:—\_f_____s_y

=
A 4
I\ D”
‘ .l

P
Ny -h"" _.‘_~J“.‘

Figura 4: M-Al

) AVISO

» EI moédulo basico MSC-CB-S puede leer configuraciones del MSC-CB-S y el MSC-CB.
» EI mdédulo basico MSC-CB solo puede leer configuraciones del MSC-CB.

5.3.4.1. Funcion MULTIPLE LOAD (carga miiltiple)

Para configurar varios mddulos basicos sin usar un ordenador ni una conexion USB, es posible guardar la configuracion
deseada en una tarjeta de memoria M-Al y descargarla desde ahi en los mddulos basicos que se deseen configurar.

@ AVISO

Si el archivo de la tarjeta de memoria no es igual al del médulo MSC-CB/MSC-CB-S, los datos de
configuracion del modulo se borraran y se sobrescribirdn con los nuevos.

ADVERTENCIA: SE PERD'ERAN TODOS LOS DATOS QUE ESTUVIERAN ALMACENADOS AN-
TERIORMENTE EN EL MODULO MSC-CB/MSC-CB-S.
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5.3.4.2. Funcion RESTORE (restaurar)

Si el modulo MSC-CB/MSC-CB-S esta defectuoso, puede sustituirse por uno nuevo. Como toda la configuracion esta guar-
dada en la tarjeta de memoria M-A1, solo hay que insertarla en el nuevo modulo y encender el sistema MSC, con lo que
la configuracion guardada se cargara de inmediato. De esta forma es posible minimizar las interrupciones en el trabajo.

@ jlimportante!

» Las funciones LOAD (cargar) y RESTORE (restaurar) pueden desactivarse mediante el software
(véase la Figura 47: EUCHNER Safety Designer, seleccionar moédulo de ampliacién en la pagina
76).

» Antes de utilizar los modulos de ampliacién es necesario direccionarlos durante la instalacion (véa-
se NODE_SEL).

FAN ADVERTENCIA

Cada vez que se utilice la tarjeta M-A1 debera comprobarse cuidadosamente que la configuracion
elegida es una configuracion creada especificamente para este sistema. Debe llevarse a cabo una
comprobacion de funcionamiento completa del sistema formado por el MSC y todos los dispositivos
conectados a él (véase “COMPROBACION del sistema” en la pagina 90).

5.3.5. Madulo FI8FO2

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION ACCION
1 24 \DC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada B Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC
5 OSSD1_A Salida ) ) PNP Active High
6 0SSD1_B Salida Salida de seguridad 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segln EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
9 0SSD2_A Salida ) ) PNP Active High
10 0SSD2_B Salida Salida de seguridad 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada seglin EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
13 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
14 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
15 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
16 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
17 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
18 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
19 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segln EN 61131-2
22 INPUT6 Entrada Entrada digital 6 Entrada segln EN 61131-2
23 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segln EN 61131-2
24 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segln EN 61131-2

Tabla 3:  Modulo FISFO2
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5.3.6. Madulo FI8FO4S

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 VDC Alimentacién de tension 24 V CC

2 NODE_SELO Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)

4 GND Alimentacion de tension 0 V CC

5 0SsSD1 Salida Salida de seguridad 1 PNP Active High

6 0SSb2 Salida Salida de seguridad 2 PNP Active High

; RESTART FBK1/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUSI salida Salida digital programable PNP Active High

g RESTART FBK2/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUS2 salida Salida digital programable PNP Active High

9 0SSD3 Salida Salida de seguridad 3 PNP Active High

10 0SSD4 Salida Salida de seguridad 4 PNP Active High

1 RESTART FBK3/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUS3 salida Salida digital programable PNP Active High

12 RESTART FBK4/ Entrada/ Circuito de retorno/reinicio Entrada segin EN 61131-2
STATUS4 salida Salida digital programable PNP Active High

13 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

14 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

15 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

16 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

17 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2

18 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2

19 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada segtn EN 61131-2

20 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2

21 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2

22 INPUTE Entrada Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2

23 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2

24 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 4: Modulo FISFO4S

)

AVISO

Los bornes de las salidas de monitorizacion (STATUSx) se comparten con las entradas de control
(RESTART_FBK) de las salidas OSSD. Para poder usar la salida de monitorizacion, debe utilizarse la
correspondiente salida OSSD con reinicio automatico sin vigilancia externa del circuito de retorno.
Para utilizar la salida STATUS1 (borne 7), debe configurarse en el EUCHNER Safety Designer el reinicio
automatico sin vigilancia del circuito de retorno para OSSD1.
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5.3.7. Méddulo FI8

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC

2 NODE_SELO Entrada y Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC

5 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segln EN 61131-2
6 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada seglin EN 61131-2
7 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada seglin EN 61131-2
8 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada seglin EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

10 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

11 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

12 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

13 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Entrada Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 5:  Mddulo FI8
5.3.8. Modulo FM4
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 \VDC - Alimentacion de tension 24 V CC

2 NODE_SELO Entrada y Entrada (“Tipo B” segtin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segtin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC

5 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segtn EN 61131-2
6 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
7 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada segln EN 61131-2
8 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

10 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

11 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

12 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

13 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Entrada Entrada digital 6 Entrada segln EN 61131-2
15 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2
17 OUT_TESTHS Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

18 OUT_TEST6 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High

19 OUT_TEST?7 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
20 OUT_TEST8 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
21 INPUT9 Entrada Entrada digital 9 Entrada segln EN 61131-2
22 INPUT10 Entrada Entrada digital 10 Entrada segln EN 61131-2
23 INPUT11 Entrada Entrada digital 11 Entrada seglin EN 61131-2
24 INPUT12 Entrada Entrada digital 12 Entrada segln EN 61131-2

Tabla 6:  Modulo FM4

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original)
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5.3.9. Méddulo FI16

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada y Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC
5 INPUT1 Entrada Entrada digital 1 Entrada segln EN 61131-2
6 INPUT2 Entrada Entrada digital 2 Entrada seglin EN 61131-2
7 INPUT3 Entrada Entrada digital 3 Entrada seglin EN 61131-2
8 INPUT4 Entrada Entrada digital 4 Entrada seglin EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
10 OUT_TEST2 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
11 OUT_TEST3 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
12 OUT_TEST4 Salida Salida para deteccion de cortocircuito PNP Active High
13 INPUTS Entrada Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Entrada Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT7 Entrada Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUT8 Entrada Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2
17 INPUT9 Entrada Entrada digital 9 Entrada segln EN 61131-2
18 INPUT10 Entrada Entrada digital 10 Entrada segln EN 61131-2
19 INPUT11 Entrada Entrada digital 11 Entrada segln EN 61131-2
20 INPUT12 Entrada Entrada digital 12 Entrada segln EN 61131-2
21 INPUT13 Entrada Entrada digital 13 Entrada segun EN 61131-2
22 INPUT14 Entrada Entrada digital 14 Entrada segun EN 61131-2
23 INPUT15 Entrada Entrada digital 15 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT16 Entrada Entrada digital 16 Entrada seglin EN 61131-2

Tabla 7:  Modulo FI16
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5.3.10. Médulo AC-FO4

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
Seleccion de nodo

3 NODE_SEL1 Entrada Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)

4 GND - Alimentacion de tensién 0 V CC

5 0SSD1_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 1

6 0SSD1_B Salida PNP Active High

7 RESTART_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada seglin EN 61131-2

8 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High

9 0SSD2_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 2

10 0SSD2_B Salida PNP Active High

11 RESTART_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada segun EN 61131-2

12 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High

13 24 VDC - )

Alimentacion de tension 24 V CC Salidas de 24 V CC, |
14 24 VDG R alimentacion de tension
15 GND -
Alimentacién de tensiéon 0 V CC Salidas de 0 V CC*

16 GND -

17 0SSD4_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 4

18 0SSD4_B Salida PNP Active High

19 RESTART_FBK4 Entrada Circuito de retorno/reinicio 4 Entrada segln EN 61131-2

20 OUT_STATUS4 Salida Salida digital programable PNP Active High

21 0SSD3_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 3

22 0SSD3_B Salida PNP Active High

23 RESTART_FBK3 Entrada Circuito de retorno/reinicio 3 Entrada segun EN 61131-2

24 OUT_STATUS3 Salida Salida digital programable PNP Active High

Tabla 8: Modulo AC-FO4
5.3.11. Médulo AC-FO2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
Seleccion de nodo

3 NODE_SEL1 Entrada Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)

4 GND - Alimentacion de tensién 0 V CC

5 0SSD1_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 1

6 0SSD1_B Salida PNP Active High

7 RESTART_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segln EN 61131-2

8 OUT_STATUS1 Salida Estado de las salidas 1A/1B PNP Active High

9 0SSD2_A Salida PNP Active High
Salida de seguridad 2

10 0SSD2_B Salida PNP Active High

11 RESTART_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada segln EN 61131-2

12 OUT_STATUS2 Salida Estado de las salidas 2A/2B PNP Active High

13 24VDC . Alimentacion de tension 24 V CC Salida de 24V CC,

alimentacion de tension

14 No conectado -

15 GND - Alimentacion de tensién 0 V CC Salida de O vV CC*

16 No conectado -

Tabla 9:  Modulo AC-FO2

*

Este borne debe conectarse a la alimentacion de tension para que el modulo funcione correctamente.

2121331-08-07/22 (Traduccion del manual de instrucciones original)
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5.3.12. Médulos SPMO/SPM1/SPM2

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada
3 NODE SELL Entrad Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segiin EN 61131-2)
_ ntrada
4 GND Alimentacion de tensiéon 0 V CC
. Alimentacion de tensién 24 V CC en
5 PROXI1_24V Salida PROXI1.
Conexiones del ) -~ .
6 PROXI1_REF Salida L.er detector de proximidad Alimentacion g%gexrﬁ'on 0VCCen
7 PROXI1 IN1 (3 WIRES) Entrada (vease la pagina 32) Contacto NO PROXI1
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Entrada Contacto NC PROXI1
h Alimentacion de tension 24 V CC en
9 PROXI2_24 V Salida PROXI2
Conexiones del ) = .
10 PROXI2 REF Salida 2.° detector de proximidad Alimentacion de tension O V CC en
- PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Entrada (véase la pagina 32) Contacto NO PROXI2
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Entrada Contacto NC PROXI2
13 No conectado
14 No conectado
No conectado
15 No conectado
16 No conectado

Tabla 10: Modulos SPMO/SPM1/SPM2

5.3.12.1. Conexiones del encoder con conector RJ45 (SPM1, SPM2)

aresdazt

e

12345678

12345678

PIN SPMTB SPMH SPMS
1 No conec- | No conec- | No conec-
TWISTED * tado tado tado
2 GND GND GND
3 No conec- | No conec- | No conec-
tado tado tado
4 A A A
TWISTED * ENTRADA - - -
5 A A A
6 No conec- | Noconec- | No conec-
tado tado tado
7 B B
TWISTED * = - -
8 B B B

* Si se utiliza un cable de par trenzado (twisted).

Tabla 11:

Asignacion de pines

EIA/TIA-568A
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Figura b: Ejemplos de conexion
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5.3.13. Médulo AZ-FO4

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
Seleccion de nodo
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tensién 0 V CC
5 REST_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segln EN 61131-2
6 REST_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada seglin EN 61131-2
7 REST_FBK3 Entrada Circuito de retorno/reinicio 3 Entrada seglin EN 61131-2
8 REST_FBK4 Entrada Circuito de retorno/reinicio 4 Entrada seglin EN 61131-2
9 A_NO1 Salida
Contacto NO canal 1
10 B_NO1 Salida
11 A_NO2 Salida
Contacto NO canal 2
12 B_NO2 Salida
13 A_NO3 Salida
Contacto NO canal 3
14 B_NO3 Salida
15 A_NO4 Salida
Contacto NO canal 4
16 B_NO4 Salida
Tabla 12: Mddulo AZ-FO4
5.3.14. Modulo AZ-FO408
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24VDC - Alimentacion de tensién 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
Seleccion de nodo
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada (“Tipo B” seglin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacién de tensién 0 V CC
5 REST_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segun EN 61131-2
6 REST_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada segun EN 61131-2
7 REST_FBK3 Entrada Circuito de retorno/reinicio 3 Entrada segln EN 61131-2
8 REST_FBK4 Entrada Circuito de retorno/reinicio 4 Entrada segln EN 61131-2
9 A_NO1 Salida
Contacto NO canal 1
10 B_NO1 Salida
11 A_NO2 Salida
Contacto NO canal 2
12 B_NO2 Salida
13 A_NO3 Salida
Contacto NO canal 3
14 B_NO3 Salida
15 A_NO4 Salida
Contacto NO canal 4
16 B_NO4 Salida
17 SYS_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
18 SYS_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
19 SYS_STATUS3 Salida Salida digital programable PNP Active High
20 SYS_STATUS4 Salida Salida digital programable PNP Active High
21 SYS_STATUSS Salida Salida digital programable PNP Active High
22 SYS_STATUS6 Salida Salida digital programable PNP Active High
23 SYS_STATUS7 Salida Salida digital programable PNP Active High
24 SYS_STATUS8 Salida Salida digital programable PNP Active High

Tabla 13: Modulo AZ-FO408
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5.3.15. Médulo 08

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC

2 NODE_SELO Entrada y Entrada (“Tipo B” segiin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segiin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC

5 24VDC STATUS 18 " s de moritonzacon 16

6

7

8

9 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Salida Salida digital programable PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Salida Salida digital programable PNP Active High
13 OUT_STATUSS Salida Salida digital programable PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Salida Salida digital programable PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Salida Salida digital programable PNP Active High
16 OUT_STATUS8 Salida Salida digital programable PNP Active High

Tabla 14:  Modulo 08
5.3.16. Mddulo 016

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO

1 24 \VDC - Alimentacion de tension 24 V CC

2 NODE_SELO Entrada . Entrada (“Tipo B” segtin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segtin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC

:

; 24 VDC STATUS 316 Saida: dglaes programables 16

7 . . .

8 . . .

9 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Salida Salida digital programable PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Salida Salida digital programable PNP Active High
13 OUT_STATUSS Salida Salida digital programable PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Salida Salida digital programable PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Salida Salida digital programable PNP Active High
16 OUT_STATUSS8 Salida Salida digital programable PNP Active High
17 OUT_STATUS9 Salida Salida digital programable PNP Active High
18 OUT_STATUS10 Salida Salida digital programable PNP Active High
19 OUT_STATUS11 Salida Salida digital programable PNP Active High
20 OUT_STATUS12 Salida Salida digital programable PNP Active High
21 OUT_STATUS13 Salida Salida digital programable PNP Active High
22 OUT_STATUS14 Salida Salida digital programable PNP Active High
23 OUT_STATUS15 Salida Salida digital programable PNP Active High
24 OUT_STATUS16 Salida Salida digital programable PNP Active High

Tabla 15: Maodulo 016
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5.3.17. Médulo AH-FO4S08

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION MODELO
1 24 VDC - Alimentacién de tension 24 V CC
2 NODE_SELO Entrada y Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion de nodo Entrada (“Tipo B” segun EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion de tension 0 V CC
5 REST_FBK1 Entrada Circuito de retorno/reinicio 1 Entrada segln EN 61131-2
6 REST_FBK2 Entrada Circuito de retorno/reinicio 2 Entrada seglin EN 61131-2
7 REST_FBK3 Entrada Circuito de retorno/reinicio 3 Entrada seglin EN 61131-2
8 REST_FBK4 Entrada Circuito de retorno/reinicio 4 Entrada seglin EN 61131-2
9 0SSD1 Salida Salida de seguridad 1
10 0SSD2 Salida Salida de seguridad 2 PNP Active High
11 0SSD3 Salida Salida de seguridad 3 4 monocanal (0 2 de doble canal)
12 0SSD4 Salida Salida de seguridad 4
13
14 24 VDC - Alimentacion de tension 24 V CC
15
16
17 OUT_STATUS1 Salida Salida digital programable PNP Active High
18 OUT_STATUS2 Salida Salida digital programable PNP Active High
19 OUT_STATUS3 Salida Salida digital programable PNP Active High
20 OUT_STATUS4 Salida Salida digital programable PNP Active High
21 OUT_STATUSS Salida Salida digital programable PNP Active High
22 OUT_STATUS6 Salida Salida digital programable PNP Active High
23 OUT_STATUS7 Salida Salida digital programable PNP Active High
24 OUT_STATUSS8 Salida Salida digital programable PNP Active High

Tabla 16:  Modulo AH-FO4S08

5.3.18. Ejemplo de conexion del sistema MSC al sistema de mando de la maquina

Q 24VDC
1 |24voC ouT_TeEST1 | 13}
2 | MASTER_ENABLET out_TesT2 | 14—
3 | MASTER_ENABLE2 15
' 4 |GND 16 ENABLE
K1
— “‘/Jf 1 5 |ossp1_A INPUTT | 17 5|
CONTACTORS J_ K2 m
Kz} } — 3 6 |osspi_B O INPUT2| 18 o o
o ]
1 7 | RESTART_FBK1 8 19
8 | OUT_STATUS1 S 20 ESPE
9 |OSSD2_A 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 ND
T Ki K2 10| 0SSD2_B 22 ¢
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 05501
12| OUT_STATUS2 INPUT8 | 24 05502

Figura 6: Ejemplo de conexion del sistema MSC al sistema de mando de la maquina
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5.4. Lista de comprobacion tras la instalacion

El sistema MSC permite detectar errores en los distintos médulos. Para garantizar el buen funcionamiento del sistema, las
siguientes comprobaciones deben llevarse a cabo durante la puesta en marcha y, como minimo, una vez al ano.

Lleve a cabo una COMPROBACION completa del sistema (véase “COMPROBACION del sistema”).

Compruebe si todos los cables estan correctamente insertados y si las regletas de bornes estan bien atornilladas.
Compruebe si todos los indicadores LED se iluminan correctamente.

Compruebe si todos los sensores conectados al sistema MSC estan en posicién correcta.

Compruebe si el sistema MSC esta correctamente fijado al rail DIN.

S s w =

Compruebe si todos los indicadores externos (luces) funcionan correctamente.

FAN ADVERTENCIA

Tras la instalacion, el mantenimiento o la modificacion de la configuracion, lleve a cabo una COMPRO-
BACION del sistema segun lo descrito en el apartado correspondiente en la pagina 90.
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6. Diagrama de flujo

Fijacion mecanica

»
»

A 4

Conexiones eléctricas

entre los mddulos MSC y los
sensores externos

»
i

\ 4

Creacion del diagrama

NO

Validacion
;Software
correcto?

Si

Conexion
por USB al modulo basico

\4

Descarga
del diagrama en el médulo basico

NO

Comprobacion de la
configuracion

(incl. COMPROBACION completa del sistema,
véase “Comprobacion del proyecto”)
;Correcta en el mdédulo basico?

Si

Desconexion USB

A\ 4

Encendido del
sistema

Figura 7: Diagrama de flujo
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7. Senales

7.1. Entradas
7.1.1. MASTER_ENABLE
El modulo basico MSC-CB cuenta con dos entradas: MASTER_ENABLE1 y MASTER_ENABLE?2.

) AVISO

» Las dos senales deben estar ajustadas permanentemente al nivel légico 1 (24 V CC) para que el
sistema MSC funcione correctamente. Si el usuario tuviera que desactivar el sistema MSC, estas
dos entradas podran ajustarse al nivel légico 0 (0 V CC).

» En el MSC-CB-S, el sistema MSC siempre esta activado. No hay ninguna entrada MASTER_ENA-
BLE.

7.1.2. NODE_SEL

Las entradas NODE_SELO y NODE_SEL1 (en los modulos de ampliacién) sirven para asignar una direccion a los modulos
de ampliacion con las conexiones mostradas en la Tabla 17:

NODE_SEL1 (BORNE 3) NODE_SELO (BORNE 2)
NODO 0 0 (o no conectado) 0 (o0 no conectado)
NODO 1 0 (o no conectado) 24V CC

NODO 2 24V CC 0 (o0 no conectado)
NODO 3 24V CC 24V CC

Tabla 17: Seleccién de nodo

Esta previsto que se puedan utilizar en el mismo sistema un maximo de 4 direcciones y, con ello, 4 modulos del mismo tipo.

) AVISO

No es posible asignar la misma direccion fisica a dos médulos del mismo tipo.
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7.1.3. Entrada de detector de proximidad en médulos de vigilancia de velocidad SPM

FAN PELIGRO

Peligro de muerte o fallo de funcionamiento por conexion inadecuada

» Una instalacion mecanica insuficiente de los sensores de proximidad puede provocar un funciona-
miento peligroso. Tenga especialmente en cuenta el tamano de los discos de codificacion.

» El médulo SPM debe ser capaz de detectarlos en cada estado de la velocidad esperada. Durante
la instalacién y el funcionamiento, lleve a cabo regularmente una comprobacion completa del sis-
tema.

» Con ayuda del software MSC y los LED de los sensores, aseglrese de que el modulo no presenta
anomalias en ninguna circunstancia.

@ AVISO

» El disco de codificaciéon debe dimensionarse y los sensores de proximidad deben posicionarse
segln los datos técnicos de los sensores y las directrices del fabricante correspondiente.

» Tenga especialmente en cuenta las causas de error mas frecuentes de los dos sensores de proxi-
midad (cortocircuito de cables, caida de objetos en alto, recorrido en vacio del disco de codifica-
cion, etc.).

Configuracion con detectores de proximidad combinados en un eje (Figura 8)

El médulo SPM puede configurarse en el modo “Detectores de proximidad combinados” para la medicion con dos detectores
de proximidad en un eje.

En las siguientes condiciones es posible alcanzar un nivel de prestaciones PL e:
®» Los detectores de proximidad deben estar montados de forma que las sefales originadas se solapen.

®» Los detectores de proximidad deben estar montados de forma que al menos uno de ellos siempre esté amortiguado
(activo).

Figura 8: Detectores de proximidad

También sera de aplicacion lo siguiente:
» Deben utilizarse detectores de proximidad con salida PNP.

» Debe tratarse de detectores de proximidad con salida normalmente abierta (NO, salida activa cuando el detector esté
amortiguado u ocupado).

= Si se cumplen las condiciones anteriores, el valor de CC sera del 90 %.
» Ambos detectores de proximidad deben ser del mismo tipo, con un valor de MTTF >70 anos.
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7.1.4. RESTART FBK

Con la entrada de senal RESTART_FBK, el MSC puede controlar una sefal de circuito de retorno (External Device Monitoring,
EDM) desde contactores externos y se podran programar modos de arranque tanto automaticos como manuales (véase la
lista de posibles conexiones en la Tabla 18).

AN ADVERTENCIA

» En caso necesario, el tiempo de respuesta de los contactores debe vigilarse con un dispositivo
adicional.

» El transmisor de senal de arranque (REINICIO) debe instalarse en un lugar fuera de la zona de peli-
gro desde el cual tanto la zona de peligro como la totalidad de la zona de trabajo afectada queden
bien visibles.

» El transmisor de senal no debe poder accionarse dentro del area de peligro.

Cada par de OSSD o cada salida de OSSD monocanal y cada salida de relé cuenta con una entrada correspondiente RES-
TART_FBK.

MODO DE FUNCIONA-

MIENTO EDM RESTART_FBK
24V e
ext_Restart_fbk
Con controlador K1_K2
AUTOMATICO
24V ext_Restart_fbk
Sin controlador K1_K2 - -
24V Kl K 1 .
— b ® ext_Restart_fbk
Con controlador K1_K2
MANUAL
24V O ext_Restart_fbk
Sin controlador K1_K2 B B

Tabla 18: Configuracion Restart_FBK
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7.2. Salidas
7.2.1. OUT _STATUS

La sefial OUT_STATUS / SYS_STATUS / STATUS es una salida digital programable para la indicacion de estado de:
» Una entrada;

» una salida;

» un nodo del diagrama logico disefiado con ayuda del EUCHNER Safety Designer.

) AVISO

Las salidas OUT_STATUS, SYS_STATUS y STATUS son del mismo tipo; lo tnico que cambia es la
denominacion segun el modulo.

7.2.2. OUT_TEST
Con las senales OUT_TEST es posible controlar si se producen cortocircuitos o sobrecargas en las entradas y cables (Figura 9).

SHORT CIRCUIT CONTROL @ AVISO
E-STOP » EI nimero maximo de entradas controlables
i por cada salida OUT_TEST son 4 ENTRADAS
D~ I SR 17 [InPuTt (conexion en paralelo) (MSC-CB, MSC-
- S M CB-S, FI8FO2, FI8F04S, FI8, FM4, FI16)
|
L | Q » La longitud méxima admisible del cable en la
L INTERLOCK = salida OUT_TEST es de 100 m.
- - I o
¢—1——0 | o——119|inpuTs
S py =
2 INPUT4 O
- 9p)
14 | OUT TEST2 =
EpNp i .
13 | OUT TEST1

Figura9:  OUT_TEST
7.2.3. 0SSD

@ jlmportante!

Las salidas OSSD seguras se comprueban periédicamente en busca de cortocircuitos o sobrecar-
gas. El método de comprobacion en estos casos es la prueba de “caida de voltaje”. Este consiste
en cortocircuitar cada salida OSSD a 0 V de forma periédica (MSC-CB cada 20 ms, MSC-CB-S cada
600 ms) y durante muy poco tiempo (<120 ps). En caso de resultados incoherentes, el controlador
puede poner el sistema en estado seguro.

Los modulos MSC-CB, MSC-CB-S, FISFO2, FISFO4S, AC-FO2, AC-FO4 y AHFO4SO08 tienen salidas OSSD (Output Signal
Switching Device). Estas salidas estan protegidas contra cortocircuitos y conexiones cruzadas y suministran:

» en estado conectado: de Uy - 0,75 V a Uy (donde Uy = 24 V = 20 %);
» en estado desconectado: de 0 a2 V ef.

La carga maxima de 400 mA a 24 V equivale a una carga éhmica minima de 60 Q.
MSC-CB: La carga capacitiva maxima es de 0,68 yF, y la carga inductiva maxima, de 2 mH.
MSC-CB-S: La carga capacitiva maxima es de 0,82 pF, y la carga inductiva maxima, de 2 mH.
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Cada salida OSSD puede configurarse como se muestra en la Tabla 19:

La salida solo se activa segun la configuracion establecida con el software EUCHNER Safety Designer si la entrada correspondiente RES-

Automatica TART_FBK esta conectada con 24 V CC.

Manual La salida solo se activa segtn la configuracion establecida con el software EUCHNER Safety Designer si la entrada correspondiente RES-
TART_FBK sigue la transicion légica 0-->1.

Controlada La salida solo se activa segtn la configuracion establecida con el software EUCHNER Safety Designer si la entrada correspondiente RES-

TART_FBK sigue la transicion légica 0-->1-->0.

Tabla 19: Configuracion de la salida OSSD

RESTART_FBK

ouT

Manual Controlado
2
i
= -.\ 1
\ RESTART_FBK <~
1 A - 1 1
1t ot Y/
DN e !
ouT
t=250ms 250ms <t1 <5s
t2 =250ms

Figura 10:  Reinicio manual/controlado

)

AVISO

La conexion de dispositivos externos a las salidas solo se permite si se ha previsto en la configuracion
realizada con el software EUCHNER Safety Designer.
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7.2.3.1. 0SSD monocanal (MSC-CB-S, FISFO4S, AH-FO4S08)

Los mddulos MSC-CB-S, FISFO4S y AH-FO4S08 disponen de salidas OSSD monocanal en vez de salidas de doble canal.
Las salidas tienen tres opciones de ajuste (configuracion mediante el software EUCHNER Safety Designer):

» 4 salidas monocanal (1 salida de seguridad por canal con la entrada RESTART_FBK correspondiente);

» 2 salidas de doble canal (2 salidas de seguridad por canal con la entrada RESTART_FBK correspondiente);

» 1 salida de doble canal y 2 salidas monocanal.

o © o o : ? ?: o o© o o
- :
+240— : ‘
PWR : m wy_ e || ‘ PWR
I i :
chi '———————————————l——
(2 : ‘ pi
w2 H2
|
(wl) (] (p1) (62) : ‘ (u1) (H2) (K1) (62)
l
| |
o o ) o | ‘ 0000
; ';? 1. +24 0ssDh4 0SsD3 ;gg:
" == e e e mmmo
[T ‘ r v T T
-—=n =-—=n
I 24VDC 220VAC I 24vDC 220VAC
24vDC 220VAC 220VAC f T
Lne 4T
-/
P___¥Nno,
e e, |
- - I
P___fNo)
220VAC
-
Configuracion de 2 salidas de doble canal Configuracion de 4 salidas monocanal
(categoria de seguridad 4) | (categoria de seguridad 4)

Figura11:  AHFO4S08/MSC-CB-S/FI8FO4S

@ AVISO

Para cumplir con los requisitos del Safety Integrity Level (SIL) 3 cuando se utilizan las salidas OSSD
monocanal, las salidas OSSD deben ser independientes entre si.
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) AVISO

Para evitar las causas mas comunes de fallos entre las salidas OSSD, tienda los cables de forma
correcta (por ejemplo, mediante rutas de cables separadas).

7.2.3.2. 0SSD de alta intensidad (AH-FO4S08)
El mdédulo AH-FO4SO8 presenta 4 salidas de seguridad de alta intensidad (max. 2 A por canal).

= Si se utiliza el médulo AH-FO4SO8 con corriente de salida >5 A, debe separarse de los mddulos contiguos mediante la
interconexion de un conector MSC.

7.2.4. Relés de seguridad (AZ-FO4, AZ-FO408)

Los médulos AZ-FO4/AZ-FO408 cuentan con relés de seguridad con contactos de apertura positiva: 1 contacto NO y
1 contacto de circuito de retorno NC. Los mddulos AZ-FO4/AZ-FO408 incluyen 4 relés de seguridad.

@ jlmportante!

Los modos de funcionamiento disponibles con los médulos configurables AZ-FO4/AZ-F0408 a través
del software EUCHNER SAFETY DESIGNER se pueden consultar en el apartado “Relé [RELAY]".

Tension de excitacion 17-31vCC
Voltaje de conmutacion min. 10 VvDC
Corriente de activacién min. 20 mA

Voltaje de conmutacion max. (CC) 250 VDC
Voltaje de conmutacion max. (CA) 400V CA
Corriente de activacion méx. 6A

Tiempo de respuesta 12 ms

Vida util mecanica de los contactos >20 x 106

Tabla 20: Datos técnicos AZ-F04/AZ-F0408

) AVISO

Para garantizar un correcto aislamiento y evitar el riesgo de envejecimiento prematuro o danos en los
relés, cada cable de salida debe protegerse con un fusible rapido de 4 A. Ademas, las propiedades
de carga deben cumplir los valores de la Tabla 20.
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8. Datos técnicos

8.1. Configuracion general del sistema
8.1.1. Parametros de seguridad

Parametro Valor Norma
PFHp Véan§e las tablas de datos técnicos del modulo corres-
pondiente
s 3 (Salidas seguras y salidas de relé)
1 (Salidas digitales)
ENIEC 61508:2010
SFF Véan§e las tablas de datos técnicos del modulo corres-
pondiente
HFT 1
Estandar de seguridad Tipo B
SILCL 3 ENIEC 62061:2005
TIPO 4 ENIEC 61496-1:2013
oL e (Salidas seguras y salidas de relé)
¢ (Salidas digitales)
DCayg High ENISO 138491
MTTFp (afios) 30-100 EN IEC 62061:2005
Categoria 4
Vida util del dispositivo 20 anos
Grado de contaminacion 2
8.1.2. Datos generales
MSC-CB MSC-CB-S
Numero méx. de entradas 128
Numero max. de salidas seguras de doble canal 16 30
Numero max. de salidas seguras monocanal 12 32
Nimero max. de salidas digitales 32 48
Numero méx. de salidas de relé 12 28
0SSD (MSC-CB, MSC-CB-S, FIBF02, FIBFO4S, ACF02, AC-FO4) PNP Active High - 400 mA a 24 V CC méx. (por cada OSSD)
0SSD (AHF04S08) PNP Active High - 2 A a 24 V CC méx. (por cada OSSD)
Salidas de relé (AZ-FO4, AZFO408) 6 A a 24V CC max. (por cada relé)
Salida digital PNP Active High - 100 mA a 24 V CC max. (por salida)
Modulo basico 10,6-12,6  + Tinput fiter
MSC-CB + 1 médulo de ampliacién 11,8-26,5  + Tinput fitter
MSC-CB + 2 médulos de ampliacion 12,8-28,7  + Tinput fiter
Tiempo de respuesta MSC-CB (ms) MSC-CB + 3 madulos de ampliacion 13,9308 + Tinput fter
Este tiempo de respuesta depende de los siguientes parametros: MSC-CB + 4 médulos de ampliacion 15,0-33,0  + Tinput fiter
1) niimero de médulos de ampliacién instalados; MSC-CB + 5 modulos de ampliacion 16,0-35,0  + Tinput fiter
g; Rﬂmg:g gz 22%:2%?30 MSC-CB + 6 modulos de ampliacion 17,0373+ Tinput fiter
. MSC-CB + 7 mdédulos de ampliacion 18,2-39,5  + Tinput_fter
€ brmpode espesecoteco s un vlorcalolodoor l otore EUCHIER 1 s deamplacin 19417+ Ty e
Tiempo de reaccidn a error MSC-CB (ms) MSC-CB + 9 médulos de ampliacion 20,4-43,8  + Tinput filter
MSC-CB + 10 médulos de ampliacion 21,546,0  + Tinput filter
o e ek o rr | i o eacin, s o il S| SC08 4 11 s ce amolacin 225451+ T
En ese caso, el tiempo de reaccién a error es de 2 s. MSC-CB + 12 modulos de ampliacion 23,6-50,3  + Tinput filter
MSC-CB + 13 modulos de ampliacion 24,752,5  + Tinput fitter
MSC-CB + 14 médulos de ampliacion 25,854,6  + Tinput fitter
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Tiempo de respuesta MSC-CB-S (ms)

Este tiempo de respuesta depende de los siguientes parametros:
1) nimero de mddulos de ampliacion instalados;

2) nimero de operadores;

3) niimero de salidas OSSD.

El tiempo de respuesta correcto es un valor calculado por el software EUCHNER
Safety Designer (véase el informe de proyecto).

Tiempo de reaccion a error MSC-CB-S (ms)
El tiempo de reaccion a error es el tiempo de reaccion, salvo para modulos SPM

con una interfaz de encoder/detector de proximidad.
En ese caso, el tiempo de reaccion a error es de 2 s.

Maodulo basico

12,75-14,75  + Tinput fiter

MSC-CB-S + 1 médulo de ampliacion

13,83-37,84 + T\nputﬁﬁlter

MSC-CB-S + 2 médulos de ampliacion

14,91-40,00  + Tinput fiter

MSC-CB-S + 3 mddulos de ampliacion

15,9942,16 + Tinput_fitter

MSC-CB-S + 4 médulos de ampliacion

17,07-44,32 + T\nputﬁﬁlter

MSC-CB-S + 5 médulos de ampliacion

18,15-46,48  + Tinput fiter

MSC-CB-S + 6 mddulos de ampliacion

19,23-48,64 + Tinput_fitter

MSC-CB-S + 7 mddulos de ampliacién

20,31-50,80 + T\nputﬁﬁlter

MSC-CB-S + 8 mddulos de ampliacion

21,39562,96 + T\nputﬁﬁlter

MSC-CB-S + 9 mddulos de ampliacion

22,47-55,12  + Tinput filter

MSC-CB-S + 10 mddulos de ampliacion

23,55-57,28 + T\nputﬁﬁlter

MSC-CB-S + 11 mddulos de ampliacion

24,63-59,44 + Tinput_fitter

MSC-CB-S + 12 mddulos de ampliacion

25,71-61,60  + Tinput filter

MSC-CB-S + 13 mddulos de ampliacion

26,79-63,76 +T\nput,ﬁlter

MSC-CB-S + 14 mddulos de ampliacion

27,8765,92  + Tinput filter

MSC-CB/MS-CB-S Conexion del modulo

Bus de 5 vias (MSCB) exclusivo de EUCHNER

Seccion del cable de conexion

0,5-2,5 mm2/AWG

12-20 (uno/varios hilos)

Longitud de conexion max.

100 m

Temperatura de servicio

De-10a+55°C

Temperatura ambiental méax.

55

°C (Ub)

Temperatura de almacenamiento

De-20a +85°C

Humedad relativa

1095 %

Altura max. (sobre el nivel del mar)

2000 m

Resistencia a vibraciones (EN 61496-1/ class 5M1)

+1.5 mm (9-200 Hz)

Resistencia al choque (EN 61496-1/ class 3M4)

15 g (6 ms medio seno)

® Tinput fiter = Tiempo de filtro maximo segun los ajustes en las entradas del proyecto (véase el apartado “ENTRADAS”).

8.1.3. Carcasa

Descripcion Carcasa electronica, max. 24 polos
Material de la carcasa Poliamida

Grado de proteccion de la carcasa P20

Grado de proteccion de las regletas de bornes IP2X

Fijacion

Conexion rapida a rail segun EN 60715

Dimensiones (al x an x prof) en mm

108 x 22,5 x 114,5

8.1.4. Médulo MSC-CB

PFHp (EN IEC 61508:2010) 6,85 E-9

SFF 99,8%

Tension de servicio 24V CC =20 %
Potencia de pérdida 3 W max.

Habilitacién de moédulos (nim./descripcién)

2/ PNP Active High “Tipo B” seglin EN 61131-2

ENTRADAS digitales (nim./descripcién)

8/ PNP Active High segin EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (ntm./descripcion)

2/ controlador EDM/posibilidad de func
botén REINICIO

ionamiento automatico o manual mediante

Test OUTPUT (nim./descripcion)

4/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

SALIDAS digitales (num./descripcion)

2/ programables - PNP Active High

0SSD (num./descripcion)

2 pares/Salidas de seguridad de semiconductor - PNP Active High 400

mA a 24 V CC méx.

Ranura para la tarjeta M-A1

Disponible

Conexion a ordenador

USB 2.0 (Hi Speed); longitud de cable max.: 3 m

Conexién a médulo de ampliacion

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER
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8.1.5. Mddulo MSC-CB-S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,35E-8

SFF 99,7%

Tension de servicio 24V CC =20 %
Potencia de pérdida 3 W max.

ENTRADAS digitales (nim./descripcion)

8/ PNP Active High segun EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (ntim./descripcion)

<4/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automatico o manual mediante
botdn REINICIO

Test OUTPUT (nim./descripcion)

4/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

<4/ programables - PNP Active High

0SSD (num./descripcion)

4 Salidas de seguridad individuales/Salidas de seguridad de semiconductor - PNP
Active High 400 mA a 24 V CC méx.

Ranura para la tarjeta M-A1

Disponible

Conexion a un ordenador

USB 2.0 (Hi Speed); longitud de cable max.: 3 m

Conexion a modulo de ampliacion

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.6. Méddulo FIBFO2

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,67 E9

SFF 99,8%

Tension de servicio 24V CC =20 %
Potencia de pérdida 3 W max.

ENTRADAS digitales (nim./descripcion)

8/ PNP Active High segun EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (nim./descripcion)

2/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automatico o manual mediante
botén REINICIO

Test OUTPUT (nim./descripcion)

4/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

2/ programables - PNP Active High

0SSD (num./descripcion)

2 pares/Salidas de seguridad de semiconductor - PNP Active High 400
mA a 24 V CC méx.

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.7. Méddulo FIBFO4S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,32E8

SFF 99,7%

Tension de servicio 24V CC =20%
Potencia de pérdida 3 W max.

ENTRADAS digitales (niim./descripcion)

8/ PNP Active High segin EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (ntm./descripcion)

<4/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automatico o manual mediante
botén REINICIO

Test OUTPUT (num./descripcion)

4/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

<4/ programables - PNP Active High

0SSD (num./descripcion)

4 salidas de seguridad individuales/ Salidas de seguridad de semiconductor - PNP
Active High 400 mA a 24 V CC max.

Conexion a MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.8. Méddulos FI8/FI16

Modulo FI8 FI16
PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,46 E-9 4,93 E9
SFF 99,7% 99,8%
Tension de servicio 24VCC=20%
Potencia de pérdida 3 W max.

8 16

ENTRADAS digitales (num./descripcién)

PNP Active High segtn EN 61131-2

Test OUTPUT (nim./descripcién)

4/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER
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8.1.9. Médulo FM4

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,60 E-9

SFF 99,7%

Tension de servicio 24V CC =20 %
Potencia de pérdida 3 W max.

ENTRADAS digitales (nim./descripcion)

12/ PNP Active High segin EN 61131-2

Test OUTPUT (nim./descripcion)

8/ para comprobacion de cortocircuitos y estados de sobrecarga

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.10. Médulos AC-FO2/AC-FO4

Modulo AC-FO2 AC-FO4
PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,08 E-9 5,83 E9
SFF 99,8% 99,8%
Tension de servicio 24V CC =20 %

Potencia de pérdida 3 W max.

INPUT_FBK/RESTART (ntm./descripcion)

2/4/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automéatico o manual mediante botén

REINICIO

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

: |

Programables - PNP Active High

0SSD (nim./descripcién)

2 pares ‘

4 pares

Salidas de seguridad de semiconductor: PNP Active High - 400 mA a 24 V CC méx.

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.11. Médulo AH-FO4S08

PFHp (IEC 61508:2010) 8,56 E-09

SFF 99,7%

Tension de servicio 24VCC+20%
Potencia de pérdida 4 W max.

INPUT_FBK/RESTART (ntm./descripcion)

4/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automético o manual mediante botén REINICIO

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

8/ salidas programables - PNP Active High

0SSD (nim./descripcion)

2 pares (o0 4 individuales)/Salidas de seguridad de semiconductor -

PNP Active High 2 A a 24 V CC max.

Tiempo de respuesta

12 ms

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER
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8.1.12. Médulos SPMO/SPM1/SPM2

Modulo SPMO SPM1 SPM2

PFHp 7,48E-09 - -

PFHp (TTL/B) - 9,32E-09 (SPM1TB) 1,12E-08 (SPM2TB)
PFHp (sin/cos) - 9,43E-09 (SPM1S) 1,14E-08 (SPM2S)
PFHp (HTL24)) - 8,20E-09 (SPM1H) 8,92E-09 (SPM2H)
SFF 99,7%

Tension de servicio 24V CC +20%

Potencia de pérdida 3 W maéx.

Interface de encoder

TTL (modelos SPM1TB/SPM2TB)
HTL (modelos SPM1H/SPM2H)
sin/cos (modelos SPM1S/SPM2S)

Conexiones del encoder

RJ45

Sefiales de entrada de encoder aisladas
eléctricamente segtin EN 61800 5

—

ension de aislamiento de referencia 250 V
Categoria de sobretension Il
Resistencia a la sobretension 4,00 kV

Numero max. de encoders - 1 2
Frecuencia méx. del encoder - 500 kHz (HTL: 300 kHz)
Rango de valores limite parametrizable del encoder - 1 Hz-450 kHz

Tipo de detector de proximidad

PNP/NPN - 3/4 hilos

Conexiones de detector de proximidad

Bornes enchufables

Rangos de valores limite parametrizables del detector

de proximidad 1 Hz4 kHz
Numero méx. de detectores de proximidad 2
Frecuencia max. de detector de proximidad 5 kHz
Nimero max. de ejes 2
Separacion de frecuencia parada/ exceso de velocidad >10 Hz
Distancia entre umbrales >5%

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.13. Médulos AZ-FO4/AZ-FO408

Modulo AZ-FO4 AZ-FO408
PFHp (EC IEC 61508:2010) 2,72 E9 1,30 E-8
SFF 99,8% 99,7%
Tension de servicio 24V CC =20 %

Potencia de pérdida 3 W max.

Voltaje de conmutacién 240V CA

Corriente de activacion 6 A max.

Contactos NO 4

INPUT FBK/RESTART (num./descripcion)

4/ controlador EDM/posibilidad de funcionamiento automatico o manual mediante botén REINICIO

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

- 8/ salidas programables — PNP Active High

Tiempo de respuesta 12 ms
Vida atil mecénica de los contactos >40 x 106
Tipo de conexion Bornes

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER

8.1.14. Moédulos 08/016

Médulo 08 016
PFHp (EC IEC 61508:2010) 4,44 E9 6,61 E-9
SFF 99,6% 99,6%
Tension de servicio 24V CC =20 %
Potencia de pérdida 3 W maéx.

8 16

SALIDAS digitales (nim./descripcion)

salidas programables - PNP Active High

Conexion a MSC-CB y MSC-CB-S

Mediante bus MSCB de 5 vias exclusivo de EUCHNER
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Figura 12:  Dimensiones del mddulo
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8.3.2.

Médulo basico MSC-CB-S (Figura 14)
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Modulo FIBFO4S (Figura 16)

8.3.4.
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8.3.5.
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8.3.6. Maodulo FM4 (Figura 18)
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8.3.7. Méddulo FI16 (Figura 19)
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Modulo AC-FO2 (Figura 20)

8.3.8.
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8.3.10. Modulo AZ-FO4 (Figura 22)
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8.3.11. Médulo AZ-FO4FO08 (Figura 23)
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8.3.12. Modulo 08 (Figura 24)
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8.3.13. Modulo 016 (Figura 25)
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8.3.14. Méodulos SPMO/SPM1/SPM2 (Figura 26)
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de fallos
Modulo basico MSC-CB (Figura 28)

8.4. Diagnostico

8.4.1.
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8.4.2.
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Modulo FI8FO2 (Figura 30)

8.4.3.
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Moédulo FISFO4S (Figura 31)

8.4.4.
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Moédulo FI8 (Figura 32)
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Modulo FI16 (Figura 34)
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Médulos AC-FO2/AC-FO4 (Figura 35)
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Modulo AZ-FO4 (Figura 36)
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8.4.11. Modulo 08 (Figura 38)
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8.4.12. Modulo 016 (Figura 39)
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8.4.13. Médulos SPMO/SPM1/SPM2 (Figura 40)
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9. Software EUCHNER Safety Designer

El software de aplicacion EUCHNER Safety Designer (SWSD) permite disenar una logica para los componentes de segu-
ridad conectados al controlador y a las ampliaciones del sistema MSC.

Asi, el médulo de seguridad MSC y los mddulos de ampliacién correspondientes vigilan y controlan los componentes de
seguridad conectados.

EUCHNER Safety Designer se basa en una interfaz grafica de usuario con la que pueden determinarse las conexiones entre
los distintos componentes. Esta se describe a continuacion:

9.1. Instalacion del software

9.1.1. Requisitos de hardware del ordenador
» RAM: >2 GB

» Disco duro: >500 MB de memoria libre

» Conexion USB: 2.0 o superior

9.1.2. Requisitos de software del ordenador
Windows 7 con Service Pack 1 instalado (o superior).

) AVISO

» El ordenador debe tener instalado Microsoft Framework 4.8 (o superior).

9.1.3. Instalacion de EUCHNER Safety Designer

» Archivo de instalacién disponible en www.euchner.com.
» Haga doble clic en el archivo SetupDesigner.exe.

Una vez finalizada la instalacién aparece una ventana en la que se pide al usuario que cierre el programa de instalacion.
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9.1.4. Generalidades

Si EUCHNER Safety Designer se ha instalado correctamente, aparece un icono en el escritorio.

it

Para iniciar el programa, haga doble clic en dicho icono. » & |

Aparece la siguiente pantalla de inicio: L

My EUCHNER Safety Designer: Project

= EIES|
Project Edit Communication Simulstion Options 7
{EUCHNER ) HEmm T o v e @0\ BALNW $ X|B® % @ FUCHNER-Name _ MSC

[(~) ttems (=) Property
(+) Input

(+) Speed Control
() Output
() Comments

ST
(%) Logic

(%) Memories

(%) safety Guard Lock
(%) Counters

(%) Timers

(%) Muting

() Miscellancous

[(%) Configuratian

MSC-CB Master 8 input - 2.

[(~) Visual Configuration|

Reset Zoom 100 %

Figura 42: EUCHNER Safety Designer

MSC-Module: Not present State; Unconnected  Ver: 1.5.3

Ya puede comenzar a crear proyectos.

9.1.5. Barra de herramientas estandar

La barra de herramientas estandar se muestra en la Figura 43. A continuacién se explica el significado de los iconos:
EUCHNER slHEmaTE Y e/ 0@\ BAODTIX E® 5|0

Figura 43:  EUCHNER Safety Designer, barra de herramientas estandar

CREAR NUEVO PROYECTO

[+

1>
CAMBIAR CONFIGURACION (composition of different modules)
CAMBIAR PARAMETROS DE USUARIO (name, company, etc.)

GUARDAR PROYECTO ACTUAL

CARGAR PROYECTO EXISTENTE (desde el disco duro)

T V- Wi

IMPRIMIR ESQUEMA DEL PROYECTO

VISTA PREVIA DE IMPRESION

L
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A AREADE IMPRESION
95> Hf UNIR CUADRICULA

10> | MOSTRAR RECURSOS

11> 1 ‘f IMPRIMIR INFORME DEL PROYECTO

12> -fr DESHACER (deshacer el tltimo comando)

13> ﬂ- REHACER (repetir la tltima accién deshecha)
14> .~ VALDARPROYECTO

15> f.. ESTABLECER CONEXION CON MSCB

16 > @ FINALIZAR CONEXION CON MSC

17 > &' ENVIAR PROYECTO A MSC

18> f‘ DESCARGAR PROYECTO DISPONIBLE (desde MSC)
19> ‘ VIGILAR ESTADO DE E/S EN TIEMPO REAL - GRAFICO
20> @‘ VIGILAR ESTADO DE E/S EN TIEMPO REAL - TEXTO
21> D DESCARGAR ARCHIVO DE REGISTRO

225> & MOSTRAR CONFIGURACION DEL SISTEMA
23>\~ DESCARGAR MEMORIA DE ERRORES

24> x BORRAR MEMORIA DE ERRORES

25> . SIMULACION ESQUEMATICA

26> @ SIMULACION GRAFICA

27 > 55; CAMBIAR CONTRASENA

28 > Q) AYUDA EN PANTALLA

205> .  RESTABLECER CONTRASENA a

Figura 44: EUCHNER Safety Designer, iconos estandares

9.1.6. Barra de menus de texto
La barra de menus se puede activar y desactivar.

File Project Edit Communication Simulation Options 7

EUBHNER 6 HE=mamTH [/ s/ 90@\BAIEIXE® % O Euchner - MSC-Module _
Figura 45: EUCHNER Safety Designer, barra de menus de texto
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9.1.7. Crear nuevo proyecto (configurar sistema MSCB)

Para iniciar un nuevo proyecto, seleccione el icono en la barra de herramientas estandar. Se abre la ventana de in-
formacion del proyecto (Figura 46).

File Project Edit Communication Simulation Options 7

EUCHNER [ 4% W& mm ¥ 7 nn|

(~) Items W Project information
Input
@ R Company Company
@ Speed Control e Haite
@ Chutpus Project Name Project
@ Comments | Ok | | Cancel |

Figura 46: EUCHNER Safety Designer, informacién del proyecto

Una vez abierta, se muestra el médulo MSC-CB-S. En el menu desplegable puede seleccionar el modulo basico MSC-CB y
la version de firmware de los dos modulos basicos.

Los menus desplegables de la parte superior de la pantalla (seleccionar médulo de ampliacion) permiten agregar los médulos
necesarios para el sistema. El menu desplegable de la parte inferior de la pantalla permite seleccionar el nodo.

El orden en que se anaden los modulos no es relevante. Ademas, la posicion fisica de los mddulos no tiene por qué coincidir
con la del menu de configuracion del MSC. Por ejemplo, puede colocar fisicamente los modulos esclavos a la izquierda del
modulo maestro.

Para algunos maddulos esclavos también es necesario seleccionar el tipo (MVx, MBx) por medio de un segundo menu des-
plegable situado debajo del menu de seleccion de nodos.

SELECCIONAR MODULO DE AMPLIACION (para agregarlo a la configuracion)

Ty Configuration

M3C-CB FI16 v | SPMO
coCcec cCoCC cooC

Q|
Q2
Q
Q
<
<
H

EUCHNER EUCHNER EUCHNER

o o s o P

mi ¥ i W il W il W i W

b o wd 4 wud wmf 3 wf

MSCCH L] Fag AZFD

' F o f nw f P 1

[ Aop oA aon’  F

g2 ' ‘" m P |

t R 5 y ame®
r P PP

oot A | pF ¥oE
oo’ F . »
— PP

MEE WASE

EEEE EEEE
MNede 0 =
4|Z| Number of CI1
= 2 MNumber of C12
Allocateg Status: 2 -
SELECCION DE LA VERSION DE FIRMWARE SELECCIONAR NODO (de 0 a 3) Desactiva el proceso de lectura de la tarjeta de memoria M-Al

Figura 47: EUCHNER Safety Designer, seleccionar médulo de ampliacion
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9.1.7.1. Cambiar configuracion (estructura de los distintos modulos)

Si selecciona elicono ,_\ﬂh. es posible cambiar la configuracion del sistema. Vuelve a aparecer la ventana de configuracion
(Figura 47).

9.1.7.2. Modificar los parametros de usuario

&)
Si selecciona el icono s , s posible cambiar la informacion del proyecto. Se abre la ventana de informacion del proyecto
(Figura 46). Para llevar a cabo esta accién no es necesario salir de ESWD. Este cuadro de didlogo suele utilizarse cuando
un nuevo usuario desea crear un nuevo proyecto (o al utilizar un proyecto creado anteriormente).

9.1.8. Barras de herramientas para OBJETOS, OPERADORES y CONFIGURACION
En las partes izquierda y derecha de la ventana principal aparecen cuatro grandes ventanas de herramientas (Figura 48):

W EUCHNER Safety Designer: Project [=]=]i=]

File Project Edit Communication Simulation Options 7

‘EUCHNER 68 HEmmWNEZ oV 9@0\BAO$ X EH® 5 @ conpry-Name_ mMSC
............. = (») Property

(%) Speed Control
(+) Output
() Comments

(=) Operator

(+) Logic

() Memories

(%) Safety Guard Lock
(%) Counters

(%) Timers

(%) Muting

® Miscellaneous

SN AN NN NS NN NEENNEEENNEEEEEENY NENNSEEEEEEEEEEEEEEEEEY

® Configuration

= [IMSC-CB Master & input - 2..]

sssss” EEENEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

Sessssssssssssnns
[(#) Visual Configuration

= | [FI18  Expansion 16 Input
= [|SFMO Expansion 2 axis

H
H H

3 = [[FM4  Expansion 12 input...| | u
H H

H

AZ-FO4 Expansion 4 relay

Reset Zoom 100% MSC-Module: Not present S5t 8 BSE

Figura 48: EUCHNER Safety Designer, barras de herramientas

1. Ventana de herramientas “ITEMS” (Objetos)

Esta ventana incluye los distintos bloques de funcién que conforman el proyecto. Estos bloques se dividen en cuatro categorias:
» Input (Entrada)

» Speed Control (Vigilancia de velocidad)

» Output (Salida) a
» Comments (Comentarios)
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2. Ventana de herramientas “OPERATOR” (Operador)

Esta ventana contiene los distintos bloques de funcién que permiten vincular los objetos del punto 1. Estos bloques se
dividen en siete categorias:

» Logic (Logica)

» Memories (Memorias)

» Safety Guard Lock (Bloqueo)

» Counters (Contadores)

» Timers (Temporizadores)

» Muting (Funcion de inhibicion)

» Miscellaneous (Varios)

3. Ventana de herramientas “CONFIGURATION” (Configuracion)
Esta ventana contiene la descripcion de la estructura del proyecto.

4. Ventana de herramientas “VISUAL CONFIGURATION" (Configuracion visual)
Esta ventana contiene una representacion grafica de la estructura del proyecto.

9.1.9. Creacion del diagrama
Tras seleccionar la estructura del sistema es posible configurar el proyecto.

El diagrama légico se crea con ayuda de la funcion ARRASTRAR Y SOLTAR:

» El objeto deseado se selecciona en las ventanas anteriormente descritas (mas adelante se describird cada objeto de
forma mas detallada) y se inserta en el area de disenfo.

» Una vez seleccionado un objeto, se abre la ventana PROPERTY (Propiedades), en la que hay que completar los cam-
pOS necesarios.

» Con ayuda de las teclas de flecha derecha e izquierda del teclado o haciendo clic en los laterales de la barra de despla-
zamiento es posible ajustar un valor numérico en las barras de desplazamiento (por ejemplo, filtro).

» Los objetos pueden conectarse entre si seleccionando la clavija deseada con el ratdn y arrastrandola hasta soltarla
sobre la clavija con la que se quiera unir.

» Para conectar elementos alejados entre si, puede utilizar el componente “Interpage: In/Out” (Punto de conexién: en-

trada/salida) que se encuentra en “Operator/Miscellaneous”. Para crear la conexion deseada, es necesario asignar al
elemento “Interpage Out” un nombre que coincida con el elemento “Interpage In” correspondiente.

~ | Property »~ Property

Interpage Out Interpage In

Parte izquierda
del diagrama

Conrnection narme

Interpage In azsigned names

Connection name

Intzrpage Cut assignad names

Parte derecha
del diagrama

=) &

Figura 49:  Punto de conexién: entrada/salida

» Si fuera necesario duplicar un objeto, primero habra que marcarlo y, a continuacion, pulsar Ctrl+C/Ctrl+V en el teclado
para copiarlo y pegarlo.

» Para borrar un objeto 0 una conexion, es necesario seleccionar dicho objeto o conexiony, a continuacion, pulsar la te-
cla Supr del teclado.
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9.1.9.1. Uso del boton derecho del raton

» En bloques de entradas/salidas
- Copiar/pegar
- Borrar
- Borrar todas las conexiones asignadas
- Alineacién con otros bloques de funcién (en una seleccion multiple)
- Ayuda
- Modo de monitor: mostrar/ocultar la ventana de propiedades
- Blogue de estado: activacion/desactivacion de la negacion logica del pin de entrada

» En bloques de operadores
- Copiar/pegar
- Borrar
- Alineacién con otros bloques de funcién (en una seleccion multiple)
- Ayuda
- Activacion/desactivacion de la negacion logica
- Modo de monitor: mostrar/ocultar la ventana de propiedades

» En bornes
- Alineacién con otros bloques de funcion (en una seleccion multiple)

» En conexiones (cables)
- Borrar
- Visualizacion de la ruta completa de una conexion (red)

Wy EUCHNER Safety Designer: Project [==lx]
File Project Edit Communication Simulation Options 7
{EUCHNER éf HEm@m TN o/ 5@@\EA0% ¥ X E® % @ compny-Nome aasannaanas MSC..
@ Items E @ Traeey .
'\ TERLOCK
?EI:PZM WINDOW \ put Type
& Soiid State Device WITH DoubleNC =
“w-g_g*!..’ : D Manuzl Reset
:’ Flinteriock : OBJECT ERese:T;,-oe
*q PUsingle Int rﬁoc I :Auturrat"
i N PROPERTIES 1
etwork I@meoﬂ( =
® 1iodcel JOCLL | LI = NoTest | input
L« ——r
u|| Mo Test ¥ | Input2

E [ Startlp Test

@ Operator E Filter (ms)
@ Logic E |3:|
o With simultaneity
@ Memories E k
. [ Enable Error Qut
() Safety Guard Lock . e———
s Start point for - — :
) Taness the connection I ;
@ Muting
® Miscellaneous D E S I G N
@ Configuration

=] WORKSPACE

Reset Zoom 100% MSC-Module: Not present State: Unconnected  Ver: 1.5.3

Figura 50: EUCHNER Safety Designer, area de disefio
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9.1.10. Ejemplo de proyecto

La Figura 51 muestra un ejemplo de proyecto en el que el médulo MSC-CB esta conectado con dos componentes de se-
guridad (enclavamiento y parada de emergencia) Unicamente.

Las entradas (1, 2, 3) del médulo MSC-CB para conectar los contactos de los componentes de seguridad estan resaltadas
en amarillo en el lado izquierdo. Las salidas MSC (de 1 a 4) se activan segun las condiciones definidas en el enclavamiento
(INTERLOCK) y el dispositivo de parada de emergencia (E-STOP) (véanse las paginas 98 “Parada de emergencia [E-STOP]”
y 99 “Enclavamiento [INTERLOCK]").

Al hacer clic en un bloque, este queda seleccionado y en el lado derecho se activa la ventana PROPERTY (Propiedades),
donde se pueden configurar los parametros de activacion y comprobacion del blogueo.

B EUCHMER Safety Designer: Projekt - File Name: C:\Users\install\Desktop)Example esx :ﬂl_
File Preeel Bt Commumcation Smusten Optees 7
EUCHNER @ «f Himm®i 2o 506\ BA0E I X ES 5 O e Nane MSC
=) e (=) Prapenny
(=) Input
(%) Sppred Contrcd
Output
o 1z
e
g 8 i e |

[t 2 s 0 e

G'ﬂnﬂm

() Logic

(3) Memories

(%) Satety Guard Lock
(=) Counters

(%) Timers

() Musting

() Miscallsnaous

Figura 51: EUCHNER Safety Designer, ejemplo de proyecto
Al finalizar la fase de creacion del proyecto (o durante los pasos intermedios) es posible guardar la configuracion actual

con el icono Lﬂ )
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9.1.10.1. Comprobacion del proyecto

) AVISO

Una vez finalizado el proyecto, debe comprobarse.

Para ello, ejecute el comando COMPROBAR (haciendo clic en elicono - = de la barra de herramien-
tas estandar).

input 1 (MSC-CE) /P17 B—— | Lossp2amscca /)
Cut 1
input 2 (MSC CB) /P12 055D 28 (MC.C8 /P10l

Cut 2

FEK_RSTZ/P11

Validation result: OK *

Project Report [Schematic CRC: 5303H)

INPUT: 99¢ (3/32)
Function Blocks: 2

Total number blocks: 0% [0/64)

0S55D: 50% (2/4)
STATUS: 0% (0/4)

Input 3 (M5C-CE) /P19

Figura 52:  EUCHNER Safety Designer, comprobacion del proyecto

Si la comprobacion finaliza sin problemas, se asigna un numero correlativo a la ENTRADA y a la SALIDA del proyecto. A
continuacion, este nimero aparecera tanto en el INFORME como en el monitor de EUCHNER Safety Designer. La configu-
racion solo se transmitira si la comprobacion 