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1. Zu diesem Dokument
1.1. Giiltigkeit

Diese Betriebsanleitung gilt fiir die Modulare Sicherheitssteuerung MSC. Diese Betriebsanleitung bildet zusammen mit ggf.
beiliegenden Kurzanleitungen die vollstandige Benutzerinformation fiir Ihr Gerat.

1.2. Zielgruppe

Konstrukteure und Anlagenplaner fiir Sicherheitseinrichtungen an Maschinen, sowie Inbetriebnahme- und Servicefachkrafte,
die liber spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen verfiigen.

1.3. Zeichenerkldrung
Zeichen/Darstellung  Bedeutung

m Dokument in gedruckter Form

@ Dokument steht unter www.euchner.de zum Download bereit

A Sicherheitshinweise

Gefahr von Tod oder schweren Verletzungen

GEFAHR Warnung vor méglichen Verletzungen
WARNUNG Vorsicht leichte Verletzungen moglich
VORSICHT

@ Hinweis auf mogliche Gerateschaden
HINWEIS Wichtige Information
Wichtig!

Tipp! Tipp/ niitzliche Informationen

1.4. Ergianzende Dokumente
Die Gesamtdokumentation fiir dieses Gerat besteht aus folgenden Dokumenten:

Dokumenttitel

(Dokumentnummer) Inhalt

Sicherheitsinformation
(2525460)

Betriebsanleitung Modulare
Sicherheitssteuerung MSC | (dieses Dokument)
(2121331)

ggf. beiliegende Kurzan-
leitungen

Grundlegende Sicherheitsinformationen

® B

3

ggf. zugehorige Ergénzungen zur Betriebsanleitung oder Datenblatter berticksichtigen

) Wichtig!

Lesen Sie immer alle Dokumente durch, um einen vollstandigen Uberblick fiir die sichere Instal-
lation, Inbetriebnahme und Bedienung des Gerats zu bekommen. Die Dokumente kénnen unter
www.euchner.de heruntergeladen werden. Geben Sie hierzu die Dok. Nr. in die Suche ein.

1.5. Haftungsausschluss und Gewahrleistung

Wenn die 0. g. Bedingungen fiir den bestimmungsgemaBen Gebrauch nicht eingehalten werden oder wenn die Sicherheits-
hinweise nicht befolgt werden oder wenn etwaige Wartungsarbeiten nicht wie gefordert durchgefiihrt werden, fiihrt dies zu
einem Haftungsausschluss und dem Verlust der Gewahrleistung. E
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2. Einfiihrung

2.1. Inhalt dieses Handbuchs

In diesem Handbuch wird die Verwendung des programmierbaren Sicherheitssystems MSC und der entsprechenden Erwei-
terungsmodule (,SLAVES") beschrieben.

Es umfasst:

» Systembeschreibung

» Installationsverfahren

» Anschliisse

» Signale

» Fehlerbehebung

» Verwendung der Konfigurationssoftware

2.2. Wichtige Sicherheitshinweise

A\ WARNUNG

» MSC erreicht die folgenden Sicherheitsniveaus: SIL 3, SILCL 3, PL e, Kat. 4, Typ 4 gemaB den
einschlagigen Normen.
Jedoch sind die endgiiltigen Sicherheitseinstufungen SIL und PL der Anwendung von der Anzahl
der Sicherheitskomponenten, ihren Parametern und den hergestellten Anschliissen abhangig, die
sich aus der Risikoanalyse ergeben.

» Abschnitt ,Angewandte Normen“ sorgfaltig durchlesen.

» Umfassende Risikoanalyse durchfiihren, um das entsprechende Sicherheitsniveau fiir die spezifi-
sche Anwendung auf der Grundlage aller einschlagigen Normen zu bestimmen.

» Die Programmierung/Konfiguration des MSC-Systems unterliegt der alleinigen Verantwortung der
installierenden Person oder des Benutzers.

» Diese Programmierung/Konfiguration muss entsprechend der anwendungsspezifischen Risikoana-
lyse und aller einschlagigen Normen erfolgen.

» Nach der Programmierung/Konfiguration und Installation des MSC-Systems und aller zugehérigen
Gerate muss eine vollstandige Anwendungssicherheitspriifung durchgefiihrt werden (siehe Ab-
schnitt ,Priifen des Systems* auf Seite 90).

» Nach dem Hinzufiigen neuer Sicherheitskomponenten muss grundsatzlich das komplette System
geprift werden (siehe Abschnitt ,Priifen des Systems* auf Seite 90).

» EUCHNER haftet weder fiir diese Vorgange noch fiir die damit verbundenen Risiken.

» Um die korrekte Verwendung der an das MSC System angeschlossenen Module innerhalb der ge-

gebenen Anwendung sicherzustellen, sollte auf die Betriebsanleitungen/Handbiicher und die jeweili-
gen Produkt- und/oder Anwendungsnormen Bezug genommen werden.

» Die Umgebungstemperatur am Installationsort des Systems muss mit den Betriebstemperaturen
ibereinstimmen, die auf dem Produktetikett und in den Spezifikationen angegeben sind.

» Bei sicherheitsrelevanten Fragen gegebenenfalls die zustandigen Sicherheitsbehdrden des Landes
oder den zustandigen Fachverband kontaktieren.

8 (Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



E U c H N E R Modulare Sicherhegfst:;it;st'zﬁlgeilt\ltllgg

2.3. Abkiirzungen und Symbole

Abkiirzungen und Symbole

M-Al Speicherkarte fir MSC-CB (Zubehar)

MSCB Proprietarer Bus fiir Erweiterungsmodule

ggf((:eI:yNgzsigner (SWSD) MSC-Konfigurationssoftware fiir Windows

0SSD Sicherer Schaltausgang (Output Signal Switching Device)

MTTFp Mittlere Zeit bis zu einem gefahrlichen Ausfall (Mean Time to Dangerous Failure)

PL Performance Level (nach EN ISO 13849-1)

PFHp Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfalle pro Stunde (Probability of Dangerous Failure per Hour)
SIL Safety Integrity Level (nach EN 61508)

SILCL Safety Integrity Level Claim Limit (nach EN 62061)

SW Software

2.4. Angewandte Normen

MSC erfiillt die folgenden europaischen Richtlinien:

» 2006/42/EG ,Maschinenrichtlinie”

» 2014/30/EU  ,EMV-Richtlinie”

» 2014/35/EU ,Niederspannungsrichtlinie”

» 2011/65/EU  RoHS ,Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten”

und entspricht den folgenden Normen:
»ENIEC 61131-2
» EN'1SO 13849-1
» ENIEC 61496-1
» ENIEC 61508-1
» ENIEC 61508-2
» ENIEC 61508-3
» ENIEC 615084
» ENIEC 61784-3
» ENIEC 62061

» EN 81-20

» EN 81-50

2.5. Kombinationsmoglichkeiten des MSC-Systems

Erweiterungsmodul
Basismodul
MSC-CE-...S MSC-CE-...

MSC-CB-ACFI8F04S [ )
MSC-CB-AC-FIBF02 - )

° Kombination méglich

Zeichenerklarung
- Kombination nicht moglich

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 9
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3. Uberblick

MSC ist ein modulares Sicherheitssystem und besteht aus einem Basismodul (MSC-CB oder MSC-CB-S), das liber die gra-
fische Benutzeroberflache EUCHNER Safety Designer konfigurierbar ist und verschiedenen Erweiterungsmodulen, die tber
den proprietaren MSCB Bus an das Basismodul angeschlossen werden konnen.

Zwei Basismodule, die im Alleinbetrieb einsetzbar sind, stehen zur Auswahl:

» MSC-CB mit 8 Sicherheitseingangen, 2 programmierbaren Meldeausgangen und 2 separaten, programmierbaren 2-Ka-
nal-Sicherheitsausgangen (OSSD)

» MSC-CB-S mit 8 Sicherheitseingangen, bis zu 4 programmierbaren Meldeausgangen und 2 separaten, programmierba-
ren 2-Kanal- oder 4 separaten, programmierbaren 1-Kanal-Sicherheitsausgangen (OSSD)

) Wichtig!

Folgende Erweiterungsmodule sind erhaltlich:

» FIBFO2, FI8FO4S mit Ein- und Ausgangen,

» FI8, FM4, FI16, SPMO, SPM1 und SPM2 nur mit Eingangen,
» AC-FO2 und AC-FO4 nur mit Ausgangen,

- zudem 08, 016 und AH-FO4S08 mit Meldeausgangen,
- sowie AZ-FO4 und AZ-FO408 mit zwangsgefihrten Sicherheitsrelais.

Erweiterungsmodule zum Anschluss an die gebrauchlichsten industriellen Feldbussysteme fir diag-
nostische Zwecke stehen ebenfalls zur Verfigung: CE-PR (PROFIBUS), CE-CO (CanOpen), CE-DN
(DeviceNet), CE-EI2 (Ethernet/IP-2PORT), CE-PN (PROFINET), CE-EC (EtherCAT), CE-MR (Modbus
RTU), CE-MT (Modbus/TCP) und CE-US (USB- Schnittstelle).

MSC ermdglicht die Uberwachung der folgenden Sicherheitssensoren und Befehlsgeber:

Optoelektronische Sensoren (Sicherheitslichtgitter, Scanner, Sicherheitslichtschranken usw.), mechanische Schalter, Sk
cherheitstrittmatten, Not-Halt-Schalter, Zweihandsteuerungen, die alle liber ein einziges flexibles und erweiterbares Gerat
verwaltet werden.

Das System darf nur aus einem einzigen Basismodul MSC-CB oder MSC-CB-S und maximal 14 elektronischen Erweiterungs-
modulen, davon nicht mehr als vier desselben Typs, bestehen.

Bei 14 Erweiterungsmodulen kann das System bis zu 128 Eingange, 32 zweikanalige Sicherheitsausgange und 48 Meldeaus-
gange aufweisen. Die Module AZ-F04/AZ-FO408 verfiigen (ber vier 1-Kanal-Ausgange. Je hoher die Anzahl der verwendeten
AZ-F04/AZ-F0408-Module, desto geringer ist die Anzahl der verfligbaren zweikanaligen Ausgange.

Die Kommunikation zwischen dem Basismodul (MASTER) und den Erweiterungsmodulen (SLAVES) erfolgt iber den MSCB-
5-Wege-Bus (proprietarer Bus von EUCHNER), der sich auf der Riickseite jedes Moduls befindet.

Mit den MSC Erweiterungsmodulen FI8, FI16 und FM4 kann die Anzahl der Eingange im System erhoht werden, sodass
mehr externe Gerate angeschlossen werden konnen. FM4 stellt ferner 8 Ausgange des Typs OUT_TEST zur Verfligung.

Durch die Erweiterungsmodule AC-FO2 und AC-FO4 verfiigt das MSC-System liber 2 bzw. 4 OSSD-Paare zur Steuerung
von Geraten, die dem MSC-System nachgeschaltet sind.

AH-FO4S08 ist ein Sicherheitsmodul mit 4 einkanaligen Hochstrom-Sicherheitsausgangen und 4 zugehorigen Eingangen
fiir externe Feedback-Kontakte (EDM). Dariiber hinaus ist das Modul mit 8 programmierbaren Meldeausgangen ausgestattet.

FI8FO2 verfiigt (iber 8 Eingange, 2 programmierbare Meldeausgange und 2 zweikanalige OSSD-Ausgange.
FIBFO4S verfigt iiber 8 Eingange, bis zu 4 programmierbare Meldeausgange und 4 einkanalige OSSD-Ausgange.

Die Erweiterungsmodule der Baureihe CE ermoglichen den Anschluss der gangigsten industriellen Feldbussysteme zu
Diagnose- und Dateniibertragungszwecken. CE-EI2, CE-PN, CE-MT und CE-EC besitzen ferner einen Ethernet-Anschluss.
CE-US ermoglicht den Anschluss an Gerate mit USB-Port.

CE-CI1, CE-CI2 sind Module der Familie MSC, die den Anschluss mit weiter entfernten Erweiterungsmodulen erméglichen
(< 50 m). Uber ein abgeschirmtes Kabel (entsprechend der Tabelle der technischen Kabeldaten) werden zwei CE-CI-Module
im gewiinschten Abstand angeschlossen.
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Mit den Erweiterungsmodulen zur Drehzahliberwachung SPMO, SPM1 und SPM2 kann Folgendes iiberwacht werden (bis PL e):
» Stillstand, Geschwindigkeitsiiberschreitung, Geschwindigkeitsbereich
» Bewegungsrichtung, Drehbewegung/ lineare Bewegung

Fiir jeden logischen Ausgang (Achse) konnen bis zu 4 Geschwindigkeitsgrenzwerte festgelegt werden.

Jedes Modul besitzt zwei logische Ausgange, die tiber den EUCHNER Safety Designer konfigurierbar sind. Somit kdnnen bis
zu zwei voneinander unabhangige Achsen tiberwacht werden.

Die Erweiterungsmodule AZ-FO4 und AZ-FO408 verfiigen lber 4 getrennte Sicherheitsrelaisausgange und die entspre-
chenden 4 Eingange flr die externen Rickfihrkreis-Kontakte (EDM).

Fiir die Ausgange stehen zwei Einstellmoglichkeiten zur Verfiigung (Konfiguration tiber die Software EUCHNER Safety Designer):
» 2 Paar Anschlusskontakte (2 SchlieBer-Kontakte pro Ausgang mit 2 entsprechenden Riickfiihrkreis-Eingangen).

» 4 getrennte Einzelanschlusskontakte (1 SchlieBer-Kontakt pro Ausgang mit 1 entsprechendem Riickflhrkreis-Eingang).

Lediglich die Module AZ-FO408, AH-FO4S08 und 08 verfligen lber 8 bzw. das Modul 016 lber 16 programmierbare
Meldeausgange.

Mit der Software EUCHNER Safety Designer konnen unter Verwendung von logischen Verkniipfungen und Sicherheitsfunkti-
onen wie beispielsweise Muting, Timer, Zahler usw. komplexe Logiken erstellt werden.
All dies erfolgt liber eine einfache und intuitive grafische Benutzeroberflache.

Die Konfiguration am PC wird iiber eine USB-Verbindung an das Basismodul MSC-CB oder MSC-CB-S gesendet. Die Datei
wird in MSC-CB/MSC-CB-S abgelegt und kann auch auf der proprietaren M-A1 Speicherkarte (Zubehor) gespeichert
werden. Somit lasst sich die Konfiguration rasch auf ein anderes Basismodul kopieren.

) Wichtig!

Das MSC-System ist fiir das hochste Sicherheitsniveau, das in den einschlagigen Industriesicherheits-
normen vorgesehen ist, zertifiziert (SIL 3, SILCL 3, PL e, Kat. 4).

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 11
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4. Aufbau des Produkts

Der Lieferumfang von MSC-CB bzw. MSC-CB-S umfasst:
» Sicherheitsinformation

) Wichtig!

Der riickseitige MSCB-Steckverbinder und die M-A1-Speicherkarte konnen separat als Zubehor bestellt
werden.

Der Lieferumfang der Erweiterungsmodule umfasst:
» Sicherheitsinformation
» Riickseitiger MSCB Steckverbinder

) Wichtig!

Fur die Installation eines Erweiterungsmoduls wird der mitgelieferte MSCB Steckverbinder sowie ein
weiterer MSCB Steckverbinder fiir den Anschluss an MSC-CB/MSC-CB-S bendétigt. Dieser kann separat
als Zubehor bestellt werden.
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5. Installation

5.1. Mechanische Befestigung
Montagereihenfolge des MSC-Systems auf einer 35-mm DIN-Schiene:

1. Spannungsfreien Zustand sicherstellen.

Erweiterungsstecker gem. Anzahl zu installierender Module verbinden.

Erweiterungssteckerreihe auf DIN-Schiene befestigen. Von oben nach unten einhaken.

MSC-Modul an der DIN-Schiene befestigen. Von oben nach unten einhaken. Modul andriicken bis es spiirbar einrastet.

SR S A

Entfernung des Moduls durch Herunterziehen des Sperrhakens auf der Riickseite.

Bild 1: Module des MSC-Systems auf einer 35-mm-DIN-Schiene befestigen

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 13
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5.2. Berechnung des Sicherheitsabstands einer BWS, die an das MSC-System angeschlos-
sen ist

Samtliche beriihrungslos wirkenden Schutzeinrichtungen, die an MSC angeschlossen sind, miissen in einem Abstand ange-
ordnet werden, der mindestens dem Mindestsicherheitsabstand S entspricht, sodass die Gefahrenstelle erst nach Stoppen

der gefahrlichen Bewegung der Maschine erreicht werden kann.

AN WARNUNG

» In der Europaischen Norm:
ISO 13855:2010- (EN 999:2008) Sicherheit von Maschinen. Anordnung von Schutzeinrichtungen
im Hinblick auf Anndherungsgeschwindigkeiten von Kérperteilen*
sind Formeln fiir die Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands enthalten.

» Spezifische Hinweise in Bezug auf die korrekte Anordnung sind in der Installationsanleitung jeder
Schutzeinrichtung nachzulesen.

» Es ist zu beachten, dass die Gesamtreaktionszeit abhangig ist von:
Reaktionszeit MSC + Reaktionszeit BWS + Reaktionszeit Maschine in Sekunden (d. h. die Zeit,
welche die Maschine zum Stoppen der gefahrlichen Bewegung ab Ubermittiung des Stoppsignals
bendtigt).

*

Es wird eine Vorgehensweise beschrieben, die es den Systemplanern erlaubt, den Mindestsicherheitsabstand zwischen Schutzeinrichtungen,
insbesondere BWS (z. B. Lichtgitter), Sicherheitstrittmatten oder druckempfindlichen Béden und Zweihand-Schaltungen und einer bestimmten Ge-
fahrenstelle zu bestimmen. Sie enthalt eine Vorschrift fiir die Anordnung von Schutzeinrichtungen, basierend auf Annaherungsgeschwindigkeit und
Stoppzeit der Maschine, wobei eine entsprechende Extrapolation moglich ist, sodass auch Verrieglungseinrichtungen ohne Zuhaltung darin einge-
schlossen sind.
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5.3. Elektrische Anschliisse

Die Module des MSC-Systems sind mit Klemmleisten fiir die elektrischen
Anschliisse versehen. Jedes Modul kann 8, 16 oder 24 Anschliisse aufweisen.
: : ?‘?‘?‘? Jedes Modul verfiigt auBerdem iiber einen riickseitigen MSCB Steckverbinder
:\ \: R (fir die Kommunikation mit dem Basismodul und den anderen Erweiterungs-
{ I modulen).
- “ o‘o‘o‘o
131411516
E‘E‘E‘% HEEE @ Wichtig!
S=.- OO0 Anzugsmoment Klemmen: 0,6-0,7 Nm
21[22[23] 24
9[10/11/12
Slelels) - -
\‘ ‘\
| ]
1/2]3]4 ! !
OO0
0100

Bild 2: MSC Klemmleisten

AN WARNUNG

» Sicherheitsmodule in einem Gehause installieren, das mindestens Schutzart IP54 entspricht.
» Modul im spannungslosen Zustand anschlieBen.

» Die Versorgungsspannung der Module muss 24 VDC = 20 % (PELV, gemaB EN 60204-1 (Kapitel
6.4)) betragen.

» MSC darf nicht zur Versorgung externer Gerate verwendet werden.
» Bei allen Systemkomponenten ist derselbe Masseanschluss (0 VDC) zu verwenden.

5.3.1. Hinweise in Bezug auf Anschlusskabel

) HINWEIS

» Anschlussquerschnittsbereich: AWG 12-30, (eindrahtig/ mehrdrahtig) (UL).
» Nur Kupferleiter (Cu) mit einer Temperaturbestandigkeit von 60/75 °C verwenden.

» Es wird der Einsatz von getrennten Spannungsversorgungen fiir das Sicherheitsmodul und fiir
andere elektrisch betriebene Geréate (Elektromotoren, Wechselrichter, Frequenzwandler) oder sons-
tige Storquellen empfohlen.

» Kabel fur Anschliisse mit einer Lange von mehr als 50 m missen einen Querschnitt von mindes-
tens 1 mm2 (AWG16) aufweisen.
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5.3.2. Hinweise zu @

) Wichtig!

» Flir den Einsatz gemaB den ,UL-Anforderungenl) muss eine Spannungsversorgung mit dem Merk-
mal ,for use in class 2 circuits” verwendet werden.
Alternativ kann eine Spannungsversorgung mit begrenzter Spannung bzw. Stromstarke mit den
folgenden Anforderungen verwendet werden:
Galvanisch getrenntes Netzteil in Verbindung mit einer Sicherung gemaB UL248. Gemal den ,UL-
Anforderungen” muss diese Sicherung fir max. 3,3 A ausgelegt und in dem Stromkreis mit der
max. Sekundarspannung von 30 V DC integriert sein. Beachten Sie ggf. niedrigere Anschlusswerte
fir lhr Gerat (siehe technische Daten).

» Flir den Einsatz und die Verwendung gemaB den ,UL-Anforderungenl) muss eine Anschlussleitung
verwendet werden, die unter dem UL-Category-Code CYJV/7 gelistet ist.

1) Hinweis zum Geltungsbereich der UL-Zulassung: Die Gerate wurden gemaB den Anforderungen von UL508 und CSA/ C22.2 no. 14 (Schutz gegen elektrischen
Schlag und Feuer) gepriift.

Die Anschliisse fir jedes Modul des MSC-Systems sind in den nachfolgenden Tabellen aufgefiihrt:

5.3.2.1. Basismodul MSC-CB

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 MASTER_ENABLE1 Eingang Basismodul Freigabe 1 Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 MASTER_ENABLE2 Eingang Basismodul Freigabe 2 Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
6 0SSD1_B Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang ) ) PNP Active High
10 0SSD2_B Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 1: Basismodul MSC-CB
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5.3.2.2. Basismodul MSC-CB-S

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 n.c.
3 n.c.
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SsSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
6 0SSb2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
; RESTART FBK1/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
g RESTART FBK2/ Eingang/ Rickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 PNP Active High
10 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4 PNP Active High
1 RESTART FBK3/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 RESTART FBK4/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUSA Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
Tabelle 2:  Basismodul MSC-CB-S
) HINWEIS
Die Klemmen der Meldeausgange (STATUSx) werden mit den Steuereingangen (RESTART_FBK) der
0SSD Ausgange geteilt. Um den Meldeausgang verwenden zu konnen, muss der entsprechende OSSD
Ausgang mit automatischem Neustart ohne externe Riickfiihrkreisiiberwachung verwendet werden. Um
den STATUS1 Ausgang (Klemme 7) zu verwenden, muss im EUCHNER Safety Designer beim 0SSD1
der automatische Neustart ohne Riickfihrkreisiiberwachung eingestellt werden.
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5.3.3. USB-Anschluss

Die MSC Basismodule verfligen ber einen USB 2.0-Port fiir
den Anschluss an einen PC, auf dem die Konfigurationssoft-
ware EUCHNER Safety Designer (siehe Abbildung) installiert
ist.

Ein USB-Kabel der passenden GroBe ist als Zubehor erhaltlich.

5.3.4. MSC Configuration Memory (M-Al)

Im MSC Basismodul kann eine optionale Backup-Speicherkarte
(als M-A1 bezeichnet) zum Sichern der SW-Konfigurationspa-
rameter installiert werden.

Jedes neue Projekt, das vom PC an MSC-CB/MSC-CB-S uiber-
tragen wird, wird auf die Speicherkarte M-A1 geschrieben.

» MSC-CB/MSC-CB-S vor der An- oder Abmeldung an M-Al
stets ausschalten.

Karte in den Steckplatz auf der Riickseite vom MSC-CB/
MSC-CB-S einstecken (Richtung wie in Bild 4: M-Al gezeigt).

Bild 3: Frontseitiger USB-2.0-Anschluss

Etikett mit Technische Daten

M-Al-Etikett

\_g_:—\_f_____s_y

=
A 4
I\ D”
‘ .l

P
Ny -h"" _.‘_~J“.‘

Bild 4: M-Al

) HINWEIS

» Das Basismodul MSC-CB-S kann Konfigurationen von MSC-CB-S und MSC-CB auslesen.
» Das Basismodul MSC-CB kann nur Konfigurationen von MSC-CB auslesen.

5.3.4.1. Funktion MULTIPLE LOAD (Mehrfach Laden)

Um mehrere Basismodule ohne Verwendung von PC und USB-Anschluss zu konfigurieren, kann die gewiinschte Konfiguration
auf einer M-A1-Speicherkarte gespeichert und dann von dort auf die zu konfigurierenden Basismodule heruntergeladen werden.

) HINWEIS

VERLOREN.

Wenn die Datei auf der Speicherkarte nicht mit der Datei in MSC-CB/MSC-CB-S identisch ist, werden
die Konfigurationsdaten im MSC-CB/MSC-CB-S iiberschrieben und somit endgiiltig geldscht.

WARNUNG: ALLE DATEN, DIE VORHER IM MSC-CB/MSC-CB-S VORHANDEN WAREN, GEHEN

18
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5.3.4.2. Funktion RESTORE (Wiederherstellen)

Falls das Modul MSC-CB/MSC-CB-S defekt ist, kann es gegen ein neues Modul ausgetauscht werden. Da die gesamte
Konfiguration auf der M-A1 Speicherkarte gespeichert ist, muss diese lediglich in das neue Modul eingesteckt und das
MSC System eingeschaltet werden, wodurch die gesicherte Konfiguration sofort geladen wird. Auf diese Weise lassen sich
Arbeitsunterbrechungen auf ein Minimum verringern.

) Wichtig!

» Die Funktionen LOAD [Laden] und RESTORE [Wiederherstellen] konnen Uber die SW deaktiviert wer-
den (siehe Bild 47: EUCHNER Safety Designer, Erweiterungsmodul auswahlen auf Seite 76).

» Die Erweiterungsmodule miissen vor Verwendung, bei der Installation adressiert werden (siehe
NODE_SEL).

FAN WARNUNG

Bei jeder Verwendung der M-Al ist sorgfaltig zu prifen, dass es sich bei der ausgewahlten Konfiguration
um diejenige handelt, die fiir dieses spezielle System erstellt wurde. Eine vollstandige Funktionspriifung
des Systems bestehend aus MSC und allen daran angeschlossenen Geraten ist durchzufihren (siehe
Abschnitt ,PRUFEN des Systems“ Seite 90).

5.3.5. Modul FISFO2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AKTION
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang ) ) PNP Active High
6 0SSD1_B Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang ) ) PNP Active High
10 0SSD2_B Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 3: Modul FIBFO2
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5.3.6. Modul FISF04S

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SsSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
6 0SSb2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
; RESTART FBK1/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
g RESTART _FBK2/ Eingang/ Rickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 PNP Active High
10 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4 PNP Active High
1 RESTART FBK3/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 RESTART FBK4/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
Tabelle 4:  Modul FISFO4S
) HINWEIS
Die Klemmen der Meldeausgange (STATUSx) werden mit den Steuereingangen (RESTART_FBK) der
OSSD Ausgange geteilt. Um den Meldeausgang verwenden zu kénnen, muss der entsprechende OSSD
Ausgang mit automatischem Neustart ohne externe Riickfiihrkreisiiberwachung verwendet werden. Um
den STATUS1 Ausgang (Klemme 7) zu verwenden, muss im EUCHNER Safety Designer beim OSSD1
der automatische Neustart ohne Riickfihrkreisiberwachung eingestellt werden.
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5.3.7. Modul FI8

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang Knotenauswal Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 5: Modul FI8
5.3.8. Modul FM4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
17 OUT_TESTS Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
18 OUT_TEST6 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
19 OUT_TEST7 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
20 OUT_TEST8 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
21 INPUT9 Eingang Digitaler Eingang 9 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT10 Eingang Digitaler Eingang 10 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT11 Eingang Digitaler Eingang 11 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT12 Eingang Digitaler Eingang 12 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 6:  Modul FM4

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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5.3.9. Modul FI16

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
17 INPUT9 Eingang Digitaler Eingang 9 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT10 Eingang Digitaler Eingang 10 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT11 Eingang Digitaler Eingang 11 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT12 Eingang Digitaler Eingang 12 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUT13 Eingang Digitaler Eingang 13 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT14 Eingang Digitaler Eingang 14 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT15 Eingang Digitaler Eingang 15 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT16 Eingang Digitaler Eingang 16 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 7:  Modul FI116
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5.3.10. Modul AC-FO4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 1
6 0SSD1_B Ausgang PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 2
10 0SSD2_B Ausgang PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 24 VDC - ; 5
Spannungsversorgung 24 VDC S 24 VDC-Ausgdnge, N
14 24 VDC - pannungsversorgung
o ono - S 0VDC 0 VDC-Ausgange*
annungsversorgun, -Ausgange
16 GND i p g gung gang
17 0SSD4_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 4
18 0SSD4_B Ausgang PNP Active High
19 RESTART_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
20 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 0SSD3_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 3
22 0SSD3_B Ausgang PNP Active High
23 RESTART_FBK3 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
24 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
Tabelle 8:  Modul AC-FO4
5.3.11. Modul AC-FO2
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 1
6 0SSD1_B Ausgang PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Zustand der Ausgénge 1A/1B PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 2 —
10 0SSD2_B Ausgang PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Zustand der Ausgange 2A/2B PNP Active High
13 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC S 24 VDC-Ausgane, N
pannungsversorgung
14 n.c. -
15 GND - Spannungsversorgung 0 VDC 0 VDC-Ausgang*
16 n.c. -

Tabelle 9:  Modul AC-FO2

*

Diese Klemme muss an die Spannungsversorgung angeschlossen werden, damit das Modul ordnungsgemaB funktioniert.

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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5.3.12. Module SPMO - SPM1 - SPM2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang )
- Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 PROXI1_24V Ausgang Spannungsversorgung 24 VDC an PROXI1
Anschliisse des
6 PROXI1_REF Ausgang 1. Naherungsschalters Spannungsversorgung 0 VDC an PROXI1
7 PROXI1 IN1 (3 WIRES) Eingang ) . PROXI1 NO-Kontakt
(siehe Seite 32)
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Eingang PROXI1 NC-Kontakt
9 PROXI2_24 V Ausgang Spannungsversorgung 24 VDC an PROXI2
Anschliisse des
10 PROXI2_REF Ausgang 2. Naherungsschalters Spannungsversorgung 0 VDC an PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Eingang ) . PROXI2 NO-Kontakt
(siehe Seite 32)
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Eingang PROXI2 NC-Kontakt
13 n.c.
14 n.c.
nicht beschaltet
15 n.c.
16 n.c.

Tabelle 10:  Module SPMO — SPM1 — SPM2

5.3.12.1. Encoderanschliisse mit RJ45-Steckverbinder (SPM1, SPM2)

aresdazt 12345678

12345678

e

EIA/TIA-568A

PIN SPMTB SPMH SPMS

1 n.c. n.c. n.c.

TWISTED *
2 GND GND GND
3 n.c. n.c. n.c.
4 A A

TWISTED * EINGANG — — _
5 A A A
6 n.c. n.c. n.c.
7

TWISTED * - - —
8 B B B

* Wenn Twisted-Pair-Kabel verwendet werden.

Tabelle 11: PIN-Belegung
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5.3.13. Modul AZ-FO4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 A_NO1 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 1
10 B_NO1 Ausgang
11 A_NO2 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 2
12 B_NO2 Ausgang
13 A_NO3 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 3
14 B_NO3 Ausgang
15 A_NO4 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 4
16 B_NO4 Ausgang

Tabelle 12:  Modul AZ-FO4

5.3.14. Modul AZ-FO408

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
Knotenauswahl
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 A_NO1 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 1
10 B_NO1 Ausgang
11 A_NO2 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 2
12 B_NO2 Ausgang
13 A_NO3 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 3
14 B_NO3 Ausgang
15 A_NO4 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 4
16 B_NO4 Ausgang
17 SYS_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 SYS_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 SYS_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 SYS_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 SYS_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 SYS_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 SYS_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 SYS_STATUS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 13:  Modul AZFO408
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5.3.15. Modul 08

PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG

1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC

2 NODE_SELO Eingang Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC

Spannungsversorgung 24 VDC

5 24 \IDC STATUS 1-8 - Meldeausginge 18

6

7

8

9 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
16 OUT_STATUS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 14:  Modul 08
5.3.16. Modul 016
PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG

1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC

2 NODE_SELO Eingang Knotenauswahl Eingang (,Typ B* gemaB EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B* gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC

. Spannungsversorgung 24 VDC
5 24 VDC STATUS 1.8 Programmierbarer digitaler Ausgang 1-8
. Spannungsversorgung 24 VDC

6 24 VDC STATUS 9-16 Programmierbarer digitaler Ausgang 9-16

7 B . .

8 B . .

9 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
16 OUT_STATUSS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
17 OUT_STATUS9 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 OUT_STATUS10 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 OUT_STATUS11 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 OUT_STATUS12 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 OUT_STATUS13 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 OUT_STATUS14 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 OUT_STATUS15 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 OUT_STATUS16 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 15: Modul 016

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 27



II\BII%tgiuelgig I1SIﬁ:tht:ar:'Igileitssteuerung MSC E U c H N E R

5.3.17. Modul AH-FO4S08

PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang Knotenauswal Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 0SSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1
10 0SSD2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 4 einkanalige (oder 2 zweikanalige)
12 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4
13
14 24 \VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
15
16
17 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 OUT_STATUSS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 16:  Modul AH-FO4S08

5.3.18. Beispiel fiir den Anschluss des MSC-Systems an die Maschinensteuerung

QO 24VDC
1 | 24vDC OUT_TEST1 | 13}
2 | MASTER_ENABLE1 out_TesT2 | 14—
3 | MASTER_ENABLEZ 15
' 4 |GND 16 ENABLE
K1
— “‘/J f w 5 |osspi_a INPUT1 | 17 oo
CONTACTORS J_ K2 m
Kz} } = 1 6 |0SSD1_B O INPUTZ| 18 o o
o 1
f 7 | RESTART_FBK1 8 19
8 | OUT_STATUST S 20 ESPE
g JOSSD2_A 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 ND
T Ki K2 10| 0SSD2_B 22 ¢
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 08501
12| QUT_STATUS2 INPUT8 | 24 05S02
Bild 6: Beispiel fiir den Anschluss des MSC-Systems an die Maschinensteuerung
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5.4. Checkliste nach der Installation

Mit dem MSC-System konnen Fehler in den einzelnen Modulen erkannt werden. Um den einwandfreien Betrieb des Systems
zu garantieren, sind die folgenden Priifungen bei Inbetriebnahme und mindestens einmal jahrlich durchzufiihren:

Vollstandige System-PRUFUNG durchfiihren (siehe ,PRUFEN des Systems®)

Priifen, ob alle Kabel korrekt eingesteckt sind und die Klemmleisten ordnungsgemaB festgeschraubt sind.
Prifen, ob alle LEDs (Anzeigen) korrekt aufleuchten.

Priifen, ob alle Sensoren, die an das MSC-System angeschlossen sind, richtig positioniert sind.

Priifen, ob das MSC-System ordnungsgemaB an der DIN-Schiene befestigt ist.

Prifen, ob alle externen Anzeigen (Leuchten) korrekt funktionieren.

S s w =

FAN WARNUNG

Nach Installation, Wartung oder Anderung der Konfiguration die System-PRUFUNG wie im Abschnitt
,PRUFEN des Systems"” auf Seite 90 beschrieben durchfiihren.

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 29



Betriebsanleitung EUCH NER

Modulare Sicherheitssteuerung MSC

6. Ablaufplan

Mechanische Befestigung

»
»

A 4

Elektrische Anschliisse
zwischen den MSC Modulen
und externen Sensoren

»
i

\ 4

Erstellen des Diagramms

Validierung
SW OK?

JA

Anschluss
uber USB an Basismodul

\4

Herunterladen
des Diagramms in Basismodul

Konfigurationspriifung

(einschl. vollstandiger
System-PRUFUNG
siehe ,Projektiiberpriifung®)

an Basismodul OK?

Trennen der
Verbindung (ber USB

A\ 4

Einschalten des
Systems

Bild 7: Ablaufplan
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7. Signale

7.1. Eingange

7.1.1. MASTER_ENABLE

Das Basismodul MSC-CB verfiigt iiber zwei Eingange: MASTER_ENABLE1 und MASTER_ENABLE?.

) HINWEIS

» Diese Signale miissen beide permanent auf Logikpegel 1 (24 VDC) eingestellt sein, damit das
MSC-System ordnungsgemaB funktioniert. Falls der Benutzer das MSC-System deaktivieren moch-
te, konnen diese Eingange einfach auf Logikpegel O (0 VDC) eingestellt werden.

» Bei MSC-CB-S ist das MSC-System immer aktiviert. Ein MASTER_ENABLE ist nicht vorhanden.

7.1.2. NODE_SEL

Die Eingange NODE_SELO und NODE_SEL1 (auf den Erweiterungsmodulen) dienen dazu, den Erweiterungsmodulen mit den
in Tabelle 17 gezeigten Anschliissen eine Adresse zuzuweisen:

NODE_SEL1 (KLEMME 3) NODE_SELO (KLEMME 2)
KNOTEN 0 0 (oder nicht beschaltet) 0 (oder nicht beschaltet)
KNOTEN 1 0 (oder nicht beschaltet) 24 VDC
KNOTEN 2 24 VDC 0 (oder nicht beschaltet)
KNOTEN 3 24 VDC 24VDC

Tabelle 17: Knotenauswahl

Es sind maximal 4 Adressen und somit 4 Module desselben Typs vorgesehen, die im selben System verwendet werden konnen.

) HINWEIS

Zwei Modulen desselben Typs darf nicht dieselbe physische Adresse zugewiesen werden.
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7.1.3. Naherungsschaltereingang an Drehzahliiberwachungsmodule SPM

AN GEFAHR

Lebensgefahr und Fehlfunktion durch falschen Anschluss
» Eine unzureichende mechanische Installation von Naherungssensoren, kann zu einem gefahrlichen
Betrieb fuhren. Achten Sie besonders auf die GroBe der Codierscheiben.

» In jedem Zustand der zu erwartenden Geschwindigkeit muss das SPM-Modul in der Lage sein,
diese zu erkennen. Fiihren Sie bei der Installation und wahrend des Betriebes regelmaBig einen
vollstandigen Systemtest durch.

» Stellen Sie mit Hilfe der MSC-Software und den LEDs der Sensoren sicher, dass das Modul in kei-
nem Fall Anomalien erkennt.

) HINWEIS

» Die Dimensionierung der Codierscheibe und die Positionierung der Naherungssensoren muss ge-
maB den technischen Daten der Naherungssensoren und den entsprechenden Herstellerrichtlinien
erfolgen.

» Achten Sie besonders auf haufige Fehlerursachen, die beide Naherungssensoren betreffen konnen
(Kurzschluss von Kabeln, von oben herabfallende Gegenstande, Leerlauf der Codierscheibe usw.).

Konfiguration mit kombinierten Naherungsschaltern an einer Achse (Bild 8)

Das SPM-Modul kann im Modus ,Naherungsschalter kombiniert” fiir eine Messung mit zwei Naherungsschaltern an einer
Achse konfiguriert werden.

Unter den folgenden Bedingungen kann der Performance Level PL e erreicht werden:
=» Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass sich die entstehenden Signale (iberlappen.
®» Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass immer mindestens ein Naherungsschalter bedampft ist (aktiv).

Bild 8: Naherungsschalter

Zusatzlich muss gelten:

®» Es mussen Naherungsschalter mit PNP-Ausgang verwendet werden.

= Es missen Naherungsschalter mit SchlieBer-Ausgang (NO, Ausgang aktiv wenn Schalter bedampft bzw. bedeckt ist).
=» Unter den obigen Bedingungen betragt der DC-Wert 90 %.

=» Beide Naherungsschalter miissen vom gleichen Typ sein, mit MTTF > 70 Jahre.
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7.1.4. RESTART FBK

Mit dem Signal RESTART_FBK kann MSC ein Ruckfihrkreis-Signal (External Device Monitoring — EDM) von externen Schiitzen
uberwachen und es sind sowohl manuelle, wie auch automatische Startarten programmierbar (siehe Liste der moglichen
Anschliisse in Tabelle 18).

AN WARNUNG

» Wenn notig, muss die Ansprechzeit von Schiitzen durch ein zusatzliches Gerat Uberprift werden.

» Der Befehlsgeber fiir den Start (NEUSTART) muss auBerhalb des Gefahrenbereichs an einer Stelle
installiert werden, an welcher der Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich gut
einsehbar sind.

» Die Betatigung des Befehlsgebers darf nicht innerhalb des Gefahrenbereichs moglich sein.

Jedes OSSD-Paar bzw. jeder einkanalige OSSD-Ausgang und jeder Relaisausgang verfligt (iber einen entsprechenden Eingang
RESTART_FBK.

BETRIEBSART EDM RESTART_FBK
24V e
ext_Restart_fbk
Mit Steuerung K1_K2
AUTOMATISCH
24V
ext_Restart_fbk
Ohne Steuerung K1_K2
24V Kl K 1
— b ® ext_Restart_fbk
Mit Steuerung K1_K2
MANUELL
24V 4L
O ext_Restart_fbk
Ohne Steuerung K1_K2

Tabelle 18: Konfiguration Restart_FBK
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7.2. Ausgange

7.2.1. OUT_STATUS

Das Signal OUT_STATUS / SYS_STATUS / STATUS ist ein programmierbarer digitaler Ausgang fiir die Statusanzeige:
» Eines Eingangs

» Eines Ausgangs

» Eines Knotens des Logikdiagramms, das mithilfe des EUCHNER Safety Designers entworfen wurde

) HINWEIS

Bei OUT_STATUS bzw. SYS_STATUS bzw. STATUS handelt es sich um die gleiche Art von Ausgang,
die Bezeichnungen sind lediglich je nach Modul unterschiedlich.

7.2.2. OUT_TEST

Mit den OUT_TEST-Signalen kénnen die Eingange und Leitungen auf Kurzschliisse oder Uberlastzustande tiberwacht werden
(Bild 9).

SHORT CIRCUIT CONTROL @ HINWEIS
E-STOP » Die maximale Anzahl der steuerbaren Ein-
gange fur jeden OUT_TEST-Ausgang sind
R S —— 17 [ineur 4 EINGANGE (Parallelschaltung) (MSC-CB,
- S M MSC-CB-S, FI8FO2, FISFO4S, FI8, FM4,
i ! — D FI16)
| i INTERLOCK = » Die maximale zulassige Leitungslange am
. : }: o linours § OUT_TEST-Ausgang betragt 100 m.
PR 1
¢———o0 o——20|INPUTA
— ()
- 9p)
14 | OUT TEST2 =
U
13 | OUT TEST1
Bild 9: OUT_TEST

7.2.3. 0SSD

) Wichtig!

Die sicheren OSSD-Ausgéange werden periodisch auf Kurzschliisse oder Uberlastzustande Uberwacht.
Die fiir diese Uberpriifung gewahlte Testmethode ist der ,Voltage Dip“Test. Hierbei wird periodisch
(MSC-CB jede 20 ms, MSC-CB-S jede 600 ms) und fiir eine sehr kurze Zeit (<120 ps) jeder OSSD-
Ausgang auf O V kurzgeschlossen. Die Steuerung kann bei inkonsistenten Testergebnissen das System
in einen sicheren Zustand bringen.

Die Module MSC-CB, MSC-CB-S, FI8FO2, FI8FO4S, AC-FO2, AC-FO4 und AH-FO4S08 verfiigen tiber 0SSD-Ausgange (Output
Signal Switching Device). Diese Ausgange sind kurzschlussgeschiitzt, querschlussiiberwacht und liefern:

» Im Zustand EIN: Uy - 0,75 V bis Uy (wobei Uy = 24 V £20 %)
» Im Zustand AUS: O bis 2 V eff.

Die maximale Last von 400 mA bei 24 V entspricht einer ohmschen Mindestlast von 60 Q.
MSC-CB: Die maximale kapazitive Last betragt 0,68 pF und die maximale induktive Last betragt 2 mH.
MSC-CB-S: Die maximale kapazitive Last betragt 0,82 pF und die maximale induktive Last betragt 2 mH.
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Jeder OSSD-Ausgang kann wie in Tabelle 19 gezeigt konfiguriert werden:

Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der

Automatisch entsprechende Eingang RESTART_FBK mit 24 VDC beschaltet ist.

Manuell Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der
entsprechende Eingang RESTART_FBK dem logischen Ubergang 0-->1 folgt.

Uberwacht Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der

entsprechende Eingang RESTART_FBK dem logischen Ubergang 0-->1-->0 folgt.

Tabelle 19: Konfiguration OSSD-Ausgang

RESTART_FBK

ouT

Manuell Uberwacht
2
—
- !
1y RESTART_FBK L T
1t ot Y/
ouT
t=250ms 250ms <t1 <5s
t2 = 250ms

Bild 10: Manueller/ Uberwachter Restart

®

HINWEIS

Der Anschluss externer Gerate an die Ausgange ist nicht zulassig, auBer wenn dies in der Konfiguration
vorgesehen ist, die mit der Software EUCHNER Safety Designer durchgefiihrt wurde.
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7.2.3.1. Einkanalige OSSD (MSC-CB-S, FI8F04S, AH-FO4S08)

Die Module MSC-CB-S, FISFO4S und AH-FO4S08 besitzen einkanalige 0SSD-Ausgange statt zweikanalige. Fiir die Ausgange
stehen drei Einstellmoglichkeiten zur Verfligung (Konfiguration Uber die Software EUCHNER Safety Designer):

» 4 einkanalige Ausgange (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit entsprechenden Eingang RESTART_FBK)

» 2 zweikanalige Ausgange (2 Sicherheitsausgange pro Kanal mit entsprechenden Eingang RESTART_FBK)

» 1 zweikanaliger Ausgang und 2 einkanalige Ausgange

+
1
[=]
w
{7:]
o
=
[=]
w
wn
=]
»
+
1

o © o o : ? | o o© o o
T ' ‘
| |
+240— I
|
PWR : 3 3| PWR
I i :
chi '———————————————l——
(2 : ‘ pi
p2 H2

(w1)

2} (p1) (u2) ‘ (v1) (H2) (w1) (v2)

[e o] Q | [eoNeNe]
; ';? : +24 0SssD4 0SsD3 ;;‘g:
O N s e m@omo
w w (TR "W TR TR

-—=n =-—=n
I 24VDC 220VAC I 24vDC 220VAC
24¥DC 220VAC 220VAC , I i 7
[ a1 ) |
IOSSD1
e e, | I
- - I
P___¥Nno, I
| ,,] '
dol !
I __INOy I
I 24VDC 220VAC
— N'_'l
-
Konfiguration von 2-Kanal-Doppelausgangen Konfiguration von 4-Kanal-Einzelausgangen
(Sicherheitskategorie 4) | (Sicherheitskategorie 4)

Bild 11: AH-FO4S08/ MSC-CB-S/ FISFO4S

) HINWEIS

Um die Anforderungen des Safety Integrity Level (SIL) 3 bei der Verwendung der einkanaligen OSSD-
Ausgange zu erreichen, missen die OSSD-Ausgange unabhangig voneinander sein.
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) HINWEIS

Die haufigsten Fehlerursachen zwischen den OSSD-Ausgangen miissen ausgeschlossen werden durch
Einhalten von geeigneter Kabelverlegung (z.B. durch getrennte Kabelpfade).

7.2.3.2. Hochstrom OSSD (AH-FO4S08)
Das Modul AH-FO4S08 verflgt iiber 4 Hochstrom-Sicherheitsausgange (max. 2 A pro Kanal).

=» Bei Verwendung des Moduls AH-FO4S0O8 mit dem Ausgangsstrom von >5 A muss es durch Zwischenschaltung eines
MSC-Steckverbinders von benachbarten Modulen getrennt werden.

7.2.4. Sicherheitsrelais (AZ-FO4, AZ-FO408)

Die Module AZF04/ AZ-FO408 verfugen Uber Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten, mit jeweils 1 SchlieBer-
Kontakt und 1 Offner-Riickfihrkreis-Kontakt. Die Module AZ-FO4/ AZ-FO408 beinhalten 4 Sicherheitsrelais.

) Wichtig!

Die moglichen Betriebsarten der mit der Software EUCHNER SAFETY DESIGNER konfigurierbaren
Module AZ-FO4/AZ-F0408 konnen dem Abschnitt ,Relais [RELAY]“ entnommen werden.

Erregerspannung 17-31VDC
Schaltspannung min. 10 VvDC
Schaltstrom min. 20 mA
Schaltspannung max. (DC) 250 VDC
Schaltspannung max. (AC) 400 VAC
Schaltstrom max. 6A
Ansprechzeit 12 ms
Mechanische Lebensdauer Kontakte >20x 106

Tabelle 20: Technische Daten AZ-F04 / AZ-FO408

) HINWEIS

Um eine ordnungsgemaBe Isolation zu gewéahrleisten und das Risiko einer vorzeitigen Alterung oder
Beschadigung der Relais zu vermeiden, ist jede Ausgangsleitung mit einer flinken 4-A-Sicherung zu
schitzen. Ferner miissen die Belastungseigenschaften den Angaben in Tabelle 20 entsprechen.
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EUCHNER

8. Technische Daten

8.1. Aligemeine Systemeinstellungen
8.1.1. Sicherheitstechnische Parameter

Parameter Wert Norm
PFHp Siehe Tabellen mit den technischen Daten des jeweili-

gen Moduls
s 3 (sichere Ausgange und Relaisausgéange)

1 (digitale Ausgange)

ENIEC 61508:2010

SFF Siehe Tabellen mit den technischen Daten des jeweili-

gen Moduls
HFT 1
Sicherheitsstandard Type B
SILCL 3 ENIEC 62061:2005
Type 4 ENIEC 61496-1:2013
oL e (sichere Ausgange und Relaisausgénge)

c (digitale Ausgéange)
DCayg High ENISO 138491
MTTF, (Jahre) 30-100 EN IEC 62061:2005
Kategorie 4
Geratelebensdauer 20 Jahre
Verschmutzungsgrad 2

8.1.2. Aligemeine Daten
MSC-CB MSC-CB-S

Anzahl Eingange max. 128
Anzahl sicherer zweikanaliger Ausgange max. 16 30
Anzahl sicherer einkanaliger Ausgange max. 12 32
Anzahl digitaler Ausgange max. 32 48
Anzahl Relaisausgange max. 12 28
0SSD (MSC-CB, MSC-CB-S, FIBF02, FIBFO4S, ACF02, AC-FO4) PNP Active High — 400 mA bei 24 V DC max. (je OSSD)
0SSD (AHF04S08) PNP Active High — 2 A bei 24 V DC max. (je OSSD)
Relaisausgange (AZ-FO4, AZ-FO408) 6 A bei 24 V DC max. (je Relais)
Digitaler Ausgang PNP Active High — 100 mA bei 24 V DC max. (je Ausgang)

Basismodul
MSC-CB + 1 Erweiterungsmodul
MSC-CB + 2 Erweiterungsmodule

10,6-12,6  + Tinput fitter
11,8-26,5  + Tinput fitter
12,8-28,7  + Tinput fitter
13,9-30,8  + Tinput fitter
15,0-33,0  + Tinput fitter
16,0-35,0  + Tinput fitter
17,0-37,3  + Tinput_fiter
18,2-39,5  + Tinput_fiter
19,3-41,7  + Tinput fiter
20,4-43,8  + Tinput fiter
21,5-46,0  + Tinput fiter
22,5-48,1  + Tinput fiter
23,6-50,3  + Tinput_fiter
24,7-52,5  + Tinput fiter
25,8-54,6  + Tinput fiter

Ansprechzeit MSC-CB (ms) MSC-CB + 3 Erweiterungsmodule

Diese Ansprechzeit ist von folgenden Parametern abhéngig: MSC-CB + 4 Erweiterungsmodule

1) Anzahl der installierten Erweiterungsmodule MSC-CB + 5 Erweiterungsmodule

2) Anzahl der Operatoren
3) Anzahl der OSSD-Ausgange

MSC-CB + 6 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 7 Erweiterungsmodule

Als korrekte Ansprechzeit ist der von der Software EUCHNER Safety Designer

berechnete Wert heranzuziehen (siehe Projektbericht). MSCCB + 8 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 9 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 10 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 11 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 12 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 13 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 14 Erweiterungsmodule

Fehler-Reaktionszeit MSC-CB (ms)

Die Fehler-Reaktionszeit entspricht der Reaktionszeit, auBer bei SPM-Modulen mit
einem Encoder/Naherungsschalter-Interface.
Dort betragt die Fehler-Reaktionszeit 2 s.
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Ansprechzeit MSC-CB-S (ms)

Diese Ansprechzeit ist von folgenden Parametern abhangig:
1) Anzahl der installierten Erweiterungsmodule

2) Anzahl der Operatoren

3) Anzahl der OSSD-Ausgénge

Als korrekte Ansprechzeit ist der von der Software EUCHNER Safety Designer
berechnete Wert heranzuziehen (siehe Projektbericht).

Fehler-Reaktionszeit MSC-CB-S (ms)
Die Fehler-Reaktionszeit entspricht der Reaktionszeit, auBer bei SPM-Modulen mit

einem Encoder/Naherungsschalter-nterface.
Dort betragt die Fehler-Reaktionszeit 2 s.

Basismodul 12,75-14,75  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 1 Erweiterungsmodul 13,83-37,84  + Tinput filter
MSC-CB-S + 2 Erweiterungsmodule 14,91-40,00  + Tinput fitter
MSC-CB-S + 3 Erweiterungsmodule 15,99-42,16  + Tinput fiiter
MSC-CB-S + 4 Erweiterungsmodule 17,07-44,32  + Tinput fitter
MSC-CB-S + 5 Erweiterungsmodule 18,15-46,48  + Tinput filter
MSC-CB-S + 6 Erweiterungsmodule 19,23-48,64  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 7 Erweiterungsmodule 20,31-50,80  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 8 Erweiterungsmodule 21,39-52,96  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 9 Erweiterungsmodule 22,47-55,12  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 10 Erweiterungsmodule 23,55-57,28  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 11 Erweiterungsmodule 24,63-59,44  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 12 Erweiterungsmodule 25,71-61,60  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 13 Erweiterungsmodule 26,79-63,76  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 14 Erweiterungsmodule 27,87-65,92  + Tinput fiter

MSC-CB/ MS-CB-S Modulanschluss

Proprietarer 5-Wege-Bus (MSCB) von EUCHNER

Anschlussleitung Querschnitt

0,5-2,5 mm2 / AWG 12-20 (eindrahtig/ mehrdrahtig)

Anschlusslange max. 100 m
Betriebstemperatur -10-55°C
Umgebungstemperatur max. 55 °C (UL)
Lagertemperatur -20-85 °C
Relative Feuchtigkeit 10 %-95 %
Max. Hohe (liber Meeresspiegel) 2000 m

Vibrationsfestigkeit (EN 61496-1/ class 5M1)

+1.5 mm (9-200 Hz)

Schockfestigkeit (EN 61496-1/ class 3M4)

15 g (6 ms Halbsinus)

® Tinput fiter = Max. Filterzeit bezogen auf die Einstellungen an den Projekt-Eingangen (siehe Abschnitt ,EINGANGE").

8.1.3. Gehéause

Beschreibung

Elektronikgehause, 24-polig max.

Material Gehause Polyamid
Schutzart Gehéuse IP 20
Schutzart Klemmleisten IP 2X

Befestigung

Schnellanschluss an Schiene gemaB EN 60715

Abmessungen (H x B x T) in mm

108x22,5x 114,5

8.1.4. Modul MSC-CB

PFHp (EN IEC 61508:2010) 6,85 E-9

SFF 99,8%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Modulfreigabe (Anz./Beschreibung)

2/ PNP Active High ,Typ B“ gemaB EN 61131-2

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

2/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste
moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

2/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

2 Paare/ Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC
max.

Steckplatz fiir die M-A1

Verfiighar

Anschluss an PC

USB 2.0 (Hi Speed) - Kabellange max.: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodul

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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8.1.5. Modul MSC-CB-S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,35E-8

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

< 4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-
Taste moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

< 4/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzel/ Halbleitersicherheitsausgénge — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Steckplatz fiir die M-A1

Verfiigbar

Anschluss an PC

USB 2.0 (Hi Speed) — Kabellange max.: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodul

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.6. Modul FISFO2

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,67 E9

SFF 99,8%
Betriebsspannung 24VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

2/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste
moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

2/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

2 Paare/Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.7. Modul FISFO4S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,32E8

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

< 4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-
Taste moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

< 4/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzel/ Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Anschluss an MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.8. Module FI8 - FI16

Modul FI8 FI16
PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,46 E-9 4,93 E9
SFF 99,7% 99,8%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

8 16

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

PNP Active High gemaB EN 61131-2

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-MSCB von EUCHNER
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8.1.9. Modul FM4

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,60 E-9

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

12/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.10. Module AC-FO2 - AC-FO4

Modul AC-FO2 AC-FO4

PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,08 E-9 5,83 E9

SFF 99,8% 99,8%

Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung) 2/4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste moglich
2 | 4

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung) - —
programmierbar — PNP Active High

2 Paare ‘ 4 Paare
Halbleitersicherheitsausgange: PNP Active High — 400 mA bei 24 VDC max.
Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

0SSD (Anz./Beschreibung)

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

8.1.11. Modul AH-FO4S08

PFHp (IEC 61508:2010) 8,56 E-09
SFF 99,7%
Betriebsspannung 24VDC =20 %

Verlustleistung 4 W max.
INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung) 4/ EDM-Steuerung / Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste méglich
Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ programmierbare Ausgéange — PNP Active High

2 Paare (oder 4 einzelne) / Halbleitersicherheitsausgange —
PNP Active High 2 A bei 24 VDC max.

Ansprechzeit 12 ms
Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

0SSD (Anz./Beschreibung)

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 41
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8.1.12. Module SPMO - SPM1 - SPM2

Modul SPMO SPM1 SPM2

PFHp 7,48E-09 - -

PFHp (TTL/B) - 9,32E-09 (SPM1TB) 1,12E-08 (SPM2TB)
PFHp (sin/cos) - 9,43E-09 (SPM1S) 1,14E-08 (SPM2S)
PFHp (HTL24)) - 8,20E-09 (SPM1H) 8,92E-09 (SPM2H)
SFF 99,7%

Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

Encoder-Schnittstelle

TTL (Modelle SPM1TB/ SPM2TB)
HTL (Modelle SPM1H/ SPM2H)
sin/cos (Modelle SPM1S/ SPM2S)

Anschliisse Encoder

RJ45

Encoder-Eingangssignale elektrisch isoliert
gemaB EN 61800 5

Bemessungsisolationsspannung 250 V
Uberspannungskategorie Il

BemessungsstoBspannungsfestigkeit 4,00 kV
Anzahl Encoder max. - 1 2
Encoder-Frequenz max. - 500 kHz (HTL: 300 kHz)
Parametrierbarer Encoder-Grenzwertbereich - 1 Hz-450 kHz

Typ Naherungsschalter

PNP/NPN — 3/4-Draht

Anschlisse Naherungsschalter

Steckbare Klemmen

Parametrierbare Naherungsschalter-Grenzwertbereiche 1 Hz-4 kHz
Anzahl der Naherungsschalter max. 2
Frequenz max. Naherungsschalter 5 kHz
Max. Anzahl von Achsen 2
Frequenzabstand Stillstand/

Geschwindigkeitsiiberschreitung >10Hz
Abstand Schwellwerte >5%

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

8.1.13. Module AZ-FO4 - AZ-FO408

Modul AZ-FO4 AZ-FO408
PFHp (EC IEC 61508:2010) 2,72 E-9 1,30 E8
SFF 99,8% 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

Schaltspannung 240 VAC

Schaltstrom 6 A max.

SchlieBer-Kontakte 4

INPUT FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

4/ EDM-Steuerung / Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste moglich

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ programmierbare Ausgange —
PNP Active High

Ansprechzeit

12 ms

Mechanische Lebensdauer Kontakte

>40 x 106

Anschlussart

Klemmenleisten

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

8.1.14. Module 08 - 016

Modul 08 016
PFHp (EC IEC 61508:2010) 4,44 E9 6,61 E-9
SFF 99,6% 99,6%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

8 16

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

programmierbare Ausgénge — PNP Active High

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER
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Basismodul MSC-CB (Bild 13)
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8.3. Signale
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Basismodul MSC-CB-S (Bild 14)
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC

8.3.3. Modul FISFO2 (Bild 15)
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Modul FI8FO4S (Bild 16)

8.3.4.
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.3.5. Modul FI8 (Bild 17)
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8.3.6. Modul FM4 (Bild 18)
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.3.7. Modul FI16 (Bild 19)
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8.3.8. Modul AC-FO2 (Bild 20)
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