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1. Zu diesem Dokument
1.1. Giiltigkeit

Diese Betriebsanleitung gilt fiir die Modulare Sicherheitssteuerung MSC. Diese Betriebsanleitung bildet zusammen mit ggf.
beiliegenden Kurzanleitungen die vollstandige Benutzerinformation fiir Ihr Gerat.

1.2. Zielgruppe

Konstrukteure und Anlagenplaner fiir Sicherheitseinrichtungen an Maschinen, sowie Inbetriebnahme- und Servicefachkrafte,
die liber spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen verfiigen.

1.3. Zeichenerkldrung
Zeichen/Darstellung  Bedeutung

m Dokument in gedruckter Form

@ Dokument steht unter www.euchner.de zum Download bereit

A Sicherheitshinweise

Gefahr von Tod oder schweren Verletzungen

GEFAHR Warnung vor méglichen Verletzungen
WARNUNG Vorsicht leichte Verletzungen moglich
VORSICHT

@ Hinweis auf mogliche Gerateschaden
HINWEIS Wichtige Information
Wichtig!

Tipp! Tipp/ niitzliche Informationen

1.4. Ergianzende Dokumente
Die Gesamtdokumentation fiir dieses Gerat besteht aus folgenden Dokumenten:

Dokumenttitel

(Dokumentnummer) Inhalt

Sicherheitsinformation
(2525460)

Betriebsanleitung Modulare
Sicherheitssteuerung MSC | (dieses Dokument)
(2121331)

ggf. beiliegende Kurzan-
leitungen

Grundlegende Sicherheitsinformationen

® B

3

ggf. zugehorige Ergénzungen zur Betriebsanleitung oder Datenblatter berticksichtigen

) Wichtig!

Lesen Sie immer alle Dokumente durch, um einen vollstandigen Uberblick fiir die sichere Instal-
lation, Inbetriebnahme und Bedienung des Gerats zu bekommen. Die Dokumente kénnen unter
www.euchner.de heruntergeladen werden. Geben Sie hierzu die Dok. Nr. in die Suche ein.

1.5. Haftungsausschluss und Gewahrleistung

Wenn die 0. g. Bedingungen fiir den bestimmungsgemaBen Gebrauch nicht eingehalten werden oder wenn die Sicherheits-
hinweise nicht befolgt werden oder wenn etwaige Wartungsarbeiten nicht wie gefordert durchgefiihrt werden, fiihrt dies zu
einem Haftungsausschluss und dem Verlust der Gewahrleistung. E
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2. Einfiihrung

2.1. Inhalt dieses Handbuchs

In diesem Handbuch wird die Verwendung des programmierbaren Sicherheitssystems MSC und der entsprechenden Erwei-
terungsmodule (,SLAVES") beschrieben.

Es umfasst:

» Systembeschreibung

» Installationsverfahren

» Anschliisse

» Signale

» Fehlerbehebung

» Verwendung der Konfigurationssoftware

2.2. Wichtige Sicherheitshinweise

A\ WARNUNG

» MSC erreicht die folgenden Sicherheitsniveaus: SIL 3, SILCL 3, PL e, Kat. 4, Typ 4 gemaB den
einschlagigen Normen.
Jedoch sind die endgiiltigen Sicherheitseinstufungen SIL und PL der Anwendung von der Anzahl
der Sicherheitskomponenten, ihren Parametern und den hergestellten Anschliissen abhangig, die
sich aus der Risikoanalyse ergeben.

» Abschnitt ,Angewandte Normen“ sorgfaltig durchlesen.

» Umfassende Risikoanalyse durchfiihren, um das entsprechende Sicherheitsniveau fiir die spezifi-
sche Anwendung auf der Grundlage aller einschlagigen Normen zu bestimmen.

» Die Programmierung/Konfiguration des MSC-Systems unterliegt der alleinigen Verantwortung der
installierenden Person oder des Benutzers.

» Diese Programmierung/Konfiguration muss entsprechend der anwendungsspezifischen Risikoana-
lyse und aller einschlagigen Normen erfolgen.

» Nach der Programmierung/Konfiguration und Installation des MSC-Systems und aller zugehérigen
Gerate muss eine vollstandige Anwendungssicherheitspriifung durchgefiihrt werden (siehe Ab-
schnitt ,Priifen des Systems* auf Seite 90).

» Nach dem Hinzufiigen neuer Sicherheitskomponenten muss grundsatzlich das komplette System
geprift werden (siehe Abschnitt ,Priifen des Systems* auf Seite 90).

» EUCHNER haftet weder fiir diese Vorgange noch fiir die damit verbundenen Risiken.

» Um die korrekte Verwendung der an das MSC System angeschlossenen Module innerhalb der ge-

gebenen Anwendung sicherzustellen, sollte auf die Betriebsanleitungen/Handbiicher und die jeweili-
gen Produkt- und/oder Anwendungsnormen Bezug genommen werden.

» Die Umgebungstemperatur am Installationsort des Systems muss mit den Betriebstemperaturen
ibereinstimmen, die auf dem Produktetikett und in den Spezifikationen angegeben sind.

» Bei sicherheitsrelevanten Fragen gegebenenfalls die zustandigen Sicherheitsbehdrden des Landes
oder den zustandigen Fachverband kontaktieren.
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2.3. Abkiirzungen und Symbole

Abkiirzungen und Symbole

M-Al Speicherkarte fir MSC-CB (Zubehar)

MSCB Proprietarer Bus fiir Erweiterungsmodule

ggf((:eI:yNgzsigner (SWSD) MSC-Konfigurationssoftware fiir Windows

0SSD Sicherer Schaltausgang (Output Signal Switching Device)

MTTFp Mittlere Zeit bis zu einem gefahrlichen Ausfall (Mean Time to Dangerous Failure)

PL Performance Level (nach EN ISO 13849-1)

PFHp Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfalle pro Stunde (Probability of Dangerous Failure per Hour)
SIL Safety Integrity Level (nach EN 61508)

SILCL Safety Integrity Level Claim Limit (nach EN 62061)

SW Software

2.4. Angewandte Normen

MSC erfiillt die folgenden europaischen Richtlinien:

» 2006/42/EG ,Maschinenrichtlinie”

» 2014/30/EU  ,EMV-Richtlinie”

» 2014/35/EU ,Niederspannungsrichtlinie”

» 2011/65/EU  RoHS ,Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten”

und entspricht den folgenden Normen:
»ENIEC 61131-2
» EN'1SO 13849-1
» ENIEC 61496-1
» ENIEC 61508-1
» ENIEC 61508-2
» ENIEC 61508-3
» ENIEC 615084
» ENIEC 61784-3
» ENIEC 62061

» EN 81-20

» EN 81-50

2.5. Kombinationsmoglichkeiten des MSC-Systems

Erweiterungsmodul
Basismodul
MSC-CE-...S MSC-CE-...

MSC-CB-ACFI8F04S [ )
MSC-CB-AC-FIBF02 - )

° Kombination méglich

Zeichenerklarung
- Kombination nicht moglich

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 9
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3. Uberblick

MSC ist ein modulares Sicherheitssystem und besteht aus einem Basismodul (MSC-CB oder MSC-CB-S), das liber die gra-
fische Benutzeroberflache EUCHNER Safety Designer konfigurierbar ist und verschiedenen Erweiterungsmodulen, die tber
den proprietaren MSCB Bus an das Basismodul angeschlossen werden konnen.

Zwei Basismodule, die im Alleinbetrieb einsetzbar sind, stehen zur Auswahl:

» MSC-CB mit 8 Sicherheitseingangen, 2 programmierbaren Meldeausgangen und 2 separaten, programmierbaren 2-Ka-
nal-Sicherheitsausgangen (OSSD)

» MSC-CB-S mit 8 Sicherheitseingangen, bis zu 4 programmierbaren Meldeausgangen und 2 separaten, programmierba-
ren 2-Kanal- oder 4 separaten, programmierbaren 1-Kanal-Sicherheitsausgangen (OSSD)

) Wichtig!

Folgende Erweiterungsmodule sind erhaltlich:

» FIBFO2, FI8FO4S mit Ein- und Ausgangen,

» FI8, FM4, FI16, SPMO, SPM1 und SPM2 nur mit Eingangen,
» AC-FO2 und AC-FO4 nur mit Ausgangen,

- zudem 08, 016 und AH-FO4S08 mit Meldeausgangen,
- sowie AZ-FO4 und AZ-FO408 mit zwangsgefihrten Sicherheitsrelais.

Erweiterungsmodule zum Anschluss an die gebrauchlichsten industriellen Feldbussysteme fir diag-
nostische Zwecke stehen ebenfalls zur Verfigung: CE-PR (PROFIBUS), CE-CO (CanOpen), CE-DN
(DeviceNet), CE-EI2 (Ethernet/IP-2PORT), CE-PN (PROFINET), CE-EC (EtherCAT), CE-MR (Modbus
RTU), CE-MT (Modbus/TCP) und CE-US (USB- Schnittstelle).

MSC ermdglicht die Uberwachung der folgenden Sicherheitssensoren und Befehlsgeber:

Optoelektronische Sensoren (Sicherheitslichtgitter, Scanner, Sicherheitslichtschranken usw.), mechanische Schalter, Sk
cherheitstrittmatten, Not-Halt-Schalter, Zweihandsteuerungen, die alle liber ein einziges flexibles und erweiterbares Gerat
verwaltet werden.

Das System darf nur aus einem einzigen Basismodul MSC-CB oder MSC-CB-S und maximal 14 elektronischen Erweiterungs-
modulen, davon nicht mehr als vier desselben Typs, bestehen.

Bei 14 Erweiterungsmodulen kann das System bis zu 128 Eingange, 32 zweikanalige Sicherheitsausgange und 48 Meldeaus-
gange aufweisen. Die Module AZ-F04/AZ-FO408 verfiigen (ber vier 1-Kanal-Ausgange. Je hoher die Anzahl der verwendeten
AZ-F04/AZ-F0408-Module, desto geringer ist die Anzahl der verfligbaren zweikanaligen Ausgange.

Die Kommunikation zwischen dem Basismodul (MASTER) und den Erweiterungsmodulen (SLAVES) erfolgt iber den MSCB-
5-Wege-Bus (proprietarer Bus von EUCHNER), der sich auf der Riickseite jedes Moduls befindet.

Mit den MSC Erweiterungsmodulen FI8, FI16 und FM4 kann die Anzahl der Eingange im System erhoht werden, sodass
mehr externe Gerate angeschlossen werden konnen. FM4 stellt ferner 8 Ausgange des Typs OUT_TEST zur Verfligung.

Durch die Erweiterungsmodule AC-FO2 und AC-FO4 verfiigt das MSC-System liber 2 bzw. 4 OSSD-Paare zur Steuerung
von Geraten, die dem MSC-System nachgeschaltet sind.

AH-FO4S08 ist ein Sicherheitsmodul mit 4 einkanaligen Hochstrom-Sicherheitsausgangen und 4 zugehorigen Eingangen
fiir externe Feedback-Kontakte (EDM). Dariiber hinaus ist das Modul mit 8 programmierbaren Meldeausgangen ausgestattet.

FI8FO2 verfiigt (iber 8 Eingange, 2 programmierbare Meldeausgange und 2 zweikanalige OSSD-Ausgange.
FIBFO4S verfigt iiber 8 Eingange, bis zu 4 programmierbare Meldeausgange und 4 einkanalige OSSD-Ausgange.

Die Erweiterungsmodule der Baureihe CE ermoglichen den Anschluss der gangigsten industriellen Feldbussysteme zu
Diagnose- und Dateniibertragungszwecken. CE-EI2, CE-PN, CE-MT und CE-EC besitzen ferner einen Ethernet-Anschluss.
CE-US ermoglicht den Anschluss an Gerate mit USB-Port.

CE-CI1, CE-CI2 sind Module der Familie MSC, die den Anschluss mit weiter entfernten Erweiterungsmodulen erméglichen
(< 50 m). Uber ein abgeschirmtes Kabel (entsprechend der Tabelle der technischen Kabeldaten) werden zwei CE-CI-Module
im gewiinschten Abstand angeschlossen.
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Mit den Erweiterungsmodulen zur Drehzahliberwachung SPMO, SPM1 und SPM2 kann Folgendes iiberwacht werden (bis PL e):
» Stillstand, Geschwindigkeitsiiberschreitung, Geschwindigkeitsbereich
» Bewegungsrichtung, Drehbewegung/ lineare Bewegung

Fiir jeden logischen Ausgang (Achse) konnen bis zu 4 Geschwindigkeitsgrenzwerte festgelegt werden.

Jedes Modul besitzt zwei logische Ausgange, die tiber den EUCHNER Safety Designer konfigurierbar sind. Somit kdnnen bis
zu zwei voneinander unabhangige Achsen tiberwacht werden.

Die Erweiterungsmodule AZ-FO4 und AZ-FO408 verfiigen lber 4 getrennte Sicherheitsrelaisausgange und die entspre-
chenden 4 Eingange flr die externen Rickfihrkreis-Kontakte (EDM).

Fiir die Ausgange stehen zwei Einstellmoglichkeiten zur Verfiigung (Konfiguration tiber die Software EUCHNER Safety Designer):
» 2 Paar Anschlusskontakte (2 SchlieBer-Kontakte pro Ausgang mit 2 entsprechenden Riickfiihrkreis-Eingangen).

» 4 getrennte Einzelanschlusskontakte (1 SchlieBer-Kontakt pro Ausgang mit 1 entsprechendem Riickflhrkreis-Eingang).

Lediglich die Module AZ-FO408, AH-FO4S08 und 08 verfligen lber 8 bzw. das Modul 016 lber 16 programmierbare
Meldeausgange.

Mit der Software EUCHNER Safety Designer konnen unter Verwendung von logischen Verkniipfungen und Sicherheitsfunkti-
onen wie beispielsweise Muting, Timer, Zahler usw. komplexe Logiken erstellt werden.
All dies erfolgt liber eine einfache und intuitive grafische Benutzeroberflache.

Die Konfiguration am PC wird iiber eine USB-Verbindung an das Basismodul MSC-CB oder MSC-CB-S gesendet. Die Datei
wird in MSC-CB/MSC-CB-S abgelegt und kann auch auf der proprietaren M-A1 Speicherkarte (Zubehor) gespeichert
werden. Somit lasst sich die Konfiguration rasch auf ein anderes Basismodul kopieren.

) Wichtig!

Das MSC-System ist fiir das hochste Sicherheitsniveau, das in den einschlagigen Industriesicherheits-
normen vorgesehen ist, zertifiziert (SIL 3, SILCL 3, PL e, Kat. 4).

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 11
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4. Aufbau des Produkts

Der Lieferumfang von MSC-CB bzw. MSC-CB-S umfasst:
» Sicherheitsinformation

) Wichtig!

Der riickseitige MSCB-Steckverbinder und die M-A1-Speicherkarte konnen separat als Zubehor bestellt
werden.

Der Lieferumfang der Erweiterungsmodule umfasst:
» Sicherheitsinformation
» Riickseitiger MSCB Steckverbinder

) Wichtig!

Fur die Installation eines Erweiterungsmoduls wird der mitgelieferte MSCB Steckverbinder sowie ein
weiterer MSCB Steckverbinder fiir den Anschluss an MSC-CB/MSC-CB-S bendétigt. Dieser kann separat
als Zubehor bestellt werden.
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5. Installation

5.1. Mechanische Befestigung
Montagereihenfolge des MSC-Systems auf einer 35-mm DIN-Schiene:

1. Spannungsfreien Zustand sicherstellen.

Erweiterungsstecker gem. Anzahl zu installierender Module verbinden.

Erweiterungssteckerreihe auf DIN-Schiene befestigen. Von oben nach unten einhaken.

MSC-Modul an der DIN-Schiene befestigen. Von oben nach unten einhaken. Modul andriicken bis es spiirbar einrastet.

SR S A

Entfernung des Moduls durch Herunterziehen des Sperrhakens auf der Riickseite.

Bild 1: Module des MSC-Systems auf einer 35-mm-DIN-Schiene befestigen

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 13
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5.2. Berechnung des Sicherheitsabstands einer BWS, die an das MSC-System angeschlos-
sen ist

Samtliche beriihrungslos wirkenden Schutzeinrichtungen, die an MSC angeschlossen sind, miissen in einem Abstand ange-
ordnet werden, der mindestens dem Mindestsicherheitsabstand S entspricht, sodass die Gefahrenstelle erst nach Stoppen

der gefahrlichen Bewegung der Maschine erreicht werden kann.

AN WARNUNG

» In der Europaischen Norm:
ISO 13855:2010- (EN 999:2008) Sicherheit von Maschinen. Anordnung von Schutzeinrichtungen
im Hinblick auf Anndherungsgeschwindigkeiten von Kérperteilen*
sind Formeln fiir die Berechnung des korrekten Sicherheitsabstands enthalten.

» Spezifische Hinweise in Bezug auf die korrekte Anordnung sind in der Installationsanleitung jeder
Schutzeinrichtung nachzulesen.

» Es ist zu beachten, dass die Gesamtreaktionszeit abhangig ist von:
Reaktionszeit MSC + Reaktionszeit BWS + Reaktionszeit Maschine in Sekunden (d. h. die Zeit,
welche die Maschine zum Stoppen der gefahrlichen Bewegung ab Ubermittiung des Stoppsignals
bendtigt).

*

Es wird eine Vorgehensweise beschrieben, die es den Systemplanern erlaubt, den Mindestsicherheitsabstand zwischen Schutzeinrichtungen,
insbesondere BWS (z. B. Lichtgitter), Sicherheitstrittmatten oder druckempfindlichen Béden und Zweihand-Schaltungen und einer bestimmten Ge-
fahrenstelle zu bestimmen. Sie enthalt eine Vorschrift fiir die Anordnung von Schutzeinrichtungen, basierend auf Annaherungsgeschwindigkeit und
Stoppzeit der Maschine, wobei eine entsprechende Extrapolation moglich ist, sodass auch Verrieglungseinrichtungen ohne Zuhaltung darin einge-
schlossen sind.
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5.3. Elektrische Anschliisse

Die Module des MSC-Systems sind mit Klemmleisten fiir die elektrischen
Anschliisse versehen. Jedes Modul kann 8, 16 oder 24 Anschliisse aufweisen.
: : ?‘?‘?‘? Jedes Modul verfiigt auBerdem iiber einen riickseitigen MSCB Steckverbinder
:\ \: R (fir die Kommunikation mit dem Basismodul und den anderen Erweiterungs-
{ I modulen).
- “ o‘o‘o‘o
131411516
E‘E‘E‘% HEEE @ Wichtig!
S=.- OO0 Anzugsmoment Klemmen: 0,6-0,7 Nm
21[22[23] 24
9[10/11/12
Slelels) - -
\‘ ‘\
| ]
1/2]3]4 ! !
OO0
0100

Bild 2: MSC Klemmleisten

AN WARNUNG

» Sicherheitsmodule in einem Gehause installieren, das mindestens Schutzart IP54 entspricht.
» Modul im spannungslosen Zustand anschlieBen.

» Die Versorgungsspannung der Module muss 24 VDC = 20 % (PELV, gemaB EN 60204-1 (Kapitel
6.4)) betragen.

» MSC darf nicht zur Versorgung externer Gerate verwendet werden.
» Bei allen Systemkomponenten ist derselbe Masseanschluss (0 VDC) zu verwenden.

5.3.1. Hinweise in Bezug auf Anschlusskabel

) HINWEIS

» Anschlussquerschnittsbereich: AWG 12-30, (eindrahtig/ mehrdrahtig) (UL).
» Nur Kupferleiter (Cu) mit einer Temperaturbestandigkeit von 60/75 °C verwenden.

» Es wird der Einsatz von getrennten Spannungsversorgungen fiir das Sicherheitsmodul und fiir
andere elektrisch betriebene Geréate (Elektromotoren, Wechselrichter, Frequenzwandler) oder sons-
tige Storquellen empfohlen.

» Kabel fur Anschliisse mit einer Lange von mehr als 50 m missen einen Querschnitt von mindes-
tens 1 mm2 (AWG16) aufweisen.
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Betriebsanleitung
Modulare Sicherheitssteuerung MSC

EUCHNER

5.3.2. Hinweise zu @

) Wichtig!

» Flir den Einsatz gemaB den ,UL-Anforderungenl) muss eine Spannungsversorgung mit dem Merk-
mal ,for use in class 2 circuits” verwendet werden.
Alternativ kann eine Spannungsversorgung mit begrenzter Spannung bzw. Stromstarke mit den
folgenden Anforderungen verwendet werden:
Galvanisch getrenntes Netzteil in Verbindung mit einer Sicherung gemaB UL248. Gemal den ,UL-
Anforderungen” muss diese Sicherung fir max. 3,3 A ausgelegt und in dem Stromkreis mit der
max. Sekundarspannung von 30 V DC integriert sein. Beachten Sie ggf. niedrigere Anschlusswerte
fir lhr Gerat (siehe technische Daten).

» Flir den Einsatz und die Verwendung gemaB den ,UL-Anforderungenl) muss eine Anschlussleitung
verwendet werden, die unter dem UL-Category-Code CYJV/7 gelistet ist.

1) Hinweis zum Geltungsbereich der UL-Zulassung: Die Gerate wurden gemaB den Anforderungen von UL508 und CSA/ C22.2 no. 14 (Schutz gegen elektrischen
Schlag und Feuer) gepriift.

Die Anschliisse fir jedes Modul des MSC-Systems sind in den nachfolgenden Tabellen aufgefiihrt:

5.3.2.1. Basismodul MSC-CB

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 MASTER_ENABLE1 Eingang Basismodul Freigabe 1 Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 MASTER_ENABLE2 Eingang Basismodul Freigabe 2 Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
6 0SSD1_B Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang ) ) PNP Active High
10 0SSD2_B Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 1: Basismodul MSC-CB
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5.3.2.2. Basismodul MSC-CB-S

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 n.c.
3 n.c.
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SsSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
6 0SSb2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
; RESTART FBK1/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
g RESTART FBK2/ Eingang/ Rickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 PNP Active High
10 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4 PNP Active High
1 RESTART FBK3/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 RESTART FBK4/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUSA Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
Tabelle 2:  Basismodul MSC-CB-S
) HINWEIS
Die Klemmen der Meldeausgange (STATUSx) werden mit den Steuereingangen (RESTART_FBK) der
0SSD Ausgange geteilt. Um den Meldeausgang verwenden zu konnen, muss der entsprechende OSSD
Ausgang mit automatischem Neustart ohne externe Riickfiihrkreisiiberwachung verwendet werden. Um
den STATUS1 Ausgang (Klemme 7) zu verwenden, muss im EUCHNER Safety Designer beim 0SSD1
der automatische Neustart ohne Riickfihrkreisiiberwachung eingestellt werden.
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5.3.3. USB-Anschluss

Die MSC Basismodule verfligen ber einen USB 2.0-Port fiir
den Anschluss an einen PC, auf dem die Konfigurationssoft-
ware EUCHNER Safety Designer (siehe Abbildung) installiert
ist.

Ein USB-Kabel der passenden GroBe ist als Zubehor erhaltlich.

5.3.4. MSC Configuration Memory (M-Al)

Im MSC Basismodul kann eine optionale Backup-Speicherkarte
(als M-A1 bezeichnet) zum Sichern der SW-Konfigurationspa-
rameter installiert werden.

Jedes neue Projekt, das vom PC an MSC-CB/MSC-CB-S uiber-
tragen wird, wird auf die Speicherkarte M-A1 geschrieben.

» MSC-CB/MSC-CB-S vor der An- oder Abmeldung an M-Al
stets ausschalten.

Karte in den Steckplatz auf der Riickseite vom MSC-CB/
MSC-CB-S einstecken (Richtung wie in Bild 4: M-Al gezeigt).

Bild 3: Frontseitiger USB-2.0-Anschluss

Etikett mit Technische Daten

M-Al-Etikett

\_g_:—\_f_____s_y

=
A 4
I\ D”
‘ .l

P
Ny -h"" _.‘_~J“.‘

Bild 4: M-Al

) HINWEIS

» Das Basismodul MSC-CB-S kann Konfigurationen von MSC-CB-S und MSC-CB auslesen.
» Das Basismodul MSC-CB kann nur Konfigurationen von MSC-CB auslesen.

5.3.4.1. Funktion MULTIPLE LOAD (Mehrfach Laden)

Um mehrere Basismodule ohne Verwendung von PC und USB-Anschluss zu konfigurieren, kann die gewiinschte Konfiguration
auf einer M-A1-Speicherkarte gespeichert und dann von dort auf die zu konfigurierenden Basismodule heruntergeladen werden.

) HINWEIS

VERLOREN.

Wenn die Datei auf der Speicherkarte nicht mit der Datei in MSC-CB/MSC-CB-S identisch ist, werden
die Konfigurationsdaten im MSC-CB/MSC-CB-S iiberschrieben und somit endgiiltig geldscht.

WARNUNG: ALLE DATEN, DIE VORHER IM MSC-CB/MSC-CB-S VORHANDEN WAREN, GEHEN

18
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5.3.4.2. Funktion RESTORE (Wiederherstellen)

Falls das Modul MSC-CB/MSC-CB-S defekt ist, kann es gegen ein neues Modul ausgetauscht werden. Da die gesamte
Konfiguration auf der M-A1 Speicherkarte gespeichert ist, muss diese lediglich in das neue Modul eingesteckt und das
MSC System eingeschaltet werden, wodurch die gesicherte Konfiguration sofort geladen wird. Auf diese Weise lassen sich
Arbeitsunterbrechungen auf ein Minimum verringern.

) Wichtig!

» Die Funktionen LOAD [Laden] und RESTORE [Wiederherstellen] konnen Uber die SW deaktiviert wer-
den (siehe Bild 47: EUCHNER Safety Designer, Erweiterungsmodul auswahlen auf Seite 76).

» Die Erweiterungsmodule miissen vor Verwendung, bei der Installation adressiert werden (siehe
NODE_SEL).

FAN WARNUNG

Bei jeder Verwendung der M-Al ist sorgfaltig zu prifen, dass es sich bei der ausgewahlten Konfiguration
um diejenige handelt, die fiir dieses spezielle System erstellt wurde. Eine vollstandige Funktionspriifung
des Systems bestehend aus MSC und allen daran angeschlossenen Geraten ist durchzufihren (siehe
Abschnitt ,PRUFEN des Systems“ Seite 90).

5.3.5. Modul FISFO2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AKTION
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang ) ) PNP Active High
6 0SSD1_B Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang ) ) PNP Active High
10 0SSD2_B Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 3: Modul FIBFO2
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5.3.6. Modul FISF04S

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SsSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1 PNP Active High
6 0SSb2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
; RESTART FBK1/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
g RESTART _FBK2/ Eingang/ Rickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 PNP Active High
10 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4 PNP Active High
1 RESTART FBK3/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 RESTART FBK4/ Eingang/ Riickfihrkreis/ Neustart Eingang gemaB EN 61131-2
STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
14 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
15 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
16 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
17 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
Tabelle 4:  Modul FISFO4S
) HINWEIS
Die Klemmen der Meldeausgange (STATUSx) werden mit den Steuereingangen (RESTART_FBK) der
OSSD Ausgange geteilt. Um den Meldeausgang verwenden zu kénnen, muss der entsprechende OSSD
Ausgang mit automatischem Neustart ohne externe Riickfiihrkreisiiberwachung verwendet werden. Um
den STATUS1 Ausgang (Klemme 7) zu verwenden, muss im EUCHNER Safety Designer beim OSSD1
der automatische Neustart ohne Riickfihrkreisiberwachung eingestellt werden.
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5.3.7. Modul FI8

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang Knotenauswal Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 5: Modul FI8
5.3.8. Modul FM4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUTE Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
17 OUT_TESTS Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
18 OUT_TEST6 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
19 OUT_TEST7 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
20 OUT_TEST8 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
21 INPUT9 Eingang Digitaler Eingang 9 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT10 Eingang Digitaler Eingang 10 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT11 Eingang Digitaler Eingang 11 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT12 Eingang Digitaler Eingang 12 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 6:  Modul FM4

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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5.3.9. Modul FI16

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

Knotenauswahl

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 INPUT1 Eingang Digitaler Eingang 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 INPUT2 Eingang Digitaler Eingang 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 INPUT3 Eingang Digitaler Eingang 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 INPUT4 Eingang Digitaler Eingang 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 OUT_TEST1 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
10 OUT_TEST2 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
11 OUT_TEST3 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
12 OUT_TEST4 Ausgang Ausgang zur Kurzschlusserkennung PNP Active High
13 INPUTS Eingang Digitaler Eingang 5 Eingang gemaB EN 61131-2
14 INPUT6 Eingang Digitaler Eingang 6 Eingang gemaB EN 61131-2
15 INPUT7 Eingang Digitaler Eingang 7 Eingang gemaB EN 61131-2
16 INPUT8 Eingang Digitaler Eingang 8 Eingang gemaB EN 61131-2
17 INPUT9 Eingang Digitaler Eingang 9 Eingang gemaB EN 61131-2
18 INPUT10 Eingang Digitaler Eingang 10 Eingang gemaB EN 61131-2
19 INPUT11 Eingang Digitaler Eingang 11 Eingang gemaB EN 61131-2
20 INPUT12 Eingang Digitaler Eingang 12 Eingang gemaB EN 61131-2
21 INPUT13 Eingang Digitaler Eingang 13 Eingang gemaB EN 61131-2
22 INPUT14 Eingang Digitaler Eingang 14 Eingang gemaB EN 61131-2
23 INPUT15 Eingang Digitaler Eingang 15 Eingang gemaB EN 61131-2
24 INPUT16 Eingang Digitaler Eingang 16 Eingang gemaB EN 61131-2

Tabelle 7:  Modul FI116
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5.3.10. Modul AC-FO4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 1
6 0SSD1_B Ausgang PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 2
10 0SSD2_B Ausgang PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 24 VDC - ; 5
Spannungsversorgung 24 VDC S 24 VDC-Ausgdnge, N
14 24 VDC - pannungsversorgung
o ono - S 0VDC 0 VDC-Ausgange*
annungsversorgun, -Ausgange
16 GND i p g gung gang
17 0SSD4_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 4
18 0SSD4_B Ausgang PNP Active High
19 RESTART_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
20 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 0SSD3_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 3
22 0SSD3_B Ausgang PNP Active High
23 RESTART_FBK3 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
24 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
Tabelle 8:  Modul AC-FO4
5.3.11. Modul AC-FO2
KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 0SSD1_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 1
6 0SSD1_B Ausgang PNP Active High
7 RESTART_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 Ausgang Zustand der Ausgénge 1A/1B PNP Active High
9 0SSD2_A Ausgang PNP Active High
Sicherheitsausgang 2 —
10 0SSD2_B Ausgang PNP Active High
11 RESTART_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Ausgang Zustand der Ausgange 2A/2B PNP Active High
13 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC S 24 VDC-Ausgane, N
pannungsversorgung
14 n.c. -
15 GND - Spannungsversorgung 0 VDC 0 VDC-Ausgang*
16 n.c. -

Tabelle 9:  Modul AC-FO2

*

Diese Klemme muss an die Spannungsversorgung angeschlossen werden, damit das Modul ordnungsgemaB funktioniert.

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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5.3.12. Module SPMO - SPM1 - SPM2

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang )
- Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang
4 GND Spannungsversorgung 0 VDC
5 PROXI1_24V Ausgang Spannungsversorgung 24 VDC an PROXI1
Anschliisse des
6 PROXI1_REF Ausgang 1. Naherungsschalters Spannungsversorgung 0 VDC an PROXI1
7 PROXI1 IN1 (3 WIRES) Eingang ) . PROXI1 NO-Kontakt
(siehe Seite 32)
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Eingang PROXI1 NC-Kontakt
9 PROXI2_24 V Ausgang Spannungsversorgung 24 VDC an PROXI2
Anschliisse des
10 PROXI2_REF Ausgang 2. Naherungsschalters Spannungsversorgung 0 VDC an PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Eingang ) . PROXI2 NO-Kontakt
(siehe Seite 32)
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Eingang PROXI2 NC-Kontakt
13 n.c.
14 n.c.
nicht beschaltet
15 n.c.
16 n.c.

Tabelle 10:  Module SPMO — SPM1 — SPM2

5.3.12.1. Encoderanschliisse mit RJ45-Steckverbinder (SPM1, SPM2)

aresdazt 12345678

12345678

e

EIA/TIA-568A

PIN SPMTB SPMH SPMS

1 n.c. n.c. n.c.

TWISTED *
2 GND GND GND
3 n.c. n.c. n.c.
4 A A

TWISTED * EINGANG — — _
5 A A A
6 n.c. n.c. n.c.
7

TWISTED * - - —
8 B B B

* Wenn Twisted-Pair-Kabel verwendet werden.

Tabelle 11: PIN-Belegung
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5.3.13. Modul AZ-FO4

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
- Knotenauswahl -
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 A_NO1 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 1
10 B_NO1 Ausgang
11 A_NO2 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 2
12 B_NO2 Ausgang
13 A_NO3 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 3
14 B_NO3 Ausgang
15 A_NO4 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 4
16 B_NO4 Ausgang

Tabelle 12:  Modul AZ-FO4

5.3.14. Modul AZ-FO408

KLEMME SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
Knotenauswahl
3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfiihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 A_NO1 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 1
10 B_NO1 Ausgang
11 A_NO2 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 2
12 B_NO2 Ausgang
13 A_NO3 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 3
14 B_NO3 Ausgang
15 A_NO4 Ausgang
SchlieBer-Kontakt Kanal 4
16 B_NO4 Ausgang
17 SYS_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 SYS_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 SYS_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 SYS_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 SYS_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 SYS_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 SYS_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 SYS_STATUS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 13:  Modul AZFO408
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5.3.15. Modul 08

PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG

1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC

2 NODE_SELO Eingang Knotenauswahl Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)

4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC

Spannungsversorgung 24 VDC

5 24 \IDC STATUS 1-8 - Meldeausginge 18

6

7

8

9 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
16 OUT_STATUS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 14:  Modul 08
5.3.16. Modul 016
PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG

1 24VDC - Spannungsversorgung 24 VDC

2 NODE_SELO Eingang Knotenauswahl Eingang (,Typ B* gemaB EN 61131-2)

3 NODE_SEL1 Eingang Eingang (,Typ B* gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC

. Spannungsversorgung 24 VDC
5 24 VDC STATUS 1.8 Programmierbarer digitaler Ausgang 1-8
. Spannungsversorgung 24 VDC

6 24 VDC STATUS 9-16 Programmierbarer digitaler Ausgang 9-16

7 B . .

8 B . .

9 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
10 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
11 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
12 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
13 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
14 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
15 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
16 OUT_STATUSS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
17 OUT_STATUS9 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 OUT_STATUS10 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 OUT_STATUS11 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 OUT_STATUS12 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 OUT_STATUS13 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 OUT_STATUS14 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 OUT_STATUS15 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 OUT_STATUS16 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 15: Modul 016

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 27



II\BII%tgiuelgig I1SIﬁ:tht:ar:'Igileitssteuerung MSC E U c H N E R

5.3.17. Modul AH-FO4S08

PIN SIGNAL TYP BESCHREIBUNG AUSFUHRUNG
1 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
2 NODE_SELO Eingang Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Eingang Knotenauswal Eingang (,Typ B“ gemaB EN 61131-2)
4 GND - Spannungsversorgung 0 VDC
5 REST_FBK1 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 1 Eingang gemaB EN 61131-2
6 REST_FBK2 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 2 Eingang gemaB EN 61131-2
7 REST_FBK3 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 3 Eingang gemaB EN 61131-2
8 REST_FBK4 Eingang Riickfihrkreis/Neustart 4 Eingang gemaB EN 61131-2
9 0SSD1 Ausgang Sicherheitsausgang 1
10 0SSD2 Ausgang Sicherheitsausgang 2 PNP Active High
11 0SSD3 Ausgang Sicherheitsausgang 3 4 einkanalige (oder 2 zweikanalige)
12 0SSD4 Ausgang Sicherheitsausgang 4
13
14 24 \VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
15
16
17 OUT_STATUS1 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
18 OUT_STATUS2 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
19 OUT_STATUS3 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
20 OUT_STATUS4 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
21 OUT_STATUSS Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
22 OUT_STATUS6 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
23 OUT_STATUS7 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High
24 OUT_STATUSS8 Ausgang Programmierbarer digitaler Ausgang PNP Active High

Tabelle 16:  Modul AH-FO4S08

5.3.18. Beispiel fiir den Anschluss des MSC-Systems an die Maschinensteuerung

QO 24VDC
1 | 24vDC OUT_TEST1 | 13}
2 | MASTER_ENABLE1 out_TesT2 | 14—
3 | MASTER_ENABLEZ 15
' 4 |GND 16 ENABLE
K1
— “‘/J f w 5 |osspi_a INPUT1 | 17 oo
CONTACTORS J_ K2 m
Kz} } = 1 6 |0SSD1_B O INPUTZ| 18 o o
o 1
f 7 | RESTART_FBK1 8 19
8 | OUT_STATUST S 20 ESPE
g JOSSD2_A 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 ND
T Ki K2 10| 0SSD2_B 22 ¢
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 08501
12| QUT_STATUS2 INPUT8 | 24 05S02
Bild 6: Beispiel fiir den Anschluss des MSC-Systems an die Maschinensteuerung
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5.4. Checkliste nach der Installation

Mit dem MSC-System konnen Fehler in den einzelnen Modulen erkannt werden. Um den einwandfreien Betrieb des Systems
zu garantieren, sind die folgenden Priifungen bei Inbetriebnahme und mindestens einmal jahrlich durchzufiihren:

Vollstandige System-PRUFUNG durchfiihren (siehe ,PRUFEN des Systems®)

Priifen, ob alle Kabel korrekt eingesteckt sind und die Klemmleisten ordnungsgemaB festgeschraubt sind.
Prifen, ob alle LEDs (Anzeigen) korrekt aufleuchten.

Priifen, ob alle Sensoren, die an das MSC-System angeschlossen sind, richtig positioniert sind.

Priifen, ob das MSC-System ordnungsgemaB an der DIN-Schiene befestigt ist.

Prifen, ob alle externen Anzeigen (Leuchten) korrekt funktionieren.

S s w =

FAN WARNUNG

Nach Installation, Wartung oder Anderung der Konfiguration die System-PRUFUNG wie im Abschnitt
,PRUFEN des Systems"” auf Seite 90 beschrieben durchfiihren.
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC

6. Ablaufplan

Mechanische Befestigung

»
»

A 4

Elektrische Anschliisse
zwischen den MSC Modulen
und externen Sensoren

»
i

\ 4

Erstellen des Diagramms

Validierung
SW OK?

JA

Anschluss
uber USB an Basismodul

\4

Herunterladen
des Diagramms in Basismodul

Konfigurationspriifung

(einschl. vollstandiger
System-PRUFUNG
siehe ,Projektiiberpriifung®)

an Basismodul OK?

Trennen der
Verbindung (ber USB

A\ 4

Einschalten des
Systems

Bild 7: Ablaufplan
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7. Signale

7.1. Eingange

7.1.1. MASTER_ENABLE

Das Basismodul MSC-CB verfiigt iiber zwei Eingange: MASTER_ENABLE1 und MASTER_ENABLE?.

) HINWEIS

» Diese Signale miissen beide permanent auf Logikpegel 1 (24 VDC) eingestellt sein, damit das
MSC-System ordnungsgemaB funktioniert. Falls der Benutzer das MSC-System deaktivieren moch-
te, konnen diese Eingange einfach auf Logikpegel O (0 VDC) eingestellt werden.

» Bei MSC-CB-S ist das MSC-System immer aktiviert. Ein MASTER_ENABLE ist nicht vorhanden.

7.1.2. NODE_SEL

Die Eingange NODE_SELO und NODE_SEL1 (auf den Erweiterungsmodulen) dienen dazu, den Erweiterungsmodulen mit den
in Tabelle 17 gezeigten Anschliissen eine Adresse zuzuweisen:

NODE_SEL1 (KLEMME 3) NODE_SELO (KLEMME 2)
KNOTEN 0 0 (oder nicht beschaltet) 0 (oder nicht beschaltet)
KNOTEN 1 0 (oder nicht beschaltet) 24 VDC
KNOTEN 2 24 VDC 0 (oder nicht beschaltet)
KNOTEN 3 24 VDC 24VDC

Tabelle 17: Knotenauswahl

Es sind maximal 4 Adressen und somit 4 Module desselben Typs vorgesehen, die im selben System verwendet werden konnen.

) HINWEIS

Zwei Modulen desselben Typs darf nicht dieselbe physische Adresse zugewiesen werden.
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7.1.3. Naherungsschaltereingang an Drehzahliiberwachungsmodule SPM

AN GEFAHR

Lebensgefahr und Fehlfunktion durch falschen Anschluss
» Eine unzureichende mechanische Installation von Naherungssensoren, kann zu einem gefahrlichen
Betrieb fuhren. Achten Sie besonders auf die GroBe der Codierscheiben.

» In jedem Zustand der zu erwartenden Geschwindigkeit muss das SPM-Modul in der Lage sein,
diese zu erkennen. Fiihren Sie bei der Installation und wahrend des Betriebes regelmaBig einen
vollstandigen Systemtest durch.

» Stellen Sie mit Hilfe der MSC-Software und den LEDs der Sensoren sicher, dass das Modul in kei-
nem Fall Anomalien erkennt.

) HINWEIS

» Die Dimensionierung der Codierscheibe und die Positionierung der Naherungssensoren muss ge-
maB den technischen Daten der Naherungssensoren und den entsprechenden Herstellerrichtlinien
erfolgen.

» Achten Sie besonders auf haufige Fehlerursachen, die beide Naherungssensoren betreffen konnen
(Kurzschluss von Kabeln, von oben herabfallende Gegenstande, Leerlauf der Codierscheibe usw.).

Konfiguration mit kombinierten Naherungsschaltern an einer Achse (Bild 8)

Das SPM-Modul kann im Modus ,Naherungsschalter kombiniert” fiir eine Messung mit zwei Naherungsschaltern an einer
Achse konfiguriert werden.

Unter den folgenden Bedingungen kann der Performance Level PL e erreicht werden:
=» Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass sich die entstehenden Signale (iberlappen.
®» Die Naherungsschalter miissen so montiert sein, dass immer mindestens ein Naherungsschalter bedampft ist (aktiv).

Bild 8: Naherungsschalter

Zusatzlich muss gelten:

®» Es mussen Naherungsschalter mit PNP-Ausgang verwendet werden.

= Es missen Naherungsschalter mit SchlieBer-Ausgang (NO, Ausgang aktiv wenn Schalter bedampft bzw. bedeckt ist).
=» Unter den obigen Bedingungen betragt der DC-Wert 90 %.

=» Beide Naherungsschalter miissen vom gleichen Typ sein, mit MTTF > 70 Jahre.
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7.1.4. RESTART FBK

Mit dem Signal RESTART_FBK kann MSC ein Ruckfihrkreis-Signal (External Device Monitoring — EDM) von externen Schiitzen
uberwachen und es sind sowohl manuelle, wie auch automatische Startarten programmierbar (siehe Liste der moglichen
Anschliisse in Tabelle 18).

AN WARNUNG

» Wenn notig, muss die Ansprechzeit von Schiitzen durch ein zusatzliches Gerat Uberprift werden.

» Der Befehlsgeber fiir den Start (NEUSTART) muss auBerhalb des Gefahrenbereichs an einer Stelle
installiert werden, an welcher der Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich gut
einsehbar sind.

» Die Betatigung des Befehlsgebers darf nicht innerhalb des Gefahrenbereichs moglich sein.

Jedes OSSD-Paar bzw. jeder einkanalige OSSD-Ausgang und jeder Relaisausgang verfligt (iber einen entsprechenden Eingang
RESTART_FBK.

BETRIEBSART EDM RESTART_FBK
24V e
ext_Restart_fbk
Mit Steuerung K1_K2
AUTOMATISCH
24V
ext_Restart_fbk
Ohne Steuerung K1_K2
24V Kl K 1
— b ® ext_Restart_fbk
Mit Steuerung K1_K2
MANUELL
24V 4L
O ext_Restart_fbk
Ohne Steuerung K1_K2

Tabelle 18: Konfiguration Restart_FBK
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7.2. Ausgange

7.2.1. OUT_STATUS

Das Signal OUT_STATUS / SYS_STATUS / STATUS ist ein programmierbarer digitaler Ausgang fiir die Statusanzeige:
» Eines Eingangs

» Eines Ausgangs

» Eines Knotens des Logikdiagramms, das mithilfe des EUCHNER Safety Designers entworfen wurde

) HINWEIS

Bei OUT_STATUS bzw. SYS_STATUS bzw. STATUS handelt es sich um die gleiche Art von Ausgang,
die Bezeichnungen sind lediglich je nach Modul unterschiedlich.

7.2.2. OUT_TEST

Mit den OUT_TEST-Signalen kénnen die Eingange und Leitungen auf Kurzschliisse oder Uberlastzustande tiberwacht werden
(Bild 9).

SHORT CIRCUIT CONTROL @ HINWEIS
E-STOP » Die maximale Anzahl der steuerbaren Ein-
gange fur jeden OUT_TEST-Ausgang sind
R S —— 17 [ineur 4 EINGANGE (Parallelschaltung) (MSC-CB,
- S M MSC-CB-S, FI8FO2, FISFO4S, FI8, FM4,
i ! — D FI16)
| i INTERLOCK = » Die maximale zulassige Leitungslange am
. : }: o linours § OUT_TEST-Ausgang betragt 100 m.
PR 1
¢———o0 o——20|INPUTA
— ()
- 9p)
14 | OUT TEST2 =
U
13 | OUT TEST1
Bild 9: OUT_TEST

7.2.3. 0SSD

) Wichtig!

Die sicheren OSSD-Ausgéange werden periodisch auf Kurzschliisse oder Uberlastzustande Uberwacht.
Die fiir diese Uberpriifung gewahlte Testmethode ist der ,Voltage Dip“Test. Hierbei wird periodisch
(MSC-CB jede 20 ms, MSC-CB-S jede 600 ms) und fiir eine sehr kurze Zeit (<120 ps) jeder OSSD-
Ausgang auf O V kurzgeschlossen. Die Steuerung kann bei inkonsistenten Testergebnissen das System
in einen sicheren Zustand bringen.

Die Module MSC-CB, MSC-CB-S, FI8FO2, FI8FO4S, AC-FO2, AC-FO4 und AH-FO4S08 verfiigen tiber 0SSD-Ausgange (Output
Signal Switching Device). Diese Ausgange sind kurzschlussgeschiitzt, querschlussiiberwacht und liefern:

» Im Zustand EIN: Uy - 0,75 V bis Uy (wobei Uy = 24 V £20 %)
» Im Zustand AUS: O bis 2 V eff.

Die maximale Last von 400 mA bei 24 V entspricht einer ohmschen Mindestlast von 60 Q.
MSC-CB: Die maximale kapazitive Last betragt 0,68 pF und die maximale induktive Last betragt 2 mH.
MSC-CB-S: Die maximale kapazitive Last betragt 0,82 pF und die maximale induktive Last betragt 2 mH.
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Jeder OSSD-Ausgang kann wie in Tabelle 19 gezeigt konfiguriert werden:

Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der

Automatisch entsprechende Eingang RESTART_FBK mit 24 VDC beschaltet ist.

Manuell Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der
entsprechende Eingang RESTART_FBK dem logischen Ubergang 0-->1 folgt.

Uberwacht Der Ausgang wird entsprechend der durch die Software EUCHNER Safety Designer festgelegten Konfiguration nur dann aktiviert, wenn der

entsprechende Eingang RESTART_FBK dem logischen Ubergang 0-->1-->0 folgt.

Tabelle 19: Konfiguration OSSD-Ausgang

RESTART_FBK

ouT

Manuell Uberwacht
2
—
- !
1y RESTART_FBK L T
1t ot Y/
ouT
t=250ms 250ms <t1 <5s
t2 = 250ms

Bild 10: Manueller/ Uberwachter Restart

®

HINWEIS

Der Anschluss externer Gerate an die Ausgange ist nicht zulassig, auBer wenn dies in der Konfiguration
vorgesehen ist, die mit der Software EUCHNER Safety Designer durchgefiihrt wurde.
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7.2.3.1. Einkanalige OSSD (MSC-CB-S, FI8F04S, AH-FO4S08)

Die Module MSC-CB-S, FISFO4S und AH-FO4S08 besitzen einkanalige 0SSD-Ausgange statt zweikanalige. Fiir die Ausgange
stehen drei Einstellmoglichkeiten zur Verfligung (Konfiguration Uber die Software EUCHNER Safety Designer):

» 4 einkanalige Ausgange (1 Sicherheitsausgang pro Kanal mit entsprechenden Eingang RESTART_FBK)

» 2 zweikanalige Ausgange (2 Sicherheitsausgange pro Kanal mit entsprechenden Eingang RESTART_FBK)

» 1 zweikanaliger Ausgang und 2 einkanalige Ausgange

+
1
[=]
w
{7:]
o
=
[=]
w
wn
=]
»
+
1

o © o o : ? | o o© o o
T ' ‘
| |
+240— I
|
PWR : 3 3| PWR
I i :
chi '———————————————l——
(2 : ‘ pi
p2 H2

(w1)

2} (p1) (u2) ‘ (v1) (H2) (w1) (v2)

[e o] Q | [eoNeNe]
; ';? : +24 0SssD4 0SsD3 ;;‘g:
O N s e m@omo
w w (TR "W TR TR

-—=n =-—=n
I 24VDC 220VAC I 24vDC 220VAC
24¥DC 220VAC 220VAC , I i 7
[ a1 ) |
IOSSD1
e e, | I
- - I
P___¥Nno, I
| ,,] '
dol !
I __INOy I
I 24VDC 220VAC
— N'_'l
-
Konfiguration von 2-Kanal-Doppelausgangen Konfiguration von 4-Kanal-Einzelausgangen
(Sicherheitskategorie 4) | (Sicherheitskategorie 4)

Bild 11: AH-FO4S08/ MSC-CB-S/ FISFO4S

) HINWEIS

Um die Anforderungen des Safety Integrity Level (SIL) 3 bei der Verwendung der einkanaligen OSSD-
Ausgange zu erreichen, missen die OSSD-Ausgange unabhangig voneinander sein.
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) HINWEIS

Die haufigsten Fehlerursachen zwischen den OSSD-Ausgangen miissen ausgeschlossen werden durch
Einhalten von geeigneter Kabelverlegung (z.B. durch getrennte Kabelpfade).

7.2.3.2. Hochstrom OSSD (AH-FO4S08)
Das Modul AH-FO4S08 verflgt iiber 4 Hochstrom-Sicherheitsausgange (max. 2 A pro Kanal).

=» Bei Verwendung des Moduls AH-FO4S0O8 mit dem Ausgangsstrom von >5 A muss es durch Zwischenschaltung eines
MSC-Steckverbinders von benachbarten Modulen getrennt werden.

7.2.4. Sicherheitsrelais (AZ-FO4, AZ-FO408)

Die Module AZF04/ AZ-FO408 verfugen Uber Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten, mit jeweils 1 SchlieBer-
Kontakt und 1 Offner-Riickfihrkreis-Kontakt. Die Module AZ-FO4/ AZ-FO408 beinhalten 4 Sicherheitsrelais.

) Wichtig!

Die moglichen Betriebsarten der mit der Software EUCHNER SAFETY DESIGNER konfigurierbaren
Module AZ-FO4/AZ-F0408 konnen dem Abschnitt ,Relais [RELAY]“ entnommen werden.

Erregerspannung 17-31VDC
Schaltspannung min. 10 VvDC
Schaltstrom min. 20 mA
Schaltspannung max. (DC) 250 VDC
Schaltspannung max. (AC) 400 VAC
Schaltstrom max. 6A
Ansprechzeit 12 ms
Mechanische Lebensdauer Kontakte >20x 106

Tabelle 20: Technische Daten AZ-F04 / AZ-FO408

) HINWEIS

Um eine ordnungsgemaBe Isolation zu gewéahrleisten und das Risiko einer vorzeitigen Alterung oder
Beschadigung der Relais zu vermeiden, ist jede Ausgangsleitung mit einer flinken 4-A-Sicherung zu
schitzen. Ferner miissen die Belastungseigenschaften den Angaben in Tabelle 20 entsprechen.
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EUCHNER

8. Technische Daten

8.1. Aligemeine Systemeinstellungen
8.1.1. Sicherheitstechnische Parameter

Parameter Wert Norm
PFHp Siehe Tabellen mit den technischen Daten des jeweili-

gen Moduls
s 3 (sichere Ausgange und Relaisausgéange)

1 (digitale Ausgange)

ENIEC 61508:2010

SFF Siehe Tabellen mit den technischen Daten des jeweili-

gen Moduls
HFT 1
Sicherheitsstandard Type B
SILCL 3 ENIEC 62061:2005
Type 4 ENIEC 61496-1:2013
oL e (sichere Ausgange und Relaisausgénge)

c (digitale Ausgéange)
DCayg High ENISO 138491
MTTF, (Jahre) 30-100 EN IEC 62061:2005
Kategorie 4
Geratelebensdauer 20 Jahre
Verschmutzungsgrad 2

8.1.2. Aligemeine Daten
MSC-CB MSC-CB-S

Anzahl Eingange max. 128
Anzahl sicherer zweikanaliger Ausgange max. 16 30
Anzahl sicherer einkanaliger Ausgange max. 12 32
Anzahl digitaler Ausgange max. 32 48
Anzahl Relaisausgange max. 12 28
0SSD (MSC-CB, MSC-CB-S, FIBF02, FIBFO4S, ACF02, AC-FO4) PNP Active High — 400 mA bei 24 V DC max. (je OSSD)
0SSD (AHF04S08) PNP Active High — 2 A bei 24 V DC max. (je OSSD)
Relaisausgange (AZ-FO4, AZ-FO408) 6 A bei 24 V DC max. (je Relais)
Digitaler Ausgang PNP Active High — 100 mA bei 24 V DC max. (je Ausgang)

Basismodul
MSC-CB + 1 Erweiterungsmodul
MSC-CB + 2 Erweiterungsmodule

10,6-12,6  + Tinput fitter
11,8-26,5  + Tinput fitter
12,8-28,7  + Tinput fitter
13,9-30,8  + Tinput fitter
15,0-33,0  + Tinput fitter
16,0-35,0  + Tinput fitter
17,0-37,3  + Tinput_fiter
18,2-39,5  + Tinput_fiter
19,3-41,7  + Tinput fiter
20,4-43,8  + Tinput fiter
21,5-46,0  + Tinput fiter
22,5-48,1  + Tinput fiter
23,6-50,3  + Tinput_fiter
24,7-52,5  + Tinput fiter
25,8-54,6  + Tinput fiter

Ansprechzeit MSC-CB (ms) MSC-CB + 3 Erweiterungsmodule

Diese Ansprechzeit ist von folgenden Parametern abhéngig: MSC-CB + 4 Erweiterungsmodule

1) Anzahl der installierten Erweiterungsmodule MSC-CB + 5 Erweiterungsmodule

2) Anzahl der Operatoren
3) Anzahl der OSSD-Ausgange

MSC-CB + 6 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 7 Erweiterungsmodule

Als korrekte Ansprechzeit ist der von der Software EUCHNER Safety Designer

berechnete Wert heranzuziehen (siehe Projektbericht). MSCCB + 8 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 9 Erweiterungsmodule

MSC-CB + 10 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 11 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 12 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 13 Erweiterungsmodule
MSC-CB + 14 Erweiterungsmodule

Fehler-Reaktionszeit MSC-CB (ms)

Die Fehler-Reaktionszeit entspricht der Reaktionszeit, auBer bei SPM-Modulen mit
einem Encoder/Naherungsschalter-Interface.
Dort betragt die Fehler-Reaktionszeit 2 s.
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Ansprechzeit MSC-CB-S (ms)

Diese Ansprechzeit ist von folgenden Parametern abhangig:
1) Anzahl der installierten Erweiterungsmodule

2) Anzahl der Operatoren

3) Anzahl der OSSD-Ausgénge

Als korrekte Ansprechzeit ist der von der Software EUCHNER Safety Designer
berechnete Wert heranzuziehen (siehe Projektbericht).

Fehler-Reaktionszeit MSC-CB-S (ms)
Die Fehler-Reaktionszeit entspricht der Reaktionszeit, auBer bei SPM-Modulen mit

einem Encoder/Naherungsschalter-nterface.
Dort betragt die Fehler-Reaktionszeit 2 s.

Basismodul 12,75-14,75  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 1 Erweiterungsmodul 13,83-37,84  + Tinput filter
MSC-CB-S + 2 Erweiterungsmodule 14,91-40,00  + Tinput fitter
MSC-CB-S + 3 Erweiterungsmodule 15,99-42,16  + Tinput fiiter
MSC-CB-S + 4 Erweiterungsmodule 17,07-44,32  + Tinput fitter
MSC-CB-S + 5 Erweiterungsmodule 18,15-46,48  + Tinput filter
MSC-CB-S + 6 Erweiterungsmodule 19,23-48,64  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 7 Erweiterungsmodule 20,31-50,80  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 8 Erweiterungsmodule 21,39-52,96  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 9 Erweiterungsmodule 22,47-55,12  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 10 Erweiterungsmodule 23,55-57,28  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 11 Erweiterungsmodule 24,63-59,44  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 12 Erweiterungsmodule 25,71-61,60  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 13 Erweiterungsmodule 26,79-63,76  + Tinput fiter
MSC-CB-S + 14 Erweiterungsmodule 27,87-65,92  + Tinput fiter

MSC-CB/ MS-CB-S Modulanschluss

Proprietarer 5-Wege-Bus (MSCB) von EUCHNER

Anschlussleitung Querschnitt

0,5-2,5 mm2 / AWG 12-20 (eindrahtig/ mehrdrahtig)

Anschlusslange max. 100 m
Betriebstemperatur -10-55°C
Umgebungstemperatur max. 55 °C (UL)
Lagertemperatur -20-85 °C
Relative Feuchtigkeit 10 %-95 %
Max. Hohe (liber Meeresspiegel) 2000 m

Vibrationsfestigkeit (EN 61496-1/ class 5M1)

+1.5 mm (9-200 Hz)

Schockfestigkeit (EN 61496-1/ class 3M4)

15 g (6 ms Halbsinus)

® Tinput fiter = Max. Filterzeit bezogen auf die Einstellungen an den Projekt-Eingangen (siehe Abschnitt ,EINGANGE").

8.1.3. Gehéause

Beschreibung

Elektronikgehause, 24-polig max.

Material Gehause Polyamid
Schutzart Gehéuse IP 20
Schutzart Klemmleisten IP 2X

Befestigung

Schnellanschluss an Schiene gemaB EN 60715

Abmessungen (H x B x T) in mm

108x22,5x 114,5

8.1.4. Modul MSC-CB

PFHp (EN IEC 61508:2010) 6,85 E-9

SFF 99,8%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Modulfreigabe (Anz./Beschreibung)

2/ PNP Active High ,Typ B“ gemaB EN 61131-2

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

2/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste
moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

2/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

2 Paare/ Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC
max.

Steckplatz fiir die M-A1

Verfiighar

Anschluss an PC

USB 2.0 (Hi Speed) - Kabellange max.: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodul

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)
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8.1.5. Modul MSC-CB-S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,35E-8

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

< 4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-
Taste moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

< 4/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzel/ Halbleitersicherheitsausgénge — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Steckplatz fiir die M-A1

Verfiigbar

Anschluss an PC

USB 2.0 (Hi Speed) — Kabellange max.: 3 m

Anschluss an Erweiterungsmodul

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.6. Modul FISFO2

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,67 E9

SFF 99,8%
Betriebsspannung 24VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

2/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste
moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

2/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

2 Paare/Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.7. Modul FISFO4S

PFHp (EN IEC 61508:2010) 1,32E8

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

< 4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-
Taste moglich

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

< 4/ programmierbar — PNP Active High

0SSD (Anz./Beschreibung)

4 Einzel/ Halbleitersicherheitsausgange — PNP Active High 400 mA bei 24 VDC max.

Anschluss an MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.8. Module FI8 - FI16

Modul FI8 FI16
PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,46 E-9 4,93 E9
SFF 99,7% 99,8%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

8 16

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

PNP Active High gemaB EN 61131-2

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

4/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-MSCB von EUCHNER
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8.1.9. Modul FM4

PFHp (EN IEC 61508:2010) 5,60 E-9

SFF 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

Digitale EINGANGE (Anz./Beschreibung)

12/ PNP Active High gemaB EN 61131-2

Test AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ zum Priifen auf Kurzschliisse, Uberlastzustande

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietéren 5-Wege-MSCB von EUCHNER

8.1.10. Module AC-FO2 - AC-FO4

Modul AC-FO2 AC-FO4

PFHp (EN IEC 61508:2010) 4,08 E-9 5,83 E9

SFF 99,8% 99,8%

Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung) 2/4/ EDM-Steuerung/ Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste moglich
2 | 4

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung) - —
programmierbar — PNP Active High

2 Paare ‘ 4 Paare
Halbleitersicherheitsausgange: PNP Active High — 400 mA bei 24 VDC max.
Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

0SSD (Anz./Beschreibung)

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

8.1.11. Modul AH-FO4S08

PFHp (IEC 61508:2010) 8,56 E-09
SFF 99,7%
Betriebsspannung 24VDC =20 %

Verlustleistung 4 W max.
INPUT_FBK/RESTART (Anz./Beschreibung) 4/ EDM-Steuerung / Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste méglich
Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ programmierbare Ausgéange — PNP Active High

2 Paare (oder 4 einzelne) / Halbleitersicherheitsausgange —
PNP Active High 2 A bei 24 VDC max.

Ansprechzeit 12 ms
Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

0SSD (Anz./Beschreibung)

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung) 41
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8.1.12. Module SPMO - SPM1 - SPM2

Modul SPMO SPM1 SPM2

PFHp 7,48E-09 - -

PFHp (TTL/B) - 9,32E-09 (SPM1TB) 1,12E-08 (SPM2TB)
PFHp (sin/cos) - 9,43E-09 (SPM1S) 1,14E-08 (SPM2S)
PFHp (HTL24)) - 8,20E-09 (SPM1H) 8,92E-09 (SPM2H)
SFF 99,7%

Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

Encoder-Schnittstelle

TTL (Modelle SPM1TB/ SPM2TB)
HTL (Modelle SPM1H/ SPM2H)
sin/cos (Modelle SPM1S/ SPM2S)

Anschliisse Encoder

RJ45

Encoder-Eingangssignale elektrisch isoliert
gemaB EN 61800 5

Bemessungsisolationsspannung 250 V
Uberspannungskategorie Il

BemessungsstoBspannungsfestigkeit 4,00 kV
Anzahl Encoder max. - 1 2
Encoder-Frequenz max. - 500 kHz (HTL: 300 kHz)
Parametrierbarer Encoder-Grenzwertbereich - 1 Hz-450 kHz

Typ Naherungsschalter

PNP/NPN — 3/4-Draht

Anschlisse Naherungsschalter

Steckbare Klemmen

Parametrierbare Naherungsschalter-Grenzwertbereiche 1 Hz-4 kHz
Anzahl der Naherungsschalter max. 2
Frequenz max. Naherungsschalter 5 kHz
Max. Anzahl von Achsen 2
Frequenzabstand Stillstand/

Geschwindigkeitsiiberschreitung >10Hz
Abstand Schwellwerte >5%

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

8.1.13. Module AZ-FO4 - AZ-FO408

Modul AZ-FO4 AZ-FO408
PFHp (EC IEC 61508:2010) 2,72 E-9 1,30 E8
SFF 99,8% 99,7%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %

Verlustleistung 3 W max.

Schaltspannung 240 VAC

Schaltstrom 6 A max.

SchlieBer-Kontakte 4

INPUT FBK/RESTART (Anz./Beschreibung)

4/ EDM-Steuerung / Automatischer oder manueller Betrieb mittels NEUSTART-Taste moglich

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

8/ programmierbare Ausgange —
PNP Active High

Ansprechzeit

12 ms

Mechanische Lebensdauer Kontakte

>40 x 106

Anschlussart

Klemmenleisten

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER

8.1.14. Module 08 - 016

Modul 08 016
PFHp (EC IEC 61508:2010) 4,44 E9 6,61 E-9
SFF 99,6% 99,6%
Betriebsspannung 24 VDC +20 %
Verlustleistung 3 W max.

8 16

Digitale AUSGANGE (Anz./Beschreibung)

programmierbare Ausgénge — PNP Active High

Anschluss an MSC-CB und MSC-CB-S

Uber proprietaren 5-Wege-Bus MSCB von EUCHNER
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Basismodul MSC-CB (Bild 13)
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8.3. Signale
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Basismodul MSC-CB-S (Bild 14)
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC

8.3.3. Modul FISFO2 (Bild 15)
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Modul FI8FO4S (Bild 16)

8.3.4.
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.3.5. Modul FI8 (Bild 17)
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8.3.6. Modul FM4 (Bild 18)
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8.3.7. Modul FI16 (Bild 19)
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8.3.8. Modul AC-FO2 (Bild 20)
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.3.9. Modul AC-FO4 (Bild 21)
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8.3.10. Modul AZ-FO4 (Bild 22)
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8.3.11. Modul AZ-FO4F08 (Bild 23)
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8.3.12. Modul 08 (Bild 24)

a8Iazuy ayosiweukq v 9l19qeL

80
‘e pid

pAim JiapJojesue uoneIn3yuoy aip
42Inp HNYOSNY 48P0 HNYONIF uusm

E!
ONYOSAY N_A_W_%M_M__wmz )0 geeg )0 gaLieg Jispioje3ue :o_yﬂ_p\,m_u&ov_ alp younp 9139 YT TYWHON
pueisnz op 1997 snv sny DNVOSNY 2P0 DNYONIT Uiey uuam
m DINNg
JoHeM npowsiSeg WOA Sunjioiy
91SJ9 9Ip Jne [NpOJ\| Sep uusm
snv
4139 JINVHO 1oy 1oy NQ¥O
8/TSNLYLS 1/013s Tv4 1X3 V4 NI NNy oNNLNIa3g
(<EY
adlazuelels gy 9|egel
NI3 NI3 \E] \E| NI ONNNYHSIT - us)eydsur3
g139 JDNVH0 10y 1oy NQOYO
8/1SNLVLS 1/0713s Tv4 1X3 Y4 NI NNy ONNLNIa3g
aan

55

2121331-08-07/22 (Originalbetriebsanleitung)



EUCHNER

910
-G¢ pId

98Iazuy ayosiweukq 9y 9|leqeL

Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.3.13. Modul 016 (Bild 25)

Betriebsanleitung

pAim JiapJojesue uoneIn3yuoy aip
42Inp HNYHSNY 48P0 DNYONIF Uuam
NI3
ONYOSAY H%M_%M_M__wmz )0 geeg )0 gaLieg Jispioje3ue :o_yﬂ_n,m_u&ov_ alp younp 9139 YT TYWHON
puelsnz op 18197 sny sny DNYDSNY 48P0 DNYONIF Utey uuam
m DININg
JoHeM npowsiSeg WOA Sunjioiy
91SJ9 9Ip Jne [NpOJ\| Sep uusm
sny
4139 IHNVIO 1oy loy NNY¥D
91/TSNLVLS 1/013s Tv4 1X3 V4 NI NNy oNNLNIa3g
a3l
9gdlazuelels Gy 9|9gel
NI3 NI NI NI NI DNN4NYISIT - usieyosul3
4139 IHNVHO 1oy 104 NNY¥D
9T/TSNLYLS 1/013s V4 1X3 TV NI NNy ONNLNIa3g
a3l

(Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22

56



Betriebsanleitung

Modulare Sicherheitssteuerung MSC

57

8.3.14. Module SPMO - SPM1 - SPM2 (Bild 26)
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8.3.15. Modul AH-FO4S08 (Bild 27)
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8.4. Fehlerdiagnose

Basismodul MSC-CB (Bild 28)
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Basismodul MSC-CB-S (Bild 29)
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Modul FI8FO2 (Bild 30)
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EUCHNER

8.4.13. Module SPMO, SPM1, SPM2 (Bild 40)
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Modulare Sicherheitssteuerung MSC
8.4.14. Modul AH-FO4S08 (Bild 41)
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9. Software EUCHNER Safety Designer

Mit der Anwendungssoftware ,EUCHNER Safety Designer” (SWSD) kann eine Logik fir die an die Steuerung und an die
Erweiterungen des MSC-Systems angeschlossenen Sicherheitsbauteile entworfen werden.

Das MSC Basismodul und die zugehorigen Erweiterungsmodule iberwachen und steuern somit die angeschlossenen Si-
cherheitskomponenten.

EUCHNER Safety Designer basiert auf einer grafischen Benutzeroberflache, mit der die Anschliisse zwischen den verschie-
denen Komponenten festgelegt werden konnen. Sie werden im Folgenden beschrieben:

9.1. Installieren der Software

9.1.1. Systemvoraussetzungen PC-Hardware
» RAM: >2 GB

» Festplatte: >500 MB freie Speicherkapazitat

» USB-Anschluss: 2.0 oder hoher

9.1.2. Systemvoraussetzungen PC-Software
Windows 7 mit Service Pack 1 installiert (oder hoher).

) HINWEIS

» Microsoft Framework 4.8 (oder hoher) muss auf dem PC installiert sein.

9.1.3. So wird EUCHNER Safety Designer installiert
» Installationsdatei verflighar auf www.euchner.de
» Auf die Datei SetupDesigner.exe doppelklicken.

Nach Abschluss der Installation erscheint ein Fenster, in dem der Benutzer zum SchlieBen des Installationsprogramms
aufgefordert wird.
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9.1.4. Aligemeines

Wenn EUCHNER Safety Designer korrekt installiert wurde, wird ein Symbol auf dem Desktop erstellt.

Zum Starten des Programms auf dieses Symbol doppelklicken. »

Der nachfolgende Startbildschirm wird angezeigt:

W EUCHNER Safety Designer: Projekt B
Datei Projekt EBearbeiten Kommunikation Simulation Optionen ?

EUCHNER of HEx=NEHEY s SQEQ\NEBAO™ X B® % @ untenehmen - Name MSC
) Objekte . (~) Eigenschaft

~ Eingange =

o) Bws 1
44 Halole: tteraucgang ‘
% Zweihand

F ¥ Verriegeiung

P Einkanalige Verr
.' Zuhaltungst
W Metwork_In

® ga Wahl -

+ | Operator
~ Logik =
v | Speicher

v | Zuhaltung E
+ | Zahler

v Timer

+  Muting

+ | Konfiguration

MSC-CB Master 8 Eingangs..

+ | Visuelle Konfiguration|

I Reset Zoom

84 % MSC-Module: Nicht vorhanden  Status: Nicht angeschlossen  Ver: 1.5.3

Bild 42: EUCHNER Safety Designer
Nun kann mit der Erstellung von Projekten begonnen werden.

9.1.5. Standard-Symbolleiste
Die Standard-Symbolleiste wird in Bild 43 gezeigt. Die Bedeutung der Symbole ist nachfolgend aufgefiihrt:
EUCHNER s HEmmNE 7 easve@Ei\BAOTIX H® % O
Bild 43: EUCHNER Safety Designer, Standard-Symbolleiste

1> | NEUES PROJEKT ERSTELLEN

2>

KONFIGURATION ANDERN (composition of different modules)

BENUTZERPARAMETER ANDERN (name, company, etc)
AKTUELLES PROJEKT SPEICHERN

VORHANDENES PROJEKT (von Festplatte) LADEN

T V- v

)
v

PROJEKTSCHEMA DRUCKEN

DRUCKVORSCHAU

L
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8> A DRUCKBEREICH
9> ﬁ RASTER VERBINDEN
10> ' RESSOURCEN ANZEIGEN
11> ‘! PROJEKTBERICHT DRUCKEN
12> -# RUCKGANGIG (letzten Befehl riickgangig machen)
13> ﬂ- WIEDERHOLEN (letzte riickgangig gemachte Aktion wiederherstellen)
14> PROJEKT VALIDIEREN

15> VERBINDUNG ZU MSCB HERSTELLEN

16 > VERBINDUNG ZU MSC TRENNEN

17 > PROJEKT AN MSC SENDEN

18> VORHANDENES PROJEKT HERUNTERLADEN (von MSC)

19> UBERWACHEN E/A - ECHTZEITSTATUS - GRAFIK

20 > UBERWACHEN E/A — ECHTZEITSTATUS — TEXT

22 > SYSTEMKONFIGURATION ANZEIGEN

23> FEHLERSPEICHER HERUNTERLADEN

24 > FEHLERSPEICHER LOSCHEN

25> SCHEMATISCHE SIMULATION

26 > GRAFISCHE SIMULATION

b
-
-
-,
(=]
M.
21> D PROTOKOLLDATEI HERUNTERLADEN
v

27 5> ‘j; PASSWORT ANDERN

28 > E) ONLINE-HILFE

205> | o)  PASSWORT WIEDERHERSTELLEN B

Bild 44 EUCHNER Safety Designer, Standard-Symbole

9.1.6. Textmeniileiste
Die Mentileiste ist de-/ aktivierbar.

Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7

EUCHNER 68 HE m e ® |/ o=/ @&\ @BAOW ¥ X E® 5 @ EUcHNR- MSC-Module _
Bild 45: EUCHNER Safety Designer, Textmeniileiste
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9.1.7. Neues Projekt erstellen (MSCB System konfigurieren)

Zum Starten eines neuen Projekts das Symbol aus der Standard-Symbolleiste auswahlen. Das Fenster zu den Projekt-
informationen wird angezeigt (Bild 46).

)y EUCHNER Safety Designer: Projekt

Datei  Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation  Optionen 7

EUBHNER 1.-'.:'1: HE s WH S o~ o |

| Objekte By Projektinformationen (]
~ | Eingdnge
Firma Unternehmen
v | Drehzahliiberwachung
Benutzer Name
X iine Projektname Projekt
v K t;
ommentare [ ok | [ Abbrechen |

Bild 46: EUCHNER Safety Designer, Projektinformationen

Nach dem Offnen wird das Modul MSC-CB-S angezeigt. Mit dem Dropdown-Menii kann das Basismodul MSC-CB und die
Firmware Versionen beider Basismodule ausgewahlt werden.

Uber die Dropdown-Meniis im oberen Bereich des Bildschirms (Erweiterungsmodul auswahlen) lassen sich die fiir das System
benotigten Module hinzufiigen. Mit dem Dropdown-Menii unten am Bildschirm kann der Knoten ausgewahit werden.

Die Reihenfolge, in der die Module eingefligt werden, ist nicht wichtig. Auch die physische Position der Module muss nicht
mit der des MSC-Konfigurationsmeniis (ibereinstimmen. Zum Beispiel konnen Sie die Slave-Module physisch links vom
Master-Modul platzieren.

Bei einigen Slavemodulen ist es auBerdem erforderlich, den Typ (MVx, MBx) iiber ein zweites Dropdown-Men(i unterhalb des
Knotenauswahlmenis auszuwahlen.

ERWEITERUNGSMODUL AUSWAHLEN (zum Hinzufiigen zur Konfiguration)

W Konfiguration
MSC-CB Fits « | sPmo 0ZFOs v - vl - =
CCCC CcoCce CcooC cooo
EUCHNER EUCHNER EUCHNER EUCHNER EUCHNER

B oAe E o X P oo 2 o
i W i W i W i & ml W
a2k =¥ 3 md 2 mf 2 wmd 2
MSCER e Frag AZFDa
w F ut P e -l
B 2ot aoa awt
Eop 2o sop i
iop ., lop -
[I:I @@ P
i & »r P E
P PP -t P
— Py o F
L L EPMO MSC L

EEEr EEEE EEEE
MSC-C8 > 40«50 )~ | Knoten 0 ™ | Knoten 0

Zugewiesgne Eingdnge: 43
Verfligbage Eingénge : 38

4[] Anzahl der CI1

Zugewiegene Ausgange: B 2 [ Anzahl der CI2
Zugewiegene Status: 2
AUSWAHL FIRMWARE-VERSION KNOTEN AUSWAHLEN (von O bis 3) Deaktiviert den Lesevorgang der M-Al-Speicherkarte

Bild 47: EUCHNER Safety Designer, Erweiterungsmodul auswahlen
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9.1.7.1. Konfiguration andern (Aufbau der verschiedenen Module)

Durch Auswahl des Symbols ,_\ﬂh. kann die Systemkonfiguration geandert werden. Das Konfigurationsfenster wird erneut
angezeigt (Bild 47).

9.1.7.2. Benutzerparameter dndern

Durch Auswahl des Symbols X konnen die Projektinformationen geandert werden. Das Fenster zu den Projektinforma-
tionen erscheint (Bild 46). Fir diese Aktion ist keine Abmeldung aus ESWD erforderlich. In der Regel wird dies verwendet,
wenn ein neuer Benutzer ein neues Projekt erstellen muss (auch bei Verwendung eines zuvor erstellten Projekts).

9.1.8. Werkzeugleisten fiir OBJEKTE, OPERATOREN, KONFIGURATION
Auf der linken und rechten Seite des Hauptfensters werden vier groBe Werkzeugfenster angezeigt (Bild 48):

W EUCHNER Safety Designer: Projekt (=ll=])(=]
Datei  Projekt Bearbeiten Kommunikation Simulation Optionen 7
EUCHNER 6 HEma THE /e SEO\NEBEAOW X B® 7% @ unternehmen - Name MSC

~ Objekte + | Eigenschaft

~ | Eingange

| Drehzahliiberwachung

+ | Ausginge

v | Kommentare

# | Operator

~ Logik =
+ | Speicher ‘

+ | Zuhaltung |5
~ | Zahler ‘

2l |~ Visuelle Konfiguration|

L
I]Reset Zoom | 84 % MSC-Module: Nicht vorhanden Status: Nicht angeschlossen  Ver: 1.5.3

Bild 48: EUCHNER Safety Designer, Werkzeugleisten

1. Werkzeugfenster ,OBJEKTE"
Dieses Fenster enthalt die verschiedenen Funktionsblocke, aus denen sich das Projekt zusammensetzt. Diese Blocke sind

in vier verschiedene Kategorien unterteilt:

» Eingang

» Drehzahliberwachung

» Ausgang E

» Kommentare
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2. Werkzeugfenster ,OPERATOR"

Dieses Fenster enthalt die verschiedenen Funktionsbldcke zum Verknilpfen der Objekte unter Punkt 1. Diese Blocke sind in
sieben verschiedene Kategorien unterteilt:

» Logik

» Speicher

» Zuhaltung

» Zahler

» Timer

» Muting

» Verschiedenes

3. Werkzeugfenster ,KONFIGURATION“
Dieses Fenster enthalt die Beschreibung des Projektaufbaus.

4. Werkzeugfenster , VISUELLE KONFIGURATION“
Dieses Fenster enthalt die grafische Darstellung des Projektaufbaus.

9.1.9. Erstellen des Diagramms
Nach Auswahl des Systemaufbaus kann das Projekt konfiguriert werden.

Das Logikdiagramm wird mithilfe der DRAG & DROP-Funktion erstellt:

» Das gewiinschte Objekt aus den oben beschriebenen Fenstern auswahlen (die einzelnen Objekte werden nachfolgend
naher beschrieben) und in den Konstruktionsbereich ziehen.

» Nach Auswahl eines Objekts wird das Fenster EIGENSCHAFTEN aktiviert, in dem die Felder wie erforderlich ausgefiillt
werden missen.

» Mithilfe der Links- und Rechts-Pfeiltasten der Tastatur oder durch Klicken auf die Seiten des Schiebereglers kann ein be-
stimmter numerischer Wert in einem Schieberegler (z. B. Filter) eingestellt werden.

» Objekte konnen miteinander verbunden werden, indem der gewiinschte Stift mit der Maus ausgewahlt und dann per
Drag & Drop auf dem zu verbindenden Stift abgelegt wird.

» Verbindungen zwischen weit entfernten Elementen kénnen mit der Komponente ,Verbindungspunkt Ein-/Ausgang” unter
LOperator/Verschiedenes” hergestellt werden. Dem Element ,Verbindungspunkt Ausgang” muss ein Name zugewiesen wer-
den, der dem zugehdrigen Element ,Verbindungspunkt Eingang” entspricht, um die gewiinschte Verbindung zu erstellen.

~ | Eigenschaft ~ | Eigenschaft
Verbindungspunkt Ausgang \Verbindungspunkt Eingang
Linker Bereich =) Verbindungsname = r’erb‘”d“”gg”a”‘e | Rechter Bereich
des Diagramms | | des Diagramm
Verbindungspunkt Eingang assigned names Verbindungspunkt Ausgang assigned names

Bild 49: Verbindungspunkt Ein-/Ausgang

» Wenn ein Objekt dupliziert werden muss, muss es zunachst markiert werden und kann dann durch Driicken von
STRG+C/STRG+V an der Tastatur kopiert bzw. eingefiigt werden.

» Ein Objekt oder eine Verkniipfung wird geldscht, indem das Objekt oder die Verkniipfung markiert und dann ENTF auf der
Tastatur gedriickt wird.
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9.1.9.1. Verwendung der rechten Maustaste
» Bei Eingangs-/ Ausgangsblocken
- Kopieren/Einfligen
- Loschen
- Alle zugewiesenen Anschlisse I6schen
- Ausrichtung mit anderen Funktionsblocken (bei Mehrfachauswahl)
- Hilfe
- Monitor-Modus: Anzeigen/Ausblenden des Eigenschaftsfensters
- Status-Block: Aktivieren/Deaktivieren der logischen Negation am Eingangs-Pin

» An Operatoren-Blocken
- Kopieren/Einfligen
- Loschen
- Ausrichtung mit anderen Funktionsblocken (bei Mehrfachauswahl)
- Hilfe
- Aktivieren/Deaktivieren der logischen Negation
- Monitor-Modus: Anzeigen/Ausblenden des Eigenschaftsfensters

» An Klemmen
- Ausrichtung mit anderen Funktionsblocken (bei Mehrfachauswahl)

» An Verbindungen (Leitungen)
- Loschen
- Anzeige des gesamten Pfades einer Verbindung (Netzwerk)

W EUCHNER Safety Designer: Projekt [=l2][]
atei Projekt  Bearbeiten Kommunikation Samulation  Optionen 7

o AT
EUCHNER R dmaWE/ an v 9E0\ BAOW I X E®|% @ cuomes - name |

[Foteme |
FENSTER
MIT
I OBJEKT -
\FT EIGENSCHAFEN
%OL::;m« [MMJ apiass®
5‘“""“'"“ Startpunkt
OL der
() Timer Verbindung
(%) Muting
uﬁ’m D E S I G N I A I A A S
BEREICH

Beset Joom 100% MSC-Module: Nicht vorhanden  Status: Nacht angeschlossen  Ver: 1.5.3

Bild 50: EUCHNER Safety Designer, Designbereich
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9.1.10. Beispiel fiir ein Projekt

Bild 51 zeigt ein Beispiel fiir ein Projekt, bei dem das Modul MSC-CB nur mit zwei Sicherheitskomponenten (Verriegelung
und Not-Halt) verbunden ist.

Die Eingange (1, 2, 3) des Moduls MSC-CB zum AnschlieBen der Kontakte der Sicherheitskomponenten werden auf der
linken Seite gelb hervorgehoben angezeigt. Die MSC-Ausgange (von 1 bis 4) werden gemaB den Bedingungen aktiviert, die
in Verriegelung (INTERLOCK) und Not-Halt (E-STOP) definiert werden (siehe Seite 100 Not-Halt (E-STOP) und Seite 101
Verriegelung (INTERLOCK)).

Durch Klicken auf einen Block wird dieser markiert und das Fenster EIGENSCHAFTEN auf der rechten Seite aktiviert, in dem
die Aktivierungs- und Priifparameter fiir den Block konfiguriert werden kénnen.

W/ EUCHNER Safety Designer: Projekt - Datei fr j p\Baispiel esx [l
Datei P jekt Bearbeiten Komsuniation Semulsioa  Optiosen T

UCHNER [« Wimm™iE 7/ o> v @&\ BAOW I X B® B 0 veoncmen tome MSC
(=) Otjete (=) Eigenschaiy

() tingange

(=) Dreheabbiberwachung

(%) hanginge

(5) Nommentare

© Vecicens

Bild 51: EUCHNER Safety Designer, Projektbeispiel

Am Ende der Projekterstellungsphase (oder bei Zwischenschritten) kann die aktuelle Konfiguration tiber das Symbol kﬂ
in der Standard-Symbolleiste gespeichert werden.
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9.1.10.1. Projektiiberpriifung

) HINWEIS

Das fertig gestellte Projekt muss nun tberpriift werden.

Dies erfolgt durch Ausfiihren des Befehls UBERPRUFEN (Symbol - in der Standard-Symbolleiste).

|.055D 24 sc-ce) /rs|
|_oss 26 Msc.ce) /e1o]
Validation result: QK *

Project Report (Schematic CRC: 5303H)

INPUT: 9% (3/32)

Function Blocks: 2

Total number blocks: 0% [0/64)

055! 509 (2/4]

STATUS: 0% (0/4)
|_ss0 18 (Msc-ce) /e

FEK_RST1/PT

Bild 52: EUCHNER Safety Designer, Projektiiberpriifung

Ist die Uberpriifung erfolgreich, wird dem EINGANG und dem AUSGANG des Diagramms eine laufende Nummer zugeord-
net. AnschlieBend erscheint diese Nummer auch im BERICHT sowie im Monitor von EUCHNER Safety Designer. Erst nach
erfolgreicher Validierung kann die Konfiguration Gibermittelt werden.

FAN WARNUNG

Mit der Validierungsfunktion wird lediglich tberpriift, ob die Programmierung mit den Eigenschaften
des MSC-Systems vereinbar ist. Damit ist jedoch nicht garantiert, dass das Gerat so programmiert E
wurde, dass alle Sicherheitsanforderungen fiir die Anwendung erfiillt werden.
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9.1.10.2. Ressourcenzuordnung

Die Zuordnung der Ressourcen kann durch Auswahl des Symbols dargestellt werden. In der Ressourcenzuordnung
sind alle verwendeten Elemente wie Eingange, Ausgange, Status, Feldbuseingange und -ausgéange dargestellt.
Projekt: Ressourcenzuordnung X
Module erforderlich Eingange Ausgange
6151413121110 % 8 7 6 b 4 3 2 1 4 3 21
MSC-CB 7 W ¥  MSCCB vl vl MSC-CB
FIBFO2 Knoten 0 FIEFO2 Knoten 0 FIZFO2 Knoten 0
FI16 Knoten 2 FI16 Knoten 2 oooo
O000oooooooooooD oooo
JO0OOOoOooOodOoooooD oooo
OO0O0OOODOoOoOoOdoooon Ooooo
OO0O0OOODOoOoOoOdoooon Ooooo
OO0O0OOODOoOoOoOdoooon Ooooo
O0O0O0OoOOoo0dodoOnonD Ooooo
O00O0oooooooonooD oooo
OoO0ooooooooooooD oooo
O0OdOoooDoodoooooD oooo
O0OdOoooDoodoooooD oooo
O0OdOoooDoodoooooD oooo
OO0OdOooooodoooooD oooo
Report Status Feldbus Eingang
Zugewiesene Eingénge: 32 6151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 7 65 43210
Zugewiezene Ausgange: 4 DT 0
Zugewiesene Status: 4 FIBFO2 Knoten 0 10goooooo
et tis Errere € OOOO0O00DOO00O0000000 00000000
Feldbus Ausgang: 0 OO000O0ODOOO0O0oOOOoOoOOn e 3 o o o
OOOOODDOODODDOOOOn
OO0O0O0oooooooooOdo Rty
OOOOO0DOOO0O0O0OO0On 76543210
OOOOO0DOOO0O0O0OO0On 0
OOOO0O0D0O0O00O0000000 1
OOOO0O0D0O0O00O0000000 :jOoooooo
00000000000 O0Ooooo oooooooo
OOOOO00DO0d00O00O0non
OO0O0O00O0Od0O0O00OOnon
OOOO0O0DOODODODOOOOn
OOOO0O0DOODODODOOOOn oK

Bild 53: EUCHNER Safety Designer, Ressourcenzuordnung

9.1.10.3. Bericht drucken

Der Systemaufbau kann zusammen mit den Eigenschaften der einzelnen Blocke gedruckt werden (Symbol | *= in der
Standard-Symbolleiste).
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EU CH N ER Betriebsanleitung
Modulare Sicherheitssteuerung MSC

MBC

Erojektbericht erzeugt durch EUCHNER Safety Designer Ver.: 1.8.0 EU ' H N ER

Projektname: Projekt

Benutzer: Name

Firma: Unternshmen

Datum: Z22.09.2020 0§:21:50

Gemamt CRC: 5303H — 1
Dateiname: C:\Users‘\install\DesktopiBeispiel.esx

MEC-Module: Konfiguration

Modul MSC-CE (Konfigurlerte Firmware-Version: FW »>= 3.0 <4.0
Modul FI1GE Encoten 2 (Minimal bendétigte Firmware-Version: 0.1
Modul FIBFOZ Knoten 0 (Minimal benétigte Firmware-Version: 0.1)
Deaktiviert Laden wvon M-Al: False

Taktzeit (ms) = 3,736 =l 2

MgC-Module: Sicherheit=zinformationen

PFHd (iibereinstimmend mit IEC £1508): 2,03E-008 (1/h) 1 :;
MTTFd (ibereinstimmend mit EN IS0 13849-1): 143 Jahren

DCavyg (ibereinstimmend mit EN IS0 1384%-1): 99.00 %

Achtung!

Diezes Berechnungssrgebnis des PL und der anderen Parameter in Bezug auf dis Norm IS0 13849-1 hezieht =ich nur auf
die auf dem System MSC-Module anhand der Konfigurationssoftware MSC implementierten Funktionen. Es setzt wvoraus,
dazz  die Konfiguration korrekt erfolgt ist. Um den effektiven PL der gesamten Anwendung zu erhaltern, missen die
Daten in Bezug auf alle im Rahmen der Anwendung an das System ME8C-Module angeschlossenen Gerdte beriicksichtigt
werden. Diese Aufgabe liegt ausschliefllich in der Verantwortung des Benutzers / Installateurs.

Die ermittelte MTTEd unter Einbeziehung aller angeschlossenen FKomponenten muss auf 100 Jahre hegrenzt werden.

Verwendete Ressourcen

EINGANGE: 9% (3/32) - 4

Funkticnale Blocke: 2
Anzahl Blécke gesamt: 0% (0/64)

088D: 50% (2/4)
STATUS: 0% (0/4)

Schaltplan

Verriegelung

Block-Funktion 1

Filter m=): 3

Zwelkanalig NC

Rezet-Typ: Automatiszch

Test beim Start: False
Anschlisse:

Inl: MEC-CE EINGENGE1/Elemmel?
InZ: MEC-CB EINGANGEZ/Elemmel8

Neot-Halt

Block-Funktion 2

Filter (m=): 3

Einfach

Reget-Typ: Automatisch

Test beim Start: False
Anschliisse:

Inl: MEC-CE EINGENGE3/Elemmel?

AUBGANGEL: OBED SIL3/PL e
Reset-Typ: Automatisch . 5
Reakticnzzeit: 16, 498 m=

Abhi&ngigkeit won Eingéngen:
Block-Funktion 2
Anschliisse:

M8C-CE 088D1A/ Klemmaeb
MEC-CE OSSDLEB/Klemmed
MSC-CB Fkk: Elemme7

AUSGANGEZ: 0OS5D SIL3/PL e
Reset-Typ: Automatisch
Reaktionzzeit: 16, 498 m=
Abhi&ngigkeit won Eingingen:

Anschlisse:

MEC-CB OBSD2A/Klemmse?
MEC-CE OSS8DZB/Klemmel0
MSC-CE Fblk: Elemmell

Unterschrift
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Gesamt CRC
Taktzeit
Informationen zum Sicherheitslevel

Verwendete Ressourcen
OSSD Reaktionszeit
Bild 54 EUCHNER Safety Designer, Projektbericht

FAN WARNUNG

» Diese Definition des PL und der anderen zugehdrigen Parameter gemaB EN ISO 13849-1 bezieht
sich nur auf die Funktionen, die durch EUCHNER Safety Designer im MSC System implementiert
wurden, wobei angenommen wird, dass die Konfiguration korrekt vorgenommen wurde.

» Beim tatsachlichen PL der gesamten Anwendung und den entsprechenden Parametern miissen die
Daten fiir alle Gerate beriicksichtigt werden, die innerhalb der Anwendung an MSCB angeschlos-
sen sind.

» Dies darf nur vom Konstrukteur bzw. von der installierenden Person durchgefiihrt werden.

o kR w o=

9.1.10.4. AnschlieBen an MSC

) HINWEIS

Ab einer Firmware Version 3.0.1 des Basismoduls ist eine Remote-Verbindung moglich. Zur Herstellung
der Verbindung zur MSC wird Uber einen Ethernet Adapter auf den USB-Anschluss des Basismoduls
zugegriffen.

i
Nachdem das Basismodul Giber das USB-Kabel an den PC angeschlossen wurde, muss uber das Symbol * cine Verbindung
hergestellt werden. Es erscheint ein Fenster mit einer Passwortanforderung. Passwort eingeben (siehe ,Passwortschutz”).

Passwort eingeben >

Passwort:

| © " Stufe 1
{* Stufe 2

[ Remote-Verbindung (nur mit P/ == 3.01)

QK Abbrechen

Bild 55: EUCHNER Safety Designer, Passwortanforderung

9.1.10.5. Senden der Konfiguration an das MSC System

Durch Klicken auf das Symbol = in der Standard-Symbolleiste wird die gespeicherte Konfiguration nach dem Ausfiihren
des entsprechenden Befehls vom PC an MSC-CB/MSC-CB-S iibertragen. In MSC-CB/MSC-CB-S wird das Projekt im internen
Speicher und (falls vorhanden) auf der M-Al Speicherkarte gespeichert (erforderliches Passwort: Stufe 2).

) HINWEIS

Diese Funktion steht erst nach erfolgreicher Validierung des Projekts zur Verfligung.
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9.1.10.6. Herunterladen einer Konfigurationsdatei (Projekts) vom Basismodul

-,

Durch Klicken auf das Symbol i‘ in der Standard-Symbolleiste wird ein Projekt vom Basismodul MSC-CB/MSC-CB-S in
die Konfigurationssoftware EUCHNER Safety Designer heruntergeladen. EUCHNER Safety Designer zeigt das in MSC-CB/
MSC-CB-S gespeicherte Projekt an (erforderliches Passwort: Stufe 1).

) HINWEIS

» Wenn das Projekt bei anderen Modulen des Typs MSC-CB/MSC-CB-S verwendet werden muss, sind
die jeweils angeschlossenen Komponenten zu Uberpriifen (siehe ,Systemaufbau” auf Seite 86).

» AnschlieBend sind eine ,Projektiiberpriifung” (Seite 81) und ein ,Priifen des Systems* (Seite
90) durchfiihren.

9.1.10.7. Konfigurationsprotokoll

) HINWEIS

» In der Konfigurationsdatei (Projekt) sind das Erstellungsdatum und der CRC-Wert (vierstellige hexa-
dezimale Kennung) eines in MSC-CB/MSC-CB-S gespeicherten Projekts enthalten (Bild 56).

» In diesem Protokoll kdnnen bis zu fiinf aufeinanderfolgende Ereignisse aufgezeichnet werden. An-
schlieBend werden die Ergebnisse beginnend mit dem altesten Ereignis iberschrieben.

Die Protokolldatei (LOG) kann Uber das Symbol D in der Standard-Symbolleiste angezeigt werden (erforderliches Pass-
wort: Stufe 1).

M Log-Datei E]

Dratum CRC
24/08/15 CECSH

24/08/15 1ES5H
21/08418 9C3CH
21/08/15 BEEFH
20/08415 447DH

Beenden

Bild 56: EUCHNER Safety Designer, Protokolldatei
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EUCHNER

9.1.10.8. Systemaufbau

Der aktuelle Aufbau des MSC-Systems kann iber das Symbol
erscheint eine Tabelle mit folgendem Inhalt:

» Angeschlossene Module;

» Firmware-Version der einzelnen Module;
» Knotennummer (physische Adresse) der einzelnen Module.
B System X

Istallierte:

Module erkannt Fimnware-version Kammentare
Modul MSC-CB 2.0 M-&41 nicht vorhanden

Maodul FI Knoten: ¢ 0.7

Modul AC-FO4 Knoten: 0 | 0.4

Bild 57: Ubersicht Systemaufbau

gepriift werden (erforderliches Passwort: Stufe 1). Es

Wenn bei einem der erkannten Module ein Fehler vorliegt, erscheint das folgende Fenster.
Im Beispiel unten ist die Knotennummer des Moduls FI8 nicht korrekt (angezeigt durch roten Text).

B system )
Installierte . tinimal bendtigte
Module erkanint [ . S Kommentare Module erforderlich ey i
Modul MSC-CB 20 k-21 wicht worhanden | Modul MSC-CB
Meadul FI$ Knoten: § 0.7 Meodul FIS Knoten: 1 01
Maodul AC-FO4 Knoten: ¢ 0.4 Modul AC-FO4 Knoten: ¢ | 0.0

Bild 58: Fehlerhafter Systemaufbau

9.1.10.9. Trennen des Systems

Auf das Symbol @ klicken, um die Verbindung zwischen PC und Basismodul zu trennen. Nach dem Trennen wird das
System zurlickgesetzt und mit dem (ibertragenen Projekt neu gestartet.

) HINWEIS

gestartet (siehe SIGNALE).

Falls das System nicht aus allen in der Konfiguration vorgesehenen Modulen zusammengesetzt ist,
wird diese Nichtlibereinstimmung am Modul MSC-CB/MSC-CB-S angezeigt und das Modul wird nicht

86
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9.1.10.10.Monitor (E/A-Echtzeitstatus - Textform)

Auf das Symbol Q klicken, um den Monitor zu aktivieren (erforderliches Passwort: Stufe 1). Es erscheint ein Pop-up-
Fenster (in Echtzeit) mit folgendem Inhalt:

» Status der Eingange (wenn das Objekt iiber zwei oder mehr Eingangsanschliisse mit MSC verfligt, wird nur der erste im
Monitor als aktiv angezeigt; siche abgebildetes Beispiel)

» Diagnose Eingang

» Zustand OSSD;

» Diagnose OSSD;

» Status der digitalen Ausgange;
» Diagnose OUT_TEST.

b odul Block | Kommentane EINGANGE | Status | Diagnoseeingange | Modul assh Statuz | Diagnosze OS50 Modul | Status | Status | Diag Status
MSC-CB 1 Verriegelung | IH1 OFF MSC-CB 055D1 OFF X
Nz MSC-CB 055D2 OH X
MSC-CB |2 Hot-Halt IH3 OH X X
X X X
X X X
X X X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
X
Beenden |

Bild 59: Monitor (Textform)
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9.1.10.11.Monitor (E/A-Echtzeitstatus — Text - Grafik)

Auf das Symbol L klicken, um den Monitor zu aktivieren/deaktivieren (erforderliches Passwort: Stufe 1). Anhand der
Farbe der Verkniipfungen (Bild 60) kann die Diagnose (in Echtzeit) wie folgt abgelesen werden:

» ROT = AUS

» GRUN = EIN

» ORANGE GESTRICHELT = Verbindungsfehler

» ROT GESTRICHELT = FREIGABE anstehend (z. B. NEUSTART)

SONDERFALLE

= OPERATOR ,NETWORK®, Signale ,NETWORK IN“ und ,NETWORK OUT*:
» DICKE DURCHGEHENDE ROTE LINIE = STOP

» DICKE DURCHGEHENDE GRUNE LINIE = RUN

» DICKE DURCHGEHENDE ORANGEFARBENE LINIE = START

=» OPERATOR ,SERIAL OUTPUT*:
» DICKE DURCHGEHENDE SCHWARZE LINIE = Datenferniibertragung

Durch Positionieren des Mauszeigers auf die Verkniipfung kann die Diagnose angezeigt werden.

%y EUCHNER Safety Designer: Projekt EEE
EUCHNER 6f AE™@mW / ne 9 & @ % an $ X % © [Firma - Name MSC
1
INTERLOCK
-------- 5 l@@[
2 1 tzut
[ = S—

Input 3 (MSC-CB) /K19 Wl -----ovvemeeeeee

3
& E-STOP 2
Input 4 (MSC-CB) /K20 -« = oo -
Tnput 5 (MSC-CB) /K21 - e eeseresesnnns aIn2 -
Q

Pt o0 8 O

100 % MSC-Module: Vorhanden  Status: Monitoranschluss  Ver.: 1.3.4.2

-

Bild 60: Monitor (Grafik)
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9.1.11. Passwortschutz

Zum Hochladen und Speichern des Projekts muss im EUCHNER Safety Designer ein Passwort eingegeben werden.

) HINWEIS

Das standardmaBig eingegebene Passwort muss geandert werden, um Manipulation zu vermeiden
(Passwort Stufe 2) bzw. damit die im MSC geladene Konfiguration nicht sichtbar ist (Passwort Stufe 1).

9.1.11.1. Passwort Stufe 1
Alle Bediener, welche das MSC-System benutzen, miissen tber ein PASSWORT der Stufe 1 verfiigen.

Mit diesem Passwort konnen nur die PROTOKOLL-Datei, der Aufbau des Systems, der Echtzeit-Monitor und die Upload-
Vorgange angezeigt werden.

Bei der erstmaligen Initialisierung des Systems muss der Bediener das Passwort ,“ (EINGABE-Taste) verwenden. Systemplaner,
die das Passwort der Stufe 2 kennen, kdnnen ein neues Passwort fiir Stufe 1 vergeben (alphanumerisch, max. 8 Zeichen).

) HINWEIS

Bediener, welche dieses Passwort kennen, sind berechtigt, das Projekt (von MSC-CB/MSC-CB-S zum
PC) hochzuladen, zu andern oder zu speichern.

9.1.11.2. Passwort Stufe 2

Systemplaner, die befugt sind, an der Erstellung des Projekts zu arbeiten, miissen das PASSWORT der Stufe 2 kennen. Bei
der erstmaligen Initialisierung des Systems muss der Bediener das Passwort ,SAFEPASS* (nur GroBbuchstaben) verwenden.

Systemplaner, die das Passwort der Stufe 2 kennen, kdnnen ein neues Passwort flir Ebene 2 eingeben (alphanumerisch,
max. 8 Zeichen).

) HINWEIS

» Mit diesem Passwort kann das Projekt (von PC zu MSC-CB/MSC-CB-S) hochgeladen, geandert und
gespeichert werden. Mit anderen Worten ist mit diesem Passwort die vollstandige Kontrolle des
Systems PC =>MSC maoglich.

» Beim HOCHLADEN eines neuen Projekts kann das Passwort der Stufe 2 geandert werden.

» Sollte eines dieser Passworter nicht mehr vorliegen, bitte EUCHNER kontaktieren, um eine Unlock-
DATEI anzufordern (wenn die Unlock-Datei im korrekten Verzeichnis gespeichert wird, erscheint

.||
das Symbol - = in der Symbolleiste). Nach Aktivierung des Symbols werden die Passworter der
Stufe 1 und 2 auf ihre urspriinglichen Werte zuriickgesetzt. Dieses Passwort wird nur dem Sys-
templaner Gbergeben und kann nur einmal verwendet werden.

9.1.11.3. Passwortanderung

% .
Durch Klicken auf das Symbol 3 kann die PASSWORT-Anderung aktiviert werden, nachdem die Verbindung mit dem
Passwort der Stufe 2 hergestellt wurde.

Es erscheint ein Fenster (Bild 61), in dem das neue Passwort ausgewahlt werden kann. Altes und neues Passwort in die
entsprechenden Felder eingeben (max. 8 Zeichen). Auf OK klicken.

Am Ende des Vorgangs Verbindung trennen, um das System neu zu starten.
Falls eine M-A1 Speicherkarte vorhanden ist, wird das neue Passwort auch auf dieser Speicherkarte gespeichert.

'9; Passwortanderung

Alees Passwort

" Passwort Ebene1

Meues Passwort (¥ Passwaort Ebens2

MNeues Passwort eingeben

K sbbrechen |

Bild 61: Passwortanderung
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9.1.12. Priifen des Systems

A WARNUNG

Nachdem das Projekt tiberpriift, in das Modul MSC-CB/MSC-CB-S hochgeladen und alle Sicherheitskom-
ponenten angeschlossen wurden, muss das System auf ordnungsgeméaBen Betrieb gepriift werden.

Dies erfolgt, indem eine Statusanderung fiir jede an MSC angeschlossene Sicherheitskomponente erzwungen wird, um zu
uberpriifen, ob sich der Status der Ausgange auch tatsachlich andert.

Das nachfolgende Beispiel dient der Veranschaulichung des PRUF-Verfahrens:

Wy EUCHNER Safety Designer: Projekt CEE
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Optionen 2

EUCHNER i HEmEmE Y s SE@\N @AOW ¥ X A O Fm:-Name MSC
AOhjedd:E— ~ | Eigenschaft

~ | Eingdnge

~ | Drehzahliiberwachung
~ | Ausgange

+ | Kommentare

FBK_RST1/K7 Culet 2

Bild 62: Prifen des Systems

(t1)  Im normalen Betriebszustand (Verriegelung (INTERLOCK)) ist Inputl geschlossen, Input2 gedffnet und der Ausgang
von INTERLOCK auf den Logikpegel ,High* eingestellt. In diesem Modus sind die Sicherheitsausgange (0SSD1/2) aktiv und
an den entsprechenden Klemmen liegt eine Versorgungsspannung von 24 VDC an.

(t2)  Wenn die Verriegelung (INTERLOCK) physisch gedffnet wird, andert sich der Zustand der Eingange und somit auch
der Ausgange des Blocks INTERLOCK: (AUS = 0 VDC —> 24 VDC); Der Zustand der Sicherheitsausgénge 0SSD1/2
andert sich von 24 VDC in 0 VDC. Wenn diese Anderung erkannt wird, ist die bewegliche Verriegelung (INTERLOCK)
ordnungsgemaB angeschlossen.

24VDC 1

Inl : 0VDC

In2 0VDC | 24VDC

ouT 24 VDC \ oVDC

0SSD1 24VDC i ovDe

OASDE e \ 0VDC
(t1) | (t2)

Bild 63: Zustandsanderung der Ein- /Ausgange des Systems

A\ WARNUNG

» Nahere Informationen zur korrekten Installation der externen Sensoren/Komponenten sind dem
Installationshandbuch zu entnehmen.

» Diese Priifung muss fiir jede Sicherheitskomponente in dem Projekt durchgeflihrt werden.
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9.2. Objektspezifische Funktionsblocke
9.2.1. Ausgangsobjekte
9.2.1.1. Sicherheitsausgange (0SSD)

Die OSSD-Ausgange erfordern keine Wartung. Outputl und Output2 liefern 24 VDC bei einem Eingang von ,1“ (TRUE) bzw.
0 VDC bei einem Eingang von ,0“ (FALSE).

» Jedes OSSD-Paar verfiigt iiber einen entsprechenden Eingang RESTART_FBK. Dieser Eingang muss immer wie im Absatz
RESTART_FBK beschrieben beschaltet sein.

@ Eigenschaft

Q55D
[] Manueller Reset
ut 1 Reset-Typ
Autcmatisch
e i 2 Freigabe Status
e Rickflhrireisiberwachung
ST erzdgerungszeit Schitze (ms)
300

Aktivierung Fehlerausgang

.....

(Objektbeschreibung

Bild 64: 0SSD (Sicherheitsausgange)

Parameter

Manueller Reset: Wenn ausgewahlt, kann bei jeder Anderung des Eingangssignals ein Reset angefordert werden. Ansonsten
folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Manuell Uberwacht
t2
s
=~ 1
RESTART_FBK 1Y RESTART_FBK =
1t R |
DL —l,
QuUT QuUT
t=250 ms 250ms <t1 <5s
t2 = 250ms

Bild 65: 0OSSD Parameter

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht. Bei Auswahl des manuellen Resets uberprift das System nur der
Signaliibergang von O zu 1. Im Falle des lberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 uberpriift.

Freigabe Status: Wenn aktiviert, ist die Beschaltung des OSSD mit einem STATUS moglich.

Riickfiihrkreisiiberwachung: Wenn aktiviert, kann das Zeitfenster fiir die Uberwachung des externen Feedback-Signals (zum
Zustand des Ausgangs) eingestellt werden.

Wenn AUSGANG auf Logikpegel ,High* (TRUE) ist, muss das FBK-Signal innerhalb der eingestellten Zeit beim Logikpegel
,Low" (FALSE) liegen und umgekehrt.

Andernfalls wechselt der Ausgang OUTPUT zum Low-Pegel (FALSE) und der Fehler wird auf dem Basismodul MSC-CB/MSC-
CB-S durch das Blinken der CLEAR-LED fiir den OSSD im Fehler-Modus signalisiert.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, ermoglicht es den Ausgang ERROR_OUT. Wird ein Fehler des externen FBK-
Signals erkannt wird, wechselt der Ausgang in den Logikpegel ,High" (TRUE).
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Das Signal Error OUT wird zuriickgesetzt, wenn eines der folgenden Ereignisse eintritt:
1. Das Aus- und Wiedereinschalten des Systems.
2. Aktivierung des Operators RESET.

0SSD 3 0ssD
ossD . . .
L FBK FBK
FaK L T
Dtk ! Dt fok |
: : e — \
"t fbk I |4
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Bild 66: Beispiel fir OSSD mit korrektem Bild 67: Beispiel fur OSSD mit fehlerhaftem Feedback-
Feedback-Signal: In diesem Fall Signal (Uberschreitung der externen Schaltzeit):
ERROR OUT=FALSE In diesem Fall ERROR OUT=TRUE

OSSD-Riickfiihrkreis nicht angeschlossen: Wenn ausgewahlt, muss der Eingang RESTART_FBK nicht angeschlossen sein.
Ansonsten muss der Riickfiihrkreis direkt an 24V angeschlossen oder (iber die Zwangsoffner zuriickgefiihrt werden
Dieser Parameter ist nur auf folgende Module anwendbar:

» MSC-CB mit Firmware-Version >4.1

» FIBFO2 mit Firmware-Version >0.11

» ACFO4, AC-FO2 mit Firmware-Version >0.7

» AH-FO4S08 mit Firmware-Version >0.1

9.2.1.2. Sicherheitsausgang (Single-Double OSSD)
Der OSSD-Sicherheitsausgang erfordert keine Wartung.
Outputl liefert 24 VDC bei einem Eingang von ,1“ (TRUE) bzw. O VDC bei einem Eingang von ,,0“ (FALSE).

@ Eigenschaft

Single-Double OS5D

Typ Ausgange
Einfach ~
[ Manueller Resst

Reset-Typ
Automatisch

—
Freigabe Status
in Rickfilhrkreistiberwachung
it Verzdgerungszeit Schitze (ms)
gy - emsscaand

200

Aktivierung Fehlerausgang

[ Kein Testimpuls

Singhe Double 0550

Objektbeschreibung

Bild 68: Single-Double OSSD

®» Jeder Ausgang SINGLE_OSSD verfligt iber den entsprechenden Eingang RESTART_FBK. Der Eingang RESTART_FBK
erscheint bei OSSD-Ausgangen der Module MSC-CB-S und FISFO4S nur, wenn der manuelle Reset oder Riickflihrkreis-
uberwachung aktiviert ist. Beim Modul AH-FO4S08 ist der Eingang RESTART_FBK obligatorisch und muss wie im Absatz
RESTART_FBK beschrieben beschaltet sein.

Parameter

Typ Ausgange: Zwei unterschiedliche Arten von Ausgangen stehen zur Auswahl:
» Einzelausgang
» Doppelausgang

92 (Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



E U c H N E R Modulare Sicherhe::sest:;zt;iz:zilt\ltllgg

Mithilfe der Module MSC-CB-S, FIBFO4S, AH-FO4S08 kann der Bediener zwischen folgenden unterschiedlichen Konfigurati-
onen wahlen:

1. Vier OSSD-Funktionsblocke (Einzelausgang)
2. Zwei OSSD-Funktionsblocke (Doppelausgang)
3. Zwei OSSD-Funktionsblocke (Einzelausgang) + ein OSSD-Funktionsblock (Doppelausgang)

) HINWEIS

Bei der Verwendung von einkanaligen OSSDs miissen die OSSD-Ausgange unabhangig sein, um die
Anforderungen der Sicherheitsintegritatsstufe (SIL 3) zu erflllen.

Ausfalle mit gemeinsamer Ursache zwischen den OSSD-Ausgangen miissen durch eine geeignete
Kabelinstallation (d. h. getrennte Kabelwege) ausgeschlossen werden.

FBK_RST3/P7

Output 1

FBK_RST4/P8

Bild 69: Beispiel fiir ein Projekt: 2 Blocke mit Einzelausgang + 1 Block mit Doppelausgang
Nachstehend sind die moglichen Konfigurationen der Module MSC-CB-S, FISFO4S, AH-FO4S08 (2 oder 4 OSSD) abgebildet:

(ul) (v2)

[Rpupn S SRp——

FBK1CH
FBK2 O

Bild 70: Konfiguration der 2-Kanal-Ausgange Bild 71: Konfiguration von 4 Ein-Kanal-Ausgangen
(Kategorie 4) (Kategorie 4)

Manueller Reset: Wenn ausgewahlt, kann bei jedem Abfall des Eingangssignals IN ein Reset angefordert werden. Ansonsten
folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt den Eingangsbedingungen.
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Manuell Uberwacht
t2
«—>,
1
-~ !
Reset | Y Reset | N
1 t S IR ]
R - =
ouT ouT
t=250ms t1 =250 ms
t2=250ms

Bild 72: Manueller/ Uberwachter Reset

Es gibt zwei Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Bei Auswahl des manuellen Resets wird nur der Signallibergang von
0 zu 1 Uberprift. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu O berpriift.
Freigabe Status: Wenn aktiviert, ist die Beschaltung des aktuellen Status von OSSD an jeder Stelle im Diagramm moglich.

Rickfiihrkreisiiberwachung: Wenn aktiviert, kann das Zeitfenster fiir die Uberwachung des externen Feedback-Signals (zum
Zustand des Ausgangs) eingestellt werden.

Wenn AUSGANG auf Logikpegel ,High“ (TRUE) ist, muss das FBK-Signal innerhalb der eingestellten Zeit beim Logikpegel
»Low" (FALSE) liegen und umgekehrt.

Andernfalls wechselt der Ausgang OUTPUT zum Low-Pegel (FALSE) und der Fehler wird auf dem Basismodul MSC-CB durch
das Blinken der CLEAR-LED fiir den OSSD im Fehler-Modus signalisiert.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, ermoglicht es den Ausgang ERROR_OUT. Wird ein Fehler des externen FBK-
Signals erkannt wird, wechselt der Ausgang in den Logikpegel ,High“ (TRUE).

Das Signal Error OUT wird zurlickgesetzt, wenn eines der folgenden Ereignisse eintritt:
1. Das Aus- und Wiedereinschalten des Systems.
2. Aktivierung des Operators RESET MSC-CB.

0SSD 0SSD : 0SSD
FBK FBK FBK :
 fbok mn ' TR
‘ ¥ y
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Bild 73: Beispiel fir OSSD mit korrektem Bild 74 Beispiel fir OSSD mit fehlerhaftem Feedback-Signal

Feedback-Signal: In diesem Fall (Uberschreitung der externen Schaltzeit): In diesem Fall
ERROR OUT=FALSE ERROR OUT=TRUE

Kein Testimpuls: Wenn aktiviert, werden keine Testimpulse Uber den Ausgang ubertragen.

) HINWEIS

Wenn dieser Parameter aktiviert wird, verringert sich der SIL.

OSSD-Riickfihrung nicht angeschlossen: Wenn ausgewahlt, darf die Riickmeldung nicht angeschlossen werden. Wenn nicht
ausgewahlt, muss die Riickmeldung direkt an 24 V oder (iber die Reihe der Offnerkontakte von K1/K2 angeschlossen werden.

) HINWEIS

Dieser Parameter gilt nur fiir das Modul AH-FO4S08, Firmware-Version >0.1.
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9.2.1.3. Signalausgang (STATUS)

Mit dem STATUS-Ausgang kann jeder Punkt im Diagramm uberwacht werden, indem dieser mit dem Eingang In verbunden
wird. Der Ausgang liefert 24 VDC bei einem Eingang von ,1“ (TRUE) bzw. O VDC bei einem Eingang von ,0“ (FALSE).

@ Eigenschaft
STATUS

Cbjektbeschreibung

STATUS
o

Bild 75: Status

FAN Wichtig!

Der STATUS-Ausgang erreicht nur den SIL 1 / PL ¢ Performance Level.

9.2.1.4. Feldbusausgang (FIELDBUS PROBE)
Mit diesem Element kann der Status eines beliebigen Punkt des Diagramms auf dem Feldbus angezeigt werden.

Um Anderungen am Ausgang vorzunehmen, muss das jeweilige Bit ausgewahit werden. Die folgende Tabelle zeigt die max.
Anzahl der Sensoren.

Basismodul Firmware Feldbusmodul Anz. Sensoren
MSC-CB-S >2.0 max. 32
MSC-CB-S <2.0 max. 16
MSC-CB unabhéngig max. 16

Tabelle 65: Max. Anzahl der Sensoren am Feldbusausgang

Die Zustande werden auf dem Feldbus mit vier Bytes dargestellt. (Nahere Informationen sind der Betriebsanleitung Feldbus-
Module zu entnehmen.)

@ Eigenschaft
FIELCBUS FROBE

000
54BN S
oooogg

it

Bild 76: Feldbusausgang

AN Wichtig!

Der Feldbusausgang ist kein Sicherheitsausgang.
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9.2.1.5. Relais (RELAY)

Bei dem Ausgangsrelais handelt es sich um einen Relaisausgang mit SchlieBer-Kontakt. Die Relaisausgange sind geschlossen,
wenn der Eingang IN gleich ,1“ (TRUE) ist, ansonsten sind die Kontakte gedffnet (FALSE).

Parameter
Kategorie: Es gibt drei verschiedene Kategorien von Relaisausgangen:

Kategorie 1. Ausgange mit einem Relais der Kategorie 1. Jedes Modul AZF0O4 / AZ-FO408 kann bis zu vier Ausgange
aufweisen.

Eigenschaften:

» Interne Relais werden iberwacht.

» Externe Riickfiihrkreiskontakte (EDM, Priifung FBK 1-4) werden nicht verwendet (nicht benétigt fiir Kategorie 1)

» Jeder Ausgang ist als manueller oder automatischer Start einstellbar.

'_\ | Eigenschaft
RELAY

Kategorie

Kategorie 1 “

et -+ Reset-Typ

Manuell ~

Freigabe Status
Rickfuhrkreistberwachung
Alctivierung Fehlerausgang

Objektbeschreibung

Bild 77: Relaisausgang

Verwendungsbeispiel mit externem Relais Verwendungsbeispiel mit nur internem Relais
MSC-CB AZFO4 VD& MSC-CB A7-FO4
! voc
! : 1 ! :
- EHEHEH cr— - [T
. CAT4 CAT1  CAT1 | K | | 5
: ‘ ! CAT4 CAT1 |
. I
- ACIDC
)|
Ki4

Bild 78: Verwendungsbeispiele

Kategorie 2. Ausgange mit einem Relais der Kategorie 2 mit OTE (Output Test Equipment) Ausgéangen. Jedes Modul AZ-
FO4/ AZFO408 kann bis zu vier Ausgéange aufweisen.

OTE: Der Ausgang OTE (Output Testing Equipment) ist normalerweise ,1“ (TRUE), auBer wenn ein interner Fehler oder eine
Storung im Zusammenhang mit dem RUckfiihrkreis von externen Schiitzen vorliegt (FALSE).

Eigenschaften:

» Interne Relais werden immer Uberwacht.

» Uiberwachte externe Riickfiihrkreiskontakte (EDM).

» Der Ausgang kann als manueller oder automatischer Neustart konfiguriert werden.Die Riickfiihrkreisiiberwachung (EDM)
kann bei manuellem Start nicht aktiviert werden, nur bei automatischem Start. Wird dennoch der manuelle Start mit
Riickflhrkreisiiberwachung gewiinscht, muss eine spezielle Logik verwendet werden. (siehe nachfolgenden Hinweis)
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@ Eigenschaft
RELAY

Kategarie
Kategorie 2+
[] Manueller Reset

Reset-Typ
Automatisch

A
g TV Freigabe Status
oy 2
'—W Ruckfuhrkreisiberwachung
wia \erzégerungszeit Schitze (ms)

200

[] Aktivierung Fehlerausgang

Cbjektbeschreibung

Bild 79: Relaisausgang Kat. 2

Ausgang der Testeinrichtung (OTE - Output Test Equipment)

» Aktivierung: Dies ist n6tig bei Konfigurationen der Kategorie 2 fiir die Meldung gefahrlicher Ausfalle
gemaB EN 13849-1: 2006 / DAM1 (in Vorbereitung).

» OTE-Ausgang: normalerweise EIN.
Bei Fehler der internen Rickflihrung oder der Rickfuhrkreisuberwachung (EDM) -> AUS.
Dieses Signal ermoglicht gefahrbringende Bewegungen zu stoppen oder zumindest den Fehler dem Bediener anzuzei-
gen.

Benutzung des automatischen Starts (A) oder manuellen Starts (B) (Kategorie 2)

SOLID STATE DEVICE

Input 1 (MSC-CE) /B17

USER RESTART
MANUAL

FBK_RST1/BS

[ Connect the EDM Feedhackl

Input 2 (M5C-CE) /B19

SOLID STATE DEVICE

Input 4 (M5C-CE) /B20
Input 5 (MSC-CE) /B21

FBK_RST2/BE6 '—

Connect the restart button
Not shown in this drawing

Bild 80: Verwendung des automatischen oder manuellen Starts
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Kategorie 4. Ausgange mit zwei Relais der Kategorie 4. Jedes Modul AZ-FO4/ AZ-FO408 kann bis zu zwei Ausgange diesen
Typs aufweisen. Bei diesem Ausgang werden die Relais paarweise angesteuert.

Eigenschaften:

» 2 zweikanalige Ausgange.

» Zweifache interne Relais werden (iberwacht.

» Der Ausgang kann als manueller oder automatischer Neustart konfiguriert werden.

@ Eigenschaft
RELAY

Kategarie

Kategorie 4

[] Manueller Reset

|

' Reset-Typ
Automatisch
Freigabe Status
Ruckfuhrkreisiberwachung

Werzdgerungszeit Schitze (ms)
300
[] Aktivierung Fehlerausgang

Objektbeschraibung

Bild 81: Relaisausgang Kat. 4

) HINWEIS

Um das Ergebnis der Berechnung des PL nicht zu beeinflussen, missen die Eingange (Sensoren oder
Sicherheitskomponenten) einer gleichwertigen oder hoheren Kategorie entsprechen als die anderen
Gerate in der Kette.

Beispiel fiir Einsatz nur mit dem internen Relais Beispiel fiir Einsatz mit externen
und Uberwachten Magnetventilen Schiitzen mit Rickflihrung
MSC-CB M-FOA Vnc mEEEsrEEEr s EEEEEEEEEIEEEEEEE I EEESEEIEEEEEEEEEEE MSC-CB AZ-F04
ki |

K1

CAT4 CAT4

CAT4

FBK

Bild 82: Verwendungsbeispiele
Manueller Reset: Wenn ausgewahlt, kann bei jedem Abfall des Eingangssignals IN ein Reset angefordert werden. Ansonsten
folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset; Manuell und Uberwacht. Bei Auswahl des manuellen Resets wird nur der Signaliibergang von
0 zu 1 Uberpruft. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zurtick zu O Gberpriift.

Freigabe Status: Wenn aktiviert, ist die Beschaltung des aktuellen Status der Relaisausgange mit einem STATUS moglich.

Lesen externer Schiitze aktivieren: Wenn aktiviert, kdnnen die Schaltzeiten externer Schitze gelesen und uberpriift werden:
» Bei Kategorie 1 kann die Uberpriifung der externen Schiitze nicht aktiviert werden.
» Bei Kategorie 4 ist die Uberpriifung externer Schiitze immer aktiviert.
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Riickfiihrkreisiiberwachung: Wenn ausgewahlt, wird die Verzogerungszeit iberwacht. Diese Option ist bei Kategorie 1 nicht
verfiigbar und bei Kategorie 4 obligatorisch.

Verzogerungszeit externe Schiitze (ms): Maximal Verzogerung einstellen, die durch die externen Schiitze bewirkt werden
darf. Mit diesem Wert kann die maximale Verzogerung zwischen dem Schalten der internen Relais und dem Schalten der
externen Kontakte (bei Aktivierung und Deaktivierung) iiberpriift werden.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, ermoglicht es den Ausgang ERROR_OUT. Wird ein Fehler des externen FBK-
Signals erkannt wird, wechselt der Ausgang in den Logikpegel ,High" (TRUE).

Das Signal Error OUT wird zurlickgesetzt, wenn eines der folgenden Ereignisse eintritt:
1. Das Aus- und Wiedereinschalten des Systems.
2. Aktivierung des Operators RESET MSC-CB.

e RELAY 0SSD
RELAY
' |I i E
FBK FBK ' FBK
5 _fbk i {_fok t_fbk
ERROR OUT ’— i
ERROR OUT ERROR OUT
Bild 83: Beispiel fur RELAY [RELAIS] mit korrektem Bild 84 Beispiel fiir RELAY [RELAIS] mit fehlerhaftem
Feedback-Signal: In diesem Fall ERROR Feedback-Signal (Uberschreitung der externen
OUT=FALSE Schaltzeit): In diesem Fall ERROR OUT=TRUE
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9.2.2. Eingangsobjekte
9.2.2.1. Not-Halt (E-STOP)

Mit dem Funktionsblock E-STOP kann der Eingangsstaus einer Not-Halt-Vorrichtung tiberpriift werden. Wenn die Not-Halt-Taste
gedriickt wurde, ist der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
E-STCP

Typ Eingange

wtput | Zweikanalig NC «

] |

Manueller Rezet

Reset-Typ
Uberwacht =

Tectauzgange
Zngeng

Test lbeim Start

Filter (mz)
3

Gleichzeitigkeitsprafung
Gleichzeitigkeit (ms)
10

Aktivierung Fehlerausgang

Objektbeschreibung
Bild 85: Not-Halt

Parameter

Eingangstyp:

» Einkanaliger NC — erméglicht den Anschluss von Not-Halt-Vorrichtungen mit einem Offner-Kontakt

» Zweikanaliger NC — ermdglicht den Anschluss von Not-Halt-Vorrichtungen mit zwei Offner-Kontakten.

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung des Not-Halts ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht*. Bei Auswahl des manuellen Resets iiberpriift das System nur den
Signaliibergang von O zu 1. Im Falle des Gberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 Uberprift.

E-STQP — 2
A >
weura '8
e - - 1 2
Manuell Uberwacht T Jour rest n <
- =
t2
-
1
-\\ !
Reset Y Reset | - . - ) -
1 1 1 COMNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
' O ot V—
’ ' E=STCP
ouT out— 1| o B o
t=250 ms t1 > 250 ms oo [ [Pt o =]
2 =250 ms = o |nPuT (n+1) -g
=
T QUT TEST (n+1) (@)
ST our rest n 4]
— =
Bild 86: Not-Halt manueller/ liberwachter Reset Bild 87: Anschlussbeispiel Not-Halt
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A\ Wichtig!

Wenn die manuelle Riickstellung (Reset) aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet wer-
den. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir den
Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an den Not-Halt-Einrichtung gesendet
werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden.
Hierzu missen die Prifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfligbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der externen Komponente (Not-Halt) durchgefiihrt. Diese
Prifung erfolgt durch Driicken und Loslassen des Not-Halts, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den
Ausgang zu aktivieren. Diese Priifung wird nur beim Anlauf der Maschine angefordert (beim Einschalten des Moduls).

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale, die vom Not-Halt eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt
werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtansprechzeit
des Moduls aus.

Gleichzeitigkeitspriifung: Wenn aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der vom Not-Halt eingehenden Signale
freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximale
Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden Signale festgelegt, die vom Not-Halt ausgehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.
Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.

9.2.2.2. Verriegelung (INTERLOCK)

Durch den Funktionsblock VERRIEGELUNG wird der Eingangsstatus einer beweglichen Schutzeinrichtung oder einer Schutztiir
uberpriift. Ist die bewegliche Schutzeinrichtung oder die Schutztlir gedffnet, entspricht der Ausgang OUTPUT , 0 (FALSE),
andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

@ Eigenschaft
INTERLCCK

Typ Eingénge

Zweikanalig NC  «

I@ ﬁ INTERLOCK
In

Manueller Reset

Fez=t-Tyo

Uberwacht ~

= | |

Testausgénge
Mo Test ¥ | Eingang 1
Mo Test “ | Eingang 2
Jest beim Start

! {1
=
(] B
1
fn
=
¥
.
=8
[Ts]
-
It
i
(8]
&1
=
i,
[+
3
[1s]

Bild 88: Verriegelung
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Parameter

Eingangstyp:
» Zweifacher NC — erméglicht den Anschluss von Komponenten mit zwei Offner-Kontakten.
» Zweifacher NC/NO — erméglicht den Anschluss von Komponenten mit einem Offner- und einem SchlieBer-Kontakt.

) Wichtig!

®» Bei inaktivem Eingang (Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE)) wie folgt anzuschlieBen;
» NO-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN1 zugewiesen wurde.
» NC-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN2 zugewiesen wurde.

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung der beweglichen Schutzeinrichtung bzw. der Schutztiir ein Reset
angefordert werden. Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets Uberprift das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 Uberpruft.

Manuell Uberwacht
INTERLOCK
2

“— 0__r_o INPUT n =
| 1 — =
=~ | o o INPUT (n+1) '8
Reset i Y Reset i RS [ | =
it 1ot yr— | [our TEST (e g
ouT ol ——— 1| SEL QUT TEST n =

t=250 ms t1 > 250 ms

t2 =250 ms
Bild 89: Verriegelung manueller/ (iberwachter Reset Bild 90: Anschlussbeispiel Verriegelung

AN Wichtig!

Wenn die manuelle Riickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigbaren Priifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Prifung beim Einschalten der externen Komponente durchgefihrt. Diese Priifung
erfolgt durch Offnen der beweglichen Schutzeinrichtung oder der Schutztiir, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzu-
flihren und den Ausgangt zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies ermoglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schitzen eingehen. Der Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Gleichzeitigkeitspriifung: Wenn aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der von den externen Kontakten ein-
gehenden Signale freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximale
Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden verschiedenen Signale, die von externen Kontakten ausgehen, festgelegt.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.3. Einkanalige Verriegelung (SINGLE INTERLOCK)

Durch den Funktionsblock EINKANALIGE VERRIEGELUNG wird der Eingangsstatus einer beweglichen Schutzeinrichtung oder
einer Sicherheitstlr Gberpriift. Ist die bewegliche Schutzeinrichtung oder die Schutztiir geoffnet, entspricht der Ausgang
OUTPUT ,,0" (FALSE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

@ Eigenschaft
SINGLE IMTERLOCK
hianueller Resst

SINGLE

INTERLOCK Reset-Typ

L Uberwacht ~
A In1
Reset Testausgange

Mo Test * | Eingang 1
Test beim Start

Filter (ms)

Aktivierung Fehlerausgang

Objektizeschreibung

Bild 91: Einkanalige Verriegelung

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung der beweglichen Schutzeinrichtung bzw. der Schutztiir ein Reset
angefordert werden. Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets tberprift das System nur den
Signaliibergang von O zu 1. Im Falle des lberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 uberpriift.

Manuell Uberwacht
12
—
= \\ :
Reset 1y Reset LT :
1 t R |
I LU
ouT ouT
t=250ms t1 =250 ms
t2 =250 ms
Bild 92: Einkanalige Verriegelung manueller/ iiberwachter Reset

AN Wichtig!

Wenn die manuelle Riickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Prifung beim Einschalten der externen Komponente durchgefuhrt. Diese Priifung
erfolgt durch Offnen der beweglichen Schutzeinrichtung oder der Schutztiir, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzu-
flihren und den Ausgangt zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies ermoglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schiitzen eingehen. Der Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.4. Zuhaltungsiiberwachung (LOCK FEEDBACK)

Mit dem Funktionsblock ZUHALTUNGSUBERWACHUNG wird der Zustand der Eingénge einer Zuhaltung fiir eine bewegliche
Schutzeinrichtung oder eine Schutztir tberprift. Wenn die Eingange melden, dass die Zuhaltung verriegelt ist, entspricht
der Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
LOCK FEEDBACK

LOCK FEEDBACK

Typ Eingénge

Zweikanalig NC

Testausgange

No Test » | Eingang 1
Mo Test = | Eingang 2

Filter (ms)

Gleichzeitigkeitsprafung
Gleichzeitigkeit (ms)
10 ||

L

Aktivierung Fehlerausgang

Chjektbeschreibung
Bild 93: Zuhaltungsiiberwachung

Parameter

Eingangstyp:

» Einkanaliger NC — erméglicht den Anschluss von Komponenten mit einem Offner-Kontakt.

» Zweikanaliger NC — ermoglicht den Anschluss von Komponenten mit zwei Offner-Kontakten.

» Zweikanaliger NC/NO — ermdglicht den Anschluss von Komponenten mit einem Offner- und einem SchlieBer-Kontakt.

) Wichtig!

=» Beiinaktivem Eingang (Zuhaltung entriegelt, Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE)) wie folgt anzuschlieBen:
» NO-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN1 zugewiesen wurde.
» NC-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN2 zugewiesen wurde.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Prifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Prifung konnen Kurzschlisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigbaren Prifausgangssignalen).

Filter (ms): Dies ermoglicht das Filtern der Signale, die von den externen Kontakten eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Gleichzeitigkeit aktivieren: Wenn aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der von der externen Kontakten
eingehenden Signale freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximale
Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden verschiedenen Signale festgelegt, die von den externen Kontakten eingehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.5. Schliisselschalter (KEY LOCK SWITCH)

Mit dem Funktionsblock SCHLUSSELSCHALTER wird der Eingangsstatus eines manuellen Schliisselschalters tiberpriift. Ist
der Schliissel nicht gedreht, entspricht der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
KEY LOCK SWITCH

| KEY LOCK

Typ Eingédnge

Iweikanalig NO -
Manusller Reset

Reset-Typ

=] |

Uberwacht

Testausgénge

Mo Test = | Eingang 1

Ma Test = | Eingang 2

Test beim Start
Filter (ms)

3

Gleichzeitigkeitsprifung
Gleichzeitigkeit (ms)

10

Aktivierung Fehlerausgang

Objektbeschreibung

Bild 94: Schliisselschalter

Parameter
» Einkanaliger NO — ermoglicht den Anschluss von Komponenten mit einem SchlieBer-Kontakt
» Zweikanaliger NO — ermdglicht den Anschluss von Komponenten mit zwei SchlieBer-Kontakten.

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung des Befehls ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht*. Bei Auswahl des manuellen Resets iiberpriift das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 uberpriift.

ENi\ELE | L)
| =
E INPUT n o
1 (=]
. | =
Manuell Uberwacht S | Jour TEST n 8
| =
t2
-
- |
Reset Y Reset ~
V — : I ] — CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
Wt LN
ouT ouT — 1 ABLE
t=250 ms t1 > 250 ms +5 i o
t2 =250 ms — .g
[ | |INPUT (n+1) o
|| =
OUT TEST (n+1) Q
THR %}
| |our TEST A >
Bild 95: Schliisselschalter manueller/ iiberwachter Reset Bild 96: Anschlussbeispiele Schliisselschalter
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FAN Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir den Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu mussen die Prifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigharen Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der externen Komponente durchgeftihrt. Diese Prifung
erfolgt durch Offnen und Aktivieren des Schliisselschalters, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den
Ausgang Output zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies erméglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schiitzen eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Gleichzeitigkeitspriifung: Wenn aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der von den externen Kontakten ein-
gehenden Signale freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximale
Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden verschiedenen Signale, die von externen Kontakten eingehen, festgelegt.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.6. BWS (ESPE: optoelektronisches Sicherheits-Lichtgitter bzw. Sicherheits-Laserscanner)

Mit dem Funktionsblock BWS wird der Eingangsstatus eines optoelektronischen Sicherheits-Lichtgitters (oder Sicherheits-
Laserscanners) iberprift. Wenn der durch das Lichtgitter geschiitzte Bereich unterbrochen wird (Ausgange des Lichtgitters
FALSE), entspricht der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE). Ist der Bereich hingegen frei und die Ausgange ,1“ (TRUE), ist der
Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
ECPE
IManueller Rezet

it |Reset-Ty

ros Uberwacht -

] |

Tect beim Start

Filt=r (ms)

3

Gleichzeitigkeit (mz)
0 [}
i
Aktivierung Fehlerausgang

Ohjektbeschreibung

Bild 97: BWS

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Unterbrechung des durch das Sicherheits-Lichtgitter geschiitzten Bereichs
ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets tberprft das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
O uberpriift.

Manuell Uberwacht
2 ]

— al [T}

' ) | =

- 1 L || o

N H (=]

Reset i Y Reset \ ; ‘\*.' S

LI LK 0SSD1 [ [weur n 9

ouT | ouT | 0SSD2 | | INPUT (n+1) =
t=250 ms t1 > 250 ms
2 =250 ms

Bild 98: BWS manueller/ Uberwachter Reset Bild 99: Anschlussbeispiel BWS

FAN Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

Die OUT-TEST-Signale konnen im Falle des statischen Sicherheitsausgangs ESPE nicht verwendet werden, da die Test-Signale E
bon der BWS generiert werden.

Test beim Start: Falls aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten des Sicherheits-Lichtgitters durchgefiihrt werden. Diese
Prifung erfolgt durch Belegen und Raumen des durch das Sicherheits-Lichtgitter geschiitzten Bereichs, um eine vollstandi-
ge Funktionspriifung durchzufiihren und den Ausgang zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim
Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale, welche vom Sicherheits-Lichtgitter eingehen. Dieser Filter kann zwischen 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung
der Gesamtansprechzeit des Moduls aus.
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Gleichzeitigkeitspriifung: Falls aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der vom Sicherheits-Lichtgitter einge-
henden Signale freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximal
zulassige Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden verschiedenen Signale festgelegt, die vom Sicherheits-Lichtgitter
eingehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.
Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.

9.2.2.7. Sicherheits-FuBschalter (FOOTSWITCH)

Mit dem Funktionsblock FUSSSCHALTER wird der Eingangsstatus eines Sicherheits-FuBschalters Uberpriift. Ist der FuBschalter
nicht gedriickt, entspricht der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
FOOTSWITCH
Typ Eingédnge
vipet | Zweikanalig NC =
Manueller Rezet

Rezet-Typ

] |

U perwacht -

H

Testausgénge

Mo Test [ Eingang 1

Mo Test = | Eingang 2

Test beim Start

Z M

itter (mz)

>
Gleichzeitigkeitsprafung
Gleichzeitigkeit (ms)

10

Aktivierung Fehlerausgang

Chjektbeschreibung
Bild 100:  Sicherheits-FuBschalter

Parameter

Eingangstyp:

» Einkanaliger NC — erméglicht den Anschluss von Komponenten mit einem Offner-Kontakt.

» Einkanaliger NO — ermoglicht den Anschluss von FuBschaltern mit einem SchlieBer-Kontakt.

» Zweikanaliger NC — ermoglicht den Anschluss von FuBschaltern mit zwei Offner-Kontakten.

» Zweikanaliger NC/NO — ermoglicht den Anschluss von FuBschaltern mit einem Offner- und einem SchlieBer-Kontakt.

) Wichtig!

®» Bei inaktivem Eingang (Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE)) wie folgt anzuschlieBen:
» NO-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN1 zugewiesen wurde.
» NC-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN2 zugewiesen wurde.

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung des Sicherheits-FuBschalters ein Reset angefordert werden.
Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.
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Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets tberprft das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 uberpriift.

FOOTSWICH )
1 ] =
o © INPUT n -
1 (o]
. || >
Manuell Uberwacht UL four sty 9
|| =
t2
-
1
-\\ !
Reset Y Reset |
R A— : R — CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
- R I
ouT L0 i — FOOTSWICH
t=250 ms t1 > 250 ms aTs e - o
= 1 | =)
2=250ms o © | |meut (i) '8
|| =
ot || QUT TEST (n+1) (l}J]
nr
OUT TEST n >
Bild 101: Sicherheits-FuBschalter manueller/ (iberwachter Reset Bild 102: Anschlussbeispiele
Sicherheits-FuBschalter

AN\ Wichtig!

Wenn die manuelle Riickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Prifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der externen Komponente durchgefiihrt. Diese Priifung
erfolgt durch Driicken und Loslassen des FuBschalters, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den Aus-
gang zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies ermdglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schiitzen eingehen. Dieser Filter kann zwischen 3
bis 250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Gleichzeitigkeitspriifung: Wenn aktiviert, wird die Priifung auf gleichzeitige Schaltung der von den externen Kontakten ein-
gehenden Signale freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Mit diesem Wert wird die maximale
Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden unterschiedlichen Signale, die von externen Kontakten ausgehen, festgelegt.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.8. BA-WAHL (Betriebsartenwahl (MOD-SEL))

Mit dem Funktionsblock BA-WAHL wird der Status der Eingange eines Betriebsartenwahlschalters (bis zu 4 Eingange) iber-
prift. Wenn nur einer der Eingange IN ,1“ (TRUE) ist, ist der entsprechende Ausgang OUTPUT ebenfalls ,1“ (TRUE). In allen
anderen Fallen, d. h. wenn alle Eingange IN ,,0“ (FALSE) sind oder mehr als ein Eingang IN ,1“ (TRUE) ist, sind alle Ausgange
OUTPUT , 0" (FALSE).

@ Eigenschaft
MOD-SEL
Typ Eingénge
MOD-SH 1 Vierfachschalter ~
= in 1 ::j Filter (m]
Binz /" o er (ms)
>|I’|.3 o— o= 2
[>in4 E =e -
Gleichzeitigkeit (ms)

1000
Aktivierung Fehlerausgang

Chbjektbeschreibung

Bild 103:  BAWahl

Parameter

Eingangstyp:

» Doppelschalter — ermoglicht den Anschluss von Betriebsartenwahlschaltern mit zwei Schalterstellungen.
» Dreifachschalter — ermdglicht den Anschluss von Betriebsartenwahlschaltern mit drei Schalterstellungen.
» Vierfachschalter — erméglicht den Anschluss von Betriebsartenwahlschaltern mit vier Schalterstellungen.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale, die vom Betriebsartenwahlschalter eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Gleichzeitigkeit (ms): Ist immer aktiviert. Bestimmt die maximal zulassige Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der verschie-
denen Signale, die von den externen Kontakten des Gerats eingehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.9. Lichtschranke (PHOTOCELL)

Mit dem Funktionsblock LICHTSCHRANKE wird der Status der Eingange einer optoelektronischen Sicherheits-Lichtschranke
uberpriift.

Wenn der Strahl der Lichtschranke abgedeckt ist (Ausgang der Lichtschranke FALSE), ist der Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE).
Wenn der Strahl hingegen nicht abgedeckt ist (Ausgang der Lichtschranke TRUE), ist der Ausgang OUTPUT ,,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
PHOTOCELL

:“ PHOTOCELL
Manueller Reset

Reset-Ty

Uberwacht

=]

Testausgénge

.
Test beim Start

Filter (ms)
3

Aktivierung Fehlerauzgang

Chjektbeschreibung

Bild 104: Lichtschranke

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung der Sicherheits-Lichtschranke ein Reset angefordert werden.
Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets tberpruft das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 Uberpriift.

Manuell Uberwacht
2 0
< =: (_O) %
! 2 | L
Reset Y Reset ' =~ a — =
' O ot V— H
- f— QuT INPUT n =
ouT L 1 — TEST :ou TEST n
t=250 ms 11> 250 ms ()
2 =250 ms
Bild 105: Lichtschranke manueller/ (iberwachter Reset Bild 106:  Anschlussbeispiel Lichtschranke

) Wichtig!

» Ein Testausgang ist obligatorisch und kann durch einen der 4 méglichen OUT_TEST-Ausgange aus-
gewahlt werden.

» Achtung: Im Fall der Aktivierung des RESET muss daflir der direkt nachfolgende Eingang verwen-
det werden. Bsp.: Wird INPUT1 flir den Funktionsblock verwendet, muss INPUT2 fiir den RESET
verwendet werden.

» Die Reaktionszeit der Lichtschranke muss >2 ms und <20 ms betragen.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an den Priifeingang der Lichtschranke
gesendet werden sollen.

Durch diese zusatzliche Priifung kdnnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden. Hierzu miissen
die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfligbaren Priifausgangssignalen).
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Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der externen Komponente durchgefiihrt. Diese Priifung
erfolgt durch Abdecken und Freigeben der Sicherheitslichtschranke, um eine vollstandige Funktionsprifung durchzufiihren
und den Ausgang zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies erméglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schiitzen eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.10. Zweihandsteuerung (TWO-HAND)
Mit dem Funktionsblock ZWEIHAND wird der Status der Eingange eines Zweihand-Steuerschalters Uberpriift.

Wenn beide Drucktaster gleichzeitig (innerhalb von max. 500 ms) gedriickt werden, ist der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE),
wobei dieser Status bis zum Loslassen der Drucktaster anhalt. Andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,,0“ (FALSE).

~ | Eigenschaft
TWO-HAND

Typ Eingdnge
Testausgéngs
Eingang 1
@ Eingang 2

Test beim Start

Filter {ms)
3

Aktivierung Fehlerauzgang

Ohbjektbeschreibung

Bild 107: /weihandsteuerung

Parameter

Eingangstyp:

» Zweikanaliger NO — ermoglicht den Anschluss eines Zweihandschalters mit einem SchlieBer-Kontakt fiir jeden Taster
(EN 574111 A).

» Vierfacher NC/NO - ermdglicht den Anschluss eines Zweihandschalters mit einem zweikanaligen Offner/SchlieBer-Kon-
takt fiir jeden Taster (EN 574 1l C).

) Wichtig!

®» Bei inaktivem Eingang (Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE)) wie folgt anzuschlieBen:
» NO-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN1 zugewiesen wurde.
» NC-Kontakt an Klemme, die dem Eingang IN2 zugewiesen wurde.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Priifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale ausgewahlt werden.

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Prifung beim Einschalten der externen Komponente (Zweihandsteuerung) durch-
gefihrt werden. Diese Prifung erfolgt durch das gleichzeitiges Driicken (innerhalb von max. 500 ms) und Loslassen der
beiden Taster, um eine vollstandige Funktionsprifung durchzufiihren und den Ausgang zu aktivieren. Diese Prifung ist nur
beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Eingangssignale. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt werden und beseitigt
ein etwaiges Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtansprechzeit des Moduls aus. E

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.11. NETWORK_IN

Dieser Funktionsblock stellt die Schnittstelle des Eingangs eines Netzwerkanschlusses her, indem im Ausgang OUTPUT ein
,1“ (TRUE) erzeugt wird, wenn der Logikpegel ,High“ ist, andernfalls wird ,0“ (FALSE) eingestellt.

@ Eigenschaften

METWORK_IM

NETWORK_IN

llnput1 (M1) /P17 #_I_ 3'._-

utput
llnput 2 (M1) /P18 1

Bild 108: ~ NETWORK_IN

Parameter

Eingangstyp:

» Einkanalig — ermoglicht den Anschluss der Signalausgange eines weiteren MSC-CB Basismoduls.

» Zweikanalig — ermoglicht den Anschluss der OSSD-Ausgange eines weiteren MSC-CB Basismoduls.

Filter (ms): Ermaglicht das Filtern der Signale, die von einem weiteren Modul MSC-CB Basismoduls eingehen.

Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt werden. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtan-
sprechzeit des Moduls aus.

) Wichtig!

=» Dieser Eingang kann nur dem Basismodul MSC-CB zugeordnet werden.

®» Er muss verwendet werden, wenn die OSSD -Ausgange eines MSC-Systems mit den Eingangen eines
nachgeschalteten MSC-Systems oder zusammen mit dem Operator NETWORK verbunden werden.

114 (Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



E U c H N E R Modulare Sicherhe:::st:;iziz:lgeilt\ltllgg

9.2.2.12. SENSOR

Mit dem Funktionsblock SENSOR wird der Eingangsstatus eines Sensors (kein Sicherheitssensor) liberpriift. Wenn der Strahl
des Sensors abgedeckt ist (Ausgang des Sensors FALSE), ist der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE). Wenn der Strahl hingegen
nicht belegt ist und der Ausgang des Sensors ,1“ (TRUE), ist der Ausgang OUTPUT , 1“ (TRUE).

» | Eigenschaft
SENSOR

Manusller Reset

utput

e |Rezet-Ty
Uberwacht

Testausgénge

Eingang 1

Test beim Start

[ |

Filter (ms)
3

Aktivierung Fehlerausgang

Chjektbetchreibung
Bild 109:  Sensor

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Belegung des durch den Sensor geschiitzten Bereichs ein Reset angefordert
werden. Ansonsten folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets uberprft das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 Uberpriift.

FAN Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Input1 fiir den Funktionsblock
verwendet wird, muss Input2 fiir den Reset-Eingang verwendet werden.

Manuell Uberwacht
t2
]
1
-~ !
Reset . Reset . Y
1 t 1 YW/
] -
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Bild 110: Sensor manueller/ iiberwachter Reset
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Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an den Sensor gesendet werden
sollen. Durch diese zuséatzliche Priifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden. Hierzu
miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfligbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Prifung beim Einschalten des Sensors durchgeflihrt. Diese Prifung erfolgt durch
Belegen und Freigeben des durch den Sensor geschiitzten Bereichs, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und
den Ausgang Output zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies ermoglicht das Filtern der Signale, die vom Sensor eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt
werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtan-
sprechzeit des Moduls aus.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.13. Schaltmatte (S-MAT)

Mit dem Funktionsblock Schaltmatte wird der Eingangsstatus einer Schaltmatte iberpriift. Wenn eine Person auf der FuBmat-
te steht, ist der Ausgang OUTPUT ,0“ (FALSE), andernfalls, d. h. bei freier FuBmatte, ist der Ausgang OUTPUT , 1“ (TRUE).

» | Eigenschaft

S-MAT

Manusller Recet

R | Reset-Ty)
Testausgéngs

Eingang 1
Eingang 2

Tect beim Start

o] |

Filter (ms)
Aktivierung Fehlerausgang
Chjektbeschreibung

Bild 111: Schaltmatte

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung der Schaltmatte ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt
die Aktivierung des Ausgangs direkt den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets Uberpruft das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
O Uberpruft.

) Wichtig!

=» Wenn die manuelle Riickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden,
der auf die durch den Funktionsblock belegten Eingédnge folgt. Beispiel: Wenn Input1 und Input?2 fiir
den Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

=» Die Verwendung von zwei Testausgangen ist obligatorisch. Jeder OUT-TEST-Ausgang kann nur mit
einem Schaltmatteneingang verbunden werden (die Parallelschaltung von zwei Eingangen ist nicht
zulassig).

» Der Funktionsblock Schaltmatte kann nicht fiir zweidrahtige Komponenten und Abschlusswider-
stande verwendet werden.

Manuell Uberwacht
o ||
—_— — o %
| INPUT n

S ! S—MAT R | 3

Reset Y Reset | <~ ? | =

it R e— NPUT (nt1) Q

LN f— s

Lo 1 — our — | —:m_: OUT TEST (n+1)
t=250 ms t1 = 250 ms S OUT TEST n
2 =250 ms
Bild 112: Schaltmatte manueller/ iiberwachter Reset Bild 113:  Anschlussbeispiel Schaltmatte
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Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Priifausgangssignale an die Kontakte der Schaltmatte
gesendet werden sollen. Durch diese Priifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden.
Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigharen Priifausgangssignalen). Die Priifsignale
sind obligatorisch.

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Prifung beim Einschalten der externen Komponente durchgeflihrt. Diese Prifung
erfolgt durch Betreten und Freigeben der Schaltmatte, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den Ausgang
zu aktivieren. Dies ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Dies ermoglicht das Filtern der Signale, die von den externen Schiitzen eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis
250 ms eingestellt werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der
Gesamtansprechzeit des Moduls aus.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.14. Schalter (SWITCH)

Mit dem Funktionsblock SWITCH wird der Eingangsstatus eines Drucktasters oder Schalters (KEIN SICHERHEITSSCHALTER)
uberprift. Ist der Drucktaster gedriickt, entspricht der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT
,0" (FALSE).

~ | Eigenschaft
SWITCH
lanusler Reset

Fezet-Ty
Uberwacht

| |

Testausgénge
Mo Test = | Eingang 1
Test beim Start

Filter (ms)
-1

[¥] Aktivierung Fehlerausgang

Objektbeschreibung

Bild 114: Schalter

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung des Gerats ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell* und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets Uberprift das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
0 uberpriift.

Manuell Uberwacht
t2
"
1
-~ !
Reset i Y Reset . Y
1 t 1 YW/
] -
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Bild 115: Schalter manueller/ iiberwachter Reset

FAN Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Input1 flr den Funktionsblock
verwendet wird, muss Input2 fiir den Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Prifausgangssignale an den Schalter gesendet werden
sollen. Durch diese zusatzliche Priifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden. Hierzu
mussen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfligbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Anlauf des Schalters durchgefhrt. Diese Priifung erfolgt durch Schlie-
Ben und Offnen des Schalterkontakts, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den Ausgang zu aktivieren.
Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale, die vom Schalter eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt
werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtan-
sprechzeit des Moduls aus.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.15. Zustimmtaster (ENABLING SWITCH)

Mit dem Funktionsblock ZUSTIMMTASTER wird der Status der Eingange eines 3-stufigen Zustimmtasters uberpriift. Wenn
dieser nicht gedrickt (Stellung 1) oder vollstandig gedriickt (Stellung 3) wird, ist der Ausgang OUTPUT , 0" (FALSE). In der
mittleren Stellung (Stellung 2) entspricht der Ausgang OUTPUT ,1“ (TRUE), siehe Wahrheitstabellen Seite 121.

®» Fiir den Funktionsblock ENABLING SWITCH muss das zugewiesene Modul mindestens die Firmware-Version wie in der
nachstehenden Tabelle angegeben aufweisen:

MSC-CB FI8FO2 FI8 FI16 FM4
1.0 0.4 0.4 0.4 0.0

Tabelle 66: Bendtigte Firmware-Versionen

~ | Eigenschaft
EMABLIMNG SWITCH

Typ Eingange

Zweikanalig NO «

Manueller Reset

E-Typ
’
Testausgange

Eingang 1
Eingang 2

[#] Test beim Start
Filter [r_ns)

By
Gleichzeip'gkeit {ms)
200 [

Aktivierung Fehlerausgang

o ||

Auswahl Modus

1 2 3

L

(Objektbeschreibung

Bild 116: Zustimmtaster

Parameter

Eingangstyp:
» Zweikanaliger NO — ermoglicht den Anschluss eines Zustimmtasters mit zwei SchlieBer-Kontakten.

» Zweikanaliger NO + 1INC — ermoglicht den Anschluss eines Zustimmtasters mit zwei SchlieBer-Kontakten und einem
Offner-Kontakt.

Testausgange: Ermoglicht die Auswahl der Priifausgangssignale, die an den Zustimmtaster gesendet werden sollen. Durch
diese zusatzliche Prifung kdnnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben werden. Hierzu miissen die
Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigharen Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der externen Komponente (Zustimmtasters) durchgefihrt.
Diese Priifung erfolgt durch Driicken und Loslassen des Schalters, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren
und den Ausgang zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (dem Einschalten des Moduls) erforderlich.

Gleichzeitigkeit (ms): Ist immer aktiviert. Bestimmt die maximal zulassige Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der verschie-
denen Signale, die von den externen Kontakten des Gerats eingehen.

Filter (ms): Ermdglicht das Filtern der Signale von der Geratesteuerung. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt werden
und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Dauer dieses Filters wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtansprechzeit
des Moduls aus.

Auswahl Modus: Wenn Zweikanaliger NO + 1 NC ausgewahlt wurden, kann zwischen zwei Modi ausgewahlt werden
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Modus 1 (Gerat mit 2 NO + 1 NC)

Mode Select STELLUNG 1: Zustimmtaster vollstandig gelost

STELLUNG 2: Zustimmtaster bis Mittelstellung gedriickt
1 2 3 . . .
§ STELLUNG 3: Zustimmtaster vollstandig gedrickt

Stellung
Eingang 2

1
IN1 0
0
1

IN2
IN3
out 0

Tabelle 67:  Nur mit 2 SchlieBer + 10ffner

O oo |O|w

===

Modus 2 (Gerat mit 2 NO + 1 NC)

Mode Select STELLUNG 1: Zustimmtaster vollstandig gelost

m STELLUNG 2: Zustimmtaster bis Mittelstellung gedriickt
! f 3 STELLUNG 3: Zustimmtaster vollstandig gedriickt

Stellung
Eingang 2
IN1
IN2
IN3

ouT 0
Tabelle 68:  Nur mit 2NO + 1NC

= Ol OoO|k=
- O ||~
O|lo|lo|O|Ww

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.16. Testbares Sicherheitsgerat (TESTABLE SAFETY DEVICE)

Mit dem Funktionsblock TESTBARES SICHERHEITSGERAT wird der Status der Eingénge eines einkanaligen oder zweika-
naligen Sicherheitssensors (sowohl Offner, als auch SchlieBer) Giberpriift. Sensortyp und Verhalten sind den nachfolgenden
Tabellen zu entnehmen:

TESTABLE SAFETY

gt

=8

Bild 117:

einfacher Offner

TESTABLE SAFETY

~ | Eigenschaft
TESTABLE SAFETY DEVICE

Typ Eingénge

Zweikanalig NC =

IManusllsr Rezet
Reset-Typ

U perwacnt -

Tectausgénge

Mo Test = | Eingang 1
Mo Test « | Eingang 2
Test beim Start

Filtsr (ms)

P W
Gleichzeitigkeitsprafung
Gleichzeitigkeit (ms)

10]

Aktivierung Fehlerausgang

Objektbeschreibung

Testbares Sicherheitsgerat

IN out
0 0
1 1

Tabelle 69: Zustandstabelle NC

zweikanalig NC

TESTABLE SAFETY

einfacher SchlieBer

TESTAELE SAFETY

Bild 119:  NO
IN ouT
0 0
1 1

Tabelle 70: Zustandstabelle NO

zweikanalig NC-NO

TESTABLE SAFETY
DEVICE

Bild 120:  Zweikanaliger NC Bild 121: Zweikanaliger NC-NO
IN1 IN2 ouT Gleichzeitigkeitsfehler * IN1 IN2 ouT Gleichzeitigkeitsfehler *
0 0 0 0 0 0 X
0 1 0 0 1 0
1 0 0 1 0 1
1 1 1 1 1 0 X

Tabelle 71: Zustandstabelle zweikanaliger NC

* Gleichzeitigkeitsfehler = max. Zeit zwischen dem Schalten der einzelnen Kontakte wurde lberschritten.

Tabelle 72: Zustandstabelle zweikanaliger NC-NO

122
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Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung des Gerats ein Reset angefordert werden. Ansonsten folgt die
Aktivierung des Ausgangs direkt entsprechend den Eingangsbedingungen. Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und
,Uberwacht”. Bei Auswahl des manuellen Resets tberprift das System nur den Signallibergang von O zu 1. Im Falle des
uberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu O Uberpriift.

AN Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir den Reset-Eingang verwendet werden.

Testausgange: Mit dieser Option kann ausgewahlt werden, welche Prifausgangssignale an die Komponentenkontakte ge-
sendet werden sollen. Durch diese zusatzliche Prifung konnen Kurzschliisse zwischen den Leitungen erkannt und behoben
werden. Hierzu miissen die Priifausgangssignale konfiguriert werden (unter den verfiigbaren Prifausgangssignalen).

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten des Gerats durchgefiihrt. Diese Priifung erfordert die
Aktivierung und Deaktivierung des Gerats, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufithren und den Ausgang zu akti-
vieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale, die vom Gerat eingehen. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt
werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtansprechzeit
des Moduls aus.

Gleichzeitigkeitspriifung: Falls aktiviert, wird die Prifung auf gleichzeitige Schaltung der von dem Gerat eingehenden Signale
freigeschaltet.

Gleichzeitigkeit (ms): Dies ist nur aktiv, wenn der vorherige Parameter aktiviert wurde. Bestimmt die maximal zulassige Zeit
(in ms) zwischen der Schaltung der beiden verschiedenen Signale, die vom Sensor eingehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.17. Halbleiterausgang (SOLID STATE DEVICE)

Mit dem Funktionsblock Halbleiterausgang wird der Status der Eingange iberpriift. Liegt an den Eingangen 24 VDC an,
schaltet der Ausgang OUTPUT auf ,1“ (TRUE), andernfalls ist der Ausgang OUTPUT ,,0“ (FALSE).

~ | Eigenschaft
SOLD STATE DEVICE
IManueller Reset

SOLID STATE

utput |Reset-Ty
| Uberwacht -

o] |

Test beim Start
Filker (mz)

3 |

Gleichzeitigkeit (ms)
10 ||

Aktivierung Fehlerauzgang

Chjektbeschreibung

Bild 122: Halbleiterausgang

Parameter

Manueller Reset: Wenn aktiviert, kann bei jeder Aktivierung der Sicherheitsfunktion ein Reset angefordert werden. Ansonsten
folgt die Aktivierung des Ausgangs direkt den Eingangsbedingungen.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht“. Bei Auswahl des manuellen Resets Uberprift das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
O Uberpruft.

Manuell Uberwacht
t2
]
1
-~ !
Reset | Y Reset | N
1 t 1 YW/
R —p
ouT ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Bild 123: Halbleiterausgang manueller/ uiberwachter Reset

YA Wichtig!

Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fir den Reset-Eingang verwendet werden.

Test beim Start: Wenn aktiviert, wird die Priifung beim Einschalten der Sicherheitseinrichtung durchgefiihrt. Diese Priifung
erfordert die Aktivierung und Deaktivierung des Gerats, um eine vollstandige Funktionspriifung durchzufiihren und den Aus-
gang zu aktivieren. Diese Priifung ist nur beim Anlauf der Maschine (beim Einschalten des Moduls) erforderlich.

Filter (ms): Ermoglicht das Filtern der Signale von der Sicherheitseinrichtung. Dieser Filter kann auf 3 bis 250 ms eingestellt
werden und beseitigt ein etwaiges Kontaktprellen. Die Filterdauer wirkt sich auf die Berechnung der Gesamtansprechzeit
des Moduls aus.

Gleichzeitigkeit (ms): Ist immer aktiviert. Bestimmt die maximal zulassige Zeit (in ms) zwischen der Schaltung der beiden
verschiedenen Signale, die von dem Gerats eingehen.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler angezeigt.

Objektbeschreibung: Hier kann eine Funktionsbeschreibung fiir die Komponente eingegeben werden. Dieser Text wird im
oberen Teil des Symbols angezeigt.
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9.2.2.18. Feldbuseingang (FIELDBUS INPUT)

Mit diesem Element kann ein konventioneller Eingang bereitgestellt werden, dessen Status iiber den Feldbus geandert wird.

Um Anderungen am Eingang vorzunehmen, muss das jeweilige Bit ausgewahlt werden. Die folgende Tabelle zeigt die max.
Anzahl der virtuellen Eingange.

Basismodul Firmware Feldbusmodul Anz. virtueller Eingdnge
MSC-CB-S >2.0 max. 32
MSC-CB-S <2.0 max. 8
MSC-CB unabhangig max. 8

Tabelle 73: Max. Anzahl der Sensoren am Feldbuseingang

Die Zustande werden auf dem Feldbus mit vier Byte dargestellt. (Nahere Informationen sind der Betriebsanleitung Feldbus-
Module zu entnehmen.)

@ Eigenschaft
FIELDBUS INPUT
i
76 5 43 210
oooodooood
51 1EZNW0 8
uooodood
2322 21 20 18 1B 17 16
oooooOoon
31 30 29 28 27 26 25 24
oooooOoon
Objektbeschreibung

Bild 124 Feldbuseingang

FAN GEFAHR

Der Feldbuseingang ist kein Sicherheitseingang.
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9.2.2.19. LLO-LL1

Mit diesen Elementen kann ein Logikpegel am Eingang
einer Komponente eingespeist werden.

LLO > Logikpegel O (Lo )m
LL1 & Logikpegel 1

[ m

Bild 125: Logikpegel

) Wichtig!

LLO und LL1 kénnen nicht fiir die Deaktivierung der Logikanschlisse im Programm verwendet werden.

9.2.2.20. Kommentare

Mit dieser Option kann eine Beschreibung eingegeben
und an einer beliebigen Stelle im Diagramm positioniert

werden. \:l

Bild 126: Kommentare

9.2.2.21. Titel

Fugt automatisch den Namen des Herstellers, den Sys-
templaner, die Projektbezeichnung und die Prifsumme e
(CRC) hinzu. il Moot S

Projektname: Project

Unternehmen: Unternehmen

CRC Plarn:

Bild 127:  Titel
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9.3. Funktionsblocke zur Drehzahliiberwachung

FAN Wichtig!

» Ein externer Fehler oder eine Funktionsstorung am Encoder/Naherungsschalter oder an dessen
Anschlissen flhrt nicht unbedingt zum Wechsel des Sicherheitsstatus am normalen Ausgang des
Funktionsblocks (z.B. ,Zero"). Fehler oder Funktionsstérungen am Encoder/Naherungsschalter
oder der Verkabelung werden aber vom Modul erkannt und (iber das aktivierbare Diagnose-Bit
(Fehlerausgang (Error)) an jedem Funktionsblock verwaltet und spezifiziert.

» Um die Sicherheit zu gewahrleisten, muss das Diagnose-Bit im Konfigurationsprogramm verwendet
werden, um eine eventuelle Deaktivierung der Ausgange herbeizufiihren, wenn die Achse in Betrieb
ist. Liegen keine externen Probleme am Encoder/Naherungsschalter vor, ist der Ausgang ,Error”
gleich O (null).

» Liegen folgende externe Probleme am Encoder/Naherungschalter vor, ist der Ausgang ,Error”
gleich 1 (eins):
- Fehlen des Encoders oder Naherungsschalters.
- Fehlen eines oder mehrerer Anschliisse vom Encoder oder Naherungsschalters.
- Fehlen der Encoderversorgung (nur Modell TTL mit externer Versorgung).
- Frequenzdiskrepanz zwischen den Signalen der Encoder/Naherungsschalter.
- Phasenfehler der Encoder-Signale oder Zyklus-Fehler einer einzelnen Phase

| Eigenschaft
STAND STILL

Achstyp Sensortyp
|Linear vl |Drehend vl

Messvorrichtung
|Encoder + proximity vl

Auswahl Naherungsschalter
[NPN 3-Draht NO v
Messung

Auflézung Encoder (< 40000)
5000  [[Impuls/Umndrehung]

\Venfizierung
Aufldsung Maherungsschalter (< 200)

[Impuls/Umdrehung]
Ubersetzungsverhiltnis

(1 to 100 step 0,1)
Hysterese (3t)

-

Grenzwert Stillstand (< 20)

0 Jimmin

Frequenz Stillstand (> = 0.7Hz)

[Hz] | Messung Verfizierung

fuw=|833333.333 | 8333.333

fwm =| 825000 8250

[ ]Aktivierung Fehlerausgang
Objektbeschraibung

Bild 128: Beispiel fiir den Funktionsblock Drehzahlregelung mit ,Fehlerausgang” aktiviert
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9.3.1. Geschwindigkeitsiiberwachung (SPEED CONTROL)

Der Funktionsblock Geschwindigkeitsiiberwachung iiberpriift die Geschwindigkeit eines Gerats. Wenn die gemessene
Geschwindigkeit einen voreingestellten Grenzwert (iberschreitet, schaltet der Ausgang OVER auf ,0“ (FALSE). Liegt die
Geschwindigkeit unter dem voreingestellten Grenzwert, ist der Ausgang OVER ,1“ (TRUE).

~ | Eigenschaft
SPEED COMNTROL
SPEED Achstyp Sensortyp
CONTROL
[Linear '] [Drenend -
i er

Messvarrichtung
Proximity |

~ T

\ rahricktuna sktivieran
AL ure CMIuUng asovieren

Crehrichtung
Bidirektiona

Anzahl Grenzwerte

1 Grenzwert -

Pitch
1 [mm/Umdrehung]

Auswahl Naherungzschalter

PMNP 3-Draht NC -

Aufidzung Maherungzschalter (< 200)
10 [Irnpuls/Urndrehung]
Hysterese (%)

10 B
Geschwindigkeit 1 (< 1000)
20 [rrmin]

Frequenz Mezsung 1

[Hz] | Messung
fu=|3333333
fm=|3000

[] Aktivierung Fehlerausgang

Chbjektbeschreibung

Bild 129:  Geschwindigkeitsiiberwachung

Parameter

Achstyp: Definiert den Typ der Achse, der vom Gerat tberwacht wird. ,Linear”, wenn es sich um eine lineare Bewegung
handelt, oder ,Drehend”, wenn es sich um eine rotatorische Bewegung handelt.

Sensortyp: Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters ,Linear” sein, wird hier der an den Eingangen des Moduls
angeschlossene Sensortyp definiert. ,Drehend” (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder ,Linear” (z. B. optisches, linearer
Sensor). Diese Auswahl legt die weiteren Parameter fest.

Messvorrichtung: Legt den Typ des/der eingesetzten Messgerats/Sensoren fest. Folgende Auswahl ist moglich:

» Encoder

» Naherungsschalter

» Encoder + Naherungsschalter

» Naherungsschalter 1 + Naherungsschalter 2

» Encoder 1 + Encoder 2
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Drehrichtung aktivieren: Durch Aktivieren dieses Parameters wird der
Ausgang DIR des Funktionsblocks aktiviert. Dieser Ausgang ist ,1“
(TRUE), wenn die Achse im Gegenuhrzeigersinn dreht, und ,0“ (FALSE),
wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht (siehe Abbildung seitlich).

Drehrichtung: Legt die Drehrichtung fest, fir die die eingestellten
Grenzwerte aktiviert werden. Folgende Auswahl ist moglich:

» Bidirektional
» Uhrzeigersinn
» Gegenuhrzeigersinn

Wird ,Bidirektional“ ausgewahlt, erfolgt die Messung beim Uberschrei-
ten des eingegebenen Grenzwerts sowohl im Uhrzeigersinn als auch
im Gegenuhrzeigersinn. Wird ,Uhrzeigersinn“ oder ,Gegenuhrzeiger-
sinn“ ausgewahlt, erfolgt die Messung nur, wenn die Achse in der
angewahlten Richtung dreht.

Anzahl Grenzwerte: Anzahl der max. Geschwindigkeitsgrenzwerte.
Durch Andern dieses Werts wird die Anzahl der Grenzwerte — von
mindestens 1 bis hochstens 4 — verringert bzw. erhoht. Ist die Anzahl
groBer als 1, erscheinen im unteren Teil des Funktionsblocks die
Eingangs-Pins fiir die Auswahl des spezifischen Grenzwerts.

Pitch: Sollte die Wahl des Achstyps ,Linear” und des Sensortyps ,,Dre-
hend"“ sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des Pitch (Steigung),
um eine Konvertierung der Sensorumdrehung in die zuriickgelegte
Strecke zu ermoglichen.

Auswahl Naherungsschalter: Gestattet die Auswahl des Naherungs-
sensors zwischen PNP, NPN, SchlieBer-Kontakt (NO), Offner-Kontakt
(NC), 3- oder 4- Draht.

(Um ein Performance Level = Pl e zu garantieren, muss ein PNP
NO verwendet werden, siehe 7.1.3. Naherungsschaltereingang an
Drehzahliiberwachungsmodule SPM auf Seite 32).

Auflésung: Eingabe der Anzahl der Impulse/Umdrehung (im Fall eines
Drehsensors) bzw. pm/Impuls (im Fall eines linearen Sensors) in Bezug
zu der 1. Messvorrichtung.

Bild 130:  Beispiel fiir die Drehung der Achse
im Uhrzeigersinn
In1 Grenzwerte
0 Geschwindigkeit 1
1 Geschwindigkeit 2
Tabelle 74: 2 eingestellte Grenzwerte
In2 In1 Grenzwerte
0 0 Geschwindigkeit 1
0 1 Geschwindigkeit 2
1 0 Geschwindigkeit 3
1 1 Geschwindigkeit 4
Tabelle 75: 4 eingestellte Grenzwerte
Speed 1 (< 60000)
1000 [rpm]
Speed 2 (< 60000)
800  [rpml
Soegd 3 (< 60000y
50 [rpml
Cpeed 4 (< 50000)
100 frpml

Bild 131:  Pitch

Auswahl Naherungsschalter

Kein Naherungsschalter (&)

Kein Naherungsschalter
PNP 3-Draht NC
PNP 3-Draht NO

NPN 3-Draht NO

NPN 3-Draht NC

PNP 4-Draht NC/ND

NPN 4-Draht NC/NO
PMNP/MPN 4-Draht NC/MC
PNP/NPM 4-Draht MO/NO

Bild 132:

Auswahl Naherungsschalter

Verifizierung: In dieses Feld kann die Anzahl der Impulse/Umdrehung (im Falle eines Drehsensors) oder um/Impuls (im Falle

eines linearen Sensors) in Bezug zu der 2. Messvorrichtung.

Ubersetzungsverhaltnis: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser
Parameter gestattet das Eingeben des Ubersetzungsverhaltnisses (gear ratio) zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich
die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Objekt befinden ist das Verhaltnis 1. Andernfalls muss die Zahl in Bezug
auf das Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Naherungsschalter vor und Letzterer befindet
sich auf dem beweglichen Objekt, das (aufgrund eines Ubersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter

Geschwindigkeit dreht. Daher muss dieser Wert auf 2 eingestellt werden.
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Hysterese (%): Entspricht dem Hysteresewert (in Prozent), unter dem
eine Geschwindigkeitsanderung herausgefiltert wird. Hier ist ein an-
derer Wert als 1 einzugeben, um ein standiges Schalten beim Andern
des Eingangs zu vermeiden.

Hysterese (%)
(o

Bild 133:  Hysterese

Geschwindigkeit 1, 2, 3, 4:In dieses Feld wird die Hochstgeschwindigkeit eingegeben. Wird die Geschwindigkeit iiberschritten
ist der Ausgang des Funktionsblocks OVER ,0“ (FALSE). Wenn die gemessene Geschwindigkeit unter dem eingegebenen
Wert liegt, ist der Ausgang OVER des Funktionsblocks ,1“ (TRUE).

Frequenz: Gibt die maximalen errechneten Frequenzwerte fM und fm (verringert um die eingegebene Hysterese) an.
» Wenn der angezeigte Wert GRUN ist, ist die berechnete Frequenz im richtigen Bereich.
» Ist der angezeigte Wert ROT, miissen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert werden.

rpm(rev/min]

1. Drehachse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = ) * Resolution[pulses /rev]
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = speed[m/mln] *1000 * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die berechnete Frequenz ist:  f[Hz]= speed[mm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = griin; fm = rot LEGENDE:
f = Frequenz

rpm = Drehgeschwindigkeit
Resolution = Messung

speed = lineare Geschwindigkeit
pitch = Steigung

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.
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9.3.2. Geschwindigkeitsbereichsiiberwachung (WINDOW SPEED CONTROL)

Der Funktionsblock Geschwindigkeitsbereichsiiberwachung liberpriift die Geschwindigkeit eines Gerats, indem der Ausgang
WINDOW ,1“ (TRUE) ist, wenn sich die gemessene Geschwindigkeit innerhalb eines zuvor festgelegten Geschwindigkeits-
bereichs befindet.

~ | Eigenschaft
WINDOW SPEED COMTROL

Achstyp Senzortyp

B [Linear V] [Drehend -

Mezzvarrichtung
Pitch
1 [rm/Umdrehung]

Auswahl Naherungsschalter

PMP 3-Draht MC -

Auflésung Maherungsschalter (< 200)
50 [Impuls/Urmndrehung]
Hysterese (%)

1

max. Geschwindigkeit (< 1000)

4 [my'min]
min. Geschwindigkeit (= 1000)
1 [rny/min]
Frequenz Messung 1
[Hz] | Mezzung
= 3333333
= | 3300

Fregquenz Messung 2

[Hz] | Messung
fu= 833,333
fm=|825

[C] Aktivierung Fehlerausgang

COhbjektbeschreibung

Bild 134:  Geschwindigkeitsbereichsiberwachung

Parameter

Achstyp: Definiert den Typ der Achse, der vom Gerat iberwacht wird. ,Linear”, wenn es sich um eine lineare Bewegung
handelt oder ,Drehend”, wenn es sich um eine rotatorische Bewegung handelt.

Sensortyp: Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters ,Linear” sein, wird hier der an den Eingangen des Moduls an-
geschlossene Sensortyp definiert. Dieser kann ,Drehend” (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder ,Linear” (z. B. optischer
linearer Sensor) sein. Diese Auswahl legt die weiteren Parameter fest.

Messvorrichtung: Mit dieser Option wird der Typ des/der verwendeten Messgerate/Sensoren festgelegt. Folgende Auswahl E
ist moglich:

» Encoder

» Naherungsschalter

» Encoder + Naherungsschalter

» Naherungsschalter 1 + Naherungsschalter 2

» Encoder 1 + Encoder 2

Pitch: Sollte die Wahl des Achstyps ,Linear” und des Sensortyps ,Drehend” sein, wird dieses Feld aktiv. Hier wird eingetragen,
welche Strecke bei einer Sensorumdrehung zurlickgelegt wird.
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Auswahl Naherungsschalter: Gestattet die Auswahl des Naherungs- Auswahl Naherungsschalter
sensors zwischen PNP, NPN, SchlieBer-Kontakt (NO), Offner-Kontakt Kein Naherungsschalter [
(NC), 3- oder 4-Draht. S ERTaT,
Um ein Performance Level = Pl e zu garantieren, muss ein PNP NO E”ng'gfaht NO
. .. . -Draht NO
verwendet werden (siehe ,Naherungsschaltereingang an Drehzahl- NPN 3-Draht NC
liberwachungsmodule SPM* auf Seite 32). PNP 4-Draht NC/NO
NPN 4-Draht NC/NO
Auflésung: Eingabe der Anzahl der Impulse/Umdrehung (im Fall eines PNP/NPN 4-Draht NC/NC
. . . . PNP/NPM 4-Draht NO/NO
Drehsensors) bzw. pm/Impuls (im Fall eines linearen Sensors) in Bezug
zu der 1. Messvorrichtung. Bild 135:  Auswahl Naherungsschalter

Verifizierung: In dieses Feld kann die Anzahl der Impulse/Umdrehung
(Im Falle eines Drehsensors) oder um/Impuls (im Falle eines linearen
Sensors) in Bezug zu der 2. Messvorrichtung.

Ubersetzungsverhéltnis: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser
Parameter gestattet das Eingeben des Ubersetzungsverhaltnisses (gear ratio) zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich
die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Objekt befinden, ist das Verhéltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug
auf das Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Naherungsschalter vor und Letzterer befindet
sich auf dem beweglichen Objekt, das (aufgrund eines Ubersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Daher muss dieser Wert auf 2 eingestellt werden.

Hysterese (%): Entspricht dem Hysteresewert (in Prozent), unter dem Hysterese (%)

eine Geschwindigkeitsanderung herausgefiltert wird. Hier ist ein an- 5

derer Wert als 1 einzugeben, um ein standiges Schalten beim Andern

des Eingangs zu vermeiden. Bild 136: Hysterese

max. Geschwindigkeit: In dieses Feld den Hochstwert des Geschwindigkeitsbereichs eingeben. Oberhalb dieses Grenzwertes
ist der Ausgang WINDOW des Funktionsblocks ,0“ (FALSE). Wenn die gemessene Geschwindigkeit unterhalb des Wertes
liegt und noch (iber dem Grenzwerte ,min. Geschwindigkeit, ist der Ausgang WINDOW des Funktionsblocks ,1“ (TRUE).

min. Geschwindigkeit: In dieses Feld den Mindestwert des Geschwindigkeitsbereichs eingeben. Unterhalb dieses Grenzwertes
ist der Ausgang WINDOW des Funktionsblocks , 0 (FALSE). Wenn die gemessene Geschwindigkeit Gber dem Wert liegt und
noch unter dem Grenzwerte ,max. Geschwindigkeit®, ist der Ausgang WINDOW des Funktionsblocks ,,1“ (TRUE).

Frequenz: Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm (verringert um die eingegebene Hysterese) an.

» Sollte der angezeigte Wert GRUN erscheinen, ist die berechnete Frequenz im richtigen Bereich.

» Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, missen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert
werden.

rpm|[rev/min]

1. Drehachse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = * Resolution[pulses /rev]

60
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = speed[m/mln] *1000 * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die berechnete Frequenz ist: ~ f[Hz]= speed[mm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = griin; fm = rot LEGENDE:
f = Frequenz

rpm = Drehgeschwindigkeit
Resolution = Messung

speed = lineare Geschwindigkeit
pitch = Steigung

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.

132 (Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



EUCHNER

Betriebsanleitung

Modulare Sicherheitssteuerung MSC

9.3.3. Stillstandsiiberwachung (STAND STILL)

Der Funktionsblock Stillstandsiiberwachung tiberpriift die Geschwindigkeit eines Gerats, indem der Ausgang ZERO ,, 1“ (TRUE)
wird, wenn die Geschwindigkeit O ist. Ist die Geschwindigkeit nicht O, wird der Ausgang ZERO , 0" (FALSE).

» | Eigenschaft
STAND STILL

Achstyp Sensortyp

o |Linea.r v| |Drehend v|

Messvorrichtung

Pitch

Messung

\Verifizierung

Hyster_ese (%)
L

0|

Encoder + proximity |+

1 [mm/Umdrehung]
Auswahl Naherungsschalter
[NPN 3-Draht NO +

Auflésung Encoder (< 40000)
5000 Impuls/Umdrehung]

Auflosung Naherungsschalter (< 200)

Impuls/Umdrehung]

Ubersetzungsverhaltnis
{1 to 100 step 0,1)

Grenzwert Stillstand (< 20)

Frequenz Stillstand (== 0.7Hz)

[Hz] | Messung Verifiziarung
fu=|833333.333 | 8333.333
fm=| 825000 8250

Objektbeschraibung

[Claktivierung Fehlerausgang

Bild 137:  Stillstandiiberwachung

Parameter

Achstyp: Definiert den Typ der Achse, der vom Gerat iberwacht wird. ,Linear”, wenn es sich um eine lineare Bewegung

handelt oder ,Drehend”, wenn es sich um eine rotatorische Bewegung handelt.

Sensortyp: Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters ,Linear” sein, wird hier der an den Eingangen des Moduls an-
geschlossene Sensortyp definiert. Dieser kann ,Drehend” (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder ,Linear” (z. B. optischer

linearer Sensor) sein. Diese Auswahl legt die weiteren Parameter fest.

Messvorrichtung: Mit dieser Option wird der Typ des/der verwendeten Messgerate/Sensoren festgelegt. Folgende Auswahl

ist moglich:

» Encoder

» Naherungsschalter

» Encoder + Naherungsschalter

» Naherungsschalter 1 + Naherungsschalter 2

» Encoder 1 + Encoder 2

Pitch: Sollte die Wahl des Achstyps ,Linear” und des Sensortyps ,Drehend” sein, wird dieses Feld aktiv. Hier wird eingetragen,

welche Strecke bei einer Sensorumdrehung zurlickgelegt wird.
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Auswahl Naherungsschalter: Gestattet die Auswahl des Naherungs- Auswahl Naherungsschalter
sensors zwischen PNP, NPN, SchlieBer-Kontakt (NO), Offner-Kontakt Kein Naherungsschalter [
(NC), 3- oder 4-Draht. S ERTaT,
(Um ein Performance Level = Pl e zu garantieren, muss ein PNP NO E”ng'gfaht NO
. .. . -Draht NO
verwendet werden (siehe ,Naherungsschaltereingang an Drehzahl- NPN 3-Draht NC
liberwachungsmodule SPM* auf Seite 32). PNP 4-Draht NC/NO
NPN 4-Draht NC/NO
Auflésung: Eingabe der Anzahl der Impulse/Umdrehung (im Fall eines PNP/NPN 4-Draht NC/NC
. . . . PNP/NPM 4-Draht NO/NO
Drehsensors) bzw. pm/Impuls (im Fall eines linearen Sensors) in Bezug
zu der 1. Messvorrichtung. Bild 138:  Auswahl Naherungsschalter

Verifizierung: In dieses Feld kann die Anzahl der Impulse/Umdrehung (Im Falle eines Drehsensors) oder pm/Impuls (im Falle
eines linearen Sensors) in Bezug zu der 2. Messvorrichtung.

Ubersetzungsverhaltnis: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser
Parameter gestattet das Eingeben des Ubersetzungsverhaltnisses (gear ratio) zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich
die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Objekt befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug
auf das Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Naherungsschalter vor und Letzterer befindet
sich auf dem beweglichen Objekt, das (aufgrund eines Ubersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Daher muss dieser Wert auf 2 eingestellt werden.

Hysterese (%): Entspricht dem Hysteresewert (in Prozent), unter dem Hysterese (%)
eine Geschwindigkeitsanderung herausgefiltert wird. Hier ist ein an- 5
derer Wert als 1 einzugeben, um ein standiges Schalten beim Andern

Ei iden.
des Eingangs zu vermeiden Bild 139: Hysterese

Grenzwert Stillstand: In dieses Feld wird die Hochstgeschwindigkeit eingegeben, welche noch einem Stillstand entspricht.
Oberhalb dieses Grenzwerts ist der Ausgang ZERO des Funktionsblocks ,0“ (FALSE) . Wenn die gemessene Geschwindigkeit
unter dem eingegebenen Wert liegt, ist der Ausgang ZERO des Funktionsblocks ,1“ (TRUE).

Frequenz Stillstand: Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm (verringert um die eingegebene Hys-
terese) an.
» Sollte der angezeigte Wert GRUN erscheinen, ist die berechnete Frequenz im richtigen Bereich.

» Sollte der angezeigte Wert ROT erscheinen, miissen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert
werden.

rpm|[rev/min]

1. Drehachse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = 20 * Resolution[pulses /rev]
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz]= speed[m/mln] *1000 * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die berechnete Frequenz ist: ~ f[Hz]= speed[mm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = griin; fm = rot LEGENDE:
f = Frequenz

rpm = Drehgeschwindigkeit
Resolution = Messung

speed = lineare Geschwindigkeit
pitch = Steigung

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.
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9.3.4. Geschwindigkeits- / Stillstandsiiberwachung (STAND STILL AND SPEED CONTROL)

Der Funktionsblock Geschwindigkeits- / Stillstandsiiberwachung (iberpriift die Geschwindigkeit eines Gerats, indem der Aus-
gang ZERO ,1“ wird, wenn die Geschwindigkeit O ist. AuBerdem wird der Ausgang Over ,0“ (FALSE), wenn die gemessene
Geschwindigkeit einen zuvor festgelegten Grenzwert (iberschreitet.

2] | Mesung Vierifizienung
fu=|833333,333 |8333,333

T = | B25000 8250

Gezchwindighedt L (< 1000
Gazcimwindighked 3 |«
Frequenz Meczung 1
| (2] | Mezzung Vierifizienung

1= | 166666667 | 1666,667
| m = | 165000 1650

Hz] zung Verifizisnung
|fu=| a16666.667 | 2166667
|#m = | 412500 4125

Bild 140:  Geschwindigkeits- / Stillstandsiberwachung

Parameter

Achstyp: Definiert den Typ der Achse, der vom Gerat uberwacht wird. ,Linear”, wenn es sich um eine lineare Bewegung
handelt oder ,Drehend”, wenn es sich um eine rotatorische Bewegung handelt.

Sensortyp: Sollte die Wahl des vorangegangenen Parameters ,Linear” sein, wird hier der an den Eingangen des Moduls an- E
geschlossene Sensortyp definiert. Dieser kann ,Drehend” (z. B. Encoder auf einer Zahnstange) oder ,Linear” (z. B. optischer

linearer Sensor) sein. Diese Auswahl legt die weiteren Parameter fest.

Messvorrichtung: Legt den Typ des/der eingesetzten Messgerats/Sensoren fest. Folgende Auswahl ist moglich:

» Encoder

» Naherungsschalter

» Encoder + Naherungsschalter

» Naherungsschalter 1 + Naherungsschalter 2

» Encoder 1 + Encoder 2
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Drehrichtung aktivieren: Durch Aktivieren dieses Parameters wird der
Ausgang DIR des Funktionsblocks aktiviert. Dieser Ausgang ist ,1“
(TRUE), wenn die Achse im Gegenuhrzeigersinn dreht, und ,0“ (FALSE),
wenn die Achse im Uhrzeigersinn dreht (siehe Abbildung seitlich).

Drehrichtung: Legt die Drehrichtung fest, fiir die die eingestellten
Grenzwerte aktiviert werden. Folgende Auswahl ist moglich:

» Bidirektional
» Uhrzeigersinn
» Gegenuhrzeigersinn

Bild 141: Beispiel fiir die Drehung der Achse
im Uhrzeigersinn

Wird ,Bidirektional* ausgewahlt, erfolgt die Messung beim Uberschreiten des eingegebenen Grenzwerts sowohl im Uhrzei-
gersinn als auch im Gegenuhrzeigersinn. Wird ,Uhrzeigersinn“ oder ,Gegenuhrzeigersinn“ ausgewahlt, erfolgt die Messung
nur, wenn die Achse in der angewahlten Richtung dreht.

Anzahl Grenzwerte: Anzahl der max. Geschwindigkeitsgrenzwerte. In1 TR

Durch Andern dieses Werts wird die Anzahl der Grenzwerte — von 0 Geschwindigkeit 1

mlpdestens 1 bis héchsteng 4 - verringert bzw. erhéh’g. Ist die Anzahl ) Goschwindighelt 2

groBer als 1, erscheinen im unteren Teil des Funktionsblocks die

Eingangs-Pins fiir die Auswahl des spezifischen Grenzwerts. Tabelle 76: 2 eingestellte Grenzwerte
In2 Inl Grenzwerte
0 0 Geschwindigkeit 1
0 1 Geschwindigkeit 2
1 0 Geschwindigkeit 3
1 1 Geschwindigkeit 4

Tabelle 77: 4 eingestellte Grenzwerte

Pitch: Sollte die Wahl des Achstyps ,Linear” und des Sensortyps ,Drehend” sein, gestattet dieses Feld das Eingeben des
Pitch (Steigung), um eine Konvertierung der Sensorumdrehung in die zuriickgelegte Strecke zu ermoglichen.

Auswahl Naherungsschalter: Gestattet die Auswahl des Naherungssensors zwischen PNP, NPN, SchlieBer-Kontakt (NO),
Offner-Kontakt (NC), 3- oder 4- Draht.

Um ein Performance Level = Pl e zu garantieren, muss ein PNP NO verwendet werden (siehe ,Naherungsschaltereingang
an Drehzahliiberwachungsmodule SPM“ auf Seite 32).

Frequenz Stillstand / Frequenzl / Frequenz2: Gibt die berechneten Werte der maximalen Frequenz fM und fm (verringert
um die eingegebene Hysterese) an.

» Wenn der angezeigte Wert GRUN ist, ist die berechnete Frequenz im richtigen Bereich.

» Ist der angezeigte Wert ROT, missen die in den folgenden Formeln angegebenen Parameter geandert werden.

rpm[rev/min]

1. Drehachse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = ) * Resolution[pulses/rev]
2. Lineare Achse, Drehsensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = speed[m/mm]*lOOO * Resolution[pulses /rev]
60 * pitch[mm/rev]
3. Lineare Achse, linearer Sensor. Die berechnete Frequenz ist: f[Hz] = speed[mm/s]*lOOO
Resolution[um/pulse]
4. Hysterese. Nur zu andern, wenn: fM = griin; fm = rot LEGENDE:
f = Frequenz

rpm = Drehgeschwindigkeit
Resolution = Messung

speed = lineare Geschwindigkeit
pitch = Steigung
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Auflosung: Eingabe der Anzahl der Impulse/Umdrehung (im Fall eines Drehsensors) bzw. pm/Impuls (im Fall eines linearen
Sensors) in Bezug zu der 1. Messvorrichtung.

Verifizierung: In dieses Feld kann die Anzahl der Impulse/Umdrehung (Im Falle eines Drehsensors) oder um/Impuls (im Falle
eines linearen Sensors) in Bezug zu der 2. Messvorrichtung.

Ubersetzungsverhaltnis: Dieser Parameter ist aktiv, wenn auf der ausgewahlten Achse zwei Sensoren vorhanden sind. Dieser
Parameter gestattet das Eingeben des Ubersetzungsverhaltnisses (gear ratio) zwischen den beiden Sensoren. Sollten sich
die beiden Sensoren auf demselben beweglichen Objekt befinden, ist das Verhaltnis 1, andernfalls muss die Zahl in Bezug
auf das Verhaltnis eingegeben werden. Beispiel: Es liegen ein Encoder und ein Naherungsschalter vor und Letzterer befindet
sich auf dem beweglichen Objekt, das (aufgrund eines Ubersetzungsverhaltnisses) im Vergleich zum Encoder bei doppelter
Geschwindigkeit dreht. Daher muss dieser Wert auf 2 eingestellt werden.

Hysterese (%): Entspricht dem Hysteresewert (in Prozent), unter dem Hysterese (%)

eine Geschwindigkeitsanderung herausgefiltert wird. Hier ist ein an- 5

derer Wert als 1 einzugeben, um ein standiges Schalten beim Andern

des Eingangs zu vermeiden. Bild 142:  Hysterese

Grenzwert Stillstand: In dieses Feld wird die Hochstgeschwindigkeit eingegeben, oberhalb welcher der Ausgang des Funkti-
onsblocks ZERO , 0" (FALSE) ist. Wenn die gemessene Geschwindigkeit unter dem eingegebenen Wert liegt, ist der Ausgang
ZERO des Funktionsblocks ,,1“ (TRUE).

Geschwindigkeit 1, 2, 3, 4:In dieses Feld wird die Hochstgeschwindigkeit eingegeben. Wird die Geschwindigkeit tiberschritten
ist der Ausgang des Funktionsblocks OVER ,0“ (FALSE). Wenn die gemessene Geschwindigkeit unter dem eingegebenen
Wert liegt, ist der Ausgang OVER des Funktionsblocks ,1“ (TRUE).

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, wird ein von dem Funktionsblock erkannter Fehler gemeldet.
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9.4. Funktionsblocke im Fenster ,,OPERATOR“

Alle Eingange dieser Operatoren konnen invertiert werden (logisches NOT). Dies erfolgt durch Klicken mit der rechten Maus-
taste auf den Eingang, der invertiert werden soll. AnschlieBend erscheint ein kleiner Kreis an dem invertierten Eingang. Um
die Invertierung abzuschalten, einfach erneut auf denselben Eingang klicken.

) Wichtig!

Die maximal zulassige Anzahl der Funktionsblocke ist 64 mit MSC-CB bzw. 128 mit MSC-CB-S.

9.4.1. Logische Operatoren
9.4.1.1. AND
Der logische Operator AND ergibt einen Ausgang von ,1“ (TRUE), ~ | Eigenschaft

wenn alle Eingange ,1“ (TRUE) sind. ﬁ? =
" " e el D

IN, OUT

=2
-

=
9

Anzahl der Eingange

Bild 143:  AND

= O |l O|= 0| |O
— | —|lO|lO|+—~|—|O|Oo

— OOl o|o|o|Oo

0
0
0
0
1
1
1
1

Parameter
Anzahl Eingdnge: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.

9.4.1.2. NAND
Der Iogisch_e Operator NAND ergibt einen Ausgang von ,,0“ (FALSE), ~ | Eigenschaft
wenn alle Eingange ,1“ (TRUE) sind. m ot |[NAND o
INy N, N,  OuT [l E].ﬁ.":a"! der Eingange
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1 Bild 144:  NAND
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Parameter

Anzahl Eingdnge: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.

9.4.1.3. NOT

Durch den logischen Operator NOT wird der logische Status des Ei haft
Eingangs invertiert. # Eigenscha

,—1|i ‘ NOT
IN, OUT T || Oups
0 1

1 0

Bild 145:  NOT
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9.4.1.4. OR
Der logische Operator OR ergibt einen Ausgang von ,1“ (TRUE), wenn :
mindestens einer der Eingange ,1* (TRUE) ist. o ,:; Eigemechaft
5 upt |
INy, N, Ny OuT Fom - B E].ﬁ.":a".i der Eingange
0 0 0 0
1 0 0 1
0 l 0 ! Bild 146:  OR
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1
Parameter

Anzahl Eingdnge: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.

9.4.1.5. NOR

Der logische Operator NOR ergibt einen Ausgang von ,0“ (FALSE),
wenn mindestens einer der Eingange ,1“ (TRUE) ist.

MOR
IN,  OuT m s E].ﬁ.":a"ldEf Eingange

» | Eigenschaft

=2
fr

=
(9

Bild 147:  NOR

=l Ol OoO|—= 0|0
—|lmlO|lO|—|—|O|O

0
0
0
0
1
1
1
1

— O OO0 |O0O|O |+

Parameter
Anzahl Eingédnge: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.

9.4.1.6. XOR
Der logische Operator XOR ergibt einen Ausgang von ,0“ (FALSE),

wenn die Anzahl der Eingange mit ,1“ (TRUE) gerade ist oder wenn &) anen et
die Eingange alle ,0“ (FALSE) sind. LtpLt XCR s s
E].ﬁ.".:aﬂl der Eingdnge
IN, IN, IN, OUT
0 0 0 0
! 0 0 ! Bild 148:  XOR
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parameter

Anzahl Eingange: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.
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9.4.1.7. XNOR

Der logische Operator XNOR ergibt einen Ausgang von ,0“ (FALSE),
wenn die Anzahl der Eingange mit ,1“ (TRUE) gerade ist oder wenn
die Eingange alle ,0“ (FALSE) sind.

=2
for

=
9

IN,  OUT

= OoO|l— | OoO|—= |0 || O
— | |lO|lO|—|—|O|Oo

0
0
0
0
1
1
1
1

O |~ |—|O|—|O|O|+

Parameter

~ | Eigenschaft

ks E]A":a"i der Eingange

Bild 149:  XNOR

Anzahl Eingange: Mit dieser Option werden 2 bis 8 Eingange eingestellt.

9.4.1.8. Logischer Makro (LOGICAL MACRO)

Dieser Operator gestattet das Gruppieren zwei oder drei Logikbau-
steinen.

Es stehen maximal 8 Eingange zur Verfiigung.

Das Ergebnis der ersten beiden Operatoren flieBt in einen dritten
Operator ein, dessen Ergebnis den Ausgang OUTPUT darstellt.

Parameter

Eingange Logik 1, 2: Mit dieser Option kann die Anzahl der Logikein-
gange (1 bis 7) eingestellt werden.

Wenn einer der beiden Logikeingange nur einen Eingang hat, wird die
entsprechende Logik deaktiviert und dem Eingang wird die endglltige
Logik direkt zugewiesen (Beispiel in der nebenstehenden Abbildung).

Auswahl Logik 1, 2, 3: Ermoglicht die Auswahl des Operatortyps aus
folgenden Optionen: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Deaktivieren Hauptausgang: Durch Aktivierung dieser Option, wird der
Hauptausgang OUT deaktiviert.

Aktivierung Ausgang1, Ausgang?2: Durch Auswahl dieser Option ist es
moglich Zwischenergebnisse anzuzeigen. (Siehe Bild 150)

@ Eigenschaft
LOGICAL MACRO
Eingang Logikl

5 -
Eingang Logik2

2 ™

Auswahl Legik 1
AND ¥

Auswahl Legik 2

CR ~
Auswahl Legik 3

AND ¥

[] Deaktiviersn Haugtausgang
Aktivierung Ausgang]
Aktivierung Ausgang2

Bild 150: Logischer Makro

@ Eigenschaft
LOGICAL MACRO
Eingang Logikl

5 o
Eingang Logik2

1 v

Auswahl Logik 1
AND ¥

Auswahl Logik 2

—_—

Auswahl Logik 3
AND ¥

[] Desktivieren Hauptausgang
Altivierung Ausgang]

Aktivierung Ausgang2

Bild 151: Logischer Makro Parameter
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9.4.1.9. MULTIPLEXER

Mit dem logischen Operator MULTIPLEXER kann das Signal der Eingan- ) Eigemschaft
ge je nach SEL-Auswahl an den Ausgang gesendet werden. Wenn fiir T IMULTIPLEXER
die Eingange Sell-Sel4 nur ein Bit gesetzt ist, wird der ausgewahlte S
Eingang mit dem Ausgang verbunden. Sind:
» mehr als ein SEL-Eingang = ,1“ (TRUE) oder iy

» kein SEL-Eingang = ,1“ (TRUE),

dann schaltet der Ausgang auf ,0“ (FALSE), und zwar unabhangig von Bild 152: Multiplexer

den Eingangswerten.

Parameter
Anzahl Eingdnge: Mit dieser Option werden 2 bis 4 Eingange eingestellt.

9.4.1.10. Digitaler Vergleicher (DIGITAL COMPARATOR) (nur bei MSC-CB-S)

Der Operator DIGITAL COMPARATOR kann im bindren Format eine Gruppe an Signalen mit einer Konstanten oder mit einer
zweiten Gruppe an Signalen vergleichen.

Vergleich mit einer Konstanten (A) Eigenschaft
CIGITAL COMPARATCR

Fiir den Vergleich mit einer Konstante darf der Signalvergleich nicht

ausgewahlt sein. Der Operator DIGITAL COMPARATOR vergleicht eine s companaron ||| 8 v | Anzahl der Eingange
Gruppe von Signale mit einer ganzzahligen Konstante. Die Eingange oz Logischer Opterator

[ ind

Inl bis In8 ergeben einen binaren Zahlenwert, dabei ist In1 das LSB

(Least Significant Bit) und In8 das MSB (Most Significant Bit). [ Signalvergleich
o o 15@ Konstante
Beispiel fiir 8 Eingange: .
Eingang Wert ::?

In1 0 nt

In2 1 ] 16

In3 1 -

Ind 0

n5 ) Bild 153: Digitaler Vergleicher, Vergleich mit einer

e 0 Konstanten

In7 0

In8 1

=» Dies ergibt die binare Zahl 01101001, welche dem dezimalen Wert von 150 entspricht.

Beispiel fir 5 Eingange:

Eingang Wert
Inl 0
In2 1
In3 0
In4 1
In5 1

®» Dies ergibt die binare Zahl 01011, welche dem dezimalen Wert von 26 entspricht.

Parameter
Anzahl an Eingangen: Einstellen von 2 bis 8 Eingange

Logischer Operator: Auswahl zwischen Gleichheit (=), Ungleichheit (=), GroBer (>), GroBer gleich (>=), Kleiner (<) und Kleiner
gleich (<=) (genaue Beschreibung siehe Tabelle)

Konstante: Einstellen des Wertes von O bis 255
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Operator

Beschreibung

Gleichheit (=)

Der Ausgang OUTPUT ist ,1“ (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, gleich der Konstanten ist.
Wenn die beiden Werte nicht gleich sind, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,,0“ (FALSE).

Ungleichheit (=)

Der Ausgang OUTPUT ist ,,1“ (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, nicht gleich der Konstanten ist.
Wenn die Werte gleich sind, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

GroBer (>)

Der Ausgang OUTPUT ist ,1“ (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, groBer ist als der Wert der Kons-
tanten. Wenn die Konstante gleich oder groBer ist, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

GroBer gleich (>=)

Der Ausgang OUTPUT ist ,1“ (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, groBer oder gleich dem Wert der
Konstanten ist. Wenn die Konstante groBer ist, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

Kleiner (<)

Der Ausgang OUTPUT ist ,, 1 (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, kleiner ist als der Wert der Kons-
tanten. Wenn die Konstante gleich oder kleiner ist, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

Kleiner gleich (<=)

Der Ausgang OUTPUT ist , 1 (TRUE), wenn der Wert, der sich aus den Eingangen zusammensetzt, kleiner oder gleich dem Wert der
Konstanten ist. Wenn die Konstante kleiner ist, dann ist der Ausgang OUTPUT = ,,0“ (FALSE).

Vergleich mit einer zweiten Gruppe an Signalen

Fir den Vergleich mit einer zweiten Signalgruppe muss der Signalver-
gleich ausgewahlt sein. Die Eingange In1_A bis In4_A ergeben den
Wert A, wobei In1_A das LSB und In4_A das MSB des binaren Wertes
sind. Die Eingange In1_B bis In4_B ergeben den Wert B, wobei hier
In1_B das LSB und In4_B das MSB des binaren Wertes sind.

Parameter

@ Eigenschaft
DIGITAL COMPARATCR

DIGITAL COMPARATOR

g ~ | Anzahl der Eingange

Logischer Opterator
ut

Signalvergleich

Bild 154 Digitaler Vergleicher, Signalvergleich

Logischer Operator: Auswahl zwischen Gleichheit (=), Ungleichheit (=), GroBer (>), GroBer gleich (>=), Kleiner (<) und Kleiner
gleich (>=) (genaue Beschreibung siehe Tabelle)

Operator

Beschreibung

Gleichheit (=)

Der Ausgang OUTPUT ist , 1 (TRUE), wenn der Wert A gleich dem Wert B ist. Wenn die beiden Werte nicht gleich sind, dann ist der
Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

Ungleichheit (=)

Der Ausgang OUTPUT ist ,1“ (TRUE), wenn der Wert A nicht gleich dem Wert B ist. Wenn die Werte gleich sind, dann ist der Ausgang
OUTPUT = ,0“ (FALSE).

GroBer (>)

Der Ausgang OUTPUT ist ,1“ (TRUE), wenn der Wert A groBer ist als der Wert B. Wenn der Wert B gleich oder gréBer ist, dann ist
der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

GroBer gleich (>=)

Der Ausgang OUTPUT ist , 1 (TRUE), wenn der Wert A groBer oder gleich dem Wert B ist. Wenn der Wert B groBer ist, dann ist der
Ausgang OUTPUT =, 0 (FALSE).

Kleiner (<)

Der Ausgang OUTPUT ist ,,1“ (TRUE), wenn der Wert A kleiner ist als der Wert B. Wenn der Wert B gleich oder kleiner ist, dann ist
der Ausgang OUTPUT = ,0“ (FALSE).

Kleiner gleich (<=)

Der Ausgang OUTPUT ist , 1 (TRUE), wenn der Wert A kleiner oder gleich dem Wert B ist. Wenn der Wert B kleiner ist, dann ist der
Ausgang OUTPUT = ,,0“ (FALSE).
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9.4.2. Speicheroperatoren

Operatoren des Typs MEMORY ermdglichen das Speichern von Daten (TRUE oder FALSE), die von anderen Projektkompo-
nenten kommen.

Statusanderungen werden entsprechend den Wahrheitstabellen vorgenommen, die fiir jeden Operator dargestellt werden.

9.4.2.1. D FLIP FLOP (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max. Anzahl = 32 mit MSC-CB-S)

Mit dem Operator D FLIP FLOP wird der zuvor eingestellte Status am ~ | Eigenschaft
i H [ [Preset
Ausgang Q entsprechend der folgenden Wahrheitstabelle gespeichert. orue-roel | |0 ELP-FLOR
Preset Clear Ck D Q = o
Altivierung Preset
. 5 v : Aktivierung Prese
0 1 X 0 Aktivierung Rickzetzeingang
1 1 X 0
Speicher
0 0 L X
bealen  Bild 155: D Flip-Flop
Steigend
: : g | !
Steigend
: : e | :
Parameter

Aktivierung Preset: Wenn aktiviert, kann der Ausgang Q auf ,1“ (TRUE) gesetzt werden.
Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervorgang zuriickgesetzt werden.

9.4.2.2. T FLIP FLOP (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max. Anzahl = 32 mit MSC-CB-S)

Dieser Operator schaltet den Ausgang Q an jeder steigenden Flanke

des Eingangs T (Toggle) um. _G;E pEi?f::Ehaﬂ

Parameter Altivierung Rucksetzeingang

Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervor-
gang zuriickgesetzt werden.

Bild 156: T Flip-Flop
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9.4.2.3. SRFLIP FLOP

Mit dem Operator SR FLIP-FLOP wird der Ausgang Q mit Set auf ,1“ @ Eigenschaften
und mit Reset auf ,0“ gesetzt.

SR FLIP-FLOP
Siehe folgende Wahrheitstabelle: E— Ausgangsstatus speicher
SET RESET Q Hse: M
0 0 Speicher behalten [ ]
0 1 0
1 0 1
1 1 0

Bild 157: SR Flip-Flop

Parameter

Ausgangsstatus speichern: Ist dies ausgewahlt, wird der Ausgangsstatus des Flip-Flops im nichtfliichtigen Speicher bei jedem
Wechsel gespeichert. Beim Einschalten des MSC-Systems wird der zuletzt gespeicherte Wert wiederhergestellt. Es sind bis
zu 8 Flip-Flops mit Speicherung des Ausgangsstatus moglich, die durch ein ,M* unterschieden werden

) HINWEIS

» Der Benutzer muss bei der Verwendung dieser Speicherart einige Einschrankungen beachten. Die
maximal erforderliche Zeit flr einen einzelnen Speichervorgang wird auf 50 ms geschatzt und die
maximale Anzahl moglicher Speichervorgange wird auf 100000 festgelegt.

» Die Gesamtzahl der Speichervorgange darf den Grenzwert nicht iibersteigen, da sich sonst die

Lebensdauer des Produkts verkiirzt. AuBerdem muss die Frequenz der Speichervorgange ausrei-
chend niedrig sein, um diese unter sicheren Bedingungen zu gestatten.

9.4.2.4. Manueller Restart (USER RESTART MANUAL) (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max. Anzahl = 32
mit MSC-CB-S einschlieBlich anderer NEUSTART-Operatoren)

Mit dem Operator USER RESTART MANUAL wird das Neustartsignal

entsprechend der folgenden Wahrheitstabelle gespeichert. @ Eigenschaft

USER RESTART MAMUAL

USER RESTART

MARLAL ; Aktivierung Ricksetzeingang

|-*1in

mit Anfrageausgang

ypl ™

Bild 158: Manueller Restart

Clear Restart _+_ IN Q Restart-Anfrage Type 1 Restart-Anfrage Type 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Speicher behalten 1 Blinkt 1 Hz
0 Steigende Flanke 1 1 0 0

Parameter
Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervorgang zuriickgesetzt werden.

Mit Anfrageausgang: Wenn aktiviert, kann signalisiert werden, dass die Moglichkeit zum Neustarten besteht. Das Verhalten
kann dem Typ 1 oder Typ 2 entsprechen.

) Wichtig!

Im Fall von Anfrageausgang Typ 2 wird ein System Timer verwendet.
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9.4.2.5. Uberwachter Restart (USER RESTART MONITORED) (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max. Anzahl =
32 mit MSC-CB-S einschlieBlich anderer NEUSTART-Operatoren)

Mit dem Operator USER RESTART MONITORED wird das Neustartsignal @ Eigenschaft
entsprechend der folgenden Wahrheitstabelle gespeichert. USER RESTART MONITORED

Aktivierung Ricksetzeingang
mit Anfrageausgang

Typl *

Bild 159:  Uberwachter Restart

Clear Restart | { IN Q Restart-Anfrage Type 1 Restart-Anfrage Type 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Speicher behalten 1 Blinkt 1 Hz
0 I 1 1 1 0 0
Parameter

Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervorgang zuriickgesetzt werden.

Mit Anfrageausgang: Wenn aktiviert, kann signalisiert werden, dass die Moglichkeit zum Neustarten besteht. Das Verhalten
kann dem Typ 1 oder Typ 2 entsprechen.

) Wichtig!

Im Fall von Anfrageausgang Typ 2 wird ein System Timer verwendet.
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9.4.2.6. Makro Manueller Restart (MACRO RESTART MANUAL) (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max. An-
zahl = 32 mit MSC-CB-S einschlieBlich anderer NEUSTART-Operatoren)

Durch den Operator MACRO RESTART MANUAL kann ein vom Benutzer (=) Eigenschaft
gewahlter Logikbaustein mit dem Funktionsblock Manueller Neustart MACRO RESTART MANUAL
(,USER RESTART MANUAL") entsprechend der folgenden Wahrheits-

tabelle kombiniert werden: Eingang Logik

Auswahl Logik
—_—p AND ¥

MACRO RESTART

Restart

Eingang Legik

L

Auswahl Logik
AMD ¥

Aktivierung ROcksetzeingang
Altivierung Ausgang

[] mit Anfrageausgang

Bild 160: Makro Manueller Restart

Clear Restart _+_ Input Output Restart-Anfrage
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 0 1 Speicher behalten 1
0 Steigende Flanke 1 1 0

Parameter

Eingang Logik: Mit dieser Option kann die Anzahl der verwendeten Logikeingange (2 bis 7) eingestellt werden.

Auswahl der Logik: Ermoglicht die Auswahl des Operatortyps aus folgenden Optionen: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Aktivierung Riicksetzeingang: Durch Auswahl dieser Option kann der Speichervorgang zuriickgesetzt werden.

Aktivierung Ausgang: Durch Auswahl dieser Option ist es moglich das Zwischenergebnis der Logik anzuzeigen.

Mit Anfrageausgang: Wenn aktiviert, kann signalisiert werden, dass die Moglichkeit zum Neustarten besteht.

Restart Eingang Logik: Mit dieser Option kann die Anzahl der verwendetet Neustartlogikeingange (1 bis 7) eingestellt werden.
Wenn 1 ausgewahlt ist, dann wird die Logik nicht bertcksichtigt.

Restart Auswahl Logik: Ermoglicht die Auswahl des Operatortyps der Neustart-Logik aus folgenden Optionen: AND, NAND,
OR, NOR, XOR, XNOR.
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9.4.2.7. Makroiiberwachter Restart (MACRO RESTART MONITORED) (max. Anzahl = 16 mit MSC-CB, max.
Anzahl = 32 mit MSC-CB-S einschlieBlich anderer NEUSTART-Operatoren)

Durch den Operator MACRO RESTART MONITORED kann ein vom Be- @ Eigenschaft

nutzer gewahlter Logikbaustein mit dem Funktionsblock Uberwachter MACRO RESTART MOMITORED
Neustart (“USER RESTART MONITORED”) entsprechend der folgenden

Wahrheitstabelle kombiniert werden: Eingang Logik

Auswahl Logik
MACED RESTART

c.h AMND ¥
u Restart

Eingang Logik

W
I

Auswahl Logik
AMD ~

Aktivierung Ricksetzeingang
Aldtivierung Ausgang

[ ] mit Anfrageausgang

Bild 161: Makrouberwachter Restart

Clear Restart | | Input Output Restart-Anfrage
1 X X 0 0
X 0 0 0
0 0 1 Speicher behalten
0 | | 1 1 0
Parameter

Eingang Logik: Mit dieser Option kann die Anzahl der Logikeingange (2 bis 7) eingestellt werden.

Auswahl der Logik: Ermoglicht die Auswahl des Operatorentyps aus folgenden Optionen: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervorgang zuriickgesetzt werden.

Aktivierung Ausgang: Durch Auswahl dieser Option ist es moglich das Zwischenergebnis der Logik anzuzeigen.

Mit Anfrageausgang: Wenn aktiviert, kann signalisiert werden, dass die Moglichkeit zum Neustarten besteht.

Restart Eingang Logik: Mit dieser Option kann die Anzahl der verwendetet Neustartlogikeingange (1 bis 7) eingestellt werden.
Wenn 1 ausgewahlt ist, dann wird die Logik nicht berlicksichtigt.

Restart Auswahl Logik: Ermoglicht die Auswahl des Operatortyps der Neustart-Logik aus folgenden Optionen: AND, NAND,
OR, NOR. XOR, XNOR.
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9.4.2.8. PRE-RESET (nur MSC-CB-S, max. Anzahl = 32 einschlieBlich anderer Neustart Operatoren)

Der Operator PRE-RESET kann verwendet werden, wenn mehrere (X) Eigenschaft
Neustarttaster verwendet werden mussen. Beispielsweise kann es
die Notwendigkeit haben, dass ein Neustartschalter (Pre-Reset) in
der Gefahrenzone (an einem Punkt, in der die komplette Zone einge-
sehen werden kann) und ein Neustartschalter (Reset) auBerhalb der
Gefahrenzone platziert werden muss.

Pre-Reset

Aktivierung Ricksetzeingang
mit Anfrageausgang

Zeit [Fz=1205]

Fiir den Pre-Reset und den Reset miissen nacheinander die Ubergén-

€ s
ge 0-1-0 erfolgen. Die Ubergange des Reset missen innerhalb von .
500 ms bis 5 s nach den Ubergangen des Pre-Reset erfolgen. Signalunterbrachungen
1E| Anzahl Belegungen

Bild 162: Pre-Reset
Parameter

Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Speichervorgang zurlickgesetzt werden.

Mit Anfrageausgang: Wenn aktiviert, wird ein weiterer Ausgang verflgbar. Dieser wird ,1 (TRUE), wenn der Pre-Reset den
Ubergang 0-1-O abgeschlossen hat, und dieser wird ,0“ (FALSE), wenn der Operator zurlickgesetzt wird oder die Zeit zwi-
schen den Ubergangen der beiden Eingange abgelaufen ist.

Zeit: Maximale Dauer des Uberganges 0-1-0 (6-120 s einstellbar).

Signalunterbrechungen: Wenn aktiviert, kann eine Anzahl an Unterbrechungen in dem Signal (max. 7) In angegeben werden.
Der Ausgang Q wird gesetzt, wenn das Signal weniger Unterbrechungen (Ubergange 1-0-1) als die angegebene Anzahl
gehabt hat, aber mindestens eine Unterbrechung hatte.

Das Verhalten des Operators ist in folgenden Zeitablaufen dargestellt:

] 1
In 4| i In 4| | I_I—I_l
PreReset I l PreReset |_+
l i
Reset i ]_ Reset E 1_
| | | |
Clear i i l_l_ Clear : :
1 H I
| | I
Q i Q !

I

Wait | Wait _
i t<time | time 6s + 120s I t < time ‘ time 6s + 120s
Bild 163:  Pre-Reset ohne Signalunterbrechungen Bild 164:  Pre-Reset mit Signalunterbrechungen

(Anzahl Belegungen = 2)
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9.4.3. Zuhaltungsoperatoren

9.4.3.1. Zuhaltungslogik (GUARD LOCK) (max. Anzahl mit MSC-CB = 4, max. Anzahl mit MSC-CB-S = 8)

Mit dem Operator GUARD LOCK wird die Verriegelung/Entriegelung
einer ELEKTROMECHANISCHEN ZUHALTUNG tiberwacht. Hierzu wird
die Ubereinstimmung zwischen dem Verriegelungsbefehl und dem
Status eines INTERLOCK und eines FEEDBACKS gepriift. Der Haupt-
ausgang (OUTPUT) ist ,1“ (TRUE), wenn die Zuhaltung geschlossen

und verriegelt ist.

Bild 165:

Arbeitsprinzip
Die Funktion arbeitet als Zuhaltungsiiberwachung.

@ Eigenschaft

Fuhaltung
Manueller Reset

Reset-Typ

Uberwacht *

: Entriegelungszeit (s)

o

Ruckfhrkreis Zeit (s)

007

Mechanisch verriegelt (Ruhestrom]

[] Schutztir muss einmal gedfinet werden
[ Tar nicht vorhanden

Altivierung Fehlerausgang

Zuhaltungslogik

1. Der Eingang GATE muss immer mit einem Verriegelungseingang des Typs Verriegelung (INTERLOCK) verbunden sein

(Rickmeldung der Tiir).

2. Der Eingang Lock_fbk muss immer mit einem Eingangselement des Typs Zuhaltungsiberwachung (LOCK FEEDBACK)

verbunden sein (Rickmeldung des Sperrmittels).

3. Der Eingang UnLock_cmd kann in dem Diagramm beliebig verbunden sein und bestimmt die Entriegelungsanforderung

(wenn logisch ,1%).

4. Ausgang OUTPUT dieses Elements ist ,1“ (TRUE), wenn die Zuhaltung geschlossen und verriegelt ist. Wenn am Eingang
UnLock_cmd ein Entriegelungsbefehl anliegt, wird das Signal OUTPUT auf ,0“ gesetzt und die Verriegelung (Ausgangs-
signal Lock-Out) nach der in Entriegelungszeit (s) eingestellten Zeit gelost. Das Signal OUTPUT wird auch dann auf ,0“
(,FALSE") gesetzt, wenn ein fehlerhafter Zustand vorliegt (z. B. Tiir gedffnet, wenn zugehalten; Zeitliberwachung Rick-

flihrkreis abgelaufen; ...).
5. Das Lock-Out-Signal steuert die Verriegelung der Schutztir.

Parameter

Manueller Reset: Es gibt zwei Arten von Reset: Manuell und Uberwacht. Bei Auswahl des manuellen Resets wird nur der
Signaliibergang von 0 zu 1 iberprift. Im Falle des tberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann

zuriick zu O Uberpruft.

Manuell Uberwacht

Reset Reset

ouT ouT

t=250ms t1 =250 ms
t2 =250 ms

Bild 166:  Zuhaltungslogik manueller/ Uberwachter Reset
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Wenn die manuelle Rickstellung aktiviert ist, muss ein fortlaufender Eingang verwendet werden, der
auf die durch den Funktionsblock belegten Eingange folgt. Beispiel: Wenn Inputl und Input2 fiir den
Funktionsblock verwendet werden, muss Input3 fiir Reset-Eingang verwendet werden.

Entriegelungszeit (s): Die Zeit, die zwischen der Aktivierung des Eingangs Unlock_cmd und der tatsachlichen Freigabe der
Verriegelung vergeht.

» O ms bis 1 s — Schritt 100 ms
»1,5sbis 10 s - Schritt 0,5 s
» 15 s bis 25 s - Schritt 5 s

Riickfiihrkreis Zeit: Maximale Verzogerungszeit zwischen dem Ausgang LockOut und dem Eingang Lock_fbk (wie im Daten-
blatt der Zuhaltung angegeben, mit gewiinschter Verzogerung).

» 10 ms bis 100 s — Schrittweite 10 ms
» 150 ms bis 1 s — Schrittweite 50 ms
» 1,5 s bis 3 s — Schrittweite 0,5 s

Mechanisch verriegelt (Ruhestrom): Die Zuhaltung wird passiv verriegelt und aktiv gelost, d. h. sie wird durch die mechani-
sche Kraft der Feder zugehalten. Die Zuhaltung bleibt somit auch nach Unterbrechung der Spannungsversorgung verriegelt.

Schutztir muss einmal gedffnet werden: Der Zyklus wird nur beim Offnen der Tiir und nachfolgender Bestatigung auf dem
Eingang GATE fortgesetzt.

Tur nicht vorhanden: Wenn ausgewahlt, wird der Eingang GATE deaktiviert.

Aktivierung Fehlerausgang: Dies kann aktiviert werden, um ein Signal (Error OUT) zum Melden einer Funktionsstorung der
Verriegelung freizuschalten. Wenn Error OUT = ,1“ (TRUE), liegt ein Fehler an der Verriegelung vor.
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9.4.4. ZAHLER-Operatoren

Die Operatoren des Typs ZAHLER gestatten dem Benutzer, ein Signal (TRUE) zu erzeugen, sobald die eingegebene Zahlung
erreicht wird.

9.4.4.1. Zihler (COUNTER) (max. Anzahl = 16)

Der Operator COUNTER ist ein Impulszahler. @ Eigenschaft
Es gibt drei Betirebsarten: COUMTER
1. AUTOMATISCH Abwirts

2. MANUELL
3. MANUELL+AUTOMATISCH

Aktivierung Ricksetzeingang

Fahlwert (/16383

£

Eeide Flanksn

Zahlertyp
Manuell/Autormatizch
In den folgenden Beispielen ist der Zahlerwert 6:

1. Der Zahler erzeugt einen Impuls mit der Lange zwei interner Zyklen, [ Zahlerstatus
sobald der eingegebene Zahlwert erreicht wird. Ist der Pin von
CLEAR nicht aktiviert, ist dies der Standardmodus. Bild 167:  Zahler

A

S hh

el by i@ af el sfotoiafataisiolajaieiayslnl1lz|ala

counter i i i i

Bild 168:  Verwendung des Zahlers ohne Riicksetzeingang

2. Der Zahler bringt den Ausgang Q auf ,1“ (TRUE), sobald der eingegebene Zahlerwert erreicht wird.
Der Ausgang Q wird ,0“ (FALSE), wenn das CLEAR-Signal aktiviert wird.

InClear ¢t 1 4 i \ I 0 i i

OutQ : | i i | i i

nternal | 31 21 3% 4l 51 6161 61 6i 61 0i 0] 01 1i2i314i5i6i 6i6i86
counter i i [ | ! ! ! 1

Bild 169:  Verwendung des Zahlers mit CLEAR-Signal zum Rlcksetzen des Ausgangs
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3. Der Zahler erzeugt eine Impulsléange, die der Reaktionszeit entspricht, sobald die eingegebene Zahlung erreicht wird.
Wird das Signal CLEAR aktiviert, kehrt die interne Zahlung auf O zuriick.

-~ UUUUULULLLUL LU
A H i ‘—‘ AR L
o | | z B | o 2l H -

1 1 i 1
Internal | 9 ' 21 35 4i 5{0i1i2i 0i 0i Oi 1i 21 3i 41 5i 0i 11 21 3i 4
counter i i i ;

Bild 170:  Verwendung des Zahlers mit CLEAR-Signal zum Riicksetzen des Zahlereingangs

Parameter

Aktivierung Riicksetzeingang: Ist dies ausgewahlt, wir die Clear- Anfrage aktiviert, um die Zahlung wieder aufzunehmen, indem
der Ausgang Q wieder auf ,0" gebracht wird (FALSE). AuBerdem wird die Moglichkeit gegeben, die automatische Funktion
(Automatische Aktivierung) mit manuellem Reset zu aktivieren.

Erfolgt die Auswahl nicht, ist die Betriebsart in diesem Fall automatisch und beim Erreichen der eingegebenen Zahlung begibt
sich der Ausgang auf ,1“ (TRUE) und bleibt dort wahrend zwei interner Zyklen. Danach wird er zuriickgestellt.

Abwarts: Aktiviert die Riickwartszahlung.
Beide Flanken: Wenn aktiviert, werden steigende und fallende Flanken gezahit.

Zahlerstatus: Wenn ausgewahlt, kann tiber den Ausgang COUNTER der aktuelle Zahlerwert an den Block COUNTER COM-
PARATOR weitergegeben werden.

9.4.4.2. Vergleich Zahlerwert (COUNTER COMPARATOR) (nur MSC-CB-S und MSC-CB > 4.0)

Der Operator COUNTER COMPARATOR ermoglicht es den Ausgang @ Eigenschaft
Counter des Operators COUNTER mit einem Schwellenwert zu ver- COUNTER COMPARATOR
gleichen. '

Ist der Zahlerwert des Operators COUNTER Kleiner als der Schwel-
lenwert, dann ist der Ausgang ,0“ (FALSE).

L

[l

Mwels

(%]

Ist der Zahlerwert groBer oder gleich der Schwellenwert, dann ist der
Ausgang ,1“ (TRUE).

Bild 171:  Vergleich Zahlerwert

) Wichtig!

Der Operator kann nur an den Ausgang COUNTER eines ZAHLER-Operators angeschlossen werden.

Parameter
Schwelle: Zahlerwert ab dem der Ausgang auf ,1“ (TRUE) gesetzt wird
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9.4.5. TIMER-Operatoren (max. Anzahl = 32 mit MSC-CB, max. Anzahl = 48 mit MSC-CB-S)
Mit den Operatoren des Typs TIMER kann ein Signal (TRUE oder FALSE) fiir eine benutzerdefinierte Zeit erzeugt werden.

9.4.5.1. MONOSTABIL

Mit dem Operator MONOSTABIL wird durch die steigende/ fallende ~](3) Eigenschaften
Flanke des Eingangs ein Ausgang von ,1“ (TRUE) erzeugt. Dieser Vo
Zustand bleibt fiir die eingestellte Zeit erhalten.

MONOSTABLE

jut

Parameter

Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und
1098,3 s eingestellt werden.

Steigende Flanke: Wenn ausgewahlt, wird der Ausgang bei der steigen-

den Flanke des Eingangssignals auf ,1“ (TRUE) gesetzt und bleibt fir

die eingestellte Zeit in diesem Zustand. Dieser Zustand kann jedoch Bild 172:
verlangert werden, solange der Eingang auf ,1“ (TRUE) bleibt.

Monostabil

1T T <7

Out

Bild 173: Zustandsanderung bei Verwendung mit steigender Flanke

Wenn nicht ausgewahlt, ist die Logik umgekehrt, d. h. der Ausgang wird bei fallender Flanke des Eingangssignals auf ,0“
(FALSE) gesetzt und bleibt fiir die eingestellte Zeit in diesem Zustand. Dieser Zustand kann jedoch verlangert werden, solange
der Eingang auf ,0“ (FALSE) bleibt.

AL

1T AT <7

Out

Bild 174 Zustandsanderung bei Verwendung mit fallender Flanke

Retriggerbar: Wenn ausgewahit, wird die Zeit bei jeder Statusanderung des Eingangs zurlickgesetzt.
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9.4.5.2. MONOSTABIL_B

Mit diesem Operator wird durch die steigende/fallende Flanke des
Eingangs ein Ausgang ,1“ (TRUE) erzeugt. Dieser Zustand bleibt
wahrend der eingestellten Zeit t erhalten. MONOSTABLE B

/ @ Eigenschaften

Parameter

ut

Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und
1098,3 s eingestellt werden.

Steigende Flanke: Wenn ausgewahlt, wird der Ausgang bei der stei-
genden Flanke des Eingangssignals auf ,,1“ (TRUE) gesetzt und bleibt

fir die eingestellte Zeit in diesem Zustand. Bild 175:  Monostabil_B
In /T‘ H N N
T T %
Out

Bild 176:  Zustandsanderung bei Verwendung mit steigender Flanke

Wenn nicht ausgewahlt, ist die Logik umgekehrt, d. h. der Ausgang wird bei fallender Flanke des Eingangssignals auf ,0“
(FALSE) gesetzt und bleibt fiir die eingestellte Zeit in diesem Zustand.

T T <7

<
<
<

Out

Bild 177:  Zustandsanderung bei Verwendung mit fallender Flanke

®» |Im Gegensatz zum Operator MONOSTABIL wird der Ausgang OUT bei MONOSTABIL_B nicht (iber die maximal eingestellte
Zeit t hinaus auf ,1“ (TRUE) gehalten.

Retriggerbar: Wenn ausgewahlt, wird die Zeit bei jeder Statusanderung des Eingangs zuriickgesetzt.
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9.4.5.3. Wischkontakt (PASSING MAKE CONTACT)

Der Operator PASSING MAKE CONTACT stellt einen Ausgang zur Ver-
fligung, der das am Eingang vorhandene Signal am Ausgang als Puls e—————
zur Verfiigung stellt. Wenn dieses Signal langer als die eingestellte
Zeit ,1“ (TRUE) ist, wird der Puls auf die eingestellte Zeit begrenzt. —T

Bei einer fallenden Eingangsflanke wird der Puls verkiirzt.

» | Eigenschaft
PASSING MAKE COMTACT

Zeit
e Lt
|3 - nnnl

Parameter

[[7] Retriggerbar
Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und

1098,3 s eingestellt werden. Bild 178:  Wischkontakt
In ¥ ¥ r .3
=T =T <T 'T—|
r— —
out

Bild 179:  Zustandsanderung des Wischkontakts ohne eingestelltem ,Retriggerbar”

Retriggerbar: Wenn aktiviert, wird die Zeit bei einer fallenden Eingangsflanke nicht zuriickgesetzt. Der Ausgang bleibt wahrend
der gesamten eingestellten Zeit ,1“ (TRUE). Wenn eine neue steigende Eingangsflanke anliegt, wird der Timer neu gestartet.

=T =T

QOut

Bild 180:  Zustandsanderung des Wischkontakts mit ,Retriggerbar”
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9.4.5.4. Verzogerung (DELAY)

Der Operator DELAY ermoglicht die Anwendung einer Signalverzoge- @ Eigenschafien
rung und schaltet den Ausgang nach der eingestellten Zeit auf ,1“ e
(TRUE), wenn das Signal am Eingang den Status andert.

EICLAE

Parameter ut
N . - - @ : O ms
Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und .
1098,3 s eingestellt werden. Retriggerable
Steigende Flanke

Steigende Flanke: Mit dieser Einstellung wird eine Einschaltverzé-

gerung gewahlt. Wenn ausgewahlt, startet die Verzogerung an der

steigenden Flanke des Eingangssignals. Danach wird der Ausgang .

auf ,1 (TRUE) gesetzt und bleibt fiir die eingestellte Zeit in diesem Bild 181:  Verzogerung
Zustand, solange der Eingang bei ,1“ (TRUE) bleibt.

Out

Bild 182:  Einschaltverzogerung

Wenn nichts ausgewahlt, ist die Logik umgekehrt. Mit dieser Einstellung wir eine Ausschaltverzogerung gewahit. Der Ausgang
wird bei der steigenden Flanke des Eingangs auf ,1“ (TRUE) gesetzt und die Verzogerung startet an der fallenden Flanke
des Eingangs. Am Ende der eingestellten Zeit wird der Ausgang auf ,0“ (FALSE) gesetzt, sofern am Eingang ebenfalls ,0“

(FALSE) vorhanden ist, ansonsten bleibt er bei ,1“ (TRUE).

i i B

Bild 183:  Ausschaltverzogerung

Retriggerbar: Wenn ausgewahlt, wird die Verzogerung bei jeder Statusanderung des Eingangs zuriickgesetzt.
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9.4.5.5. Langzeitverzogerung (LONG DELAY) (nur MSC-CB-S und MSC-CB > 4.0)

Der Operator LONG DELAY ermoglicht die Anwendung einer Signal- (%) Eigenschaft
verzogerung bis zu 15 Stunden und schaltet den Ausgang nach der LOMG DELAY
eingestellten Zeit auf ,1“ (TRUE), wenn das Signal am Eingang den (0,55=54915s)
Status andert. iy

T LS

[] J.EIZI (=) [00h:00m:00,5s)
haBstabs

Parameter ® 0,55+3000s Schitt 0,55
Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 0,5 s und 54915 s () 30055+34315s Schritt 5
eingestellt werden. Retriggerbar
Steigende Flanke: Mit dieser Einstellung wird eine Einschaltverzé- Steigende Flanke

gerung gewahlt. Wenn ausgewahlt, startet die Verzogerung an der
steigenden Flanke des Eingangssignals. Danach wird der Ausgang
auf ,1“ (TRUE) gesetzt und bleibt fiir die eingestellte Zeit in diesem

Timer-5tatus

Zustand, solange der Eingang bei ,1“ (TRUE) bleibt. Bild 184 Langzeitverzogerung
In N A

{7
Out

Bild 185: Einschaltverzogerung

Wenn nichts ausgewahlt, ist die Logik umgekehrt. Mit dieser Einstellung wir eine Ausschaltverzogerung gewahit. Der Ausgang
wird bei der steigenden Flanke des Eingangs auf ,1“ (TRUE) gesetzt und die Verzogerung startet an der fallenden Flanke
des Eingangs. Am Ende der eingestellten Zeit wird der Ausgang auf ,0“ (FALSE) gesetzt, sofern am Eingang ebenfalls ,0“

(FALSE) vorhanden ist, ansonsten bleibt er bei ,1“ (TRUE).

: S '

i i B

Bild 186:  Ausschaltverzogerung

Retriggerbar: Wenn ausgewahlt, wird die Verzogerung bei jeder Statusanderung des Eingangs zuriickgesetzt.

Timer-Status: Wenn ausgewahlt, wird der aktuelle Wert des Timers ausgegeben. Dieser Ausgang kann im Eingang an einem
Operator DELAY COMPARATOR (ibertragen werden.
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9.4.5.6. Vergleich Timer-Wert (DELAY COMPARATOR) (nur MSC-CB-S und MSC-CB > 4.0)

Der Operator DELAY COMPARATOR ermoglicht es den Ausgang Timer
der Timer-Operatoren mit einem Schwellenwert zu vergleichen. Ist der
Timer-Wert des Timer-Operators kleiner als der Schwellenwert, dann
ist der Ausgang ,0“ (FALSE). Ist der Timer-Wert groBer oder gleich
der Schwellenwert, dann ist der Ausgang ,1“ (TRUE).

@ Eigenschaft
DELAY COMPARATOR

(0 Gz=549105)
DELAY COMPARATOR WEpeEiEilly
L Schwelle
| Timer

(=) [00h:00m:00,55]

hiaBstaks

(@) 0,55+3000s Schritt 0,55

() 30055+54810s Schritt 55

Bild 187: Vergleich Timer-Wert

) Wichtig!

Der Operator kann nur an den Ausgang Timer eines Timer-Operators angeschlossen werden.

Parameter

Schwelle: Zahlerwert ab dem der Ausgang auf ,1“ (TRUE) gesetzt wird.
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9.4.5.7. Verzogerungsleitung (DELAY LINE)

Dieser Operator ermoglicht die Anwendung einer Signalverzogerung ~|(3) Eigenschaften
und schaltet den Ausgang bei einem Ausbleiben des Signals auf dem DELAY LINE
Eingang nach einer eingestellten Zeit auf ,0. -

Kehrt der Eingang vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf ,1* zuriick, DELAY LIbE
erzeugt der Ausgang OUT in jedem Fall einen Impuls LLO (FALSE). " ® On
Dessen Dauer entspricht etwa dem Doppelten der Ansprechzeit und
der Impuls LLO wird um die eingestellte Zeit verzogert.
Parameter
Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und . _
1098,3 s eingestellt werden. Bild 188: Verzogerungsleitung
ol
ot ouT e »L |
lgemeeeee > > 2drisp

Bild 189:  Ausschaltverzogerung ohne Filter von kurzen Unterbrechungen

% |m Gegensatz zum Operator VERZOGERUNG filtert der Operator VERZOGERUNGSLEITUNG keine Unterbrechungen des
Eingangs heraus, die kirzer als die eingestellte Zeit sind.

=» Dieser Operator wird bei Verwendung von verzogerten OSSD angezeigt (OSSD muss mit RESTART MANUAL program-
miert werden).

9.4.5.8. Langzeitverzogerungsleitung (LONG DELAY LINE) (nur MSC-CB-S und MSC-CB > 4.0)

Der Operator ermoglichst die Anwendung einer Signalverzogerung (R) Eigenschaft
und schaltet den Ausgang bei einem Ausbleiben des Signals auf den LOME DELAY LINE
Eingang nach einer einstellten Zeit (bis zu 15 Stunden) auf ,,0“ (FALSE). R (0,55 549155)
Kehrt der Eingang vor Ablauf der eingegebenen Zeit auf ,1“ (TRUE) L PR P
zuriick, erzeugt der Ausgang OUT in jedem Fall einen Impuls LLO (FAL- T o e e
SE). Dessen Dauer entspricht etwa dem Doppelten der Ansprechzeit 0571 © [D0n00m:00,5s
und der Impuls LLO wird um die eingestellte Zeit verzogert. MaBstabs

(®) 055+3000s Schritt 0,55
Parameter () 30055+54815s Schritt 55

Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 0,5 s und 54915 s
eingestellt werden.

» |m Gegensatz zum Operator VERZOGERUNG filtert der Operator VERZOGERUNGSLEITUNG keine Unterbrechungen des
Eingangs heraus, die kirzer als die eingestellte Zeit sind.

Bild 190: Langzeitverzogerungsleitung

=» Dieser Operator wird bei Verwendung von verzogerten OSSD angezeigt (OSSD muss mit RESTART MANUAL program-
miert werden).
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9.4.5.9. Takterzeugung (CLOCKING)

Mit dem Operator CLOCKING wird ein Taktsignalausgang mit der (2 Eigenschatten
gewlinschten Zeitdauer erzeugt, wenn der Eingang ,1“ (TRUE) ist. CLOCKING

CLOCKING

Beim Clocking stehen bis zu 7 Eingange flr die Ausgangssteuerung
des Tastverhaltnisses zur Verfiigung.

ut

Parameter

Zeit: Die Verzogerung kann auf einen Wert zwischen 10 ms und
1098,3 s eingestellt werden.

Auswahl des Tastverhaltnisses: Es konnen bis zu 7 Eingange fiir 7 ver-
schiedene Tastverhaltnisse des Ausgangssignals ausgewahlt werden.

Je nach aktiviertem Eingang weist das Taktsignal auf OUT das ent-
sprechende Tastverhaltnis auf.

Der Eingang EN muss immer auf Pegel High (TRUE) eingestellt sein.

Informationen zur Betriebsart des Operators konnen der folgenden Bild 191:  Takterzeugung
Tabelle entnommen werden.

m
2

10 % 20 % 30 % 40 % 60 % 70 % 80 % ouT

50 %
10 %
20 %
30%
40 %
60 %
70 %
80 %
90 %

e e e e N )
— O 0Ol o olo|l—~|O|O
ol o/l olojlo|—r|O|O|O
oOojlololojlo|lm|lOlO|O|O
Ol OO |O|O|O
oOolojlo|lm|lOj OO O|O|O
ol O OO O] OO |O
— | Ol 0O 0Ol ojlolo|lo|o

Tabelle 78: Auswahl des Tastverhaltnisses

= Der vorgeschaltete Stromkreis des Operators CLOCKING muss sicherstellen, dass neben der EN-Freigabe nur ein einziges
Eingangssignal vorhanden ist (abgesehen vom Tastverhaltnis 10 %, 80 %).

» Das gleichzeitige Vorhandensein von Eingangs EN und einer Anzahl von Eingangen >1 auf Pegel High (TRUE) erzeugt
ein Ausgangssignal mit einem Tastverhaltnis von 50 %.

EN

DUTY CYCLE 50%

DUTY CYCLE 20% | |_ |

DUTY CYCLE 40%

DUTY CYCLE 80% | | J

Time

Bild 192: Verschiedene Tastverhaltnisse
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9.4.6. Die MUTING-Funktion

Die Muting-Funktion ermoglicht eine zeitweise und automatische Unterbrechung des Betriebs einer Sicherheitsvorrichtung,
um einen normalen Materialfluss (iber einen geschiitzten Durchgang zu ermoglichen.

In anderen Worten ermoglicht das System, wenn es Material erkennt und dieses von einem eventuellen Bediener unterscheidet
(in einer potenziellen Gefahrensituation), vorlibergehend die Sicherheitsvorrichtung zu umgehen und so dem Material das
Durchqueren des Durchgangs zu gestatten.

9.4.7. MUTING-Operatoren (max. Anzahl = 4 mit MSC-CB, max. Anzahl = 8 mit MSC-CB-S)

9.4.7.1. Gleichzeitiges Muting (MUTING ,Con*)

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die Un- ~|(2) Eigenschaften
terbrechung der Sensoren S1 und S2 (Reihenfolge ist unerheblich) in MUTING "Cen
vom Bediener bestimmten Zeitraum zwischen 2 s und 5 s (bzw. S4 e (9

und S3 bei Material, das in Gegenrichtung lauft). LI o e

utput

Der Operator MUTING ,Con“ mit ,gleichzeitiger” Logik ermdglicht
das Muting des Eingangssignals (iber die Sensoreingange S1, S2,
S3 und S4.

Nuting

®» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann erst beginnen, wenn alle
Sensoren S1 -S4 ,0“ (FALSE) sind und der Eingang INPUT ,1“
(TRUE) unbedeckt ist.

Parameter CensorTet

Timeout (s): Stellt die Zeit von 10 s bis unendlich ein, innerhalb welcher
der Muting-Zyklus beendet sein muss. Ist der Zyklus am Ende dieser MiRdeste s nsoren
Zeit nicht abgeschlossen, wird das Muting sofort unterbrochen.

Mit Freigabe: Wenn ausgewahlt, besteht die Moglichkeit, die Muting- g4 193:
Funktion freizugeben oder nicht. Ansonsten ist die Muting-Funktion
immer freigegeben.

Gleichzeitiges Muting

Es gibt zwei Freigabemodi: ,Start/Stop Zustandsgesteuert” und ,Nur Start mit Flanke“. Bei Auswahl von ,Start/Stop Zu-
standsgesteuert” kann der Muting-Zyklus nicht gestartet werden, wenn ,Enable“ auf ,1“ (TRUE) oder ,0“ (FALSE) eingestellt
ist, sondern wird erst bei einer steigenden Flanke aktiviert.

Zum Deaktivieren des Muting ist ,Enable” auf ,0“ (FALSE) einzustellen. In diesem Modus wird das Muting bei fallender Flanke
ungeachtet des Zustands deaktiviert. Bei Auswahl von ,Nur Start mit Flanke” kann das Muting nicht deaktiviert werden. ,Ena-
ble“ muss auf ,,0“ (FALSE) eingestellt werden, um eine neue steigende Flanke fiir den nachsten Muting-Zyklus zu ermoglichen.

Richtung: Die Reihenfolge, in der die Sensoren belegt werden, kann festgelegt werden. Wenn auf BIDIR (Bidirektional) einge-
stellt, ist eine Belegung in beiden Richtungen (von S1&S2 nach S3&S4 und von S3&S4 nach S1&S2) maéglich. Bei AUF ist
eine Belegung von S1&S2 nach S3&S4 und bei AB von S3&S4 nach S1&S2 maoglich.

Mutingende: Es gibt zwei Arten: LICHTGITTER und SENSOR. Bei Auswahl von LICHTGITTER wird das Muting bei steigendem
Eingangssignal beendet. Bei SENSOR wird das Muting beendet, wenn der dritte Sensor freigegeben wurde.
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Auswahl LICHTGITTER

S1 S2 Eingang S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

] ; - ; } ; Muting Aktiviert
0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 0

0 0 1 0 0 0

Tabelle 79: Zustandstabelle gleichzeitiges Muting bei Auswahl LICHTGITTER
Auswahl SENSOR

S1 S2 Eingang S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 1 1 Muting Aktiviert
0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 1

0 0 1 0 1 0

0 0 1 0 0 0

Tabelle 80: Zustandstabelle gleichzeitiges Muting bei Auswahl SENSOR

Muting verlangern: Nur bei ,Mutingende = Lichtgitter“: Sollte aktiviert werden, wenn beispielsweise bekannt ist, dass
nach Beendigung des Muting Gegenstande iber die Palette hinausragen und das Lichtgitter belegen konnten, wodurch
der Eingang INPUT auf ,0" (FALSE) gesetzt wird. Wahrend der Verlangerungszeit bleibt der Eingang INPUT ,1“ (TRUE). Die
Blindzeit kann zwischen 250 ms und 1 s betragen.

Sensorzeit: Es kann die maximale Zeit (zwischen 2 s und 5 s) eingestellt werden, die zwischen der Aktivierung von zwei
Muting-Sensoren liegen muss.

Mindestsensorzeit: Wenn ausgewahlt, kann Muting nur aktiviert werden, wenn zwischen der Aktivierung von Sensor 1 und
Sensor 2 (bzw. Sensor 4 und Sensor 3) eine Zeit von >150 ms verstrichen ist.
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9.4.7.2. MUTING ,L“

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die Un- ~ ) Eigenschaft
terbrechung der Sensoren S1 und S2 (Reihenfolge ist unerheblich) MUTING “L* MUTING “L-
in einem vom Bediener bestimmten Zeitraum zwischen 2 sund 5 s. R

Timeout (3)
iuting JU :|
IMit Freigabe

Steusrung Start
®» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann erst beginnen, wenn S1 | Nur Start mit Flanke »
und S2 ,0“(FALSE) sind und der Eingang ,1“ (TRUE) unbedeckt ist.

Der Muting-Status endet nach der Freigabe des Durchgangs.

Der Operator MUTING mit ,L“Logik ermoglicht das Muting des Ein-
gangssignals lber die Sensoreingange S1 und S2.

Mit Mutingausgang
Sensor-Zeit

Parameter [:J

Zeit biz Muting-Ende

Timeout (s): Stellt die Zeit von 10 s bis unendlich ein, innerhalb welcher ——

der Muting-Zyklus beendet sein muss. Ist der Zyklus am Ende dieser

Zeit nicht abgeschlossen, wird das Muting sofort unterbrochen. Muting verlangsm
Mit Freigabe: Wenn ausgewahlt, besteht die Maglichkeit, die Muting- —5” LT

Funktion freizugeben oder nicht. Ansonsten ist die Muting-Funktion
immer freigegeben. Bild 194: L - Muting

Es gibt zwei Freigabemodi: ,Start/Stop Zustandsgesteuert” und ,Nur Start mit Flanke“. Bei Auswahl von ,Start/Stop Zu-
standsgesteuert” kann der Muting-Zyklus nicht gestartet werden, wenn ,Enable“ auf ,1“ (TRUE) oder ,0“ (FALSE) eingestellt
ist, sondern wird erst bei einer steigenden Flanke aktiviert. Zum Deaktivieren des Muting ist ,Enable” auf ,0“ (FALSE) einzu-
stellen. In diesem Modus wird das Muting bei fallender Flanke ungeachtet des Zustands deaktiviert. Bei Auswahl von ,Nur
Start mit Flanke" kann das Muting nicht deaktiviert werden. ,Enable“ muss auf ,0 (FALSE) eingestellt werden, um eine neue
steigende Flanke fiir den nachsten Muting-Zyklus zu ermoglichen.

Sensorzeit: Es kann die maximale Zeit (zwischen 2 s und 5 s) eingestellt werden, die zwischen der Aktivierung von zwei
Muting-Sensoren liegen muss.

Zeit bis Mutingende: Angabe der maximale Dauer (zwischen 2,5 s und 6 s), die zwischen der Freigabe des ersten Sensors
und der Freigabe des gefahrlichen Durchgangs verstreichen muss.

Nach Ablauf dieser Zeit tritt das Ende der Muting-Funktion ein.

Muting verlangern: Sollte aktiviert werden, wenn beispielsweise bekannt ist, dass nach Beendigung des Muting Gegenstande
uber die Palette hinausragen und das Lichtgitter belegen konnten, wodurch der Eingang auf ,0“ (FALSE) gesetzt wird. Wah-
rend der Verlangerungszeit bleibt der Eingang ,1“ (TRUE). Die Verlangerungszeit kann zwischen 250 ms und 1 s betragen.
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9.4.7.3. ,Sequenzielles* MUTING

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die se-

. » | Eigenschaft
quenzielle Unterbrechung der Sensoren S1 und S2, gefolgt von den MUTING “Seq” MUTING "Ceq’
Sensoren S3 und S4 (ohne zeitliche Begrenzung). Lauft die Palette in tput | e
Gegenrichtung, lautet die korrekte Sequenz: S4, S3, S2, S1. Timeout ()

0 |
Mutng ([FF] Mit Freigabe

Steuerung Start

Der Operator MUTING mit ,sequenzieller” Logik ermdglicht das Muting
des Eingangssignals Uber die Sensoreingange S1, S2, S3 und S4.

®» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann erst beginnen, wenn alle
Sensoren S1 -S4 ,0“ (FALSE) sind und der Eingang INPUT ,1“

(TRUE) unbedeckt ist. [ Nur Start mit Flanke -
Mit Mutingausgang
Parameter _
Richtumg
Timeout (s): Stellt die Zeit von 10 s bis unendlich ein, innerhalb welcher
der Muting-Zyklus beendet sein muss. Ist der Zyklus am Ende dieser
Zeit nicht abgeschlossen, wird das Muting sofort unterbrochen. Mutingands

Mit Freigabe: Wenn ausgewahlt, besteht die Moglichkeit, die Muting-
Funktion freizugeben oder nicht. Ansonsten ist die Muting-Funktion

immer freigegeben. Bild 195: Sequenzielles Muting

Es gibt zwei Freigabemodi: ,Start/Stop Zustandsgesteuert” und ,Nur Start mit Flanke“. Bei Auswahl von ,Start/Stop Zu-
standsgesteuert” kann der Muting-Zyklus nicht gestartet werden, wenn ,Enable” auf ,1“ (TRUE) oder ,0“ (FALSE) eingestellt
ist, sondern wird erst bei einer steigenden Flanke aktiviert. Zum Deaktivieren des Muting ist ,Enable” auf ,0“ (FALSE) einzu-
stellen. In diesem Modus wird das Muting bei fallender Flanke ungeachtet des Zustands deaktiviert. Bei Auswahl von ,Nur
Start mit Flanke" kann das Muting nicht deaktiviert werden. ,Enable“ muss auf ,0 (FALSE) eingestellt werden, um eine neue
steigende Flanke fiir den nachsten Muting-Zyklus zu ermoglichen.

Richtung: Die Reihenfolge, in der die Sensoren belegt werden, kann festgelegt werden. Wenn auf BIDIREKTIONAL eingestellt,
ist eine Belegung in beiden Richtungen (von S1 nach S4 und von S4 nach S1) moglich. Bei AUF ist eine Belegung von S1
nach S4 und bei AB von S4 nach S1 moglich.

Mutingende: Es gibt zwei Arten: LICHTGITTER und SENSOR. Bei Auswahl von LICHTGITTER wird das Muting bei steigendem
Eingangssignal beendet. Bei SENSOR wird das Muting beendet, wenn der vorletzte Sensor freigegeben wurde.
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Tabelle 81: Zustandstabelle sequenzielles Muting bei Auswahl LICHTGITTER

0 0 1 0 1
0 0 1 0 0

Tabelle 82: Zustandstabelle sequenzielles Muting bei Auswahl SENSOR

Muting verlangern: Nur bei ,Mutingende = Lichtgitter“: Sollte aktiviert werden, wenn beispielsweise bekannt ist, dass
nach Beendigung des Muting Gegenstande Uber die Palette hinausragen und das Lichtgitter belegen konnten, wodurch der
Eingang INPUT auf ,0“ (FALSE) gesetzt wird. Wahrend der Verlangerungszeit bleibt der Eingang ,1“ (TRUE). Die Blindzeit
kann zwischen 250 ms und 1 s betragen.
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9.4.7.4. MUTING ,T“

Die Aktivierung der Muting-Funktion erfolgt im Anschluss an die Un-
terbrechung der Sensoren S1 und S2 (Reihenfolge ist unerheblich)
in einem vom Bediener bestimmten Zeitraum zwischen 2 sund 5 s.

Der Muting-Status endet nach der Freigabe eines der beiden Sensoren.

Der Operator MUTING mit ,T“Logik ermoglicht das Muting des Ein-
gangssignals Input (iber die Sensoreingange S1 und S2.

®» Voraussetzung: Der Muting-Zyklus kann erst beginnen, wenn S1
und S2 ,0“(FALSE) sind und der Eingang ,1“ (TRUE) unbedeckt ist.
Parameter

Timeout (s): Stellt die Zeit von 10 s bis unendlich ein, innerhalb welcher
der Muting-Zyklus beendet sein muss. Ist der Zyklus am Ende dieser
Zeit nicht abgeschlossen, wird das Muting sofort unterbrochen.

MUTING "T"

£1

utpt

Hluting

» | Eigenschaft
MUTING "T"
Timeout (3)

0 []

IMit Freigabe

Steuerung Start

Bild 196:

T - Muting

[Hurita"tmit Flanke =

Mit Mutingauzgang

Sensor-Zeit

2 o]

Mit Freigabe: Wenn ausgewahlt, besteht die Moglichkeit, die Muting-Funktion freizugeben oder nicht. Ansonsten ist die

Muting-Funktion immer freigegeben.

Es gibt zwei Freigabemodi: ,Start/Stop Zustandsgesteuert” und ,Nur Start mit Flanke“. Bei Auswahl von ,Start/Stop Zu-
standsgesteuert” kann der Muting-Zyklus nicht gestartet werden, wenn ,Enable” auf ,1“ (TRUE) oder ,0“ (FALSE) eingestellt
ist, sondern wird erst bei einer steigenden Flanke aktiviert. Zum Deaktivieren des Muting ist ,Enable” auf ,0“ (FALSE) einzu-
stellen. In diesem Modus wird das Muting bei fallender Flanke ungeachtet des Zustands deaktiviert. Bei Auswahl von ,Nur
Start mit Flanke" kann das Muting nicht deaktiviert werden. ,Enable” muss auf ,0 (FALSE) eingestellt werden, um eine neue

steigende Flanke fur den nachsten Muting-Zyklus zu ermoglichen.

Sensorzeit: Es kann die maximale Zeit (zwischen 2 s und 5 s) eingestellt werden, die zwischen der Aktivierung von zwei

Muting-Sensoren liegen muss.
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9.4.7.5. MUTING OVERRIDE

Die OVERRIDE-Funktion wird erforderlich, wenn die Maschine im An-
schluss an fehlerhafte Sequenzen der Muting-Aktivierung stoppt und
dabei Material den gefahrlichen Durchgang belegt.

~ | Eigenschaft
MUTING OVERRIDE
st

werous|[#] Manueller Reset
ruest

Dieser Vorgang aktiviert den Ausgang OUTPUT und gestattet so, das

Material zu entfernen, das den Durchgang versperrt. st By

Uberwacht

Der Operator Muting Override muss nach dem Operator Muting (, T,

L SEQ“ ,Con“) angeschlossen werden (Ausgang OUTPUT des HARedesendenioen

MUTING (,T“, ,L“, ,SEQ“, ,Con") direkt am Eingang INPUT von Muting Timeout (z)
Override). 800 _J

Der Operator erlaubt den direkt angeschlossenen Muting-Eingang zu Auslésen des Overrids
uberbriickt. [Flanke am Eingang vl
Der Operator ,Override” kann nur aktiviert werden, wenn Muting nicht Mit Overrideausgang

aktiv (INPUT = 0) ist und mindestens ein Muting-Sensor (oder das

. . . Mit Aktivierungsaus
Lichtgitter) belegt ist. [¥] Mit Aktivierungzausgang

Bild 197:  Muting Override

Die Override-Funktion endet, sobald das Lichtgitter und die Muting-Sensoren wieder frei sind. Der Ausgang OUTPUT schaltet
auf logisch ,,0“ (FALSE).

Die Override-Funktion kann entweder zustandsgesteuert oder flankengesteuert gestartet werden.
Start des Override mit Zustand: Diese Funktion wird verwendet, wenn der Uberbriickungsbefehl (OVERRIDE = 1) wahrend

aller nachfolgenden Vorgange aktiv sein soll. Jedoch kann eine weitere Override-Funkion erst aktiviert werden, wodurch der
Befehl deaktiviert und erneut aktiviert wird.

Wenn das Lichtgitter und die Sensoren freigegeben werden (unbedeckt) oder eine Zeitliberschreitung vorliegt, wird die
Uberbriickung beendet, ohne dass weitere Befehle notwendig sind.

Start des Override mit Flanke: Die Override-Funktion wird durch die steigende Flanke am Override-Eingang aktiviert
(OVERRIDE = 1).

Die Override-Funktion wird beendet, wenn das Lichtgitter und die Sensoren freigegeben werden (unbedeckt) oder bei Zeit-
uberschreitung.

Die Override-Funktion kann nur neu gestartet werden, wenn die Override-Freigabe erneut aktiviert wird (OVERRIDE = 1).

Parameter

) HINWEIS

Mit bedeckten Sensoren: Muss bei sequenziellem Muting, ,T“Muting und gleichzeitigem Muting aus-
gewahlt werden.

Bei ,L“Muting darf diese Option nicht ausgewahlt werden.
=» Ansonsten wird in der Kompilierungsphase und im Bericht eine Warnung ausgegeben.

= Der Benutzer muss wahrend aktivem Override zusatzliche SicherheitsmaBnahmen ergreifen.

Zu priifende Bedingungen bei Aktivierung der Override-Funktion
»Mit bedeckten S en“ a

ausgewahit bedeckt Lichtgitter Bedeckt Eingang Override Output
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
- X - 0 1 1
X 0 1 1

Tabelle 83: Zustandstabelle bei Verwendung der Override Funktion
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Zeitiiberschreibung (s): Ermoglicht die Einstellung der Zeit von 10 s bis unendlich, innerhalb der die Uberbriickungsfunktion
beendet werden muss.

Auslosen des Override: Ermoglicht die Konfiguration des Starts der Override-Funktion (pulsartig oder zustandsgetriggert).
Mit Override-Ausgang: Ermoglicht die Aktivierung eines aktiven Override-Signalausgangs (aktiv, wenn High).

Mit Aktivierungsausgang: Ermoglicht die Aktivierung eines Signalausgangs (aktiv, wenn High), um anzuzeigen, dass die
Override-Funktion aktiviert werden kann.

Manueller Reset:

» Wenn der Eingang RESET aktiv (TRUE) ist, wird der Ausgang OUTPUT des Funktionsblocks freigegeben.

» Wenn der Eingang RESET nicht aktiv (FALSE) ist, folgt der Ausgang OUTPUT des Funktionsblocks der Override-Anforde-
rung.

Es gibt zwei Arten von Reset: ,Manuell“ und ,Uberwacht. Bei Auswahl des manuellen Resets Uberprift das System nur den
Signaliibergang von 0 zu 1. Im Falle des iiberwachten Resets wird der doppelte Ubergang von O zu 1 und dann zuriick zu
O Uberpruft.

Manuell Uberwacht
t2
*
1
-~ !
Reset | Y Reset . Y
1 t 1 YW/
] g
our__ | ouT
t=250ms t1 > 250 ms
t2=250ms

Bild 198: Muting Override Reset
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9.5. Sonstige Funktionsblocke
9.5.1. Serieller Ausgang (SERIAL OUTPUT) (max. Anzahl = 4)

Mit dem Operator SERIAL OUTPUT wird der Status von bis zu 8 Sen- ~ | Eigenschaft
soren ausgegeben, wobei die Daten serialisiert werden. Inl SERIAL OUTPUT “ERIAL QUTEUT

e

In3 Anzahl der Eingange
wtput (8w 3 Qang

e 11,11 ] IR

Arbeitsprinzip

Auswahl Modus

Mit diesem Operator wird der Status aller beschalteten Eingange auf
zwei verschiedene Arten ausgegeben:

Synchron

Bit-Dauer (mz)

Asynchrone Serialisierung: a0 ]

1. Der Status der Leitung ist im Ruhezustand ,,].“ (TRUE). Zwischenzeichen-Dauer (mz)

2. Das Start-Dateniibertragungssignal ist 1 Bit = ,0“ (FALSE). 10 _|

3. Ubertragung von n Bits, wobei der Status der beschalteten Ein-
gange Manchester codiert wird:

» Status O: Steigende Signalflanke in der Mitte des Bits

Bild 199: Serieller Ausgang

; - bit duration
» Status 1: Fallende Signalflanke in der Mitte des Bits bit duration —
4. Zeichenabstand ist ,1“ (TRUE), um die Synchronisation eines ol11 110l 1!lo0
externen Gerats zu ermoglichen.
Daher ist bei der asynchronen Methode der Ausgang Clock [Takt]
nicht vorhanden. Output

Synchrone Serialisierung:
1. Ausgang und Takt sind im Ruhezustand ,0“ (FALSE).

2. Ubertragung von n Bits, wobei der Eingangsstatus mit OUTPUT
als Daten und CLOCK als Zeitbasis codiert wird. oj|t1,1|0]1]0

3. Zeichenabstand ist ,0“ (FALSE), um die Synchronisation eines
externen Gerats zu ermoglichen.

Bild 200:  Asynchrone Serialisierung

Cutput
Clock

Bild 201: Synchrone Serialisierung

Parameter

Anzahl Eingange: Legt die Anzahl der Eingange des Funktionsblocks fest. Dies kdnnen 2 bis 8 (asynchron) oder 3 bis 8
(synchron) sein.

Modusauswahl: Auswahl zwischen Synchroner und Asynchroner Serialisierung

Bitdauer (ms): In diesem Feld kann der Wert entsprechend der Dauer der Einzelbits (Eingang n) in der Impulsfolge, aus denen

sich die Ubertragung zusammensetzt, eingegeben werden.
» 40 ms - 200 ms (Schritt 10 ms)

»250ms-0,95s (Schritt 50 ms)

Abstand zwischen den Zeichen (ms): In diesem Feld wird die Zeit eingegeben, die zwischen der Ubertragung einer Impuls-
folge und der nachsten vergehen muss.

» 100 ms - 2,5 s (Schritt 100 ms)
»3s5s-65 (Schritt 500 ms)
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9.5.2. 0SSD EDM (nur MSC-CB-S) (max. Anzahl = 32)

Mit Hilfe des Blocks OSSD EDM kann ein beliebiger Eingang als Ruck- (=) Eigenschaft
flhrkreistiberwachung eines Sicherheitsausgangs verwendet werden. 0S50 EDM

Der Ausgang OUTPUT kann nur mit einem Sicherheitsausgang (OSSD, oo usset Sentiee (
Single OSSD, Relais) verbunden werden. Um diesen Block verwenden || o552 " P
zu konnen, muss beim Sicherheitsausgang die Funktion ,externe L ok FHTETSLE senrR A
Verzogerungszeit K* deaktiviert werden. " sofE] ms

Wenn der Eingang In auf 1 (TRUE) ist, dann muss das Signal FBK_K Aldtivierung Ricksetzeingang

auf ,0“ (FALSE) sein und dann innerhalb der vorgegebenen Zeit auf

»1“ (TRUE) andern. Wenn sich das Signal FBK_K nicht innerhalb der

vorgegeben Zeit andert, dann wird der Ausgang OUTPUT auf ,0“ Bild 202: OSSD EDM
gesetzt und die entsprechende CLEAR LED an MSC blinkt zum An-

zeigen des Fehlers. Ebenfalls wird der Ausgang ERROR OUT auf ,1“

(TRUE) gesetzt.

Wenn beim Sicherheitsausgang das Fehlersignal aktiviert ist, wird das Fehlersignal zu ,1“ (TRUE) gesetzt, wenn beim externen
Rickfiihrkreis ein Fehler detektiert wurde:

0SsD 0SSD 0SsD
FBK FBK | FBK E
¢ ok | Lok e b
- I 7y
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT
Bild 203: Beispiel fiir OSSD mit korrektem Bild 204: Beispiel fir OSSD mit fehlerhaftem Feedback-Signal
Feedback-Signal: In diesem Fall (Uberschreitung der externen Schaltzeit): In diesem
ERROR OUT=FALSE Fall ERROR OUT=TRUE
Parameter

Verzégerungszeit Schiitze (ms): Zeitfenster fiir die Uberwachung des externen Feedback-Signals (zum Zustand des Ausgangs).
Aktivierung Riicksetzeingang: Wenn aktiviert, kann der Fehler zuriickgesetzt werden ohne die MSC neu zu starten.

9.5.3. TERMINATOR

Der Operator TERMINATOR kann dazu verwendet wer-
den, einen Eingang hinzuzufiigen, der im Programm
nicht genutzt wird.

Der Eingang, der mit dem TERMINATOR verbunden

ist, taucht in der Eingangsstruktur auf und sein Status
wird Uber den Bus gesendet.

Bild 205:  TERMINATOR
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9.5.4. Netzwerk (NETWORK) (max. Anzahl = 1)

Mit dem Operator NETZWERK werden STOP- und RESET-Befehle tiber (~) Eigenschaft

ein lokales Netzwerk verteilt. Mit Network_IN und Network_OUT NETWORK

konnen START-, STOP- und RUN-Signale zwischen den verschiedenen . Netzwerk Reset aktivieren
Knoten ausgetauscht werden.

Wetwork Cut Aldtivierung Fehlerausgang
Hetaark Stog .
[] Glokale Altivierung Reset

Arbeitsprinzip ot stop
| Stoppursache

Mit diesem Operator kdnnen STOP- und RESET-Befehle einfach tber
ein lokales MSC-Netzwerk verteilt werden.

rorCut

Bild 206:  Netzwerk
Fiir den Operator ,Network” mussen folgende Bedingungen erflillt sein:

1. Der mit einem einfachen oder doppelten Eingang verbundene Eingang Network_In muss mit dem Ausgang Network_OUT
des vorangehenden Moduls im Netzwerk verbunden sein.

2. Der mit einem STATUS-Ausgang oder einem OSSD-Ausgang verbundene Ausgang Network_OUT muss mit dem Eingang
Network_IN des folgenden Moduls im lokalen Netzwerk verbunden sein.

3. Die Eingange Stop_IN und Reset_IN miissen mit Eingangsgeraten verbunden sein, die als Stopp- (z. B. E-STOP) bzw.
Reset-Einrichtung (z. B. SWITCH) fungieren.

4. Der Eingang IN kann beliebig in der Logik verbunden werden (z. B. Eingangs-Funktionsblocke oder Ergebnisse von
logischen Kombinationen).

5. Der Ausgang Output kann in der Logik beliebig angeschlossen werden. Der Output ist ,1“ (TRUE), wenn der Eingang IN
,1“ (TRUE) ist und der Funktionsblock neu gestartet wird.

Parameter

Netzwerk-Reset aktivieren: Wenn aktiviert, kann der Funktionsblock Uber das Netzwerk zuriickgesetzt werden. Wenn nicht
aktiviert, kann der Funktionsblock nur Uber den lokalen Eingang Reset_IN zurlickgesetzt werden.

Aktivierung Fehlerausgang: Wenn aktiviert, ist das Anliegen des STATUS-Ausgangs Error_OUT moglich.

Globale Aktivierung Reset: Wenn aktiviert, kann das gesamte System mit einer Reset-Taste von einem beliebigen Knoten im
Netzwerk neu gestartet werden. Wenn nicht aktiviert, konnen alle Knoten neu gestartet werden, auBer dem Knoten, der den
Stop verursacht hat (dieser Knoten muss mit einem eigenen Reset neu gestartet werden).

Stoppursache: Wenn aktiviert, werden die Ausgange NETWORK_STOP und LOCAL_STOP aktiviert und geben die Ursache
des Status STOP an. Diese Ausgange sind normalerweise ,0“ (FALSE), wenn das System im RUN-Modus ist und OUTPUT
auf ,1“ (TRUE). Wird ein Stop vom Netzwerk verlang, wechselt der Ausgang NETWORK_STOP auf ,1“ (TRUE). Wechselt der
Ausgang OUTPUT auf ,,0“ (FALSE) aufgrund der Eingange IN und STOP_IN, so wird der Ausgang LOCAL_STOP ,1“ (TRUE).
Die Ausgange bleiben bis zum nachsten Netzwerk-Reset unter diesen Bedingungen.

A\ WARNUNG

Die RESET-Befehlsgeber miissen auBerhalb der Gefahrenbereiche des Netzwerks an Stellen installiert
werden, an denen die Gefahrenbereiche und die gesamten betroffenen Arbeitsbereiche gut einsehbar sind.

) HINWEIS

» Bei der Netzwerkkonfiguration kénnen maximal 10 Basismodule angeschlossen werden.
» An jedes Basismodul diirfen hochstens 9 Erweiterungsmodule angeschlossen werden.
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Anwendungsbeispiel:
Emerge_ncy S-top_ Emergency Stop
Reset Basis- Basiit Basis-
| ] modul l | modul
Net_in Net out Net_in Net_out
I [ [ 1 !
. | —— | [ .
_______________________________ ’
o e e e i “
_Emergency Stop ' : Emergency Stop :
| i '
HA. Reset R Ve
modu I J modu ]
Net_out Net_in Net_out Net_in
o | } {  je— ] | —_—
M i i e N
Netzwerk-Datenfluss
Bild 207: Anwendungsbeispiel_Netzwerk

Bedingung 1: Beim Einschalten, siehe Bild 207:
Die AUSGANGE der verschiedenen Knoten befinden sich im Zustand ,0“ (FALSE).
2. Das STOP-Signal wird iiber die Leitung Network_OUT gesendet.

3. Wird der RESET-Befehlsgeber an einem der Knoten betatigt, werden alle vorhandenen Knoten gestartet, wenn das START-
Signal gesendet wird.

4. Als Endergebnis ist der AUSGANG aller beschalteten Knoten im Zustand ,1“ (TRUE), wenn die verschiedenen Eingange
(IN) den Zustand , 1 (TRUE) aufweisen.

5. Das RUN-Signal wird (iber das Netzwerk an die vier vorhandenen Knoten iibertragen

Bedingung 2: Wenn an einem der vier Knoten der Not-Halt-Schalter gedrickt wird, siehe Bild 207:

Der AUSGANG geht in den Zustand ,,0“ (FALSE) iiber.

2. Das STOP-Signal wird ber die Leitung Network_OUT gesendet.

3. Der nachste Knoten empfangt den STOP-Code und deaktiviert den Ausgang.

4. Der STOP-Befehl erzeugt den STOP-Code fiir alle Leitungen des Typs Network_IN und Network_OUT.
5. Als Endergebnis befindet sich der AUSGANG aller beschalteten Knoten im Zustand ,0“ (FALSE).
6

. Wenn der Not-Halt wieder in die Normalstellung geschaltet wird, konnen alle Knoten mit einer einzigen Riickstellung
durch Ubertragung des START-Signals neu gestartet werden. Die letztere Bedingung tritt nicht auf, wenn ENABLE RESET
NETWORK nicht aktiviert ist. In diesem Fall muss die lokale Riickstellmethode verwendet werden. Das System benotigt
ca. 4 Sekunden, um alle das Netz bildenden Ausgange der Blocke wiederherzustellen.

®

Wichtig!

Einen lokalen Reset des Moduls durchfiihren, das zum Verlust der Spannungsversorgung gefiihrt hat,
um den Sicherheitsausgang wiederherzustellen.
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Ansprechzeit: Die maximale Ansprechzeit des Netzwerks, die mit dem Auslosen des Not-Halts beginnt, wird durch folgende
Formel bestimmt:  t, =(212ms * n°Master)—-260 ms

=» Die maximale Anzahl der angeschlossenen Basismodule darf nicht mehr als 10 betragen.
Beispiel eines Netzwerks mit 4 Knoten:

MASTER 1 MASTER 2 MASTER 3 MASTER 4
Betétigung Not-Halt tr MASTER 1 tr MASTER 2 tr MASTER 3 tr MASTER 4
12,6 ms 164 ms 376 ms 488 ms

Tabelle 84: Ansprechzeit bei Netzwerk mit 4 Knoten

Basis- 12, 6 ms
/ modul ,
Basis-

modul , Basis- 164 ms

modul ’
Basis- /
modul
376 ms

Bild 208: Ansprechzeit des Netzwerks

488 ms

Bedingung 3: Wenn der Eingang IN des Funktionsblocks Netzwerk an einem der 4 Knoten in den Zustand ,0“ (FALSE)
schaltet, siehe Bild 207

1. Der lokale Ausgang geht in den Zustand ,0“ (FALSE) (iber.

2. Das RUN-Signal wird weiterhin iiber die Leitungen Network_OUTgesendet.
3. Die Zustande der Ubrigen Knoten bleiben unverandert.
4

. In diesem Fall muss die lokale Ruckstellmethode verwendet werden. Die LED Reset_in blinkt, um diesen Zustand anzu-
zeigen. Der jeweilige Knoten kann durch seinen Reset neu gestartet werden.

Der Eingange Reset_In und Network_IN und der Ausgang Network_OUTkonnen nur an den E/A-Klemmen des Basismoduls
abgebildet werden.

Network IN Network OUT (OSSD) Network OUT (STATUS) Reset in
LED FAIL EXT IN (1) 0SsD (2) STATUS IN (3)
STOPP AUS AUS ROT AUS AUS
CLEAR AUS BLINKEND ROT/GRUN (BLINKEND) BLINKEND BLINKEND
ZUSTAND -
RUN AUS EIN GRUN EIN EIN
FAIL EIN BLINKEND - - -

(1) Entspricht dem Eingang, der mit Network IN verbunden ist
(2) Entspricht dem Eingang, der mit Network OUT verbunden ist
(3) Entspricht dem Eingang, der mit Reset IN verbunden ist

Tabelle 85: Signale des Funktionsblocks ,Network"”
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Input 1 (MSC-CB) /K17
Input 2 (MSC-CB) /1B

FBK_RSTL1/K7 [ L

”"‘W . STATUS 1 [MSC-CB) /K&

= L=

Input 3 (MSC-CB) /K19
Input 4 (MSC-CB) /K20

Input 5 (MSC-CB) /K21

Input & (MSC-CB) /K22

Bild 209:  Anwendungsbeispiel fiir den Funktionsblock NETWORK (Kategorie 2)

SINGLE
INTERLOCK

P

Input 4 (MSC-CB) /K20

FBK_RST2/K11

Bild 210:  Anwendungsbeispiel fiir den Funktionsblock NETWORK (Kategorie 4)
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9.5.5. Riickstellung (RESET)

Dieser Operator erzeugt eine Riickstellung des Systems, wenn an
dem entsprechenden Eingang ein OFF-ON-OFF-Ubergang mit einer
Dauer von weniger als 5 s vorliegt.

S - >
t<5s Bild 212:  Reset

Bild 211: Resetdauer

) HINWEIS

» Im Falle einer Dauer von >5 s erfolgt kein RESET.

» Rickstellung (RESET) kann verwendet werden, um Stérungen zuriickzusetzen, ohne die Systemver-
sorgung unterbrechen zu miissen.

@ Eigenschaften

9.5.6. Verbindungspunkt Eingang/Ausgang

Wenn das Schaltbild sehr umfangreich und eine Verbindung zwischen zwei sehr weit auseinanderliegenden Elementen erfor-
derlich ist, kann die Komponente ,Verbindung: Eingang/Ausgang” verwendet werden.

INTERPAGE OUT INTERPAGE IN
[VERBINDUNG AUSGANG] [VERBINDUNG EINGANG]

. s . |/~ Eigenschaft T |~ Eigenschaft H
Lmke.r Bereich \u‘erb;n?:ngspunktnusgang Verbim?:ngspunktEingang Recht_er Bereich
des Dlagramms Verbindungsname Verbindungsname des Dlagramm

) [ | |@| [ |
\erbindungspunkt Eingang assigned names Verbindungspunkt Ausgang assigned names

Bild 213: Verbindung: Eingang/ Ausgang

Um eine Verbindung herzustellen miissen ,Verbindung: Eingang” und ,Verbindung: Ausgang” den gleichen Namen aufweisen.
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9.5.7. Eingang/Ausgang zur internen Riickfiihrung (max. Anzahl = 8, nur MSC-CB-S > 6.0)

Mit den Operatoren IntFbk In/Out kdnnen logische Schleifen erstellt oder der Ausgang eines Funktionsblocks mit dem Eingang

eines anderen Funktionsblocks verbunden werden.

Nach einer logischen Zyklusverzogerung des Basismoduls nimmt jedes IntFbk_In den gleichen logischen Wert wie das

entsprechende IntFbk_Out an.

IntFbk_In
@ Eigenschaft
IntFbk In
Linker Bereich L. L TE i
des Diagramms Oooodans
Objektbeschreibung

Bild 214: Eingang/Ausgang zur internen Riickfiihrung

IntFbk_Out

IntFlk Qut

[ Imi

Bild 215: Beispiel Eingang/Ausgang zur internen Riickfiihrung

Parameter

Chut

® Eigenschaft
IntFok Cut

I S 1 Rechter Bereich
qO00 0@ des Diagramm

Ckjektbeschreibung

IntFbk Qut

Bit: Angabe des internen Bits, an welchen IntFbk_Out den Wert an IntFbk_In verkniipft.

FAN WARNUNG

Die Rickkopplungsschleifen konnen gefahrliche Systemschwingungen auslosen und das System
infolgedessen instabil machen, wenn dies nicht sorgfaltig entworfen wird. Ein instabiles System kann
schwerwiegende Folgen fir den Benutzer haben, z.B. schwere Verletzungen oder Tod.
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9.6. Sonderanwendungen
9.6.1. Ausgangsverzogerung bei manueller Betriebsart

Falls zwei OSSD-Ausgange, davon ein Ausgang verzogert, (in der Betriebsart MANUELL) benotigt werden, ist folgendes
Diagramm zu verwenden:

7y EUCHNER Safety Designer: Projekt BEEE
Datei Projekt Bearbeiten Kommunikation Optionen ?

EUCHNER sl HEEMEm® | s SN BeQO I X RO Firma-Name_ MSC

~ Objekte ~ | Eigenschaft
Qassh

CIManueller Reset

N - ~
~ | Eingange —

i BwS Reset-T
; eset-Typ
#4 Halbleiterausgang Automatisch

&y Zweihand

. ] aktivierung Statusausgang
J | Verriegelung

¥ | Einkanalige Verriegelung
[y Zuhaltungsiiberwachung
Input 1 (MSC-CB) /K17

® 54 wah!
<, Lichtschranke P -

& Not-Halt i
=4 Schlisselschalter
v Fulischaltar

M. Schaltmatte

9§ Sensor
£ Schalter
= v
o o

- Operator

Objektbeschraibung

| >

~ | Logik

~ | Speicher

FF SR Flip-Flop

o+ D Flip-Flop

I manueller Restart
[ Uberwachter Restart

+ | Zuhaltung
~ | Zahler

~ | Timer
if\f'erztigemng
JIl| Takterzeugung
23 Monostabil

17 Wischkontakt ~

~ | Konfiguration
MSC-CB Master 8 Einging...
FI8  Erweiterung 8 Ein..
AZ-F04 Evvaionng 4 ko ~ | Visuelle Kenfiguration

< >
Reset Zoom j 90 % MsC-Medule: Vorhanden Status: Angeschlossen in Stufe2  Ver.: 1.3.4.2

Bild 216: Zwei Ausgange, davon ein Ausgang verzogert (Betriebsart MANUELL)
=» Wenn der Operator Verzogerung verwendet wird, muss die Anwendung wie folgt sein:

- Die beiden Ausgange miissen iber die Funktion USER RESTART MANUAL mit automatischem Reset programmiert
werden.
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9.7. Simulator

)

Wichtig!

» Dieser Simulator wurde als reine Planungshilfe bei der Auslegung der Sicherheitsfunktion konzi-
piert.

» Das Ergebnis der Simulation darf nicht als eine Bestatigung fiir die Eignung des Projekts betrach-
tet werden.

» Die resultierende Sicherheitsfunktion muss sowohl fiir die Hard- als auch Software immer in einer
realen Situation nach den geltenden Normen, wie z. B. ISO/EN 13849-2 zur Validierung oder IEC/
EN 62061: Kapitel 8 zur Validierung von sicherheitsbezogenen elektrischen Steuerungssystemen
validiert werden.

» Die Sicherheitsparameter der MSC-Konfiguration kdnnen dem Bericht der Software EUCHNER SA-
FETY DESIGNER entnommen werden.

In der oberen Symbolleiste gibt es zwei neue griine Symbole (ab Firmware MSC-CB Version 3.0 oder hoher):

Kommunikation Simulation Optionen ?

Aol dE=e"THE/ o SE@\N B0 ™ I X BE® A © FUCHNR-Name & _
5

Bild 217:

Achse 1 (SPM1) [0]

Input 1 (MSC-CB) /K17

%
I X E® 7 O

Die Symbole der Simulatorfunktion

Diese Symbole beziehen sich auf die neue Simulatorfunktion.

» Das erste Symbol g zeigt die ,Schematische Simulation” an. Es aktiviert den schematischen Simulator (sowohl sta-
tisch als auch dynamisch), in dem der Benutzer den INPUT aktivieren kann, um den geladenen Plan zu Uberpriifen.

» Das zweite Symbol ®' bezeichnet die ,Grafische Simulation“. Es aktiviert den iiber die Datei der Stimuli gesteuerten
Simulator, der die Darstellung der gewiinschten Arbeitswege in einem bestimmten Diagramm ermoglicht.

» DIE SIMULATIONSSYMBOLE SIND NUR VERFUGBAR, WENN DAS BASISMODUL NICHT ANGESCHLOSSEN IST.
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9.7.1. Schematische Simulation

Die Schematische Simulation durch Klicken auf das Symbol B aktiviert.

Die schematische Simulation gestattet das Uberpriifen/Steuern des Signalverlaufs im Ausgang der verschiedenen funktio-
nellen Blocke in Echtzeit, d.h. wahrend der Simulation selbst. Der Benutzer kann frei wahlen, welche Ausgange der Blocke
gesteuert werden sollen und die Reaktion der verschiedenen Elemente der schematischen Darstellung anhand der Farbe
der unterschiedlichen Leitungen berpriifen.

Wie bei der Monitor-Funktion zeigt in diesem Fall die Farbe der Leitung (oder die gleiche Schaltflache) den Signalzustand an:
Grin bedeutet Signal LL1, Rot LLO.

Bei der ,Schematischen Simulation“ erscheinen in der Symbolleiste einige neue Schaltflachen. Diese Schaltflachen ermog-
lichen die Verwaltung der Simulation. Mit ihnen kann die Simulation gestartet (Schaltflache ,Play"), gestoppt (Schaltflache
,Stop”), schrittweise ausgefiihrt (Schaltflache ,PlayStep“) oder zuriickgesetzt (Schaltflache ,Reset”) werden. Durch das
Zuriicksetzen (Reset) der Simulation wird die Zeit auf O ms zurlickgesetzt.

Beim Start der Simulation, durch das Driicken der Schaltflache ,Play”, lasst sich der Zeitablauf neben der Angabe ,Zeit"
beobachten. Die Zeit lauft gemaB der Zeiteinheit ,Step” [Schritt] ab, die mit dem vom Benutzer gewahlten Faktor ,KT“ mul-
tipliziert wird.

Q€O \BAORIX | |® % O 2| 0[OK)zetoms | x1 v schrtt: 100 ms |

Ops

AND
} In1 Output

Op2

OR
> In1 Cutput OR

=il OutEth
® rBK_RsT1/K7 @D

SuEut

Bild 218: Schaltplan-Simulation

Nummer Symbol Beschreibung
1 ITI Taste Play
2 1] Taste Stop
3 @ Taste Play Step
4 Taste Reset
5 Zeit O ms Zeitangabe
6 x1 .~ KT
7 Schritt: 100 ms _ Step Simulation

Tabelle 86: Legende
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Durch Anklicken der Schaltflache in der rechten unteren Ecke jedes Eingangsblocks kann der jeweilige Ausgangszustand
aktiviert werden (auch bei unterbrochener Simulation, d. h. wenn die Zeit nicht lauft- es handelt sich dann um eine ,stati-
sche” Simulation). Wenn nach dem Anklicken die Schaltflache rot wird, ist der Ausgang ,0“ (,LOW") und umgekehrt, wenn
die Schaltflache griin wird ist der Ausgang ,1“ (,HIGH").

In einigen funktionellen Blocken, wie zum Beispiel ,Geschwindigkeitssteuerung” oder ,lock_feedback”, erscheint die Taste
grau. Dies weist darauf hin, dass die Eingabe des Werts manuell iiber ein entsprechendes Pop-up-Fenster erfolgt und die
Art des einzugebenden Werts je nach Art des funktionellen Blocks wechselt (zum Beispiel muss in den Block der ,Geschwin-
digkeitssteuerung ein Frequenzwert eingegeben werden.)

Op3
Ompm

3333 Hz

Achse 1 (SPM1) [0] ll-++++==everrivvvves

Frequenz [Hz]

Input 1 {(MSC-CB) /K17 [l-=--2e-- .

2
SENSOR

W MV frequency insertion *

Frequenz [Hz]
0

a4 oK

Bild 219: Im oberen Teil befinden sich die Schaltflachen zur Aktivierung der Blockausgéange, der untere Teil enthélt ein
Popup-Beispiel. In diesem Fall muss der Frequenzwert des Funktionsblocks ,Geschwindigkeitssteuerung”
eingegeben werden.

180 (Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



E U c H N E R Modulare Sicherhe:::st:;zziz:gilt\ltllgg

9.7.2. Verwaltung der grafischen Simulation

Die grafische Simulation wird durch Klicken auf das Symbol % aktiviert.

Die grafische Simulation ermoglicht es, den zeitlichen Verlauf der Signale grafisch darzustellen. Der Benutzer muss zunachst
in einer Textdatei die Stimuli, d. h. den zeitlichen Verlauf der Wellenformen, die als Eingange verwendet werden (Stimuli),
definieren. Basierend auf der erstellten Stimuli-Datei setzt der Simulator diese als Diagramm um und stellt am Ende der
Simulation die gewiinschten Arbeitswege dar.

Sobald die Simulation beendet ist, erscheint automatisch ein Diagramm wie unten abgebildet. Aus dem Diagramm heraus
ist es moglich, die angezeigten Arbeitswege auszudrucken (Schaltflache ,Drucken), die Ergebnisse zu speichern, um sie
erneut zu laden (Schaltflache ,Speichern®), und andere Arbeitswege anzuzeigen (Schaltflache ,Darstellung andern”). Die
Bezeichnungen der Arbeitswege entsprechen der Beschreibung der Funktionsblocke.

Durch Anklicken der Schaltflache ,SchlieBen” (Schaltflache ,X“ oben rechts) kann die grafische Simulationsumgebung be-
endet werden.

WY Simulationsgrafik ®
opl I L
Op2 ] L
op3 | [ |
op4 Lid 1
op5 1 [ 1 i
Output! L | 1 i
Qutputl.Fbk_rst
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000 T000 8000 9000 10000
Zait [ms] EU BHNER
Simulation mit Stimuli
Reset Zoom « Sichtbarkeit ndern| | speichem| [ Ausdruck|

Bild 220: Beispiel fiir ein Ergebnis der grafischen Simulation: Es sind die Arbeitswege und die drei Schaltflachen unten
rechts auf dem Bildschirm zu sehen, mit deren Hilfe die Auswahl der Arbeitswege, das Speichern und der
Druckvorgang erfolgt.

Um die Simulation durchfiihren zu kénnen, sind mindestens die folgenden Verfahrensschritte erforderlich;

1. Erstellen einer Stimuli-Datei nach eigenen Vorgaben

2. Laden der Stimuli-Datei und abwarten, bis die Simulation beendet ist
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Nach dem Anklicken des Symbols
#J Verwaltung grafische Simulation| x|

| Simulation mit Stimuli

| Template Stimuli

| Simulation laden

| Sichtbarkeit Spuren

erscheint folgender Bildschirm:

Bild 221:  Auswahimenii fiir den grafischen Simulationsmodus

Im Folgenden werden die einzelnen Schaltflachen des Menis ausfiihrlich beschrieben (siehe Bild 45):

Schaltflache Template Stimuli: Ermoglicht es, die Template-Datei unter gewlinschtem Namen und am gewiinschten Spei-
cherort auf der Festplatte zu speichern. Diese Datei enthalt die Bezeichnungen der Signale entsprechend dem Diagramm
(siehe Bild 222). An dieser Stelle kann der Bediener mit Hilfe eines Texteditors den Status der Eingangssignale zu einem
bestimmten Zeitpunkt sowie die Dauer der Simulation und den zu verwendenden Zeitschritt eingeben (siehe Bild 223).

#  Beispiel - Editor
Datei Bearbeiten Format Ansicht ?
l// stimulus Template

//5im @:EndTime:Step (time unit ms)
Ssim ©:10@00:100

// Schalter
Inputl

9:0

| Timel:1
gTime2:0

// Ssensor
Input2
NO:0
STime1:1
Time2:@

// Geschwindigkeitsiiberwachung
// only Integer numbers!

g SpeedInput3

9:8 Hz

Timel:2500 Hz

Time2:30@ Hz

// 0Ss5D
Fbk_rsti
9:1

Timel:@
Time2:1

| Beispiel - Editor — O X

Datei Bearbeiten Format Ansicht ?
l// stimulus Template ~

//5im @:EndTime:Step (time unit ms)
Sim ©:10000:10@

// Schalter
Inputl

9:0

800:1
2000:0
2500:1
290@: 0

// sensor
Input2
2:0
1806:1
2300:0
2900:1
3900:0

// Geschwindigkeitsiiberwachung
// Only Integer numbers!
SpeedInput3

@:8 Hz

1800:2500 Hz

2900:30@ Hz

// 0SSD
Fbk_rsti
e:1

Bild 222: Template-Datei

unmittelbar nach dem Abspeichern

Bild 223: Beispiel fiir eine fertige Template-Datei

182

(Originalbetriebsanleitung) 2121331-08-07/22



E U c H N E R Modulare Sicherhe:::st:;it;st'z:lgeilt\;llgg

Schaltflache Simulation mit Stimuli: Ermoglicht das Hochladen einer (fertiggestellten) Template-Datei. Nach dem Hochladen
kann die Simulation sofort gestartet werden.

Am Ende der Simulation wird ein Diagramm mit den resultierenden Signalen angezeigt.

Schaltflache Simulation laden: Ermoglicht das Laden einer zuvor abgeschlossenen Simulation, sofern mindestens eine
Simulation gespeichert wurde.

Schaltflache Arbeitswege darstellen: Ermoglicht die grafische Darstellung der ausgewahlten Arbeitswege (in Form von
Signalwellen) als Diagramm. Sobald sie gedriickt wird, ruft die Schaltflache ein Popup-Fenster auf, wie in Bild 224 dargestellt.
In diesem Fenster konnen die Arbeitswege aus dem Diagramm entfernt oder diesem hinzugefligt werden.

% Auswahl Sichtbarkeit Spuren
Inputd1 Input03
Op2 Op1
Input02 Op3
Op4 Hinzufiigen Op5
Qutputl

Fbk_rst1

<< Entfernel

(0]

Loschen

II

Bild 224 Darstellung der Arbeitswege. Im linken Teilfenster werden die Arbeitswege dargestellt, die dem Diagramm
hinzugefiigt werden konnen. Im rechten Teilfenster werden die aktuell dargestellten Arbeitswege angezeigt,
die auch aus dem Diagramm entfernt werden konnen.
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9.7.2.1. Anwendungsbeispiel fiir die grafische Simulation

Das folgende Beispiel bezieht sich auf den Einsatz einer Presse, die innerhalb einer Sicherheitszone aufgestellt wurde. Der
Motor der Presse kann nur dann betrieben werden, wenn zwei Bedingungen gleichzeitig vorliegen: Das Tor des sicheren
Bereichs ist geschlossen und der Befehl zur Motoraktivierung erfolgt. Der Antrieb soll mit einer Verzogerung von zwei Se-
kunden ab dem Startsignal starten.

Diagramm

Im Diagramm werden die Eingangselemente durch das Tor der sicheren Zone und durch die Steuerung des Motorantriebs
dargestellt. Diese beiden Signale werden als Eingang fiir einen Logikoperator AND verwendet, dessen Ergebnis durch einen
Verzogerungsblock um zwei Sekunden verzogert wird. Durch das verzdgerte Signal wird schlieBlich das Relais angesteuert,
das wiederum den Betrieb des Pressenmotors ermoglicht.

1

SINGLE
INTERLOCK

Input 1 {(MSC-CB) /K17

Input 2 (MSC-CB) /K18

Bild 225: Diagramm zum Anwendungsbeispiel

Stimuli-Datei

Die Stimuli-Datei sieht das SchlieBen des Tores bei 2000 ms (Signal auf LL1) und den Aktivierungsbefehl durch den Bediener
bei 3000 ms (Signal auf LL1) vor.

// stimulus Template

//5im @:EndTime:Step (time unit ms)
Sim ©:10000:100

// Einkanalige Verriegelung
Inputl

0:0

2000:1

10000:0

// Schalter
Input2

0.0

3000:1
leeve:e

Bild 226: Stimuli-Datei zum Anwendungsbeispiel
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Simulationsergebnis

Im Diagramm werden die Signale der Simulation abgebildet. In diesem Fall:
» Bei 2000 ms steigt das Signal ,Sichere Zone" auf den Logikpegel 1. Es zeigt das SchlieBen des Tores an.

» Bei 3000 ms steigt das Signal ,Start_Presse” auf den Logikpegel 1. Es zeigt die Anforderung zur Aktivierung durch den
Operator an.

» Das Ausgangssignal des Operators AND ,Op1“ steigt bei 3000 ms auf den Logikpegel 1. Dies ist der Fall, wenn die
beiden Eingange ,Sichere Zone“ und ,Start_Presse” auf den Logikpegel 1 ansteigen.

» Das Signal am Ausgang des Operators AND wird durch den Operator Delay um 2000 ms verzogert.

» Das Signal am Ausgang des Verzogerungsblocks ,0p2“ erteilt den Befehl zum SchlieBen des Relais bei 5000 ms. Zu
diesem Zeitpunkt wird das Relais ,M_Presse” aktiviert.

W simulationsgrafik X
Op1
op2
Output1
| Outputl Fbk rst
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000
Zeit [ms] EUCHN ER
Simulation mit Stimuli
x1 Sichtbarkeit andermn | | Speichem| Ausdruck

Bild 227:  Aus der Simulation des Anwendungsbeispiels resultierendes Diagramm
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9.7.3. MSC-Fehlercodes
Bei einer Funktionsstorung ubermittelt das MSC System einen Code entsprechend fiir den vom Basismodul festgestellten

Fehler an die Software EUCHNER Safety Designer.

So kann der Code abgelesen werden:
» Basismodul (zeigt FEHLER (ber LED an) iber das USB-Kabel an den PC anschlieBen.
» Software EUCHNER SAFETY DESIGNER starten.

i,
» liber das Symbol * die Verbindung herstellen; es erscheint ein Fenster zur Kennwortabfrage; das Kennwort einge-
ben; es erscheint ein Fenster mit dem erfassten Fehlercode.

In der nachfolgenden Tabelle werden alle moglichen Fehler mit der entsprechenden Losung aufgelistet:

CODE FAIL LOSUNG
) . ) . . . . MSC-CB UND STECKVERBINDER MSC DER ERWEITERUNGSMODULE
19D g;tb‘zd:_m%‘mgpéﬂe; MSS?SeBnSChe'”e” nicht die gleiche Hardware:/ | »\j"y ORREKTEN SITZ UBERPRUFEN. STECKVERBINDER EVENTUELL
war guration autzuweisen. AUSTAUSCHEN.
66D Zwei oder mehr Erweiterungsmodule mit derselben Knotennummer vor- ANSCHLUSSE UBERPRUFEN — PINS 2 und 3 DER ERWEITERUNGS-
handen. MODULE
68D Hochstzahl der Erweiterungsmodule iiberschritten. UBERZAHLIGE MODULE TRENNEN (MAX: 14)
700 An einem oder mehreren Modulen wurde eine Anderung der Knotennum- ANSCHLUSSE UBERPRUFEN — PINS 2 und 3 DER ERWEITERUNGS-
mer erkannt. MODULE
73D Bei einem Slave-Modul wurde ein externer Fehler erkannt. SIEHE FEHLERCODE AM MODUL ZU NAHEREN INFORMATIONEN
96D + 101D Fehler im Zusammenhang mit der M-A1-Speicherkarte. M-A1-SPEICHERKARTE AUSTAUSCHEN
Von einem Modul AZ-FO4 oder AZ-FO408 — EDM-Fehler beim Paar RELAIS1 . - -
137D und RELAIS der Kategorie 4. ANSCHLUSS DER EXTERNEN FEEDBACK-SCHUTZE UBERPRUFEN
Von einem Modul AZ-FO4 oder AZ-FO408 — EDM-Fehler beim Paar RELAIS2 . - -
147D und RELAIS3 der Kategorie 4. ANSCHLUSS DER EXTERNEN FEEDBACK-SCHUTZE UBERPRUFEN
Von einem Modul AZ-FO4 oder AZ-FO408 — EDM-Fehler beim Paar RELAIS3 . - -
157D und RELAIS4 der Kategorie 4. ANSCHLUSS DER EXTERNEN FEEDBACK-SCHUTZE UBERPRUFEN
133D (Proxil) Von einem Modul SPM2, SPM1 oder SPMO - eine Uberfrequenzmessung
140D (Proxi2) am Naherungsschalter-Eingang erfasst. DIE EINGANGSFREQUENZ MUSS <5 kHz BETRAGEN

DAS TASTVERHALTNIS MUSS FOLGENDEM WERT ENTSPRECHEN:
50 % + 33 % DES ZEITRAUMS (HTL, TTL).

DIE PHASENVERSCHIEBUNG MUSS FOLGENDEM WERT ENTSPRE-
CHEN: 90° + 45° (HTL, TTL)

(nicht auf SIN/COS anwendbar)

DIE EINGANGSFREQUENZ MUSS SEIN:
<500 kHz (TTL, SIN/COS); <300 kHz (HTL).

136D (Encoderl)
143D (Encoder2)

Von einem Modul SPM2, SPM1 oder SPMO - Encoder-Eingangssignale
auBerhalb des Standards erfasst (Tastverhaltnis, Phasenverschiebung).

138D (Encoderl)
145D (Encoder?2)

130D 135D
137D 138D
140D 194D
197D 198D
199D 201D
202D 203D
205D

144D 149D

151D 152D
154D 208D 211D
212D 213D 215D
216D 217D 219D

158D 163D

165D 166D
168D 222D 225D
226D 227D 229D
230D 232D 233D

172D 177D
179D 180D
182D 236D
239D 240D 241D
243D 244D 245D
247D

Tabelle 87: Ubersicht Fehlercodes

Alle iibrigen Codes beziehen sich auf eine interne Funktionsstorung. Bitte Funktionsstorungen in dieser Tabelle nachschlagen
und beim Zuriicksenden an EUCHNER angeben.

Von einem Modul SPM2, SPM1 oder SPMO - eine Uberfrequenzmessung
am Encoder-Eingang erfasst.

Fehler am statischen Ausgang OSSD1. ANSCHLUSSE VON 0SSD1 AUF FEHLERHAFTES MODUL PRUFEN

Fehler am statischen Ausgang OSSD2. ANSCHLUSSE VON 0SSD2 AUF FEHLERHAFTES MODUL PRUFEN

Fehler am statischen Ausgang OSSD3. ANSCHLUSSE VON 0SSD3 AUF FEHLERHAFTES MODUL PRUFEN

Fehler am statischen Ausgang 0SSD4. ANSCHLUSSE VON 0SSD4 AUF FEHLERHAFTES MODUL PRUFEN
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CODE FAIL LOSUNG
1D = 31D Fehler an Mikrocontrollern
: - SYSTEM NEU STARTEN. WENN DER FEHLER WEITER ANLIEGT, DAS
32D + 63D Fehler an Hauptplatine MODUL ZUR REPARATUR AN EUCHNER EINSCHICKEN.
64D + 95D Fehler bei der Kommunikation zwischen den Modulen
96D + 127D Fehler an der M-A1-Speicherkarte M-A1-SPEICHERKARTE AUSTAUSCHEN

128D + 138D Fehler am Modul AZ-FO4, Relais 1
139D + 148D Fehler am Modul AZFO4, Relais 2 SYSTEM NEU STARTEN. WENN DER FEHLER WEITER ANLIEGT, DAS
149D = 158D Fehler am Modul AZFO4, Relais 3 MODUL ZUR REPARATUR AN EUCHNER EINSCHICKEN.

159D + 168D Fehler am Modul AZFO4, Relais 4

128D + 191D Fehler an der Encoder-Schnittstelle der SPM-Module

192D + 205D Fehler 0SSD1

: SYSTEM NEU STARTEN. WENN DER FEHLER WEITER ANLIEGT, DAS
206D + 219D | Fehler 0SSD2 MODUL ZUR REPARATUR AN EUCHNER EINSCHICKEN.
220D 233D | Fehler 0SSD3

234D + 247D Fehler 0SSD4

Tabelle 88:  Ubersicht Fehlercodes interne Funktionsstorung

9.7.4. Fehlerlogdatei

Die Fehlerprotokolldatei kann mit dem Symbol ' in der Standard-Symbolleiste angezeigt werden
(erforderliches Passwort: Stufe 1)

Es wird eine Tabelle mit den letzten 5 Fehlern angezeigt, welche seit dem Senden des Schemas an die MSC oder seit der

letzten Loschung des Fehlerprotokolls (Symbol: & ) aufgetreten sind

[7] MSC-Module: Fehlerlogbuch

Storungen - Storungen 5
Installierte . a i . Installierte
:mlden Mikro  Modul Fi Vers Mikro  Modul Fi Vers| |

1 -NC-FO-Q—D. . .AC-FOA! -D.

Baandans___| . : Letztes Laschdatum: 02/08/2018 . . - - 2 : _ MSC-CB: Version3.1

Bild 228:  Fehlerlogbuch
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10. Bestellinformationen und Zubehor

) Tipp!

Geeignetes Zubehor, wie z. B. Leitungen oder Montagematerial, finden Sie unter www.euchner.de.
Geben Sie dazu die Bestellnummer lhres Artikels in die Suche ein und 6ffnen Sie die Artikelansicht.
Unter ,Zubehor” finden Sie Zubehorteile, die mit dem Artikel kombiniert werden kdnnen.

11. Kontrolle und Wartung

AN WARNUNG

Gefahr von schweren Verletzungen durch den Verlust der Sicherheitsfunktion.

» Bei Beschadigung oder Verschlei muss das entsprechende MSC Modul komplett ausgetauscht
werden. Der Austausch von Einzelteilen oder Baugruppen ist nicht zulassig.

» Uberpriifen Sie in regelmaBigen Abstanden und nach jedem Fehler die korrekte Funktion des Ge-
rats. Hinweise zu moglichen Zeitintervallen entnehmen Sie der EN ISO 14119:2013, Abschnitt 8.2.

Wartungsarbeiten sind nicht erforderlich. Reparaturen am Geréat diirfen nur durch den Hersteller erfolgen.

12. Service
Wenden Sie sich im Servicefall an:

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraBe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Servicetelefon:

+49 711 7597-500

E-Mail:

support@euchner.de

Internet:

www.euchner.de

13. Konformitatserklarung
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More than safety.
EU-Konformitéatserklarung Original DE
EU declaration of conformity Translation EN
Déclaration UE de conformité Traduction FR
Dichiarazione di conformita UE Traduzione IT
Declaracién UE de conformidad Traduccién ES
Die nachfolgend aufgefiihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend):

2122800-07-09/20

The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les directives suivantes (si valable)
| prodotti sotto elencati sono conformi alle direttive sotto riportate (dove applicabili):

Los productos listados a continuacién son conforme a los requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables):

I: Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Machinery directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE
Direttiva Macchine 2006/42/CE
Directiva de maquinas 2006/42/CE

Il EMV Richtlinie 2014/30/EU
EMC Directive 2014/30/EU
Directive de CEM 2014/30/UE
Direttiva EMV 2014/30/UE
Directiva CEM 2014/30/UE

Il RoHS Richtlinie 2011/65/EU
RoHS directive 2011/65/EU
Directive de RoHS 2011/65/UE
Direttiva RoHS 2011/65/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

EN 61131-2:2007

EN ISO 13849-1:2015 (Cat 4, PL e)
EN 61508-1:2010 (SIL3)

EN 61508-2:2010 (SIL3)

Folgende Normen sind angewandt:
Following standards are used:

Les normes suivantes sont appliquées:
Vengono applicate le seguenti norme:
Se utilizan los siguientes estandares:

EN 61508-3:2010 (SIL3)

EN 61508-4:2010 (SIL3)

EN 62061:2005/A2:2015 (SIL CL3)
EN IEC 63000:2018 (RoHS)

Bezeichnung der Sicherheitsbauteile Type Richtlinie Zertifikats-Nr.

Description of safety components Type Directives No. of certificate
Description des composants sécurité Type Directive Numeéro du certificat
Descrizione dei componenti di sicurezza Tipo Direttiva Numero del certificato
Descripcion de componentes de seguridad Typo Directivas Numero del certificado

MSC Master-Modul

MSC master unit MSC-CB-AC-FISFO2

MSC unité principale I, 10,0 Z10 40393 0030
MSC unita principale MSC-CB-AC-FIBFO4S
MSC unidad principal
MSC-CE-AC...
MSC-CE-AZ...
MSC Erweiterungsmodule MSC-CE-CI...
MSC expansion modules MSC-CE-FI...
MSC modules d’extension MSC-CE-FM... 1,10, 1 Z10 40393 0030
MSC moduli espansioni MSC-CE-SPM...
MSC médulos de expansion MSC-CE-08...
MSC-CE-0O16...
MSC-CE-AH...
MSC-CE-US
MSC-CE-PN
MSC Feldbus-Module MSC-CE-PR
) MSC-CE-DN
MSC fieldbus modules MSC-CE-CO
MSC modules de bus d’automatisation 11, 11 Z10 40393 0030
2 > : MSC-CE-EC
MSC moduli di bus di automazione
MSC médulos del bus de automatizacién MSC-CE-El
MSC-CE-MR
MSC-CE-MT
MSC-CE-EI2
Benannte Stelle 0123
Notified Body TUV SUD Product Service GmbH
Organisme notifié Ridlerstrale 65 - 80339 Muinchen - Germany
Sede indicata
Entidad citada
29.09.2020 - NG - DRM - Blatt/Sheet/ Page/Pagina/ Pagina 1 Vorlage Rev 01

EUCHNER GmbH + Co. KG Kohlhammerstralle 16 70771 Leinfelden-Echterdingen Tel. +49/711/7597-0 Fax +49/711/753316 www.euchner.de info@euchner.de
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Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller:
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer:
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant:

La presente dichiarazione di conformita e rilasciata sotto la responsabilita esclusiva del fabbricante:
La presente declaracion de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante:

ol UL

Leinfelden, September 2020 Dipl.-Ing. Richard Holz
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